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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do po-
miaru parametrow ukladu regulatora obrotéw sil-
nika elektrycznego matej mocy. Przedmiot wyna-
lazku ma zastosowanie zwlaszcza do badania ukla-
du regulatora obrotéw silnika magnetofonu kase-
towego.

Dotychczas badanie ukladéw regulatoréw obro-
tow silnika przeprowadzalo sie stosujac zestawy
przyrzadéw pomiarowych, przy czym pomiar zmia-
ny liczby obrotéw silnika wzorcowego w funkcji
zmian warto$ci napiecia zasilajgcego ukiad regu-
latora jest wykonywany metodg stroboskopows,
lub tachometryczng przy uzyciu miernika czesto-
tliwodci. Warto§¢é momentu hamujgcego jest usta-
lona przy pomocy dwo6ch dynamometréw hamujg-
cych silnik wzorcowy poprzez linke opasujgca ko-
1o o okre§lonej $rednicy umocowane na osi silni-
ka, lub metodg aerodynamiczng przy pomocy wia-
traczka zamocowanego na osi silnika wzorcowego.

Pomiary dokonywane znanymi sposobami sg
skomplikowane, malo dokladne i pracochlonne, co
ogranicza praktycznie ich stosowanie przy wiek-
szych iloSciach mierzonych ukladéw, zwlaszcza w
procesie produkcji.

Celem wynalazku jest umozliwienie pomiaru pa-
rametréow ukladu regulatora obrotéow silnika w
spos6b pozwalajacy na szybka zmiane okreslonej
warto$ci momentu hamujgcego, oraz szybki i do-
kladny pomiar zmiany liczby obrotéw silnika
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wzorcowego w funkeji zmian
zasilajacego ukiad regulatora.

Cel ten zostal osiggniety w urzadzeniu wedlug
wynalazku, w ktérym zastosowano silnik wzorcowy,
wyrodzniajacy sie tym, ze zawiera elektromagnes
hamujacy tarczke z materialu o dobrej przewod-
nosci elektrycznej, na obwodzie ktérej wykonane
sg naciecia wypelnione masg magnetyczng, przy
czym tarczka zamocowana jest na osi silnika wzor-
cowego, oraz zawiera glowice tachometryczna.
Elektromagnes hamujgcy polagczony jest poprzez
stabilizator pradu ze stabilizatorem napiecia. Sil-
nik wzorcowy polgczony jest poprzez badany uklad
regulatora ze stabilizatorem napiecia. Glowica ta-
chometryczna polgczona jest poprzez wzmacniacz
wstepny i mieszacz do ktérego dolgczony jest réw-
nocze$nie generator wzorcowy oraz poprzez filtr
dolnoprzepustowy i wzmacniacz z miernikiem cze-
stotliwosci.

Urzadzenie wedlug wynalazku umozliwia do-
kladny i szybki pomiar parametréw ukladu regu-
latora obrotéw silnika. Dodatkows zaletg urzgdze-
nia jest to, ze zapewnia ono pomiar ukladu regu-
latora w warunkach odpowiadajacych rzeczywi-
stym warunkom jego pracy. Pozwala to na wy-
krycie takich wad regulatora jak na przyklad
wzbudzenie si¢ ukladu regulatora w czasie pracy.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladzie wykonania na rysunku w postaci schema-
tu blokowego. Urzedzenie zawiera elektromagnes 3

warto$ci napiecia
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hamujacy wykonana z materialu o dobrej prze-
wodnoSci elektrycznej tarczke 1, na obwodzie kt6-
rej znajduja sie naciecia o jednakowych wymia-
rach wypeilnione masg magnetyczng, oraz glowice
tachometryczng 6. Tarczka 3 jest zamocowana na
osi silnika wzorcowego 2. Elektromagnes 3 polg-
czony jest poprzez stabilizator pradu 4 ze stabi-
lizatorem napiecia 5. Silnik wzorcowy dolgczony
jest poprzez badany uklad regulatora obrotéw 12
do stabilizatora napiecia 13. Glowica tachometrycz-
na 6 polgczona jest poprzez wzmacniacz wstepny
7 z wejSciem mieszacza 8, do ktérego jest réw-
nocze$nie dolaczony generator wzorcowy 9. Wyj-
$cie mieszacza 8 jest poprzez filtr dolnoprzepusto-
wy 10 polgczone z miernikiem czestotliwosci 11.
Dzialanie urzadzenia jest nizej opisane.

W urzadzeniu moment hamujacy stuzacy do usta-
lenia takich warunkéw pracy regulatora w jakich
znajduje on sie w czasie normalnej pracy pod ob-
cigzeniem wytwarzany jest przez wzajemne od-
dzialywanie pola magnetycznego wytwarzanego
przez elektromagnes 3 i pola wytworzonego przez
prady wirowe plynace w tarczce aluminiowej 1
zamocowanej na osi silnika wzorcowego 2. Elek-
tromagnes 3 jest zasilany pradem stalym poprzez
stabilizator pradu 4 dolaczony do stabilizatora na-
piecia 5. Stabilizator pradu 4 stuzy do zapewnie-
nia statej warto$ci momentu hamujgcego oraz do
uniezaleznienia tego momentu od zmian rezystan-
cji uzwojenia elektromagnesu 3. Zmiana momen-
tu hamujgcego jest uzyskiwana poprzez zmiane
wartosci pradu w stabilizatorze pradu 4 pobierane-
go przez silnik wzorcowy 2. Silnik wzorcowy 2
dolaczony jest do badanego regulatora obrotéw 12,
ktéry zasilany jest ze stabilizatora napiecia 13.

Zmiane napiecia zasilajacegio regulator obrotéw
12 uzyskuje sie przez zmiane napiecia wyjSciowe-
go, stabilizatora napiecia 13. Obracajaca sie na osi
silnika wzorcowego 2 tarczka aluminiowa 1 indu-
kuje w glowicy tachometrycznej 6 sile elektromo-
toryczna o czestotliwo$ci proporcjonalnej do licz-
by obrotéw silnika wzorcowego 2. Napiecie wyste-
pujace na zaciskach glowicy tachometrycznej 6 jest
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prowadzane do mieszacza 8, do ktbérego réwno-
cze$nie doprowadzany jest sygnal z generatora
wzorcowego 9, przy czym od stabilno$ci tego ge-
neratora uzalezniona jest dokladno$é pomiaru licz-
by obrotéw silnika wzorcowego 2. Czestotliwosé
generacji generatora wzorcowego 9 jest przelgcza-
na w zalezno$ci od zakresu pomiarowego. Z wyj-
§cia mieszacza 8 sygnal! podawany jest na wejscie
filtru dolnoprzepustowego 10, w ktérym nastepu-
je odfiltrowanie sygnalu o czestotliwo$ci réwnej
roéznicy czestotliwo$ci sygnatéw z glowicy tacho-
metrycznej 6 i z generatora wzorcowego 9. Sygnat
o czestotliwosci “ réznicowej steruje miernik cze-
stotliwos$ci 11 ze wskaznikiem wychylowym. W ce-
lu uzyskania duzej dokladno$ci odczytu zakres po-
miarowy miernika czestotliwosci 11 jest przelgcza-
ny zaleznie od mierzonej warto$ci odchylenia licz-
by obrotéw silnika wzorcowego 2 od warto$ci no-
minalnej.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do pomiaru parametréw ukiladu
regulatora obrotéw silnika elektrycznego matej
mocy, zawierajgce silnik wzorcowy, znamienne
tym, ze zawiera elektromagnes (3) hamujacy tarcz-
ke (1) zamocowang na osi silnika wzorcowego (2)
oraz zawiera glowice tachometryczng (6), przy
czym elektromagnes (3) zasilany jest ze stabilizato-
ra pradu (4) polaczonego ze stabilizatorem napiecia
(5), za$§ silnik wzorcowy polaczony jest poprzez
badany uklad regulatora obrotéw (12) ze stabiliza-
torem napiecia (13), a glowica tachometryczna (6)
polaczona jest poprzez wzmacniacz wstepny (7)

-1 mieszacz (8), do ktérego jest réwnoczesnie do-

laczony generator wzorcowy (9), oraz poprzez filtr
dolnoprzepustowy (10) z miernikiem czestotliwosci
a11).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze tarczka (1) jest wykonana z materialu o do-
brej przewodnosci elektrycznej, a na jej obwodzie
znajduja sie naciecia wypelmione masg magnetycz-

wzmacniane we wzmacniaczu wstepnym 7 i do- - na.
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