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1. Na racunalu implementiran postupak dizajniranja strukture kosog stubi$nog lifta sa prvom i1 drugom vodecom
sinom (1, 2) i transportnom jedinicom (3) koja je vodena na njima, gdje se postupak sastoji od sljede¢ih koraka:

- odredivanja prostorne putanje prve vodece Sine (1) prema okvirnim uvjetima utvrdenim montazom nosece
konstrukcije;

- odredivanja osi (G) prostorije prema okvirnim uvjetima odredenim montazom nosece konstrukcije;

- odredivanja geometrijskog dizajna transportne jedinice (3);

- odredivanja prostorne putanje nazubljene $ine (14) formirane na prvoj vodeéoj Sini (1) ili na drugoj
vodecoj Sini (2), koja je ncophodna za zahvacanje zupCanika (8) transportne jedinice (3) poravnatog sa
prostornom osi (G) nazubljene $ine (14), pri ¢emu se tok prostornih polozaja transportne jedinice (3) vodene
duz prve vodece Sine (1) 1 poravnate sa prostornom osi (G) simulira pomoc¢u simulacije na trodimezionalnom
modelu, tako §to se virtualni model transportne jedinice (3) vodi duZz virtualnog modela prve vodece Sine (1) i
zup€anik (8) pridruZen transportnoj jedinici (3) biljeZi prostornu putanju nazubljene Sine (14) formirane na
drugoj vodecoj Sini (2), gdje se prostorna putanja druge vodecée Sine (2) koja se uzima u obzir odreduje na
osnovu prostorne putanje prve vodede Sine (1).

2.  Postupak prema zahtjevu 1, pri ¢emu se moguce kretanje zupcanika (8) transportne jedinice (3) uzima u obzir kada
se odreduje prostorna putanja nazubljene Sine (14), gdje je zupCanik spregnut na rotacijsko fiksan nacin sa
osovinom (7) preko zglobnog spoja (9) koji pruza najmanje dva stupnja slobode pri rotaciji, a gdje je osovina
spregnuta na rotacijsko fiksan nacin sa izlazom motora transportne jedinice (3).

3.  Racunalni medij za skladiStenje programa sa programom saCuvanim na njemu koji, kada se izvr§ava na
racunalnom procesoru ili kada je ucitan u memoriju racunala, uzrokuje da racunalo izvr§ava postupak prema bilo
kojem od zahtjeva 1 ili 2.
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