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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft ein tragbares Arbeitsge-
rat.

[0002] Aus dem Stand der Technik sind tragbare Ar-
beitsgerate bekannt, die ein Gehause, einen in dem Ge-
hause angeordneten Antriebsmotor und ein von dem An-
triebsmotor angetriebenes Werkzeug aufweisen. Zur
Kihlung des Antriebsmotors sind an dem Gehause ein
oder mehrere Ansaugéffnungen vorgesehen. Uber die
Ansaugoffnungen kann Kuhlluft in das Gehause einstro-
men, den Antriebsmotor kiihlen und Uber eine Auslass-
6ffnung ausstrémen.

[0003] Eshatsichbeiderartigen Geraten gezeigt, dass
esim Betrieb der Arbeitsgerate zu einer Reduzierung der
Kiihlleistung kommen kann. Dies kann zu einer Uberhit-
zung des Antriebsmotors und der elektronischen Bautei-
le fihren. Infolge muss der Bediener die Benutzung des
Arbeitsgerates einstellen, bis das Arbeitsgerat abgekiihlt
ist. Ferner ist bekannt, dass eine Uberhitzung eines Ar-
beitsgerates auch zu Schaden am Arbeitsgerat fiihren
kann.

[0004] Der Erfindung liegt somit die Aufgabe zugrun-
de, ein tragbares Arbeitsgerat anzugeben, das eine aus-
reichende Kihlleistung zur Kiihlung des Antriebsmotors
zuverlassig sicherstellt.

[0005] Die Aufgabe wird durch ein tragbares Arbeits-
gerat mit den Merkmalen des Anspruchs 1 geldst.
[0006] Es konnte beobachtet werden, dass sich in Be-
trieb des Arbeitsgerates die Ansaugoffnungen des Ge-
hauses des Arbeitsgerates zusetzen kdnnen und die Zu-
fuhr von Kihlluft behindern. Der Erfindung liegt nun die
Erkenntnis zugrunde, dass das Zusetzen einer Ansaug-
6ffnung im Wesentlichen zwei Wirkungen verursacht.
Zum einen wird die Zufuhr der Gesamtkuhlluft reduziert,
wodurch sich auch die Kihlleistung des Arbeitsgerates
reduziert. Zum anderen wird die Kihlleistung nur noch
partiell, beispielsweise tber im Wesentlichen eine An-
saugo6ffnung, erbracht, wodurch eine ungleichmafige
Kihlung des Antriebsmotors und / oder der elektroni-
schen Komponenten erfolgt. Insbesondere die Kompo-
nenten, die mit der Kihlluft der zugesetzten Ansaugoff-
nung umstromt werden sollen, erfahren keine ausrei-
chende Kiihlung.

[0007] Das erfindungsgemale tragbare Arbeitsgerat
umfasstein Gehause miteinem hinteren Ende und einem
vorderen Ende, ein Werkzeug, wobei das Werkzeug an
dem vorderen Ende des Gehauses angeordnet ist, ein
im Gehause zwischen dem hinteren Ende und dem vor-
deren Ende angeordneten Antriebsmotor mit einer Dreh-
achse zum Antrieb des Werkzeugs, wobei der Antriebs-
motor ein Motorgehduse mit einem dem hinteren Ende
des Gehauses zugewandten ersten Ende und einem
dem vorderen Ende des Gehauses zugewandten zwei-
ten Ende aufweist, wobei am Geh&ause eine erste An-
saug6ffnung und eine zweite Ansaug6ffnung fur Kihlluft
zur Kiihlung des Antriebsmotors ausgebildet sind, wobei
die erste Ansaugoéffnung zwischen dem hinteren Ende
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des Gehauses und dem ersten Ende des Motorgehauses
des Antriebsmotors angeordnet ist, wobei die zweite An-
saugo6ffnung zwischen dem vorderen Ende des Gehau-
ses und dem ersten Ende des Motorgehauses des An-
triebsmotors angeordnet ist, einen ersten Kuhlluftkanal
und einen zweiten Kihlluftkanal, wobei sich der erste
Kuhlluftkanal von der ersten Ansaugéffnung bis zum ers-
ten Ende des Motorgehauses des Antriebsmotors er-
streckt, und wobei sich der zweite Kihlluftkanal von der
zweiten Ansaug6ffnung bis zum zweiten Ende des Mo-
torgehauses des Antriebsmotors erstreckt, wobei der
erste Kihlluftkanal und der zweite Kuhlluftkanal Uber ei-
nen Bypass miteinander verbunden sind.

[0008] Das erfindungsgemale tragbare Arbeitsgerat
sieht einen ersten Kuhlluftkanal einen zweiten Kuhlluft-
kanal zur Kiihlung des Antriebsmotors vor. Zusatzlich
sind die Kuhlluftkanale tber einen Bypass miteinander
verbunden.

[0009] Setztsicheine derbeiden Ansaugéffnungen zu,
kann der Mangel an Kihlluft an der zugesetzten Ansaug-
6ffnung durch ber den Bypass zustrémende Kuhlluft
kompensiert werden. Die Kihlluft verteilt sich Giber den
Bypass gleichmaRig auf die mit den Ansaugdéffnungen
verbundenen Kihlluftkandle. Somit kann ein partieller
Mangel an Kiihlleistung kompensiert werden, wodurch
eine gleichmaRige und zuverlassige Kihlung des An-
triebsmotors und / oder elektronischer Komponenten ge-
wahrleistet ist.

[0010] Esistvorteilhaftvorgesehen, dassderAntriebs-
motor ein um die Drehachse drehendes Lifterrad um-
fasst, wobei im Betrieb des Antriebsmotors durch das
Lufterrad ein entlang des ersten Kihlluftkanals strémen-
der erster Kiihlluftstrom und an dem entlang des zweiten
Kuhlluftkanals strémender zweiter Kiihlluftstrom erzeugt
wird. An dem Gehduse ist vorteilhaft mindestens eine
Auslassoffnung zum Auslass der Kuhlluftstrome aus
dem Gehause vorgesehen. Dadurch kann die erwarmte
Kuhlluft aus dem Gehause des Arbeitsgerates transpor-
tiert werden.

[0011] Der Bypass verlauft insbesondere aulierhalb
des Antriebsmotors. Es wird eine Verteilung der Kihlluft
aulerhalb des Antriebsmotors ermdglicht. Die Kihlluft
umgibtden Antriebsmotor und bewirkt eine gleichmafige
Kihlung. Bevorzugt schneidet eine an das Lifterrad auf-
gespannte Rotationsebene den Bypass. Demnach liegt
der Bypass auf der Hohe des Antriebsmotors. Der By-
pass ist vorzugsweise unmittelbar am Motorgehduse 20
angeordnet.

[0012] Anden Ansaugoéffnungen ist bevorzugt ein ers-
ter Filter vorgesehen, wobei der erste Filter vorzugsweise
ein Metallfilter ist. An den Ansaugéffnungen istinsbeson-
dere ein zweiter Filter vorgesehen, wobei der zweite Fil-
ter vorzugsweise ein Schaumstofffilter ist. Der erste Filter
an der ersten Ansaug6ffnung und der erste Filter an der
zweiten Ansaugéffnung sind insbesondere separat von-
einander ausgebildet. Ebenso sind der zweite Filter an
der ersten Ansaugoéffnung sowie der zweite Filter an der
zweiten Ansaugoffnung separat ausgebildet. Die Filter
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sind zur Filterung von Partikeln vorgesehen, so dass der
Antriebsmotor sowie andere in dem Gehause des Ar-
beitsgerates angeordnete Komponenten nicht ver-
schmutzen. Der als Metallfilter ausgebildete erste Filter
dient zur Filterung von groben Schmutzpartikeln. Der als
Schaumstofffilter ausgebildete zweite Filter dient hinge-
gen zur Filterung von kleineren Schmutzpartikeln. Der
zweite Filter besitzt vorzugsweise eine geringere Poren-
groRe als der erste Filter. Der erste Filter und der zweite
Filter sind an jeder Ansaug6ffnung hintereinander ange-
ordnet. Der erste Filter und der zweite Filter sind jeweils
an einer Ansaug6ffnung derart angeordnet, dass die an-
gesaugte Luft bzw. die Kuhlluftstrome zuerst den ersten
Filterund anschlielend den zweiten Filter durchstromen.
[0013] Esistvorteilhaft vorgesehen, dass die erste An-
saugo6ffnung und die zweite Ansaugoéffnung bezogen auf
die Drehachse des Antriebsmotors in einem Winkelab-
stand versetzt zueinander angeordnet sind. Der Win-
kelabstand zwischen den Ansaugé6ffnungen betragt min-
destens 15°, vorzugsweise mindestens 25°, insbeson-
dere etwa 30°. Der Winkelabstand zwischen den An-
saugoffnungen betragt vorzugsweise héchstens 150°,
insbesondere héchstens 120°, bevorzugt héchstens 90°.
Es ist vorteilhaft vorgesehen, dass die erste Ansaugoff-
nung einen ersten Abstand zum vorderen Ende des Ge-
hauses und die zweite Ansaugdéffnung einen zweiten Ab-
stand zum vorderen Ende des Gehauses aufweist, wobei
der erste Abstand groRer ist als der zweite Abstand.
[0014] Im Betrieb des Arbeitsgerates werden
Schmutzpartikel durch das im Einsatz befindliche Werk-
zeug erzeugt und Uber das Gehause verteilt. Die Flug-
bahn derartiger Schmutzpartikel hadngtdabeiu.a. von der
Art des Werkzeuges, der Stellung des Arbeitsgerates
und auch von auferen Einflussfaktoren, wie der Witte-
rung oder ahnlichem ab. Ist beispielsweise das Arbeits-
gerat als ein Hochentaster ausgefiihrt, fliegen zumindest
teilweise die entstehenden Sagespane vom Werkzeug
Uber das Gehause. Durch die versetzte Anordnung der
Ansaugéffnungen zueinander, verringert sich die Wahr-
scheinlichkeit, dass sich die Ansaugéffnungen gleichzei-
tig zusetzen, da zumindest eine der beiden Ansaugoff-
nungen nicht in der Flugbahn der Schmutzpartikel liegt.
Dieser Vorteil ergibt sich sowohl aus dem Winkelabstand
der Ansaugoéffnungen zueinander als auch durch die ver-
schiedenen Abstande der Ansaugoéffnungen zum vorde-
ren Ende des Gehauses.

[0015] Das Gehduse weist vorzugsweise eine sich
vom hinteren Ende bis zum vorderen Ende erstreckende
Gesamtlange auf. Der erste Abstand entspricht vorzugs-
weise mindestens 50%, vorzugsweise mindestens 70%,
insbesondere etwa 80% der Gesamtlange des Gehau-
ses. Derzweite Abstand entspricht mindestens 25%, vor-
zugsweise mindestens 35%, insbesondere mindestens
40% der Gesamtlange des Gehauses. Demnach sind die
Ansaugoffnungen auch in Richtung der Drehachse des
Antriebsmotors bzw. in Langsrichtung des Arbeitsgera-
tes versetzt zueinander angeordnet.

[0016] Es ist bevorzugtvorgesehen, dass das Gehau-
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se eine Oberseite, eine Unterseite, eine erste Langsseite
und eine zweite Langsseite aufweist, wobei die erste An-
saugoffnung auf der Oberseite des Gehauses angeord-
net ist. Damit ist die erste Ansaugéffnung, die eine gro-
Rere Entfernung zum vorderen Ende des Gehauses und
damit auch zum Werkzeug aufweist, auf der Oberseite
des Gehauses angeordnet. Die zur vorderen Gehause-
seite naher angeordnete zweite Ansaugdéffnung ist be-
vorzugt auf einer der beiden Langsseiten des Gehauses
angeordnet. Aufgrund der Ausrichtung der Flihrungs-
schiene und der damit verbundenen Bewegungsrichtung
der Sagekette neigen Hochentaster und Motorsagen
grundsatzlich an der Oberseite und der Unterseite des
Gehauses zu verschmutzen. Die naher am Werkzeug
und damit auch naher an der Quelle der Schmutzpartikel
angeordnete Ansaug6ffnung ist bevorzugt auf einer der
beiden Langsseiten vor Verschmutzung geschiitzt aus-
gebildet.

[0017] Weitere Merkmale der Erfindung ergeben sich
aus der nachfolgenden Beschreibung sowie den in der
Zeichnung dargestellten Ausfiihrungsbeispielen. Es zei-
gen:
Fig. 1 in einer perspektivischen Ansicht ein Ausfiih-
rungsbeispiel eines tragbaren Arbeitsgerats mit
einem Fuhrungsrohr und einem Werkzeug an
dem einen sowie einer Energiequelle an dem
anderen Ende des Fihrungsrohrs,

Fig.2 in einer Seitenansicht das erfindungsgemafie
tragbare Arbeitsgerat mit einem schematisch
angedeuteten Fihrungsrohr,

Fig. 3 in einer Draufsicht das tragbare Arbeitsgerat
nach Fig. 2,

Fig.4 in einer Ansicht von hinten das tragbare Ar-
beitsgerat nach Fig. 2,

Fig. 5 in einer Schnittdarstellung in einer Ansicht von
oben das tragbare Arbeitsgerat nach Fig. 2,
Fig. 6 in einer schematischen Darstellung das erfin-
dungsgemalie Arbeitsgerat, und

Fig. 7  in einer seitlichen Schnittdarstellung das trag-
bare Arbeitsgerat nach Fig. 2.

[0018] In den Figuren sind gleiche Bauteile mit glei-
chen Bezugszeichen versehen.

[0019] InFig. 1istdas tragbare Arbeitsgerat 1 gezeigt,
welches als ein Hochentaster ausgebildet ist. Das trag-
bare Arbeitsgerat 1 kann auch als Motorkettensage, als
Heckenschere, Kreissdge oder dergleichen Arbeitsgerat
ausgebildet sein. Das tragbare Arbeitsgerat 1 umfasst
ein Gehause 2, einen in dem Gehause 2 angeordneten
Antriebsmotor 5 und ein von dem Antriebsmotor 5 an-
treibbares Werkzeug 9. Wie in den Figuren 5 bis 7 ge-



5 EP 4 230 352 A1 6

zeigt, ist der Antriebsmotor 5 als ein Elektromotor aus-
gebildet. Der Elektromotor kann ein Gleichstrommotor in
Form eines Kommutatormotors sein oder ein von einer
Gleichspannung Uber eine Ansteuervorrichtung ange-
steuerter EC-Motor (z. B. ein Universalmotor, ein birs-
tenloser Gleichstrommotor oder ein elektronisch kommu-
tierter Gleichstrommotor). In einer alternativen Ausfiih-
rung des tragbaren Arbeitsgerates kann der Antriebsmo-
tor auch als ein Verbrennungsmotor ausgebildet sein.
[0020] Wie in Fig. 1 gezeigt, umfasst das tragbare Ar-
beitsgerat 1 ein Fihrungsrohr 51 mit einem ersten Ende
52 und einem zweiten Ende 53. An dem ersten Ende 52
des Fihrungsrohrsistdas Gehduse 2 des Arbeitsgerates
1 gehalten. An dem zweiten Ende 53 des Fiihrungsrohrs
51 ist ein zweites Gehduse 54 gehalten. Das zweite Ge-
hause 54 weist einen Aufnahmeschacht 55 zur Aufnah-
me eines Akkus oder dergleichen Energiequelle auf. Es
kann zweckmaRig sein, als Energiequelle ein stationares
Versorgungsnetz zu nutzen, welches uber eine elektri-
sche Leitung mit dem zweiten Geh&use 54 bzw. mit einer
im zweiten Gehause 54 angeordneten Steuerungselek-
tronik verbunden ist. Im gezeigten Ausfiihrungsbeispiel
ist an dem zweiten Ende 53 des Fihrungsrohrs 51 ein
Bediengriff 56 mit Bedienelementen vorgesehen. Im ge-
zeigten Ausfiihrungsbeispiel sind als Bedienelemente
ein als Bedienhebel 57 oder Gashebel bezeichnetes Be-
dienelement und ein Sperrhebel 58 vorgesehen. Der Be-
dienhebel 57 dient zur Steuerung des Antriebsmotors 5.
Der Sperrhebel 58 ist zur Sicherung des Bedienhebels
57 vorgesehen.

[0021] WieinFig. 1gezeigt, istim Ausfiihrungsbeispiel
das Fuhrungsrohr 51 teleskopierbar ausgebildet. Das
Fihrungsrohr 51 umfasst einen ersten Rohrabschnitt 62
mitdem ersten Ende 52 des Fiihrungsrohrs 51 und einen
zweiten Rohrabschnitt 63 mit dem zweiten Ende 53 des
Fihrungsrohrs 51. Das Fihrungsrohr 51 umfasst eine
Klemmvorrichtung 59. Die Klemmvorrichtung 59 ist vor-
zugsweise am zweiten Rohrabschnitt 63 befestigt. Die
Klemmvorrichtung 59 dient zur Fixierung des ersten
Rohrabschnitts 62 am zweiten Rohrabschnitt 63.
[0022] Wiein Fig. 2 gezeigt, erstreckt sich das Gehau-
se 2 des tragbaren Arbeitsgerates 1 in einer Langsrich-
tung 19 von einem hinteren Ende 3 bis zu einem vorderen
Ende 4. Das Werkzeug 9 ist an dem vorderen Ende 4
des Gehauses angeordnet. Das Werkzeug 9 ist im Aus-
fuhrungsbeispiel als Sagekette 33 ausgebildet. Die Sa-
gekette 33 ist Giber ein Kettenantriebsrad 38 (Fig. 5) um
eine Fihrungsschiene 32 in einer Laufrichtung 37 um-
laufend angetrieben. Die Laufrichtung 37 der Sagekette
33 ist die fur den bestimmungsgemalen Betrieb des Ar-
beitsgerdtes 1 zum Spanabtrag vorgesehene Bewe-
gungsrichtung der Sagekette 33. Das Kettenantriebsrad
38 ist Uber den Antriebsmotor 5 drehend angetrieben.
Die Fihrungsschiene 32 ist am vorderen Ende 4 des
Gehauses 2 angeordnet und erstreckt sich in eine Langs-
richtung 34, die einer Richtung von dem hinteren Ende
3 zum vorderen Ende 4 des Gehauses 2 entspricht. Die
Sagekette 33 spannt eine Werkzeugebene 30 auf, wobei
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sowohl die Sagekette 33 als auch die Flihrungsschiene
32 in der Werkzeugebene 30 liegen.

[0023] Wie in Fig. 2 gezeigt, umfasst die Fuhrungs-
schiene 32 eine Oberseite 35 und eine Unterseite 36.
Die Sagekette 33 verlauftim bestimmungsgemaflen Be-
trieb des tragbaren Arbeitsgerates 1 an der Oberseite 35
der Fihrungsschiene 32 in Richtung von dem vorderen
Ende 4 des Gehauses 2 weg. Die Sagekette 33 verlauft
im bestimmungsgemalen Betrieb des tragbaren Arbeits-
gerates 1 an der Unterseite 35 der Fiihrungsschiene 32
in Richtung zu dem vorderen Ende 4 des Gehauses 2
hin. Sowohl die Oberseite 35 der Fiihrungsschiene 32
als auch die Unterseite 36 der FUhrungsschiene 32 lie-
gen in der Werkzeugebene 30.

[0024] Wie in den Figuren 2 und 3 gezeigt, erstreckt
sich das Gehause 2 entlang seiner Langsrichtung 19 von
seinem hinteren Ende 3 bis zu seinem vorderen Ende 4.
Das hintere Ende 3 bildet die erste Stirnseite 39 des Ge-
hauses 2. Das vordere Ende 4 des Gehauses 2 bildet
die zweite Stirnseite 40 des Gehauses 2. Das Gehause
2 umfasst eine Oberseite 26 und eine Unterseite 27. Zu-
dem umfasst das Gehause 2 eine erste Langsseite 28
und eine zweite Langsseite 29. Die erste Stirnseite 39
und die zweite Stirnseite 40 des Gehauses 2 sind lber
die Oberseite 26, die Unterseite 27, die erste Langsseite
28 und die zweite Langsseite 29 des Gehauses 2 mit-
einander verbunden. Im bestimmungsgemafRen Betrieb
des Arbeitsgerates 1 liegt die Oberseite 26 des Gehau-
ses 2 oberhalb der Unterseite 27 des Gehauses 2. Eine
von der Unterseite 27 zur Oberseite 26 verlaufende
Hochrichtung 45 spannt gemeinsam mit der Langsrich-
tung 19 bzw. mit der Drehachse 6 des Antriebsmotors 5
eine Langsebene 46 des Gehauses 2 auf. Das Gehause
2 umfasst eine Querebene 47, die zur Langsebene 46
sowie zur Hochrichtung 45 orthogonal ausgerichtet ist.
Die Langsseiten 28, 29 sind bezliglich der Langsebene
46 gegenuberliegend zueinander angeordnet. Die Ober-
seite 26 und die Unterseite 27 sind bezlglich der Que-
rebenen 47 zueinander gegenuberliegend angeordnet.
Im Ausfihrungsbeispiel ist die LAngsebene 46 des Ge-
hauses 2 parallel zur Werkzeugebene 30 ausgerichtet.
[0025] Wie in den Figuren 5 bis 7 gezeigt, ist der als
Elektromotor ausgebildete Antriebsmotor 5 im Gehause
2 zwischen dem hinteren Ende 3 des Gehauses 2 und
dem vorderen Ende 4 des Gehauses 2 angeordnet. Der
Antriebsmotor 5 umfasst eine Drehachse 6, die im Aus-
fuhrungsbeispiel der Langsrichtung 19 des Gehauses 2
entspricht. Der Antriebsmotor 5 umfasst ein Gehause 20,
das sich entlang der Drehachse 6 des Antriebsmotors 5
von einem stirnseitigen ersten Ende 7 bis zu einem stirn-
seitigen zweiten Ende 8 des Motorgehduses 20 erstreckt.
Das erste Ende 7 des Motorgehauses 20 istdem hinteren
Ende 3 des Gehauses 2 zugewandt. Das zweite Ende 8
des Antriebsmotors 5 ist dem vorderen Ende 4 des Ge-
hauses 2 zugewandt. Der Antriebsmotor 5 umfasst eine
Antriebswelle 23, die am zweiten Ende 8 des Geh&uses
2 aus dem Gehause 2 in Richtung zum vorderen Ende
4 des Gehauses 2 ragt. An diesem Ende der Antriebs-
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welle 23 ist ein Antriebsritzel 25 angeordnet, welches
Uber ein Kegelrad 24 das Antriebskettenrad 38 antreibt.
[0026] Wie in den Figuren 2 bis 4 sowie in Fig. 6 ge-
zeigt, umfasst das Gehause 2 eine erste Ansaugoffnung
11 und eine zweite Ansaugo6ffnung 12. Die Ansaugo6ff-
nungen 11, 12 dienen zur Ansaugung von Kuhlluft, um
den Antriebsmotor 5 zu kiihlen. Das Gehduse 2 umfasst
mindestens eine Auslassoffnung 18, die zum Auslass
der durch den Antriebsmotor 5 aufgewarmten Kuhlluft
dient. Im Ausflihrungsbeispiel sind mehrere Auslassoff-
nungen 18, insbesondere drei Auslasséffnungen 18 vor-
gesehen. Auch eine andere Anzahl an Auslasséffnungen
18 kann zweckmafig sein. Wie insbesondere in den Fi-
guren 5 und 7 gezeigt, ist auf der Antriebswelle 5 des
Antriebsmotors 5 ein Lifterrad 10 angeordnet. Das LUf-
terrad 10 wird um die Drehachse 6 des Antriebsmotors
5 Uber die Antriebswelle 23 drehend angetrieben. Das
Lifterrad 10 ist als Radialgeblaserad ausgebildet. Das
Lifterrad 10 ist derart ausgebildet, dass in Betrieb des
Arbeitsgerats 1 Uber das Lifterrad 10 Kihlluft durch die
Ansaugoffnungen 11, 12 angesaugt und uber die Aus-
lassoffnungen 18 ausgestofRen wird.

[0027] Wie in Fig. 6 gezeigt, ist die erste Ansaugoff-
nung 11 zwischen dem hinteren Ende 3 des Gehauses
2 und dem ersten Ende 7 des Motorgehduses 20 des
Antriebsmotors 5 angeordnet. Die zweite Ansaug6ffnung
12 ist zwischen dem vorderen Ende 4 des Gehauses 2
und dem ersten Ende 7 des Motorgehauses 20 des An-
triebsmotors 5 angeordnet. Das Arbeitsgerat 1 umfasst
einen ersten Kuihlluftkanal 13 und einen zweiten Kihl-
luftkanal 14. Der erste Kuhlluftkanal 13 erstreckt sich von
der ersten Ansaugéffnung 11 bis zum ersten Ende 7 des
Motorgehauses 20. Der zweite Kihlluftkanal erstreckt
sich von der zweiten Ansaug6ffnung 12 bis zum zweiten
Ende 8 des Motorgehauses 20. Der erste Kihlluftkanal
13 und der zweite Kihlluftkanal 14 sind tber einen By-
pass 15 miteinander verbunden. Durch den Bypass 15
erfolgt ein Druckausgleich zwischen dem ersten Kiihl-
luftkanal 13 und dem zweiten Kihlluftkanal 14. Ist eine
der beiden Ansaugéffnungen 11, 12 zumindest teilweise
zugesetzt, kann Uber den Bypass 15 der mit der zuge-
setzten Ansaugo6ffnung 11, 12 korrespondierende Kiihl-
luftkanal 13, 14 mit Kihlluft aus dem anderen Kihlluft-
kanal 13, 14 versorgt werden.

[0028] Wiein Fig. 6 gezeigt, umfasst das Motorgehau-
se 20 an seinem ersten Ende 7 mindestens eine erste
Einlass6ffnung 4 1. Das Motorgehause 20 umfasstan sei-
nem zweiten Ende 8 mindestens eine zweite Einlassoff-
nung 42. Das Motorgehause 20 umfasst an seiner Man-
telflaiche mindestens eine Auslassoffnung 43. Die Aus-
lassoffnung 43 des Motorgehauses 20 ist radial zum LUf-
terrad 10 angeordnet. Demnach liegt die Auslassoffnung
43 in Richtung der Drehachse 6 des Antriebsmotors 5
auf gleicher Hohe wie das Lifterrad 43.

[0029] Wie in Fig. 6 gezeigt, werden im Betrieb des
Arbeitsgerates 1 Giber das um die Drehachse 6 drehende
Lufterrad 10 ein erster Kuhlluftstrom 16 und ein zweiter
Kuhlluftstrom 17 erzeugt. Der erste Kiihlluftstrom 16 ver-
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lauft von der ersten Ansaugdffnung 11 Gber den ersten
Kuhlluftkanal 13 bis zum ersten Ende 7 des Motorgehau-
ses 20. Ferner stromt der erste Kuhlluftstrom 16 durch
die mindestens eine erste Einlass6ffnung 41 in das Mo-
torgehause 20 ein und stromtbis zum Lifterrad 10. Dabei
nimmt der erste Kihlluftstrom 16 vom Antriebsmotor 5
abgestrahlte Warme auf. Der zweite Kuhlluftstrom 17
verlauft von der zweiten Ansaugéffnung 12 tber den
zweiten Kuhlluftkanal 14 bis zum zweiten Ende 8 des
Motorgehauses 20. Der zweite Kihlluftstrom 16 strémt
durch die mindestens eine zweite Einlass6ffnung 42 in
das Motorgehaduse 20 ein und stromt bis zum Lufterrad
10. Dabei quert der zweite Kiihlluftstrom 17 die Spulen
des Antriebsmotors 5. Der zweite Kihlluftstrom 17 nimmt
die vom Antriebsmotor 5 abgestrahlte Warme auf.
[0030] Wiein Fig. 6 gezeigt, werden die aufgewarmten
Kihlluftstrome 16, 17 Uber das Lifterrad 10 radial zur
Drehachse 6 des Antriebsmotors 5 durch die Auslass-
6ffnung 43 des Motorgehduses 20 aus dem Antriebsmo-
tor 5 beférdert. Anschlieend strémen die aufgewarmten
Kihlluftstrome 16, 17 von der mindestens einen Auslas-
s6ffnung 43 des Motorgehauses 20 tber die Auslassoff-
nungen 18 aus dem Gehause 2. Dadurch wird die vom
Antriebsmotor 5 erzeugte Warme aus dem Gehéause 2
geleitet.

[0031] Wie in Fig. 6 gezeigt, verlauft der Bypass 15
aulerhalb des Antriebsmotors 5. Der Bypass 15 er-
streckt sich tber die gesamte in Richtung der Drehachse
6 gemessene Lange des Motorgehauses 20. Der Bypass
15 kreuzt die Kihlluftstrome 16, 17 beim Austritt aus der
Auslasso6ffnung 43 des Motorgehduses 20. Der Bypass
15 ist derart ausgebildet, dass eine durch das Lifterrad
10 aufgespannte Rotationsebene 31 durch den Bypass
15 geschnitten ist. Die Rotationsebene 31 ist senkrecht
zur Drehachse 6 des Antriebsmotors 5 ausgerichtet und
schneidet das Lifterrad 10. Im Ausflihrungsbeispiel ist
die Rotationsebene 31 senkrecht zur Langsebene 46 und
senkrecht zur Querebene 47 ausgerichtet.

[0032] Wiein Fig. 4 gezeigt, sind die erste Ansaugoff-
nung 11 und die zweite Ansaugdéffnung 12 bezogen auf
die Drehachse 6 des Antriebsmotors 5 in einem Win-
kelabstand a versetzt zueinander angeordnet. Der Win-
kelabstand o zwischen den Ansaugéffnungen 11, 12 be-
tragt im Ausfiihrungsbeispiel mindestens 15°, vorzugs-
weise mindestens 25°, insbesondere in etwa 30°. Der
Winkelabstand o. zwischen den Ansaugéffnungen 11,12
betragt im Ausfihrungsbeispiel hdchstens 150°, insbe-
sondere héchstens 120°, bevorzugt hochstens 90°.
[0033] Wiein den Figuren 2 bis 3 gezeigt, ist die erste
Ansaugo6ffnung 11 im Ausflihrungsbeispiel auf der Ober-
seite 26 des Gehaduses 2 angeordnet. Die zweite An-
saugoffnung 12 istbevorzugt aufeiner der beiden Langs-
seiten 28, 29 angeordnet. Im bevorzugten Ausflihrungs-
beispiel ist die zweite Ansaugdéffnung 12 auf der ersten
Langsseite 28 angeordnet, wobei die erste Langsseite
28 einen groReren Abstand zur Werkzeugebene 30 auf-
weist als die zweite Langsseite 29. Der Abstand der
Langsseiten 28, 29 zur Werkzeugebene 30 ist an dem
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vorderen Ende 4 des Gehauses 2 senkrecht zur Werk-
zeugebene 30 zu messen. Dadurch sollen von dem
Werkzeug 9 ausgehende Verschmutzungen an der zwei-
ten Ansaug6ffnung 12 reduziert oder vermieden werden.
[0034] Wie in Fig. 3 gezeigt, ist die erste Ansaugoff-
nung 11 moéglichst nahe am hinteren Ende 3 des Gehau-
ses 2 angeordnet, um den Abstand zum Werkzeug 9 zu
maximieren. Dadurch werden ebenfalls die von dem
Werkzeug 9 ausgehenden Verschmutzungen reduziert
oder vermieden. Der Abstand der zweiten Ansaugoff-
nung 12 zum Werkzeug 9 ist geringer als der Abstand
der ersten Ansaugéffnung 11 zum Werkzeug 9. In ande-
ren Worten weist das Gehause 2 eine sich vom hinteren
Ende 3 bis zum vorderen Ende 4 erstreckende Gesamt-
menge | auf. Die erste Ansaugoffnung 11 weist einen
ersten Abstand a zum vorderen Ende 4 des Gehauses
2 und die zweite Ansaug6ffnung 12 einen Abstand b zum
vorderen Ende 4 des Gehauses 2 auf. Der erste Abstand
a ist groRer als der zweite Abstand b. Der erste Abstand
a entspricht mindestens 50%, vorzugsweise mindestens
70%, insbesondere etwa 80% der Gesamtlange | des
Gehauses 2. Der zweite Abstand b entspricht mindes-
tens 25%, vorzugsweise mindestens 35%, insbesondere
etwa 40% der Gesamtlange | des Gehauses 2.

[0035] Wie in Fig. 4 gezeigt, weist die erste Ansaug-
6ffnung 11 eine in von der ersten Langsseite 28 zur zwei-
ten Langsseite 29 hin verlaufenden Richtung gemessene
maximale Breite ¢ auf. Die maximale Breite ¢ entspricht
mindestens 20%, vorzugsweise mindestens 30%, insbe-
sondere in etwa 40% der maximalen Breite d des Ge-
hauses 2, also dem maximalen Abstand zwischen der
ersten Langsseite 28 und der zweiten Langsseite 29. Fer-
ner erstreckt sich die erste Ansaug6ffnung 11 ber eine
maximale Hohe e, wobei die Héhe e in Hochrichtung 45
gemessen ist. Die maximale Héhe e der ersten Ansaug-
6ffnung 11 entspricht mindestens 5% der maximalen Ho-
he f des Geh&auses 2, wobei auch die maximale Hohe f
des Gehauses 2 in Hochrichtung 45 gemessen ist.
[0036] Wiein Fig. 4 gezeigt, weist auch die zweite An-
saugo6ffnung 11 eine in Hochrichtung 45 gemessene ma-
ximale Hohe g auf, wobei die maximale Hohe g der zwei-
ten Ansaugoéffnung 11 mindestens 10%, vorzugsweise
mindestens 20%, insbesondere mindestens 30% der
maximalen Hohe f des Gehauses 2 entspricht. Wie in
Fig. 2 gezeigt, weist die zweite Ansaugé6ffnung 12 eine
in Langsrichtung 19 gemessene maximale Breite h auf,
wobei die Breite h der zweiten Offnung 12 mindestens
5% der Gesamtlange | des Gehauses 2 entspricht.
[0037] WieindenFiguren 2 bis 4 gezeigt, sind die erste
Ansaug6ffnung 11 und die zweite Ansaugdffnung 12 in
Richtung zum vorderen Ende 4 des Gehauses 2, also
zum Werkzeug 9 hin verschlossen. Somit kann vermie-
den werden, dass Schmutzpartikel vom Werkzeug 9 aus
in die Ansaugoffnungen 11, 12 gelangen. Beide Ansaug-
offnungen 11, 12 liegen bezogen auf das vordere Ende
4 des Gehauses 2 in einem Hinterschnitt des Gehauses
2. Demnach sind die Ansaugéffnungen 11, 12 in Rich-
tung zum vorderen Ende 4 des Gehauses 2 hin, durch
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das Gehause 2 verdeckt angeordnet. Zudem sind an den
Ansaugoffnungen 11, 12 jeweils ein nicht ndher darge-
stellter erster Filter und zweiter Filter vorgesehen. Der
der Umgebung des Arbeitsgerates zugewandte erste Fil-
ter ist als Metallfilter ausgebildet. Der von dem ersten
Filter Uberdeckte zweite Filter ist vorzugsweise ein
Schaumstofffilter. Der erste Filter dient zur Filterung gro-
ber Schmutzpartikel, der zweite Filter dient zur Filterung
feinerer Schmutzpartikel.

Patentanspriiche

1. Tragbares Arbeitsgerat,
umfassend

- ein Gehause (2) mit einem hinteren Ende (3)
und einem vorderen Ende (4),

- ein Werkzeug (9), wobei das Werkzeug (9) an
dem vorderen Ende (4) des Gehduses (2) an-
geordnet ist,

- einim Gehause (2) zwischen dem hinteren En-
de (3)und dem vorderen Ende (4) angeordneten
Antriebsmotor (5) mit einer Drehachse (6) zum
Antrieb des Werkzeuges (9), wobei der An-
triebsmotor (5) ein Motorgehause (20) miteinem
dem hinteren Ende (3) des Gehauses (2) zuge-
wandten ersten Ende (7) und einem dem vor-
deren Ende (4) des Gehauses (2) zugewandten
zweiten Ende (8) aufweist,

- wobei am Gehause (2) eine erste Ansaugoff-
nung (11) und eine zweite Ansaugéffnung (12)
fur Kdhlluft zur Kiihlung des Antriebsmotors (5)
ausgebildet sind,

- wobei die erste Ansaugéffnung (11) zwischen
dem hinteren Ende (3) des Gehauses (2) und
dem ersten Ende (7) des Motorgehauses (20)
des Antriebsmotors (5) angeordnet ist,

- wobei die zweite Ansaugéffnung (11) zwischen
dem vorderen Ende (4) des Gehauses (2) und
dem ersten Ende (7) des Motorgehauses (20)
des Antriebsmotors (5) angeordnet ist,

- einen ersten Kihlluftkanal (13) und einen zwei-
ten Kuhlluftkanal (14), wobei sich der erste Kuihl-
luftkanal (13) von der ersten Ansaug6ffnung
(11) bis zum ersten Ende (7) des Motorgehau-
ses (20) des Antriebsmotors (5) erstreckt, und
wobei sich der zweite Kihlluftkanal (14) von der
zweiten Ansaugoéffnung (12) bis zum zweiten
Ende (8) des Motorgehauses (20) des Antriebs-
motors (5) erstreckt,

- wobei der erste Kuhlluftkanal (13) und der
zweite Kuhlluftkanal (14) tGber einen Bypass
(15) miteinander verbunden sind.

2. Arbeitsgerat nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, dass der Antriebsmotor
(5) einen um die Drehachse (6) drehendes Lifterrad



10.

1.

11 EP 4 230 352 A1 12

(10) umfasst, wobei in Betrieb des Antriebsmotors
(5) durch das Lifterrad (10) ein entlang des ersten
Kuhlluftkanal (13) strdmender, erster Kihlluftstrom
(16) und ein entlang des zweiten Kihlluftkanals (14)
stromender, zweiter Kihlluftstrom (17) erzeugt wird.

Arbeitsgerat nach Anspruch 2,

dadurch gekennzeichnet, dass an dem Gehause
(2) mindestens eine Auslassoffnung (18) zum Aus-
lass der Kihlluftstrome (16, 17) aus dem Gehause
(2) vorgesehen ist.

Arbeitsgerat nach einem der Anspriiche 1 bis 3,
dadurch gekennzeichnet, dass der Bypass (15)
aullerhalb des Motorgehauses (20) des Antriebsmo-
tors (5) verlauft.

Arbeitsgerat nach einem der Anspriiche 1 bis 4,
dadurch gekennzeichnet, dass eine durch das
Lifterrad (10) aufgespannte Rotationsebene (31)
den Bypass (15) schneidet.

Arbeitsgerat nach einem der Anspriiche 1 bis 5,
dadurch gekennzeichnet, dass an den Ansaugoff-
nungen (11, 12) ein erster Filter (21) vorgesehen ist,
wobei der erste Filter (21) vorzugsweise ein Metall-
filter ist.

Arbeitsgerat nach Anspruch 6,

dadurch gekennzeichnet, dass an den Ansaugoff-
nungen (11, 12) ein zweiter Filter (22) vorgesehen
ist, wobei der zweite Filter (22) vorzugsweise ein
Schaumstofffilter ist.

Arbeitsgerat nach einem der Anspriiche 1 bis 7,
dadurch gekennzeichnet, dass die erste Ansaug-
6ffnung (11) und die zweite Ansaugéffnung (12) be-
zogen auf die Drehachse (6) des Antriebsmotors (5)
in einem Winkelabstand (a) versetzt zueinander an-
geordnet sind.

Arbeitsgerat nach Anspruch 8,
dadurch gekennzeichnet, dass der Winkelabst-
and (a) zwischen den Ansaugéffnungen (11, 12)
mindestens 15°, vorzugsweise mindestens 25°, ins-
besondere in etwa 30° betragt.

Arbeitsgerat nach einem der Anspriiche 1 bis 9,

dadurch gekennzeichnet, dass die erste Ansaug-
6ffnung (11) einen ersten Abstand (a) zum vorderen
Ende (4) des Gehauses (2) und die zweite Ansaug-
6ffnung (12) einen zweiten Abstand (b) zum vorde-
ren Ende (4) des Gehauses (2) aufweist, wobei der
erste Abstand (a) groRer ist als der zweite Abstand

(b).

Arbeitsgerat nach Anspruch 10,
dadurch gekennzeichnet, dass das Gehause (2)
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12.

13.

14.

15.

eine sich vom hinteren Ende (3) bis zum vorderen
Ende (4) erstreckende Gesamtlange (I) aufweist.

Arbeitsgerat nach Anspruch 11,
dadurch gekennzeichnet, dass der erste Abstand
(a) mindestens 50%, vorzugsweise mindestens
70%, insbesondere in etwa 80% der Gesamtlange
(I) des Gehauses (2) entspricht.

Arbeitsgerat nach Anspruch 11 oder 12,

dadurch gekennzeichnet, dass der zweite Ab-
stand (b) mindestens 25%, vorzugsweise mindes-
tens 35%, insbesondere in etwa 40% der Gesamt-
lange (l) des Gehauses (2) entspricht.

Arbeitsgerat nach einem der Anspriiche 1 bis 13,
dadurch gekennzeichnet, dass das Gehause (2)
eine Oberseite (26), eine Unterseite (27), eine erste
Langsseite (28) und eine zweite Langsseite (29) auf-
weist, wobei die erste Ansaug6ffnung (11) auf der
Oberseite (26) des Gehauses (2) angeordnet ist.

Arbeitsgerat nach Anspruch 14,

dadurch gekennzeichnet, dass die zweite An-
saug6ffnung (12) auf einer der beiden Langsseiten
(28, 29) des Gehauses (2) angeordnet ist.
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