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OZET

MOTORLU TASIT SURGULU KAPILARI iGIN TEKER KILAVUZU

Bulug, bir motorlu tagitin bir strglll kapisini kilavuzlamaya yonelik clarak bir cihaz ve boyle bir

cihaza sahip bir tasit ile ilgilidir.
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ISTEMLER

Bir motorlu tagitin bir sirglld kapisina (8) kilavuzluk etmeye ydnelik olarak, sirglld
kapinin (8) desteklenmesi igin bir destek (7) ve destedi (7) barindirmak (izere motorlu
tasitin sasisine baglanabilen bir cergeve (8) iceren ve destegin (7), cergeve (8) icinde bir
yonlendirme dogrultusu (10} boyunca dodrusal makara kilavuzlugu igin bir teker
takimina (9) sahip oldugu bir cihaz olup, teker takiminin (9}, strgiill kapilar i¢in birbirine
gbre bir aciyla konumlandinlan iki teker kizagina (1) sahip bir teker kilavuzu ihtiva
etmesi, destedin (7}, her bir durumda iki teker kizaginin (1) barindiriimasina yénelik bir
bosluk meydana getirecek sekilde c¢ergeve (8) icine gegmesi, burada boslugun,
yonlendirme dodrultusunda (10) uzanmas), teker kizaklarinin (1) her birinin bir ilgili
yuvarlanma eksenine gdre blyuk dlglde paralel clarak dizenlenmis ¢gok sayida teker
govdesi (2) ve c¢ok sayidaki teker gévdesinin (2) barindinimasina yénelik uzun ve
duzlemsel bir teker kafesi (3) icermesi ve teker govdelerinin (2} her birinin, Uzerinde

yuvarlanmak uzere bir gevresel kilif ylzeyi (4) icermesi ile karakterize edilmektedir.

Istem 1'e uygun cihaz olup, teker kafesinin (3), 6zellikle her iki tarafinda, teker
gbvdelerinin (2) ilgili kilf yizeylerinin (4) en azindan kismen ¢ikintl yapacag sekilde

aralikh agikliklara (5) sahip olmasi ile karakterize edilmektedir.

istem 1 veya 2've uygun cihaz olup, teker gdvdelerinin (2) buyik dlgide dairesel-
silindirik formda yapilandiriimis olmasi, teker kafesinin (3) blylk dl¢ide dikdértgen bir
kesite sahip olmasi ve acikhklarin (5) dikdortgen kesitin bir uzun tarafinda

konumlandiriimis bulunmasi ile karakterize edilmektedir.

istemler 1 ila 3'ten herhangi birine uygun cihaz olup, teker kilavuzunun teker kizaklarinin
(1), birbirlerine gére en az 60 “'lik ve en fazla 120 “'lik tercihen buyik dlgide 90 *'lik bir

acl ile yerlestirilmis olmasi ile karakterize edilmektedir.

istemler 1 ila 4ten herhangi birine uygun cihaz olup, siirgiilii kapinin (6), yénlendirme
dogrultusuna (10} blylk oranda dik olarak uzanan bir yer degistirme dogrultusu (11)
boyunca vyer dedistirebilecek sekilde destege (7) baglanmasi ile karakterize

edilmektedir.

istem 5'e uygun cihaz olup, teker kilavuzunun bir normal kuvvetinin, yer degistirme
dogrultusu (11) ve motorlu tasitin bir yikseklik dogrultusu (12) ile tammlanan bir

dizlemde uzanmasi ile karakterize edilmektedir.
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istemler 5 ve 6'dan herhangi birine uygun cihaz olup, teker takiminin (9), her bir
durumda, yer degistirme dogrultusuna {11) referansla birbirine zit iki teker kilavuzuna

sahip olmasi ile karakterize edilmektedir.

istemler 5 ila 7'den herhangi birine uygun cihaz olup, teker kizaklarinin (1) birbirine gore
dizenlenmesiyle tanimlanan agi ortay setinin, blylk olclide yénlendirme dogrultusu (10)
ve yer degistirme dodrultusu (11) tarafindan kapsanan bir diizlemde yer almasi ile

karakterize edilmektedir.

istemler 5 ila 9'dan herhangi birine uygun cihaz olup, cihazin, sirgili kapinin (6) yer
degistirmesi sirglll kapiya (8) baglanan ve yer degistirme dogrultusu (11} boyunca
hareket ettirilebilecek sekilde destek (7) ile irtibath bulunan bir kizak takimina (15} sahip
olmasi ve cihazin, suUrguld kapmin (8) vyer degistirme dogrultusunda (11}
ayarlanabilmesini mimkin kilacak sekilde destegi (7) yonlendirme dogrultusunda (10}
ayarlamak ve kizak takimini (15) yer degistirme dogrultusunda (11) ayarlamaya yonelik

olarak bir destek-kizak surlcusu ihtiva etmesi ile karakterize edilmektedir.

Istem 9'a uygun cihaz olup, destek-kizak siriiciisiinin, kizak takimi (15) ve/veya
destege (7) bagl bir pabuca (16), pabucun (17) bir edride kilavuzlanmasi igin bir kilavuz
yoluna (18} ve pabucun (186) kilavuz yolu icinde ayari igin bir motora sahip olmasi ile

karakterize edilmektedir.

istemler 1 ila 10'dan herhangi birine uygun cihaz olup, teker kizaklarinin (1), destek (7)
ile ¢cergceve (8) arasindaki yonlendirme dodrultusu {10) boyunca hareket edebilecekleri,
boylece, destegin (7) yonlendirme dodrultusundaki (10) bir hareketinin hem teker
kizaklari (1) ile destek (7) arasinda hem de teker kizaklar (1) ile gergeve (8) arasinda bir

nispi harekete neden olacagi sekilde monte edilmesi ile karakterize edilmektedir.

istemler 1 ila 11'den herhangi birine uygun bir cihaz, cihaz tarafindan yénlendirilen bir
surgUld kapi (6), sarglll kapi (6) tarafindan kapatilabilen bir kapr agkhdl ve kapi
acikliginin Ustinde konumlandiriimig olan, surgult kapinin (6) desteklenmesine yonelik
bir Gst kilavuz tertibati iceren ve bu sekilde slrgllii kapinin bir agirlik kuvvetinin, st
kilavuz tertibati ve teker takimi (2) tarafindan biyik dlgide tamamen karsilandigi bir

motorlu tasit.



10

15

20

25

30

TARIFNAME

MOTORLU TASIT SURGULU KAPILARI iGIN TEKER KILAVUZU

Aciklama

Bulus, bir motorlu tasitin bir siirgiili kapisini kilavuzlamaya yonelik olarak istem 1'in giris

bdlimiine uygun bir cihaz ve bdyle bir cihaza sahip bir tasit ile ilgilidir.

Onceki teknikte, siirgllli kapilara sahip siirgilii kapi diizenekleri bilinmekte olup, érnegin, tipik
olarak kamusal yolcu tasimaciligina yonelik tasitlarda oldugu gibi déner srgGla kapilar olarak
yapilandinlabilmektedirler. Bunun icin DE 2 020 576, bir tasita ydnelik boyle bir déner slrgill
kap: tertibatini agiklamakta olup, burada, kapinin dénme hareketi, paralelkenar kilavuzlar
vasiiasiyla gergeklesmekte ve yer degistirme, kapi agikhdinin zerindeki bir teleskopik kilavuz

vasitasiyla ortaya konmaktadir.

Binek otomobil veya ticari arag ile minivan sektoriinde, sirgilt kapinin uygun stirgiilt kapi
kilavuzlari vasitasiyla kapall ve agik pozisyonlar arasinda yer degistirebildidi, bilinen teknige ait
surmeli kapi cihazlari da bulunmaktadir. Strgill kapi kapah pozisyonda iken bu tir araclardaki
konumu, aracin geleneksel déner kapilarina veya kanatlarina benzer sekilde tasit karoserinin

geri kalani ile ayni hizadadir.

Bu tlr bir sdrglld kapinin agma ve kapama sireci, bu nedenle ilk olarak, slrgulll kapinin ilgili
strguli kapr acikhginin disina hareket ettigi, 6zellikle de slOrguld kapi acgikhdinin aciima
yuzeyine blyuk olglide dik olarak disarn veya igeri dodru bir hareketi icermektedir. Sirgild
kapinin bu hareketle birlikte arag govdesinin geri kalanindan yeterli bir sekilde serbest
kalmasinin ardindan ikinci olarak, biyik oranda agiklik yiizeyine paralel bir yer degistirmeyi

iceren, daha dar anlamdaki kayma hareketi gergeklegsmektedir.

Kapali ve acik pozisyon arasindaki yer degistirme i¢in geleneksel olarak G¢ ray yerlestiriimekte
olup, burada kapi acikhidinda sirasiyla bir Ust ve bir alt ray bulunmaktadir. Buna ek olarak, ust
ve alt raylar arasinda yikseklidine gore dizenlenmis olan bir merkezi kosu rayi / kilavuz rayi,
kapiyt yan duvarin dig yluzd boyunca yonlendirmek igin yan duvarin dis ylzine
yerlegtiriimektedir. Bir sricl vasitasiyla kapinin elektriklendiriimesi de genellikle bu merkez

rayda gergeklestiriimektedir.

Bununla birlikte, béyle bir merkezi rayin saglanmasi, ¢esitli nedenlerden dolayi dezavantajhidir.

Her seyden Once, aracin gdrunisinde 6nemli bir bozulma anlamina gelmektedir. Ayrica,
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bilegenlere maruz kaldidi igin, gerekli mukavemeti saglamak icin aracin Uretim fiyatini arttiran

daha kaliteli malzemelerden yapiimalari gerekmektedir.

Onceki teknikten bilinen US 6,926,342 82, bir yolcu tasitinin bdyle bir merkezi rayi
gerektirmeyen yanal siirgiilii kapisi icin bir mekanizma dnermektedir. Ozellikle, bir kayar
gbvdeye sahip bir kayar yatak olugturmak Gzere strgull kapinin Gst ve alt bolgelerinde raylar
saglanmaktadir. Kayar gdvdeler de ilgili bir dénme kolu vasitasiyla aracin geri kalanina
baglanmaktadir. Yukarida meydana gelen ice ve disa dogru hareket, donme kolunun eksensel
hareketi ile gergeklestirimektedir. Bu tamamlandiinda, mekanizma raydaki kayma hareket igin

kayar gévdeyi serbest birakmaktadir.

Bu modern teknolojinin bir dezavantaji, dénme kollarinin sadece 6nemli bir degerdeki egilme

kuvvetine dedil, ayni zamanda burulmaya da maruz kalmasidir.

Bu ylikleme, dénme kollaninin diizenlemesi ne kadar kempakt ya da saglanan pivot kollarn ne
kadar az ise o kadar blyiik olmakta ve henzer sekilde siirglilli kap! ne kadar kayma hareketi
yaparsa o kadar buyilk olmaktadir. Donme Kkollarinin geometrisi, bu yiklerin barindiriimasi igin
son derece elverig bulunmaktadir. Strgult kapinin agilmasi veya kapanmasi igin birbirinden
tamamen farkl iki hareketin, yani bir tarafta dénme kollarinin déndirilmesi ve diger tarafta ray
boyunca kayma hareketi, kullaniimasiyla bu tlrdn bir motor tahrikli agma veya kapama, hi¢bir
sekilde uygulanamamakia ya da sadece, bu yaklagimdaki orantisiz bir karmasgikhkla

gerceklestirilebilmektedir.

DE 91 06 544 U1 numarali faydali model, en az bir ray lzerinde kilavuzlanan bir surgali kapiy
frenlemek icin bir cihazi agiklamakta olup, burada, rayin uzunlamasina eksenine gore dar bir
aglyla didzenlenen bir egim ve rayin uzunlamasina ekseninin enine gdre hareket eden ve
slrguli kapl son agik konumuna yaklastikca edimin Gzerine tekerlenen edim Uzerine yuvarlanan
bir yay beslemeli teker saglanmaktadir. WO 2015/044357 A1, istem 1'in giris kismina uygun bir
cihazi aciklamaktadir. Bu modern teknolojiye dayal olarak, bulusun amaci; bir merkezi raya
sahip olmayan bir tasita ait bdyle bir strg(ili kapinin yénlendiriimesi yonelik olarak, ortaya gikan

mekanik yiklerin daha iyi bir sekilde karsilanmasini sadlayan bir yaklasim sadlamaktir.

Bulusa gére, bu amag, bagimsiz istem 1'e uygun olarak bir motorlu tasitin bir siirgiilii kapisini
yonlendirmek icin bir cihaz ile elde edilmektedir. Teker kilavuzunun avantajh iyilestirmeleri,
istem 11'e kadar olan bagl istemlerden kaynaklanmaktadir. Son olarak, bir motorlu tasitla ilgili

olan amag, istem 12'ye uygun bir motorlu tasit ile elde ediimektedir,

Bir motorlu tagitin bir sarguld kapisini yonlendirmeye ydnelik bulugsa uygun cihaz, sirguld

kapinin desteklenmesi igin bir destek ve destedi barindirmak lGzere motorlu tagitin gasisine
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baglanabilen bir gerceve igermektedir. Destek boylece, slirgllli kapinin agirhgint en azindan
kismen karsilayacak sekilde sirguli kapiya badlanmaktadir. Cergeveye badglanmanin bir
sonucu olarak, surglli kapinin destek tarafindan en azindan kismen kargilanan agirligi,
tercihen cergeve aracihdiyla en azindan kismen ve tercihen tamamen motorlu tagitin sasisine
aktariimaktadir. Bu aktanim tercihen, teker takimi yoluyla ve 6zellikle teker kilavuzlan vasitasiyla

blyOk élgiide tamamen gerceklesmektedir.

Bir motorlu tasitin bir surguld kapisini yonlendirmeye yonelik bulusa uygun cihazda, destek,
ilave olarak c¢ercevedeki bir yénlendirme dogrultusu boyunca destegin dogrusal teker
kilavuzlugu igin bir teker takimina sahiptir. Teker takimi, birbirine gére bir aglyla dizenlenen iki
teker kizagina sahip strgdl kapilar igin bir teker kilavuzu ihtiva etmektedir. Burada, bir acil
dizenleme, bir paralel dizenlemeden sapan herhangi bir diizenleme anlamina gelmektedir.
Boyle bir paralel olmayan durum, edik veya kesisen clarak da adlandirimaktadir. Boyle bir agili
dizenleme, kuvvetlerin gesitli dogrultulardan karsilanmasi igin 6zellikle avantajlidir. Ozellikle, bu
tlr kuvvetleri gesitli dogrultulardan ve farkli bir dagihim ile kargilama kabiliveti cok avantajhdir.
Cunkd motorlu tasit, sirgill kapi agildigi zaman surekli olarak egimli olmayan bir diizlemde

bulunmayacak, aksine oldukga egimli bir sekilde olabilecektir.

Bulusa gére, ayrica, teker kizaklarinin her birinin bir ilgili yuvarlanma eksenine gére blylk
Olclde paralel olarak dizenlenmis ¢ok sayida teker gbvdesi ve cok sayidaki teker gévdesinin
barindinimasina yonelik uzun ve dizlemsel bir teker kafesi ile donatiimasi da dngoérdimuistur. Bu
nedenle, her bir teker kizad: icin ¢ok sayida teker govdesi bulunmakta olup, burada, teker
gévdeleri, etrafinda yuvarlanma hareketlerini yiriitecekleri ilgili eksenlerinin birbirine paralel
olacag! sekilde duzenlenmektedirler. Teker kafesi, uzatilmis halde bulunmakta ve bu nedenle
uzunlamasina bir dogrultuda boylamasina bir boyuta sahip olup, bu boyut, s6z konusu
uzunlamasina dogrultuyla kesisen herhangi bir dodrultu boyunca uzanmaktadir. Teker kafesi
ayrica, s0z konusu uzunlamasina dogrultu boyunca uzanan diiz bir dis yiizeye sahip olacak
sekilde dizlemseldir. Teker kafesinin uzatilmis formdaki konfiglrasyonu, teker kafesinin teker

kilavuzlugu sadlayarak gdrev yapabildigi yolun uzunlugunu artirmaktadir.

Teker gdvdelerinin her biri, Uzerinde yuvarlanabilecekleri bir ¢evresel kilif yilzeyi ihtiva
etmektedir. Bu sekilde, teker kilavuzlugu olarak hem ¢ok diisiik sirtlinme derecesine sahip olan
hem de strguli kapi icin énemli bir destekleme fonksiyonuna sahip olan destekten gerceveye
olan cesitli dogrultulardaki yiksek kuvvetleri transfer edecek donanimi iceren bir dogrusal
kilavuzluk temin edilmekiedir. Yukaridaki yénlendirme dogrultusu, teker takiminin ¢ercevedeki
dogrusal teker kilavuzlugu tarafindan tanimlanan dogrultudur. S6z konusu yénlendirme

dogrultusu, tercihen motorlu tasitin bir enine dogrultusuna karsilik gelmektedir. Bu ydnlendirme
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dogrultusu ayni zamanda, teker kafesinin yukaridaki uzunlamasina yonine de karsilik
gelebilmektedir. Motorlu tasitin s6z konusu enine dodrultusu, hem motorlu tasitin hareket
yonune karsilik gelen uzunlamasina dogruliusuna hem de motorlu tasitin  yukseklik
dogrultusuna dik olan dogrultu anlamina gelmektedir. Motorlu tasitin s6z konusu yukseklik
dogrultusu, motorlu tagitin edimsiz diz bir dizlem Ulzerindeki varsayllan konumu ile dikey

dogrultusuna karsilik gelmektedir.

Bu vyapilanmanin tercih edilen bir geligtirmesi; teker kafesinin, teker gévdelerinin ilgili kilif
yuzeylerinin en azindan kismen ¢ikinti yapacag sekilde aralikhi ag¢ikliklara sahip olmasini
saglamaktadir. Tercih edilen bir segenek ile uyumlu olarak, bu agikhklar, her iki tarafta da
tasarlanabilmekte ve boylece teker kizaklari, teker kafesinin ilgili iki yani Gzerinde bir
yuvarlanma hareketi yapabilmektedir. Bu; teker kafesinin ilgili kargi ylizeye gdre nispi hareketi,
teker kafesinin her iki tarafinda da mimkin kiindigindan, teker kilavuzu yolunun uzunlugunu
yine artirmaktadir. Cihazin tercih edilen bir yapillanmasinda, teker gdvdeleri blyik olglde
dairesel silindirik yapida olup, teker kafesi bliylk dl¢lide dikddrtgen bir kesite sahiptir ve burada
agikhklar dikdortgen kesitin daha uzun bir tarafinda yer almaktadir. Buna uygun olarak, teker
kizagi, dis ylzeyi Uzerinde, dikddrtgen kesitin s6z konusu uzun kenarina kargihk gelen ilgili dis
yuzeyleri lzerinde yuvarlanmak lzere ayarlanmaktadirlar. Bu yapilanma, teker kizaklari

tarafindan gesitli mekanik gerilimlerin karsilanmasini kolaylastirmaktadir.

Cihazin tercih edilen bir yapilanmasina uygun olarak, teker kizaklari, birbirlerine gore en az 60
ik ve en fazla 120 *'lik bir agi ile duzenlenmektedirler. Bu a¢i araliginda, dizlem tzerindeki
hemen hemen her yénden gelen kuvvetler, teker kilavuzu tarafindan iyi bir sekilde
karsilanabilmektedir. Teker kizaklannin birbirine gére blylk oranda 90 ®'lik bir agiyla
dizenlendidi bir segenegin &zellikle avantajli oldugu kanitlanmistir. Cihazin tercih edilen bir
yapilanmasinda, slrglll kapi, ydnlendirme dogrultusuna biyik oranda dik olan bir yer
degistirme dogdrultusu boyunca yer dedistirebilecek sekilde destef§e baglanmaktadir. Bu yer
degistirme dogrultusu, 6zellikle moterlu tasitin yukaridaki uzunlamasina dogrultusuna karsilik
gelebilmektedir. Bu sekilde, yan kapinin yer degistirme hareketi avantajl bir sekilde, uzantisina

kargilik gelen destegin yer degistirmesine gerek kalmaksizin saglanmaktadir.

Cihazin tercih edilen baska bir yapilanmasi, teker kilavuzuna, yer degistirme dogrultusu ve
motorlu tasitin  yikseklik dogrultusu ile tanimlanan bir dizlemde normal bir kuvvet
uygulanmasini saglamaktadir. Bu sekilde, sdrgill kapinin bir sonucu olarak etki eden
kuvvetlerin aktarimi icin dzellikle iyi bir uygunluk saglanmaktadir. Yukseklik dogrultusu, yukarida
agiklandigi gibi dikey dogrultu ile tamimlanmaktadir. Burada normal kuvvetin dogrultusu, teker

kilavuzunun en az bir teker kizaginin dogrusal teker kilavuzlugu glzergahinda yuvarlandid)
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yuvarlanma diizlemine diktir. Onerilen teker kilavuzunun birbirine gdre bir agiyla diizenlenen iki
teker kizagina sahip olmasi nedeniyle, bu tir iki yuvarlanma dizlemi duzenli olarak mevcut
olup, boylece her bir teker kilavuzu basina bu normal kuvvetin en az iki olasi yoniu mimkin
olmaktadir.

Tercih edilen bir yapilanma; teker kilavuzunun teker kizaklarinin takiminin birbirine gére
tanimlanan agi ortay setinin, blylk dlcide yonlendirme dogrultusu ve ver dedistirme dogrultusu
tarafindan kapsanan bir dizlemde yer almasini saglamaktadir. Onerilen sekilde, bir teker
kilavuzunun teker kizaklari, birbirlerine gore bir agiyla duzenlenmektedirler. Teker kizaklarinin
uzatimis durumda olmasi, sadece bir yarim ¢izgi olan bir a¢1 ortaya neden olmamakta, ayn
zamanda uzunlamasina dogrultuda birbirine gbére ofset olan agi ortaylarin tim bir seti ile
sonucglanmaktadir. Bu agi ortay setlerinin bilylik oranda ayni diizlemde yer almasi olgusu, teker
kilavuzunun her iki teker kizagi Uzerinde de karsilanan kuvvetlerin avantajli bir dagiliminin elde

edildigi anlamina gelmektedir.

Cihazin, tercihen; bir konumlandirma bilegenine, bir sabit bilesene ve dzellikle konumlandirma
bileseninin sabit bilegene gbre sonsuz degiskenli ayarina yénelik bir ayar cihazina sahip olmasi
ongorilmekte olup, bu sekilde destek ve gergeve arasindaki bir bosluk boyutu ayar tarafindan
dluzenlenebilmektedir. Konumlandirma bileseni, gergevenin sabit bileseni ile destek ihtiva
edebilmekte ya da tam tersi bir sekilde konumlandirma bileseni, destedin sabit bileseni ile
destekten olugsabilmektedir. Bu yolla, destedi cerceve icinde kilavuzlamaya yarayan ve bu
nedenle iki cerceve pargcasi arasinda vyer alan teker takimi, oynama olmadan
ayarlanabilmektedir. Acgili olmayan teker kizaklarinin aksine, énerilen teker kilavuzu, bu tir bir
ayarlama igin Ozellikle uygundur. Bu ayarlama olanagi; destek, cerceve ve teker takimi igin
Uretim maliyetlerini azaltmaktadir. Zira Uretimde daha cémert bir toleransa izin verilimekte ve bu

da gerektiginde s6z konusu ayarlama olanag ile telafi edilebilmektedir.

Buna dayali olarak dzellikle, sabit bilesenin sasiye rijit bir sekilde bagl olan gergevenin bir birinci
parcasi olmasi ve konumlandirma bilegeninin yer degistirme dogrultusunda ayarlanabilen
cergevenin ikinci bir par¢asi olmasi ve yer degistirme yoniine gdre birinci parganin kargisinda
yer almasi ongérulmustir. Boyle bir dizenleme, destek ile birinci ¢cergeve parcasi arasindaki
bosluk boyutunun yani sira destek ile ikinci gergeve parcasi arasindaki bosluk boyutunun ikinci

cerceve parcasinin ayarlanarak degistirilebilmesini mimkuin kilmaktadir.

Yukaridaki ayar cihazi, tercihen, déndurildigunde ikinci ¢ergeve pargasinin bir ayarina,
dolayisiyla da birinci ve ikinci ¢erceve parcalan arasindaki mesafenin hassas bir sekilde

ayarlanmasina izin veren bir eksantrik icermektedir,
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Cihazin tercih edilen bagka bir yapilanmasi; cihazin, surgili kapinin yer degistirmesi amaciyla
slirgUli kapiya baglanan ve yer degdistirme dodrultusu boyunca hareket ettirilebilen ve destek ile
irtibath bulunan bir kizak takimina sahip clmasini saglamakta ve cihaza, surguld kapinin yer
degistirme dogrultusunda ayarlanabilmesini mimkin kilacak sekilde destegi yonlendirme
dogrultusunda ayarlamak ve kizak takimini yer degistirme dogrultusunda ayarlamak amacina
yonelik clarak bir destek-kizak siiriiciisi temin etmektedir. Burada yonlendirme dogrultusu ve
yer degdistirme dogrultusu, yukarida tarif edildigi gibi tanimlanmalidir. Destek-kizak surdcusa,
bunun igin; hem yénlendirme dogrultusunda bir hareket icin destedi hem de yer degistirme
dogrultusunda hareket etmesi i¢in kKizak takimini tahrik etmektedir. Béylece avantajli olarak bir
ve ayni str(icld; hem s0rgQld kapinin, kapi agikhgina gére destek yardimiyla dolayh olarak disa
ya da igce dodru hareketinde hem de sUrglld kapinin, motorlu tasitin bir uzunlamasina
dogrultusu hoyunca kizak takimi vardimiyla dolayli olarak yer dedistirme hareketi igin
kullanilabilmektedir.

Bir tarafta destedin bir taraftan da kizak takiminin kombine hareketinin yukarida tarif edildidi gibi
avantajh bir sekilde donlstirilmesi; destek-kizak stricusinin, kizak takimi ve/veya destege
bagh bir pabugtan, pabucu egriler etrafinda kilavuzlanmasi igin bir kilavuz yolundan ve
uzantinin kilavuz yolu icinde ayar igin bir motordan olusmasini saglayan bir tercihli yapillanma
tarafindan temin edilmektedir. Burada 0Ozellikle, pabug, hem kizak takimi hem de destek ile
birlestirilebilmektedir. Kilavuz yolu, bu sekilde; pabucun kilavuz yolu icinde ve dolayisiyla egrisel
bir profil boyunca hareket ettiriimesi veya ayarlanmasina ybdnelik edrisel profile sahip olup,
edrisel profil, pabucun ydnlendirme dogrultusunda bir hareketi ile pabucun yer degistirme
dogrultusunda bir hareketi anlamina gelmektedir. Pabucun sz konusu bu iki dogrultudaki
hareketleri daha sonra destek ya da kizak takiminin ve dolayisiyla da strguli kapinin ilgili
yondeki ayarina donusturilmektedir. Kilavuz rayin egrisel profilinin 6zel konfigurasyonu
nedeniyle, sirgilii kapinin hareket dizeni, ydénlendirme dogrultusu ve yer degistirme
dogrultusundaki hareketine gére belirlenebilmektedir. ige veya disa dogru hareketten kayma

hareketine veya tam tersi sekilde aniden gecis yapmak gerekli olmamaktadir.

Cihazin tercih edilen bir yapilanmasina uygun olarak, kizak takiminin, kizak takiminin yer
degistirme dogrultusundaki bir birinci ayar hareketinin sirgilii kapinin yer degigtirme
dogrultusundaki bir ikinci ayar hareketine dénusturilmesine yonelik bir kizak disli mekanizmasi
ile donatimasi ve ikinci ayar hareketinin birinci ayar hareketinden biylk olmas)
ongorilmektedir. Birinci veya ikinci ayar hareketi, kizak takimi veya sirgili kapi tarafindan
hareketin baglangicindaki mutlak noktaya gére kapsanan mesafeyi ifade etmektedir. Eger kizak
takiminin yer degistirme dogrultusundaki ayari, sirgulld kapi ile kizak takimi arasinda yer

degistirme dogrultusunda gergeklesen ve kizak takiminin ayari ile ayni sekilde ydnlendirilen
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gbreceli bir harekete neden oluyorsa, ikinci ayar hareketi, bu nedenle birinci ayar hareketinden
zaten blyUk olmaktadir. Bu nispi hareketi, kizak takiminin ayarlanmasiyla Ust (ste bindirerek,

surgula kapinin daha buyik clan ayar hareketi elde edilmektedir.

Daha biylik olan bu ikinci ayar hareketini elde etmek ig¢in cihazin tercih edilen bir
konfiglrasyonu; kizak takiminin, pabuca bagh bir birinci kizak ile strgili kapiya baglh bir ikinci
kizaga sahip olmasini ve kizak digli mekanizmasinin, pabuca sahip birinci kizadin bir hareketini
ikinci kizagin birinci kizaga gére bir hareketine dénistirmesini saglamaktadir. Ornek olarak,
kizak digli mekanizmasi, birinci kizaga dénebilecek sekilde monte edilmis bir digli ¢arka ve
birinci kizaga gdre sabit olan ve disli ¢ark ile birlesen bir birinci digli gubuda sahip olabilmektedir.
Kizak digli mekanizmasi, ayrica, yine digli ¢ark ile birlesen ve ikinci kizaga rijit bir sekilde bagh
bulunan bir ikinci disli gubugda da sahip olabilmektedir. Daha sonra, birinci kizagin pabucla
birlikte ayarlanmasi, digli garkin (yine birinci kizak ile beraber ayarlanmakta) bir ddnis hareketi
yapmasina neden olmakta ve bu da ikinci kizagin digli carka ve dolayisiyla birinci kizaga gore
hareket etmesi ile sonuglanmaktadir. Bir digli mekanizmasinda birden fazla digli c¢ark

saglayarak, burada istenen bir aktarim orani da belirtilebilmektedir.

Tercih edilen bagka bir yapilanma, motorun, pabucu ayarlamak lzere pabug Uzerine buyuk
Olciide yalnizca yer degistirme dogrultusunda bir kuvvet uygulayacak sekilde donatiimasini
saglamaktadir. Bu avantajlidir, zira pabug¢ Uzerine yer degistirme dodrultusunda olasi en biyuk
kuvvetin uygulanmasiyla strguli kapi icin bu yer degistirme dogrultusundaki olas) en uzun yer
degistirme hareketi ile bu amag icin gerekli olan digli aktarim orani, dzellikle uygun sekilde
secilebilmektedir. Eger kuvvet farkll bir dogrultuda uygulanirsa, sadece daha kisa bir yer

degistirme hareketine yol agan aktarim oranlar mimkiin olacaktir.

Cihazin tercih edilen bir yapilanmasi, teker takiminin, yer degistirme dodrultusuna gére birbirine
zit iki teker kilavuzuna sahip olmasini saglamaktadir. Her teker kilavuzunun, birbirine gdre bir
aglya sahip en az iki teker kizag ihtiva etmesi nedeniyle, cihaz icin en az dért teker kizag
bulunmaktadir. Bu sekilde, destedin her iki tarafinda da kuvvetin avantajli bir sekilde

barindinlabilmesi saglanmaktadir.

Son olarak, cihazin tercih edilen bir yapilanmasi, teker kizaklarinin, destek ile cerceve
arasindaki ydnlendirme dodrultusu boyunca hareket edebilecekleri, bdylece, destedin
yonlendirme dogrultusundaki bir hareketinin hem teker kizaklar ile destek arasinda hem de
teker kizaklari ile ¢cergeve arasinda bir nispi harekete neden olacad: sekilde monte edilmesini
saglamaktadir. Bu sekilde, teker takimi tarafindan olusturulan dogrusal teker kilavuzludu icin

mimkin olan en uzun bir ayar hareketi elde edilmektedir.
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Buluga uygun olan motorlu tagit, istemler 1-11'e uygun bir cihaz ile birlikte, cihazin ydnlendirdigi
bir sdrgull kapiya, siirglld kapi tarafindan kapatilabilen bir kapi agikligina ve sirgdli kapiy
desteklemek amaciyla kapi acikhiginin tzerinde dizenlenen bir st kilavuz tertibatina sahip
olup, bu sekilde slrgull kapinin agirhd:, tst kilavuz tertibati ve teker takimi tarafindan biyilk
Olclide tamamen karsilanmaktadir. Sirguld kapinin agirhginin, bir yandan bulusa uygun olan
teker takimi ve diger yandan ust kilavuz tertibati tarafindan blylk olglide tamamen
karsilanmasi ve ilave olarak, bulusa uygun bir cihazda sdrgulid kapinin arzu edilen tim
tirlerdeki surglll kapi hareketleri i¢in tahrik saglanmasi imkani, fazladan yani bir Gglnci
kilavuz rayin saglanmasini gereksiz kilmakta olup, burada ayni zamanda potansiyel olarak

meydana gelen mekanik yiklerin gdvenilir bir sekilde kargilanmasi saglanmaktadir.

Bulusun diger avantajlari, 6zel nitelikleri ve amaca uygun gelistirmeleri, sadece 6rnek bir
yapillanma drnedinin tasvirlerine dayali olarak asagidaki agiklama ve sunumdan ortaya

cikmaktadir. Sekillerde;

Sek. 1 patlatiimig bir gérunamdeki bir teker kilavuzunu gostermektedir,
Sek. 2 Sek. 1'deki teker kilavuzunu kesit olarak gdstermektedir,
Sek. 3 Sek. 1'deki teker kilavuzunun tek bir teker kizaginin bir perspektif gorinimani

vermektedir,

Sek. 4 bir motorlu tasitin bir strgald kapisini yénlendirmeye yodnelik clarak bulusa uygun

bir cihazi bir birinci perspektif gériniminde géstermektedir, ve

Sek. 5a-c, Sek. 4'teki bir motorlu tasitin bir surgulu kapisini yonlendirmek amaciyla bulusa

uygun cihazdaki destegin kilavuzlanmis bir dogrusal hareketini gostermektedir.

Sek. 1, Sek 1'de gdsteriimeyen surgdll kapilar igin bir teker kilavuzunu gostermektedir. Teker
kilavuzu, birbirlerine gére bir aciyla diizenlenen iki teker kizagina (1) sahiptir. Ozellik olarak, bu
agl, buylk oranda 9C °'dir. Sekil 1'de ayrica gosterilen, cercevenin (8) sasiye rijit bir sekilde
bagli bulunan ve burada bir sabit bilesen (13) olusturan bir birinci pargasidir. llgili
konumlandirma bileseni (14), Sekil 2'ye referansla asagdida tarif edilmektedir. Sek. 1'de destegin
(7) sadece bir birinci gergeve karsi-pargasi (7a) gosterilmektedir. Bu, birinci gergeve pargasi ile
etkilesmekte ve bdylece, her durumda, iki teker kizagini (1) barindirmak igin bir bosluk
olusturulmaktadir. Bu bosgluk; icinde cerceve (8), teker kizadi (1) ve destedin (7) birbirlerine gore
yer degistirebilecekleri sekilde monte edildigi yonlendirme dogrultusunda (10) uzanmaktadir.
Yoénlendirme dogrultusu (10), aymi zamanda, teker kizaginin (1} uzatimig tasanminin

uzunlamasina dogrultusudur.
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Sek. 2, Sek. 1'deki teker kilavuzunun yani sira yine destek (7) Gzerinde dizenlenen bir diger
teker kilavuzunu géstermekte olup, teker kilavuzlarina sahip olan destek (7), cerceve (8)
cevrelenmekiedir. Sek. 2'de, yukaridaki birinci pargaya ek olarak, gercevenin (8) karsit ikinci
parcasi goriilebilmektedir. Ikinci cergeve pargasi, burada gdsteriimeyen bir ayar cihaz
tarafindan bir yer degistirme dogrultusunda (11) yer degistirebilmekte ve bdylece birinci gerceve
parcas! tarafindan olusturulan sabit bilesene (13) gdre konumlandirma bilesenini {14)
olusturmaktadir. Alternatif olarak, destek (7) ile gergeve (8) arasindaki bosluk boyutlarinin
ayarlanmasina ydnelik olarak, destegin (7) yer degistirme dogrultusundaki bir uzantisi ve ayni
zamanda bir sabit birinci ¢ergeve pargas! ile ikinci ¢er¢eve parcasina sahip bir ayar cihazi
saglanabilmektedir. Ilgili iki teker kizad1 (1) bulunan her iki taraftaki iki teker kilavuzu birlikte,
destedi (7} yonlendirme dogrultusu (10) boyunca olan dodrusal teker kilavuzlugu saglayan bir
teker takimini (9) olusturmaktadir. Teker kafesinin (3) biyiik dl¢liide dikdortgen kesiti ve teker
kizaklarinin (1) birbirine gore esas itibariyle 90 “lik bir agida olan acgisal dizenlemesi

gérulebilmektedir.

Sek. 3, Sek. 1'deki teker kilavuzunun tek bir teker kizagimi (1) gostermektedir. Her biri cevresel
kihf ylizeylerine {(4) sahip olan ve burada 10 adet bulunan, Sek. 3'te trnek olarak kaydedilen ¢ok
sayidaki teker gdvdesini (2) gostermekte olup, ilgili ¢cevresel kilif ylzeyi (4), teker govdelerinin
(4) buyuk oranda dairesel silindirik tasarimina sahiptir ve teker eksenleri birbirine paralel olarak
dizenlenmektedir. Teker gévdeleri {2, uzun ve duzlemsel bir sekle sahip olan bir teker kafesine
(3) yerlestirimis durumdadir. Sek. 1'de gosterildigi gibi, kilf ylizeyleri {4), teker kafesinin (3) her
iki tarafindaki acikliklar (5) Uzerinden ¢ikmakta, bdylece her iki taraf Uzerinde de teker

gévdelerinin (2) bir yuvarlanma hareketi miimkiin olmaktadir.

Sek. 4, bir strgli kapiya (6) kilavuzluk etmeye yodnelik bulusa uygun bir cihazin perspektif bir
gérinimiind sunmakia olup, burada gdrsele uygun olarak kilavuz, béyle bir siirgil(l kapiyla (6)
bagli bulunmaktadir. Bu slrgild kapi (6), gosterilen yer degistirme dodruliusunda (11)
ayarlanabilmekte olup, burada bu yer degistirme dodrultusu (11), ydnlendirme dogrultusuna (10)
dikey olarak uzanmakta ve ayni sekilde gosterilen yikseklik dodrultusu (12) ile dik agih bir

koordinat sistemi olusturmaktadir.

Sirguld kapinin (6) yer degistirme dogrultusunda (11} ayarlanmasi igin sadlanan kizak takimi
(15), gosterilmeyen bir motor tarafindan yer degistirme dogrultusunda (11) hareket ettirilen ve
hem destede (7) hem de badlanti elemani (17) aracihdiyla bir kizak takiminin (15) bir birinci
kizagina bagh bulunan, Sekil 4'te gosterildigi gibi pabucu (16} ihtiva etmektedir. Kizak takimi,
Sekil 4'te sag tarafta gorulebilen ve yer degistirme dogrultusunda uzanan ray tertibat icinde yer

almaktadir.
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Yukarida tarif edildigi gibi bir siriiciniin baglangigta sadece yer degistirme dogrultusunda (11)
harekete gegmesine ragmen, pabucun (18) bir ayari, Sek. 4'te goérilebilecedi lzere kilavuz
yolunun {18} egrisel profilinin bir sonucu olarak ydnlendirme dogrultusunda {10} gergeklesmekie
olup profil, hem yer degistirme dogrultusunda (11) bir bilesen hem de ydnlendirme

dogrultusunda (10) bir bilesen igermektedir.

Birinci kizagin pabug (16) tarafindan bir birinci ayar hareketi ile dogrudan ayar, sirgdli kapinin
(8) birinci ayar hareketinden daha buyuk olan bir ikinci ayar hareketi ile ayarlanmasina neden
olmaktadir. Ashnda, burada detayh olarak gdsteriimeyen bir birinci disli cubuk, birinci kizaga rijit
bir sekilde baglanmakta ve birinci kizagin karsisinda sabit bir konumda dizenlenmis olan bir
digli ile birlesmektedir. Bu digli, ayni zamanda, benzer sekilde detayli olarak gbsterilmeyen ve
kizak takiminin bir kizaga gore yer degistirebilecek sekilde monte edilmis olan ikinci kizagi ile
rijit bir sekilde bagh bulunan bir ikinci disli gubuk ile de birlesmektedir. Bu sekilde, disli igeren bu
dluzenleme, birinci kizagin ayarini, ikinci kizagin ayni mesafe ile Ust ste binen bir nispi ayarina
ceviren bir kizak digli mekanizmasi olusturmakta olup, bu sekilde sirgild kapinin (6) son ikinci

ayar hareketi, birinci kizagin birinci ayar hareketinin uzunlugunun iki kati olmaktadir.

Sek. 5a - ¢, bir nispi hareket sirasindaki farkl anlarda destek (7} ile gergeve (8) arasinda
yonlendirme dogdrultusunda (10) bulunan nispi hareketi gostermektedir. Sekil 5a'daki gorselde,
destek (7), cerceveye (8) gore maksimum oranda uzanmis durumda bulunmakta ve Sek. &b ile
5¢'de geri hareket etmekte ve Sek. 5c'de cerceve (8) ile ayni hizada olmaktadir. Teker kizaginin
(1) hem destek (7} hem de gerceveye (8) gbre Sek. 5a - 5c'de gdsterilen hareketi, teker
kizaginin (1) uzunlamasina boyutu bunu biraz sinirlandirsa da destedin (7) ydnlendirme

dogrultusu (13) boyunca olan olasi ayar mesafesini artirmaktadir.
Referans Listesi

1 Teker kizag)
2 Teker gévdesi
3 Teker kafesi
4 Kilf ylzeyleri
5 Acikliklar

6 Surgdld kapi
7 Destek

7a Cerceve kargi-par¢asi
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Cerceve

Teker takimi
Yonlendirme dogrultusu
Yer degistirme dogrultusu
Yukseklik dogrultusu
Sabit bilesen
Konumlandirma bileseni
Kizak takimi

Pabug

Baglanti elemani

Kilavuz yolu
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