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(54)实用新型名称

一种呼吸机的柔性限位机构

(57)摘要

一种呼吸机的柔性限位机构，包括至少一个

柔性连接结构，气路模组与壳体间通过柔性连接

结构定位；并且在气路模组与壳体之间还设有至

少一限位结构；气路模组的空气入口通过一柔性

缓冲管与壳体上的一开口连接并气路连通，空气

出口通过另一柔性缓冲管与气流方向下游的一

元件连接并气路连通。相比现有技术而言，本实

用新型气路模组与壳体柔性连接，可消除工作时

产生的振动，具有显著的减振效果，能够避免损

坏元件；并且提供了气路模组一定的自由位移空

间，避免其与壳体发生硬接触，避免了外力冲击

时对气路模组的损害。
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1.一种呼吸机的柔性限位机构，所述呼吸机的主机包括一壳体以及定位于该壳体内的

一气路模组；其特征在于：

所述柔性限位机构包括至少一个柔性连接结构，所述气路模组与所述壳体间通过所述

柔性连接结构定位；并且，在所述气路模组与所述壳体之间还设有至少一限位结构；

所述气路模组的空气入口通过一柔性缓冲管与所述壳体上的一开口连接并气路连通，

气路模组的空气出口通过另一所述柔性缓冲管与气流方向下游的一元件连接并气路连通。

2.根据权利要求1所述的一种呼吸机的柔性限位机构，其特征在于：所述柔性连接结构

设有多个，且至少均布于所述气路模组的底部四周。

3.根据权利要求2所述的一种呼吸机的柔性限位机构，其特征在于：所述柔性连接结构

的数量大于或等于三个。

4.根据权利要求1所述的一种呼吸机的柔性限位机构，其特征在于：所述限位结构包括

设置在各所述柔性连接结构周部的限位环，该限位环固设于壳体上，并与所述柔性连接结

构间隙配合。

5.根据权利要求1所述的一种呼吸机的柔性限位机构，其特征在于：所述限位结构包括

一顶部限位结构，该顶部限位结构包括在水平方向抵靠配合的顶部限位座与顶部限位柱，

两者分别固设于所述气路模组的顶部以及所述壳体的内侧。

6.根据权利要求1所述的一种呼吸机的柔性限位机构，其特征在于：所述柔性连接结构

为柔性连接柱或柔性连接垫。

7.根据权利要求5所述的一种呼吸机的柔性限位机构，其特征在于：所述顶部限位座与

所述顶部限位柱一者为软性材质，另一者为硬性材质；

当所述顶部限位柱为硬性材质时，顶部限位柱上套设有一缓冲圈。
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一种呼吸机的柔性限位机构

技术领域

[0001] 本实用新型涉及医疗器械领域，具体涉及一种呼吸机的柔性限位机构。

背景技术

[0002] 呼吸机作为一项能人工替代自主通气功能的有效手段，已普遍用于各种原因所致

的呼吸衰竭、大手术期间的麻醉呼吸管理、呼吸支持治疗和急救复苏中，在现代医学领域内

占有十分重要的位置，是一种能够起到预防和治疗呼吸衰竭，减少并发症，挽救及延长病人

生命的至关重要的医疗设备。

[0003] 其工作原理是通过控制器检测患者呼吸道阻塞的信号，对呼吸机气道中的空气进

行适当的加压，进而强制打开患者的呼吸道闭塞，对患者提供持续通气，保持患者身体内能

获得足够的氧。

[0004] 目前，市面上的呼吸机其重要组成分为主机以及湿化装置两部分。在呼吸机工作

时，在主机中通过电机将空气泵入湿化装置中，通过湿化装置增湿之后再送入用户的呼吸

道。由于空气流经湿化装置时便会携带水蒸汽形成湿润空气，带有适当湿度的空气进入到

患者气道，不会对脆弱的呼吸气道及气道黏膜造成损伤，从而改善了用户的使用体验，对用

户的疾病治疗起到了有益的辅助效果。

[0005] 现有呼吸机存在以下不足：呼吸机主机部分的气路模组采用硬连接的方式固定在

底座上，工作时振动大，且连接结构容易损坏，尤其在搬运受到外部冲击时。

[0006] 因此，如何解决上述现有技术存在的不足，便成为本实用新型所要研究解决的课

题。

发明内容

[0007] 本实用新型的目的是提供一种呼吸机的柔性限位机构。

[0008] 为达到上述目的，本实用新型采用的技术方案是：

[0009] 一种呼吸机的柔性限位机构，所述呼吸机的主机包括一壳体以及定位于该壳体内

的一气路模组；所述柔性限位机构包括至少一个柔性连接结构，所述气路模组与所述壳体

间通过所述柔性连接结构定位；并且，在所述气路模组与所述壳体之间还设有至少一限位

结构；

[0010] 所述气路模组的空气入口通过一柔性缓冲管与所述壳体上的一开口连接并气路

连通，气路模组的空气出口通过另一所述柔性缓冲管与气流方向下游的一元件连接并气路

连通。

[0011] 上述技术方案中的有关内容解释如下：

[0012] 1．上述方案中，通过柔性连接结构的设置，一方面，当气路模组中的鼓风机运作

时，其振动将得以通过柔性连接结构吸收，不会将振动传至壳体上，具有显著的减振效果；

另一方面，可允许气路模组具有一定的自由位移空间，避免其与壳体硬接触，进而避免在主

机收到外力冲击时损坏气路模组。
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[0013] 2．上述方案中，所述柔性连接结构设有多个，且至少均布于所述气路模组的底部

四周。除了底部而外，也可设于气路模组的侧部或顶部，以设置于气路模组的底部为佳。进

一步的，柔性连接结构的数量可以是三个或三个以上，以构成一稳定的柔性支撑面。

[0014] 当柔性连接结构的数量为一个时，可通过将柔性连接结构设置成具有较大接触面

的形式与气路模组面接触并连接定位，以达到稳定地连接关系。

[0015] 3．上述方案中，所述柔性连接结构为柔性连接柱或柔性连接垫，或其它具有同类

功能的结构。柔性连接结构由已知的柔性材质制成，如橡胶、硅胶、海绵等等。

[0016] 4．上述方案中，所述限位结构包括设置在各所述柔性连接结构周部的限位环，所

述限位环呈圆弧形或半圆形或圆形，一一对应并呈环绕状设置于柔性连接结构的周部；所

述限位环固设于壳体上，并与所述柔性连接结构间隙配合，既留出了柔性连接结构的摆动

空间，给气路模组的振动提供一定的自由度，有可用于限制柔性连接结构在水平方向的最

大摆动幅度。

[0017] 5．上述方案中，所述限位结构包括一顶部限位结构，该顶部限位结构包括在水平

方向抵靠配合的顶部限位座与顶部限位柱，或其它可组合并抵靠配合的结构，两者分别固

设于所述气路模组的顶部以及所述壳体的内侧。

[0018] 通过所述顶部限位结构的设置，可用于在上方辅助限位所述气路模组，配合柔性

连接结构以及限位环，可实现在前后上下左右方向对气路模组进行限位，可避免运输时损

坏气路模组，可避免破坏主机内部其它连接结构，还具有跌落缓冲作用。

[0019] 6．上述方案中，所述顶部限位座与所述顶部限位柱一者为软性材质，另一者为硬

性材质，或两者均为软性材质，这样可以保证所述气路模组既能具有一定位移空间，利于减

振，同时又能达到良好的限位效果。

[0020] 当所述顶部限位柱为硬性材质时，还可在顶部限位柱上套设缓冲圈，以进一步提

升减振效果，同时延长所述顶部限位座与所述顶部限位柱的使用寿命。

[0021] 7．上述方案中，所述气路模组的空气入口通过一柔性缓冲管与所述壳体上的一开

口连接并气路连通，气路模组的空气出口通过另一柔性缓冲管与一气道转接装置的入气口

密封连接并气路连通。该两柔性缓冲管的设计配合所述柔性连接结构以进一步提升减振效

果。

[0022] 所述柔性缓冲管可以是硅胶、橡胶等柔性材质构成。

[0023] 本实用新型的工作原理及优点如下：

[0024] 本实用新型一种呼吸机的柔性限位机构，包括至少一个柔性连接结构，气路模组

与壳体间通过柔性连接结构定位；并且在气路模组与壳体之间还设有至少一限位结构；气

路模组的空气入口通过一柔性缓冲管与壳体上的一开口连接并气路连通，空气出口通过另

一柔性缓冲管与气流方向下游的一元件连接并气路连通。

[0025] 相比现有技术而言，本实用新型气路模组与壳体柔性连接，可消除工作时产生的

振动，具有显著的减振效果，能够避免损坏元件；并且提供了气路模组一定的自由位移空

间，避免其与壳体发生硬接触，避免了外力冲击时对气路模组的损害。

附图说明

[0026] 附图1为本实用新型实施例呼吸机去除前、后罩壳后的内部结构示意图；
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[0027] 附图2为本实用新型实施例呼吸机去除气路模组及气道转接装置后的内部结构示

意图；

[0028] 附图3为本实用新型实施例顶部限位结构的结构示意图。

[0029] 附图4为图3中A-A向剖面结构示意图；

[0030] 附图5为本实用新型实施例气路模组的结构示意图。

[0031] 以上附图中：1．主机；2．湿化装置；3．壳体；4．气路模组；5．气路模组的空气入口；

6．气路模组的空气出口；7．湿化装置的空气入口；8．柔性连接结构；9．限位环；10．顶部限位

座；11．顶部限位柱；12．缓冲圈；13．气道转接装置；14．柔性缓冲管；15．开口。

具体实施方式

[0032] 下面结合附图及实施例对本实用新型作进一步描述：

[0033] 实施例：参见附图1~5所示，一种呼吸机的柔性限位机构，所述呼吸机包括主机1及

湿化装置2，所述主机1包括一壳体3以及定位于该壳体3内的一气路模组4，该气路模组4具

有一空气入口5，与外界大气连通；该气路模组4的一空气出口6与所述湿化装置2的一空气

入口7气路相通。

[0034] 所述柔性限位机构包括至少一个柔性连接结构8，所述气路模组4与所述壳体3间

通过所述柔性连接结构8定位；并且，在所述气路模组4与所述壳体3之间还设有至少一限位

结构；

[0035] 通过柔性连接结构8的设置，一方面，当气路模组4中的鼓风机运作时，其振动将得

以通过柔性连接结构8吸收，不会将振动传至壳体3上，具有显著的减振效果；另一方面，可

允许气路模组4具有一定的自由位移空间，避免其与壳体3硬接触，进而避免在主机1收到外

力冲击时损坏气路模组4。

[0036] 其中，如图1、2，所述柔性连接结构8设有三个，且均布于所述气路模组4的底部四

周。除了底部而外，还可设于气路模组4的侧部或顶部，以设置于气路模组4的底部为佳。

[0037] 所述柔性连接结构8为柔性连接柱，也可以是柔性连接垫或其它具有同类功能的

结构。柔性连接结构8由已知的柔性材质制成，如橡胶、硅胶、海绵等等。

[0038] 其中，所述限位结构包括设置在各所述柔性连接结构8周部的限位环9，所述限位

环9呈圆弧形（或为半圆形或圆形），一一对应并呈环绕状设置于柔性连接结构8的周部；所

述限位环9固设于壳体3上，并与所述柔性连接结构8间隙配合，既留出了柔性连接结构8的

摆动空间，给气路模组4的振动提供一定的自由度，有可用于限制柔性连接结构8在水平方

向的最大摆动幅度。

[0039] 其中，如图3、4，所述限位结构还包括一顶部限位结构，该顶部限位结构包括在水

平方向抵靠配合的顶部限位座10与顶部限位柱11，或其它可组合并抵靠配合的结构，两者

分别固设于所述气路模组4的顶部以及所述壳体3的内侧。

[0040] 通过所述顶部限位结构的设置，可用于在上方辅助限位所述气路模组4，配合柔性

连接结构8以及限位环9，可实现在前后上下左右方向对气路模组4进行限位，可避免运输时

损坏气路模组4，可避免破坏主机1内部其它连接结构，还具有跌落缓冲作用。

[0041] 其中，所述顶部限位座10与所述顶部限位柱11一者为软性材质，另一者为硬性材

质，或两者均为软性材质，这样可以保证所述气路模组4既能具有一定位移空间，利于减振，
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同时又能达到良好的限位效果。

[0042] 当所述顶部限位柱11为硬性材质时，还可在顶部限位柱11上套设缓冲圈12，以进

一步提升减振效果，同时延长所述顶部限位座10与所述顶部限位柱11的使用寿命。

[0043] 其中，如图5所示，所述气路模组4的空气入口5通过一柔性缓冲管14与所述壳体3

上的一开口15连接并气路连通，气路模组4的空气出口6通过另一柔性缓冲管14与一气道转

接装置13的入气口密封连接并气路连通。该两柔性缓冲管14的设计配合所述柔性连接结构

8以进一步提升减振效果。所述柔性缓冲管14可以是硅胶、橡胶等柔性材质构成。

[0044] 相比现有技术而言，本实用新型气路模组与壳体柔性连接，可消除工作时产生的

振动，具有显著的减振效果，能够避免损坏元件；并且提供了气路模组一定的自由位移空

间，避免其与壳体发生硬接触，避免了外力冲击时对气路模组的损害。

[0045] 上述实施例只为说明本实用新型的技术构思及特点，其目的在于让熟悉此项技术

的人士能够了解本实用新型的内容并据以实施，并不能以此限制本实用新型的保护范围。

凡根据本实用新型精神实质所作的等效变化或修饰，都应涵盖在本实用新型的保护范围之

内。

说　明　书 4/4 页

6

CN 209221225 U

6



图1
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图2
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图3
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图4
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图5
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