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69 Halterungsvorrichtung mit einem Antrieb zur Einstellung einer Wendestange. e

@ Die Halterungsvorrichtung weist ein Drehgelenk (15)

auf, das an einem Halter (7) auf einer Fithrungstra-
verse (2) angeordnet ist. Durch eine Antriebsspindel (4)
ist der Halter (7) auf der Fiihrungstraverse (2) hin- und
herverschiebbar. Das mit dem Halter (7) verbundene En-
de der Wendestange (10) weist ein Zahnsegment (11) auf.
Das andere Ende stiitzt sich in einem Halter (13) ab, der
auf einer weiteren parallelen Traverse (3) verschiebbar
ist und der dieses Ende der Wendestange (10) ldngsver-
schieb- und drehbar aufnimmt. Dadurch ist eine Parallel-
verschiébung- der Wendestange (10) und eine Umlegung
moglich. - R '
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1. Halterungsvorrichtung mit einem Antrieb zur Ein-
stellung eine Wendestange, die an einem Ende in einem
auf einer Traverse verschiebbaren Halter gehalten ist, da-
durch gekennzeichnet, dass ein Halter (7; 21) mit einem
Drehgelenk (15; 23) fiir dieses Ende der Wendestange (10;
17) vorgesehen ist und dass ein Antrieb (8, 9; 18, 19, 20)
zum Drehen des im Drehgelenk (15; 23) gehaltenen Endes
der Wendestange (10; 17) vorhanden ist.

2. Vorrichtung mit Antrieb nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dass die Wendestange (10) an dem in dem
Halter (7) gehaltenen Ende mit einem Zahnsegment (11)
verbunden ist.

3. Vorrichtung mit Antrieb nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet, dass der Antrieb einen an dem
Halter (7) angeordneten Getriebemotor (8) enthilt, der mit
dem Zahnsegment (11) verbunden ist.

4. Vorrichtung mit Antrieb nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dass an dem Halter (21) ein Stellmotor (18)
mit einer Schnecke (19) vorhanden ist, durch die iiber ein
Schneckenrad (20) die Wendestange (17) verschwenkbar ist.

5. Vorrichtung mit Antrieb nach Anspruch 4, dadurch
gekennzeichnet, dass der Drehpunkt (23) der Wendestange
(17) mit dem Mittelpunkt des Schneckenrades (20) zusam-
menfillt.

6. Vorrichtung mit Antrieb nach einem der vorhange-
henden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass das an-
dere Ende der Wendestange in einem Halter abgestiitzt ist,
der auf einer weiteren parallelen Traverse verschiebbar ist
und der dieses Ende der Wendestange Lingsverschieb- und
drehbar aufnimmt,

Die Erfindung betrifft eine Halterungsvorrichtung mit
einem Antrieb zur Einstellung einer Wendestange, die an
einem Ende in einem auf einer Traverse verschiebbaren
Halter gehalten ist.

Wendestangen der vorangehend definierten Art sind
bereits aus der DE-Auslegeschrift 1 761 899 bekannt. Die-
se sogenannten «fliegenden Wendestangens sind jeweils
in einer Halterung angeordnet, die eine Umlegung der Wen-
destange fiir die Anpassung an verschiedene Druckprogram-
me um 90° ermdglicht. Der fiir eine jede Wendestange vor-
gesehene Halter ist auf einer Traverse verschiebbar gelagert
und weist oberhalb und unterhalb der Traverse einen Teller
auf, in dem sich eine Kreuznut befindet, deren Schenkel in
einem Winkel von 45° zur Traverse liegen. In diese Nut
passt ein Keil einer tellerf6rmigen Aufnahme, die mit
Schrauben an dem Ende der Wendestange angeflanscht ist.
Bei dieser bekannten Wendestangenhalterung ist es von
Nachteil, dass ein Umlegen der Wendestangen um 90° nur
manuell méglich ist, wobei vor dem Umlegen einer Wende-
stange Befestigungsmittel zu 16sen sind, die nach erfolgter
Umlegung der Wendestange wieder angezogen werden miis-
sen. .
Die Aufgabe der Erfindung ist es, eine Halterungsvor-
richtung mit Antrieb fiir eine Wendestange aufzuzeigen, die
an einem Ende in einem auf einer Traverse angeordneten
Halter gehalten ist, und die ein einfacheres und schnelleres
Umlegen der Wendestange erméglicht.

Diese Aufgabe wird gemiss dem Kennzeichen des Pa-
tentanspruchs 1 gelost. Vorteilhafte Weiterbildungen erge-
ben sich aus den abhéngigen Anspriichen in Verbindung
mit der Beschreibung.

Ein wesentlicher Vorteil der erfindungsgemissen Vor-
richtung mit Antrieb besteht darin, dass mit dieser eine
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Automatisierung des Wendestangenumlegevorganges mog-
lich ist. Dadurch ergeben sich erhebliche Zeiteinsparungen
im Vergleich zu dem bisher iiblichen manuellen Umlege-
vorgang.

Im folgenden wird die Erfindung anhand von Ausfiih-
rungsbeispielen im einzelnen beschrieben, wobei Bezug auf
die beiliegenden Zeichnungen genommen wird. In diesen
zeigen:

Fig. 1 eine schematisierte Darstellung einer Halterungs-
vorrichtung fiir eine Wendestange und

Fig. 2 bis 4 ein weiteres Ausfithrungsbeispiel einer Hal-
terungsvorrichtung gemiss der Erfindung.

In Fig. 1ist an einer Traverse 1 eine Fithrungstraverse
2 fiir eine Halterung 7 befestigt. Auf der Halterung 7 ist
ein Ende einer Wendestange 10 verschwenkbar angeordnet.
In Fig. 1 liegt der Drehpunkt, um den die Wendestange 10
verschwenkbar ist, an der durch das Bezugszeichen 15 ange-
deuteten Stelle. Das auf der Halterung 7 befestigte Ende
der Wendestange 10 ist mit einem Zahnsegment 11 verbun-
den. Unterhalb der Halterung 7 ist ein Getriebemotor 8 an-
geflanscht, der ein Antriebszahnrad 9 aufweist. Die Zihne
des Antriebszahnrades 9 kimmen mit den Zihnen des Zahn-
segmentes 11.

Das Untersetzungsverhiltnis des in dem Getriebemotor
8 vorhandenen Getriebes ist so gewihit, dass die Umle-
gung bzw. eine Feineinstellung der Wendestange 10 mit
einer geeigneten Winkelgeschwindigkeit erfolgt.

Parallel zu der Fithrungstraverse 2 verliuft eine Antriebs-
spindel 4, die ebenfalls in der Traverse 1 gelagert ist und
die mit threm Ende an einen Stellmotor 12, beispielsweise
einen Schrittschaltmotor, angekoppelt ist. Auf die Fiih-
rungsspindel 4 ist eine Fijhrungsmutter 5 aufgesetzt, die
iiber ein Verbindungsteil 6 mit der Halterung 7 verbunden
ist. Durch Erregung des Stellmotors 12 in einer bestimm-
ten Richtung und wihrend einer bestimmten Zeitdauer kann
somit die Halterung 7 auf der Fiihrungstraverse 2 in defi-
nierte Positionen bewegt werden. Dadurch erfolgt eine Ver-
schiebung der Wendestange, wobei der Winkel zwischen
der Wendestange 10 und der Traverse 2 nicht verindert
wird.

Soll eine Umlegung der Wendestange 10, d.h. eine Ver-
#nderung des Winkels zwischen der Wendestange 10 und
der Fiihrungstraverse 2, vorgenommen werden, so wird der
Getriebemotor 8 in einer bestimmten Richtung und fiir eine
bestimmte Zeitdauer erregt. Dadurch kann die Wendestan-
ge 10 in beliebige Winkellagen bezogen auf die Traverse 2
gebracht werden. Ublicherweise erfolgt eine Umlegung der
Wendestange 10 um 90°. Wie bereits dargelegt, kann mit
der Antriebsvorrichtung geméss der Erfindung auch durch
kurzzeitiges Erregen des Getriebemotors 8 eine Feinein-
stellung der Wendestange 10 vorgenommen werden.

Bei einer stabilen Wendestangenkonstruktion kann es
ausreichend sein, die Wendestange 10 nur einseitig zu la-
gern. Falls erforderlich, kann zur Entlastung der Wende-
stange 10 parallel zu der Traverse 2 eine weitere Traverse
3 angeordnet werden, auf der das andere Ende der Wende-
stange 10 abgestiitzt wird. In Fig. 1 ist auf der Traverse 3
ein auf dieser verschiebbares Gleitteil 13 und dariiber ein
Drehteil 14 gezeigt. Das Drehteil 14 umfasst die Wende-
stange in der Weise, dass sich diese in jhrer Axialrichtung
durch das Drehteil 14 schieben kann. Somit ist das rechte
Ende der Wendestange 10 in Fig. 1 in vorteilhafter Weise
auf der zweiten Traverse 3 abgestiitzt. Wird beispielsweise
der Stellmotor 12 erregt, so wird die Halterung 7 auf der
Traverse 2 und das Gleiteil 13 auf der Traverse 3 parallel
verschoben. Wird hingegen der Getriebemotor 8 erregt, so
wird die Wendestange 10 verschwenkt bzw. umgelegt, wo-
bei sich das rechte Ende der Wendestange durch die Hal-



terung des Drehteils 14 hindurchschiebt, wenn unter Dre-
hung des Drehteils 14 infolge der in Lingsrichtung der Tra-
verse 3 wirkenden Kraft das Gleiteil 13 ebenfalls verscho-
ben wird. :

Eine bevorzugte Ausfithrungsform ist in den Fig. 2 bis
4 in drei Ansichten gezeigt. Auf einer Traverse 24, bei-
spielsweise auf einem mit einer Léngsnut 22 versehenen
Rohr, ist eine Halterung 21 aufgeschoben. Die Halterung
21 ist auf der Traverse 24 verschiebbar und wird mit Hilfe
der Lingsnut 22 gefiihrt.
Die Verschiebung der Halterung 21 erfolgt durch eine
parallel zu der Traverse 24 verlaufende Fiihrungsspindel 16.
An der Halterung 21 ist eine Stellmotor 18 befestigt,
der eine Schnecke 19 antreibt. Die Schnecke 19 steht mit
einem Schneckenrad 20 in Eingriff, das sich um einen Mit-
telpunkt 23 dreht (Fig. 4), um den auch eine Wende-
stange 17 verschwenkbar ist. Die Ebene des Schneckenrades
20 liegt parallel zu der Ebene, in der die Wendestange 17
verschwenkt bzw. umgelegt wird.

Ein wesentlicher Vorteil des vorangehend beschriebenen
Ausfithrungsbeispieles der Erfindung besteht darin, dass
durch die Verwendung der Schnecke 19 und des Schnecken-
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rades 20 eine Untersetzung der Drehzahl des Stellmotors 18
in einen Drehzahlbereich erfolgt, der eine Umlegung der
Wendestange 17 und eine Feinjusierung mit annehmbarer
Geschwindigkeit ermdglicht. Ein weiterer Vorteil liegt darin,
5 dass auch bei entregtem Stellmotor 18 die Winkellage der
Wendestange 17 definiert ist, da die Wendestange iiber das
Schneckenrad 20 und die Schnecke 19 arretiert ist, da die-
se Anordnung selbstsperrend ist.
Es versteht sich, dass im Rahmen der Erfindung weite-
10 re Abwandlungen der erfindungsgemissen Vorrichtung zum
Verschwenken einer «fliegenden Wendestange» moglich
sind und dass die Erfindung nicht auf die vorangehend be-
schriebenen konkreten Ausfiihrungsbeispiele beschrinkt ist.
So konnte z.B. der durch den Stellmotor 8 durchfiihrbare
15 Schwenkvorgang auch von der Antriebsspindel 16 mit {iber-
nommen werden in der Form, dass zwei Kupplungen in
Wechselwirkung einmal den Vorschub fiir eine lineare Ver-
schiebung in der bisherigen Form erm&glichen und anderer-
seits das Gleitteil selbst auf der Spindel blockieren, und die
20 Drehung der Spindel dazu verwendet wird, mit entsprechen-
der Ubersetzung die Wendestange im Winkel zu verdrehen
bzw. umzulegen.

1 Blatt Zeichnungen
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