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Mechanizm malego ruchu posuwowego oraz malego ruchu

przestawczego zwlaszcza do szlifierek
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Przedmiotem wynalazku jest mechanizm matego
ruchu posuwowego oraz malego ruchu przestaw-
czego, zwlaszcza do szlifierek.

Stosowanie malych posuwdéw roboczych i matych

przesunie¢ ma zwlaszcza w- szlifierkach znaczenie .

szczegblne z uwagi na specyfike cbrobki skrawa-

. niem i wymagang duza dokladnos¢ i gladkosé¢ ob-
rabianych powierzchni. Znaczenie to tym bardziej
wzrasta, jesli -szlifowane przedmioty wykonane sg
z tworzyw trudnoobrabialnych o wysckiej twar-
dosci, a przy tym ich struktura jest bardzo' kru-
cha, Ddbér w takich przypadkach wlasciwych pa-
rametrow. obrobki, a miedzy innymi optymalnych
posuwow roboczych, jest zagadnieniem technicznym
0 duzym znaczeniu.

Znane mechanizmy malego ruchu posuwowego
oraz malego ruchu przestawczego skladajg sie za-
zwyczaj z silnika napedowego oraz przekladni me-
chanicznej o duiym przelozeniu, napedzajacej $ru-
be pociggowa, ktéra poprzez stalg nakretke nadaje
ruch posuwowy zespolowi napedzanemu. Skokowy
ruch przestawczy realizowany jest zazwyczaj przy
pomocy mech-anizmwzapadkuowego.

Wada tych rozwigzan ! jest bardzo rozbudowana
i skomplikowana konstrukcja nie zabezpieczajgca
przy tym mozliwosci uzyskiwania bardzo matych
pPOsSUWoOw.

Celem wynalazku jest opracowanie mechanizmu
malego ruchu posuwowego oraz maltego ruchu prze-
stawczego charakteryzujacego sig zwarta budowag

123 391

2

i prosta konstrukcja, pozwalajacego na uzyskiwaa
mnie bardzo matych posuwdéw roboczych i bardzo

. malych przesunig¢ oraz. prostg i latwag obsluge.
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Istota wynalazku polega na tym, ze S$Sruba pc-
ciggowa osadzona w korpusie mechanizmu wypo-
sazona jest w sprzeglo rozlgczne umieszczone od
strony napedu i hamulec sprzezony z nakretkg
$ruby, osadzong obrotcwo w zespcle mapgdzanym,
przy czym zardwno sprzeglo jak i hamulec wy-
posazone sa w kola zebate wspOlpracujgce z ko-
lami zebatymi csadzonymi na walku posrednim
zamocowanym obrotowo w zespole napedzénym
i przesuwnie w korpusie mechanizmu. Przekladnia
zlozona z k6@ zebatych ma przelozenie mniejsze
od jednosci. Ponadto ze $rubg pociggows sprzezone
jest sztywno kolo -zapadkowe napedzane skokowo
poprzez popychacz zamocowany wahliwie w suwa-
ku osadzonym w korpusie mechanizmu, a wartosé
przesuwu tego suwaka nastawiana jest zderzakiemi.

Rozwigzanie wedlug wynalazku pozwala uzyski-
waé bardzo malte predkosci posuwu roboczego
i bardzo mate przesuwy skokowe oraz szybki-ruch
pomocniczy poprzez odpowiednie ustawienie ele-
mentoéw napedowych i sterujacych. g

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladzie wykonania na rysunku obrazujgcym é¢he-
mat kinematyczny mechanizmu.

W korpusie 1 mechanizmu osadzona jest obroto-
wo sruba 2 pociggowa otrzymujaca ruch obrotowy
od silnika 3. Sruba 2 wyposazona jest w sprzeglo
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4 rozlgczne polgczone z kolem zebatym 5 oraz
~w hamulec 6 polgczony z nakretka 7 osadzong ob-
rotowo w' zespole napedzanym 8. Hamulec 6 i na-
kretke 7 sprzezone sg kolami zebatymi 9 i 11. Ko-
la zebate' 5 i 9 sprzegla 4 i makretki 7 wspoélpra-
cujg z kolami zebatymi 10 i 11 osadzonymi na watl-
ku 12 posrednim zamocowanym obrotowo w zespo-
le napedzanym 8 i kou‘pluwsie 1 mechanizmu. Koto
zebate 10 -wspoélpracujagce z kolem zebatym 5
sprzegla 4 osadzone jest na .watku 12 posrednim
przesuwnie, natomiast drugie kolo zebate 11 na

. state. Ponadto na Srubie 2 pociggowej zamocowane

jest na state kolo zapadkowe 13 napedzane skoko-
wo zapadke 14 osadzong wahliwie na suwaku 15
umieszczonym w ‘korpusie 1 mechanizmu. W kor-
pusie’ 1 zamocowany jest réwniez nastawny zde-

‘rzak 18 wspoélpracujgcy z suwakiem 15. Przektad-

nia zlozona kolejno z koét zgbatych 5, 10, 11 i 9 ma
przetozenie mniejsze od jedncsci.

Zasada dziatania' mechanizmu jest nastgpujaca:
Po uruchomieniu silnika 3 $ruba 2 pociggowa zo-
staje wprawiona w ruch obrotowy. Przy wylaczo-
nym sprzegle 4 i wilgczonym hamulcu 6 zesp6t na-
pedzany 8 ctrzymuje szybki ruch posuwowy od na-
kretki 7, ktéra jest w stosunku do zespolu nape-

, dzanego 8 unieruchomiona. Po wiaczaniu sprzegla

4 i rozlgczeniu hamulca 5 nakretka 7 o‘ﬁrzymuje
ruch obrotowy od zespolu ko6l zebatych 5, 10, 11

i 9 i obraca sie w tym samym kierunku co $ruba-

2_pociagowa. Poniewaz przelozenie kot zebatych

* jest mniejsze od jedno$ci, predkos$é obrotowa na-

kretki 7 jest mmiejsze od predkoé‘ci obrotowej $ru-
by 2 dajac w efekcie zmniejszenie predkosci ru-
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chu posuwowego zespolu napedzanego 8. Realizo-
wanie ruchu przestawczego nastepuje poprzez ob-
rot sruby 2 pociggowe] za pomocag zapadki 14 i ko-
la zapadkowego 13. Zapadka 14 popychana jest
przez suwak 15, ktérego skok h ogranjczony jest
nastawnym zderzakiem 16. Przy wlgczonym sprzeg-
le 1 i wylaczonym hamulcu 6 przemieszczeniu ka- -
towemu podlega rowniez makretka 7, w -efekcie
czego uzyskuje sie bardzo mate przesuniecie bez
potrzeby zmiany ustawienia zderzaka 16.

Zastrzezenie patentowe

Mechanizm matego ruchu posuwowego i malego
ruchu przesta;vw'c.zeguo, zwlaszeza do szlifierek, za-
wierajacy Srube pociggowa z mnakretkg i mecha-
nizm sumujacy, znamienny tym, ze S$ruba (2) po-
ciggowa osadzona w korpusie (1) mechanizmu wy-
posazona jest w sprzeglo (4) rozigczne i hamulec
(6) sprzezony z mnakretka (7) csadzong obrotowo
w zespole napedzanym (8), przy czym zaréwno
sprzeglo (4) jak i hamulec (6) wyposazone sg w ko-
ta zebate (5 i 11) wspdlpracujgce z kolami zebaty-
mi (10 i 9), a dwa z tych kot zebatych (10 i 11)

_osadzcn-e sg na walku (12) posSrednim zamocowa-

nym obrotowo w zespole napedzanym (8) i prze-
suwnie w korpusie (1) mechanizmu, natomiast
przektadnia zlozona z kol zelbattych (5, 10, 11 i 9)
ma przelozenie mniejsze od jednosci, ponadto ha
Srubde (2) osadzone jest sztywno kolo zapadkowe
(13) napedzane skokowo poprzez popychacz (14)
zamocowany wahliwie w suwaku (15) osadzonym
w korpusie (1) mechanizmu, ktérego warto$é prze-
suwu nastawiana jest zderzakiem (16).
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