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(54) (57) 1. ИМПУЛЬСНЫЙ РЕГУЛЯТОР, со­
держащий первый и рторой усилители 
мощности, выходами подключенные к 
первому и второму входам исполнитель­
ного механизма, первый, второй и тре­
тий одновибраторы, элемент ИЛИ и 
последовательно соединенные предва­
рительный усилитель и интегратор,уп­
равляющим входом подключенный к вы­
ходу первого одновибратора, а выхо­
дом - к входам первого и второго 
релейных блоков, отличающий- 
с я тем, что, с целью повышения 
точности регулятора, в него введены 
широтно-импульснщй модулятор, первый
и второй блоки памяти, последователь-' 
но соединенные первый RS-триггер и 
первый элемент.И, последовательно 
соединенные фильтр и третий релейный 
блок, последовательно соединенные вто­
рой RS-триггер, второй элемент И,тре- 
тий RS-триггер и третий элемент И,

последовательно соединенные ключ, 
четвертый релейный блок, первый эле­
мент НЕ и четвертый элемент И, после­
довательно соединенные дифференциатор, 
пятый релейный блок, второй элемент 
НЕ и пятый элемент И, вторым входом 
подключенный к выходу третьего R5- 
триггера и второму входу четвертого 
элемента И; третьим входом - к выходу 
первого элемента НЕ и входу третьего 
одновибратора, а выходом - к первому 
управляющему входу второго блока па­
мяти, вторым управляющим входом под­
ключенного к выходу четвертого эле­
мента И, второму управляющему входу 
первого блока памяти и 5 -входу пер- g 
вого RS-триггера, сигнальным входом - 
к выходу ключа, входу дифференциато­
ра и сигнальному входу первого блока 
памяти, а выходом - к второму управ­
ляющему входу широтно-импульсного мо­
дулятора, первым управляющим входом 
подключенного к выходу первого блока 
памяти, первым и вторым сигнальными 
входами - к выходам соответственно 
первого и второго релейных блоков, 
первым и вторым сигнальными выхода­
ми - к входам соответственно первого 
и второго усилителей мощности, а ин­
формационным выходом - к входу пер­
вого одновибратора и третьему входу 
четвертого элемента И, четвертым 
входом подключенного к выходу пятого 
релейного блока и второму входу 
третьего элемента И, выходом подклю­
ченного к первому управляющему входу 
первого блока памяти, третьим управ­
ляющим входом подключенного к выходу 
первого RS-триггера, третьему управ­
ляющему входу второго блока памяти 
и первому входу элемента ИЛИ, а чет-
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вертим управляющим входом - к чет­
вертому управляющему входу второго 
блока памяти, 1? -входам первого, вто­
рого и третьего Й5-триггеров и выходу 
первого элемента И, вторым входом 
подключенного к выходу первого одно­
вибратора, выход второго одновибра­
тора соединен с S-входом второго RS- 
триггера, вход третьего одновибратора 
соединен с выходом четвертого релей­
ного блока, а выход - с вторым входом 
второго элемента И, второй вход эле­
мента ИЛИ подключен к выходу третье­
го релейного блока, а выход - к уп­
равляющему входу ключа, сигнальным 
входом подключенного к выходу предва­
рительного усилителя и входу фильтра.

2. Регулятор по π. 1, отли­
чающийся тем, что блок памяти 
содержит элемент И и последовательно 
соединенные первый ключ, усилитель, 
запоминающий элемент и второй ключ, 
выходом подключенный к выходу блока 
памяти, сигнальный вход, первый, 
второй, третий и четвертый управляю­
щие входы которого подключены соот­
ветственно к сигнальному и управляю­

щему входам первого ключа, управляю­
щему входу второго ключа, первому
и второму входам элемента И, выходом
подключенного к управляющему входу
запоминающего элемента.

3. Регулятор по пп. 1 и 2, о т- . 
личающийся тем, что широт­
но-импульсный модулятор содержит 
первый и второй RS-триггеры и после­
довательно соединенные элемент’ ИЛИ, 
сумматор, интегратор и релейный эле­
мент, выходом соединенный с R -входа­
ми первого и второго RS-триггеров, 
S-входами подключенных соответствен­
но к первому и второму сигнальным 
входам широтно-импульсного модуля­
тора, первым и вторым управляющими 
вводами подключенного к второму и 
третьему входам сумматора, а первым 

|И вторым сигнальными выходами - к 
выходам соответственно первого и 
второго RS-триггеров и соответствен­
но первому и второму входам элемента 
ИЛИ, а информационным выходом - к 
выходу элемента ИЛИ и управляющему 
Входу интегратора.

1
Изобретение относится к автомати­

ческим импульсным регуляторам, в ко­
торых выходной сигнал является пре­
рывной функцией отклонения входного 
сигнала от заданной величины, и может 
быть применено в системах автомати­
ческого управления объектами с малой 
инерционностью при использовании в 
качестве исполнительных устройств 
исполнительных механизмов постоянной 
скорости, например, в установках для 
приготовления смеси жидкостей задан­
ной температуры путем изменения кон­
центрации компонентов смеси из двух 
жидкостей с различной температурой.

Известен импульсный регулятор, 
содержащий первый сумматор, подклю­
ченный первым входом к выходу задат­
чика, вторым входом - к выходу датчи­
ка регулируемой величины и входу ;
дифференциатора, а выходом через 
последовательно соединенные усилитель, 
интегратор, трехпозиционный релейный 
блок и второй сумматор - к усилителю

2
~мощности, блок задержки и ключ, сиг­

нальным входом подключенный к выходу 
дифференциатора, управляющим входом - 
к выходу трехпозиционного релейного

5 блока и входу блока задержки, а вы­
ходом - к второму входу второго 
сумматора, выход блока задержки соеди­
нен с управляющим входом интеграто­
ра [Ί J.

Известен импульсный регулятор, 
содержащий последовательно соединен­
ные предварительный усилитель, ин­
тегратор, усилитель мощности, трех­
позиционный релейный блок и реле 
времени, выходом подключенное к управ­
ляющему входу интегратора [2 J.

Наиболее близким к изобретению 
по технической сущности является им­
пульсный регулятор, содержащий эле­
мент ИЛИ, третий одновибратор и по­
следовательно соединенные предвари­
тельный усилитель напряжения и интег­
ратор, выходом соединенный через 
последовательно соединенные первый
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релейный блок, первый одновибратор и 
первый усилитель мощности с первым 
входом исполнительного механизма, а 
через последовательно соединенные 
второй релейный блок, второй одновиб- $ 
ратор и второй усилитель мощности - 
с вторым входом исполнительного меха­
низма, входы элемента ИЛИ подключены- 
к выходам первого и второго одновиб­
раторов, а вькод через третий одно- jq 
вибратор - к управляющему входу ин­
тегратора сЗ J.

Недостатком известных устройств 
является их низкая точность.

Цель изобретения - повышение точ- 
ности регулятора.

Поставленная цель достигается > 
тем, что в импульсный регулятор, со­
держащий первый и второй усилители 
мощности, вькодами подключенные к 2θ 
первому и второму входам.исполнитель­
ного механизма, первый, второй и тре­
тий одновибраторы, элемент ИЛИ и 
последовательно соединенные предва­
рительный усилитель и интегратор, 25 
Управляющим входом подключенный к вы­
ходу первого одновибратора, а выхо­
дом - к входам первого и второго ре­
лейных блоков, введены широтно-им­
пульсный модулятор, первый и второй 30 
блоки памяти, последовательно соеди­
ненные первый R5-триггер и первый 
элемент И, последовательно соединен­
ные фильтр и третий релейный блок, _ 
последовательно соединенные второй R5-35 
триггер, второй элемент И, третий RS- 
триггер и третий элемент И,последова­
тельно соединенные ключ, четвертый 
релейный блок, первый элемент НЕ и чет­
вертый элемент И, последовательно соеди-40 
ненные дифференциатор, пятый релей­
ный блок, второй элемент НЕ и пятый 
элемент И, вторым входом подключенный 
к вькоду третьего RS-триггера и к 
второму входу четвертого элемента 45 
И, третьим входом - к вькоду первого 
элемента НЕ и входу третьего одновиб­
ратора, а выходом - к первому управ­
ляющему входу второго блока памяти, 
вторым управляющим входом подключен- so 
ного к вькоду четвертого элемента И, 
второму управляющему входу первого 
блока памяти и S-входу первого RS - 
триггера, сигнальным входом - к вы­
ходу ключа, входу дифференциатора и 55 
сигнальному входу первого блока памя­
ти, а вькодом - к второму управляюще­
му входу широтно-импульсного модуля­

тора, первым управляющим входом под­
ключенного к выходу первого блока 
памяти, первым и вторым сигнальными 
входами - к выходам соответственно 
первого и второго релейных блоков, 
первым и вторым сигнальными выходами - 
к входам соответственно первого и 
второго усилителей мощности, а ин­
формационным вькодом - к входу пер­
вого одновибратора и третьему входу 
четвертого элемента И, четвертым 
входом подключенного к вькоду пятого 
релейного блока и второму входу 
третьего элемента И, вькодом подклю­
ченного к первому управляющему входу 
первого блока памяти, третьим управ­
ляющим входом подключенного к вхо - 
вькоду первого RS-триггера, третьему 
управляющему входу второго блока 
памяти, и первому входу элемента 
ИЛИ, а четвертым управляющим вхо­
дом - к четвертому управляющему входу 
второго блока памяти, R-входам перво­
го, второго и третьего Ρθ-триггеров 
и вькоду первого элемента И, вторым 
входом подключенного к вькоду перво­
го одновибратора, вькод второго одно­
вибратора соединен с 5-входом второго 
RS-триггера, вход третьего одновиб­
ратора соединен с вькодом четвертого 
релейного блока, а выход - с вторым 
входом второго элемента И, второй 
вход элемента ИЛИ подключен к вькоду 
третьего релейного блока, а вькод - 
к управляющему входу ключа, сигналь­
ным входом подключенного к выходу 
предварительного усилителя й входу 
фильтра.

При этом каждый блок памяти содер­
жит элемент И и последовательно соеди­
ненные первый ключ, усилитель, запо­
минающий элемент и второй ключ, вы­
ходом подключенный к вькоду блока 
памяти, сигнальный вход, первый, вто­
рой, третий и четвертый управляющие 
входы которого подключены соответст­
венно к сигнальному и управляющему 
входам первого ключа, управляющему 
входу второго ключа, первому и второ­
му входам элемента И, вькодом подклю­
ченного к управляющему входу запоми­
нающего элемента.

Кроме того, широтно-импульсный 
модулятор содержит первый и второй 
RS-триггеры и последовательно соеди­
ненные элемент ИЛИ, сумматор, интег­
ратор и релейный элемент, выходом 
соединенный с R-входами первого и
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второго 85-триггеров, 5-входами 
подключенных соответственно к первому 
и второму сигнальным входам широтно­
импульсного модулятора, первым и 
вторым управляющими входами поДклю- s 
ченного к второму и третьему входам 
сумматора, первым и вторым сигнальны­
ми выходами - к выходам соответствен­
но первого и второго RS-триггеров и 
соответственно первому и·второму 10
входам элемента ИЛИ, а информационным 
выходом - к выходу элемента ИЛИ и 
■управляющему входу интегратора.

На Фиг.1 представлена функциональ- i 5 ная схема предлагаемого и импульсного 
регулятора; па фиг.2 - эпюры выходных 
напряжений основных блоков регулятора, 
при отработке внешнего воздействия; 
на фиг.З - эпюры выходных напряжений 
блоков регулятора, обеспечивающих 
формирование корректирующего воздейст­
вия .

Регулятор содержит предварительный 
усилитель 1 .напряжения, интегратор 2, у1. 

релейные первый, второй, четвертый 
и пятый блоки 3-6, широтно-импульс­
ный модулятор 7, первый, второй и 
третий одновибраторы 8 - 10, первый и 
второй усилители 11 и 12 мощности, 
фильтр 13, третий релейный блок 14, 
второй, третий и первый RS-триггеры 
15 - 17, дифференциатор 18, элемент 
ИЛИ. 19, первый, второй, четвертый, 
третий и пятый элементы И 20 - 24, 
первый и второй элементы НЕ 25 и 2.6, ·55 
ключ 27, первый и второй блоки 28 и 
29 памяти.

Широтно-импульсный модулятор 7 
включает в себя первый и второй RS- 
триггеры 30 и 31, элемент ИЛИ 32, 40
интегратор 33, сумматор 34 и релейный 
элемент 35.

Блоки 28 и 29 памяти содержат 
соответственно ключи 36, 37 и 38, 
39, элементы И 40 и 41, усилители 42 :ί5 
и 43 напряжения, запоминающие эле­
менты 44 и 45.

В процессе регулирования исполни­
тельный механизм 46 воздействует на 
объект регулирования, изменяя его 
положение (объект регулирования и 
система автоматического регулирова­
ния на фиг.1 не показаны).

Кроме того, на схеме обозначены: 
U0X - входное напряжение импульсного -'3 
регулятора; 1Ц - выходное напряжение 
предварительного усилителя 1; -
выходное напряжение интегратора 2;

(Jj и выходные напряжения соот­
ветственно первого и второго усилите­
лей 11 и 12. мощности; tig- - выходное 
напряжение' первого одновибратора 8; 
U β — выходное напряжение элемента 
ИЛИ; U7 - выходное напряжение ключа 
27; Ug - выходное напряжение второго 
одновибратора 9; Ug- выходное напря­
жение второго 'RS-триггера 15; 
выходное напряжение третьего одно­
вибратора 10; Uвыходное напряже­
ние третьего RS-триггера 16; -
выходное напряжение пятого релейного 
блока 6; и выходные напря­
жения соответственно третьего и пя­
того элементов И 23 и 24; и
U1fc - выходные напряжения первого и 
второго блоков 28 и 29 памяти; Un- 
выходное напряжение первого RS-триг­
гера 17.

Фильтр 13 служит для выделения 
низкочастотной составляющей выход­
ного напряжения Ц предварительного 
усилителя 1 и в частном случае может 
быть реализован с помощью инерцион­
ного звена.

Третий репейный блок 14, имеющий 
двухпозиционную характеристику, 
может быть реализован с помощью 
параллельного соединения двух цепей, 
содержащих несимметричные однополяр­
ные релейные элементы, на входе од­
ного из которых установлен инвертор, 

, Запоминающие элементы 44 и 45 
блоков 28 и 29 памяти могут быть реа­
лизованы с помощью параллельного 
соединения конденсатора и ключа при 
соединении одной обкладки конденса­
тора с входом и выходом элемента, 
другой обкладки - с. общей шиной эле­
мента, а управляющего входа ключа - 
с управляющим входом элемента.

Регулятор работает следующим обра­
зом.

На вход усилителя 1 поступает на­
пряжение , равное разности между 
заданным и действительным значениями 
регулируемого параметра. С выхода 
усилителя 1 напряжение U7 = Ugxк 
'поступает на вход интегратора 2, с 
выхода которого напряжение посту­
пает на входы релейных блоков 3 и 4. 
При достижении напряжением U2 на вы­
ходе интегратора 2 величины порога 
срабатывания Δ одного из релейных 
блоков 3 (или 4) последний срабаты­
вает, подавая ступенчатое напряжение 
на один из сигнальных входов широтно-
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импульсного модулятора 7. При этом на 
соответствующем выходе широтно-им­
пульсного модулятора 7 и на выходе 
одного из усилителей 11 (или 12) мощ­
ности формируется импульс управляюще- $ 
го напряжение (J (или Li^), поступаю­
щего на один из входов исполнительно­
го механизма 46. Длительность импуль­
са управляемого напряжения U 8&(χ опре­
деляется настройкой широтно-импульс- jq 
ного модулятора 7, а также величиной 
и полярностью корректирующих напря­
жений и на управляющих входах 
широтно-импульсного модулятора 7, 
поступающих с выходов первого и вто- 
рого блоков 28 и 29 памяти. В случае, 
если напряжения и (J1b отсутст­
вуют или взаимно компенсируются в 
сумматоре 34 широтно-импульсного мо­
дулятора 7, длительность импульсов 2q 
напряжения на его выходе постоянна и 
определяется параметрами широтно-им­
пульсного модулятора 7: коэффициента­
ми передачи сумматора 34 и интеграто­
ра 33 и порогом срабатывания релейно-25 
го элемента 35. При поступлении на­
пряжения на один из сигнальных входов 
широтно-импульсного модулятора 7 
происходит переключение соответствую­
щего R6-триггера 30 (или 31). При 
этом через элемент ИЛИ 32 и сумматор 
34 напряжение поступает на вход ин­
тегратора 33 и на его управляющий 
вход, разрешая тем самым процесс ин­
тегрирования. Когда напряжение на 
выходе интегратора 33 достигает ве- 55 
личины, достаточной для срабатывания 
релейного элемента 35, последний 
срабатывает, осуществляя переключение 
^-триггеров 30 и 31 в исходное сос- 
тонкие. Таким образом, длительность 
импульса управляющего напряжения 
(Определяется величиной напряжения, 
поступающего на вход интегратора 33 
и, соответственно, величиной и поляр­
ностью напряжений на входах сумматора45 
34. В момент начала импульса управля­
ющего напряжения на информационном ί 
выходе широтно-импульсного модулятора 
7 появляется напряжение, поступающее 
на вход одновибратора 8 и вызывающее; 
его срабатывание по переднему фронту . 
импульса напряжения. Импульс напряже­
ния Uj с выхода одновибратора 8 
поступает на управляющий вход интег­
ратора 2, осуществляя его обнуление. 5S 
В дальнейшем цикл повторяется, и на 
^выходе регулятора формируется частот- 
но-модулированное напряжение, час­

тота которого определяется величиной 
сигнала рассогласования, а знак - 
знаком напряжения рассогласования 
(JBX . После отработки регулятором 
управляющего или возмущающего воздей­
ствия в системе автоматического ре­
гулирования, которая содержит данный 
импульсный регулятор, устанавливается 
периодический автоколебательный про­
цесс, причем предельная величина отк­
лонения регулируемого параметра от 
заданного значения зависит от началь­
ных условий в системе автоматическо­
го регулирования и в общем случае 
может быть равной реакции объекта 
регулирования на один импульс выход­
ного напряжения U g регулятора. Бла­
годаря наличию корректирующих напря­
жений и , в импульсном регу­
ляторе в процессе регулирования про­
исходит постоянный контроль парамет­
ров автоколебательного процесса в 
системе автоматического регулирования 
и приведение указанного автоколеба­
тельного процесса к симметричному,, 
при котором обеспечивается максималь­
ная точность системы автоматического 
регулирования при отклонении регу­
лируемого параметра, не превышающих 
реакции объекта регулирования на 
уменьшенный вдвое импульс управляю­
щего напряжения .

Работа элементов регулятора, фор­
мирующих корректирующие напряжение 
ϋ15· и , осуществляется следующим 
образом. С выхода предварительного 
усилителя 1 усиленное напряжение 
одновременно с поступлением на вход 
интегратора 2 поступает на вход 
фильтра 13, служащего для выделения 
постоянной составляющей напряжения 
I/ , и на сигнальный вход нормально 
замкнутого ключа 27. В случае, если 
постоянная составляющая напряжения 
U1 отсутствует или находится в до­
пустимых пределах, на управляющий 
вход ключа 27 напряжение с выхода 
третьего релейного блока 14 через 
элемент ИЛИ 19 не поступает и ключ 
27 находится в замкнутом состоянии. 
^Отсутствие постоянной составляющей 
напряжения U свидетельствует об 
окончании отработки управляющего 
или возмущающего воздействия системы 
автоматического регулирования. С вы­
хода ключа 27 напряжение поступает 
'на входы четвертого релейного блока 
5, дифференциатора 18 и ключей 36 и 
38 блоков 28 и 29 памяти. Формирова­
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ние корректирующих напряжений U15 
и U1k начинается в момент, когда на­
пряжение на выходе усилителя 1 
имеет отрицательное значение. В этом 
случае на выходе элемента НЕ 25 фор- 5 
мируется напряжение ϋγ , поступающее 
на вход первого одновибратора 9, что 
вызывает срабатывание последнего по 
переднему фронту импульса напряжения 
и переключение импульсом напряжения, 10 
формируемым первым одновибратором 
9, второго RS -триггера 15. Невозмож­
ность возникновения напряжения на вы­
ходе элемента НЕ 25 до поступления 
напряжения с ключа 27 может быть ор­
ганизована, например, соответствую­
щим управлением цепей питания блоков 
импульсного регулятора. Напряжение 

с выхода второго RS-триггера 15 
поступает на один из входов второго 
элемента И 21, на другой вход которо· 
го поступает импульсное напряжение 
с выхода третьего одновибратора 10 
при изменении полярности напряжения
U2 на входе интегратора 2 отрицатель-25 
ной на положительную, так как при 
этом происходит срабатывание четвер­
того релейного блока 5 й запуск 
третьего одновибратора 10 по перед­
нему фронту ступенчатого напряжения 50 
с выхода четвертого релейного блока
5. Поскольку в этот момент времени 
(фиг.2 и 3) производная входного на­
пряжения имеет положительное зна­
чение, напряжение с выхода пятого J5
релейного блока 6 поступает на первый 
вход третьего элемента И 23, на вто­
рой вход которого поступает напряже­
ние и15 е выхода третьего' RS-тригге­
ра 16, находящегося во включенном 40 
состоянии. Напряжением U с выхода 
третьего элемента И 23 производится 
включение ключа 36 первого блока 28 
памяти. Напряжение О с выхода уси­
лителя 1 проходит, таким образом, че-45 
рез ключи 27 и 36, усиливается уси­
лителем 42 и поступает на вход запо­
минающего элемента 44 первого блока
28 памяти. Запоминающий элемент 44 
служит для запоминания величины и so 
полярности напряжения с выхода уси­
лителя 42 и фиксирования его при 
отключенном входе первого блока 28 
памяти. В момент t2 (Фиг«2 и 3) 
изменения знака производной входного js 
напряжения ϋ0χ или в момент равенства 
нулю производной напряжения 6βχ 
происходит обратное переключение пя­

того релейного блока 6. При этом 
происходит отключение первого блока 
28 памяти от входного напряжения и 
подготовка цепей включения второго 
блока 29 памяти благодаря поступле­
нию напряжения с выхода второго эле­
мента НЕ 26 на один из входов пятого 
элемента И 24. В этот период времени 
на запоминающем элементе 44 первого 
блока 28 памяти сохраняется напряже­
ние, пропорциональное максимальному 
значению напряжения υβχ положитель­
ной полярности на входе импульсного 
регулятора. При последующем изменении· 
полярности напряжения на входе им­
пульсного регулятора происходит ана­
логичное подключение входного напря­
жения к второму блоку 29 памяти бла­
годаря формированию напряжения U7 
на выходе первого элемента НЕ 25 в 
1момент времени t3 (фиг. 2 и 3). Отклю­
чение второго блока 29 памяти от 
входного напряжения 1)βχ осуществля­
ется в момент времени ±4(фиг.2 и 3) 
при очередном изменении полярности 
производной входного напряжения 
ΙΙβχ , т.е. тогда, когда производная 
входного напряжения IL становитсяР * положительной. На выходе запоминаю­
щего элемента 45 второго блока 29 
памяти сохраняется напряжение, про­
порциональное значению входного на­
пряжения ΙΙβχ импульсного регулятора 
в момент достижения им максимально­
го отрицательного значения. В момент 
возникновения на выходе регулятора 
очередного импульса управляющего 
напряжения U6(>1)((b предельном случае, 
когда объект регулирования полностью 
не имеет инерционности, этот момент 
совпадает с моментом t изменения 
знака производной входного напряжения 

, что определяется появлением 
переднего фронта импульса напряжения 
на входе одновибратора 8 и соответст­
венно на одном из входов элемента 
И 22, происходит формирование напря­
жения на выходе последнего и включе­
ние ключей 37 и 39 блоков 28 и 29 

■памяти. Таким образом, выходы запоми­
нающих элементов 44 и 45 блоков 28 и 
29 памяти оказываются подключенными 
через ключи 37.и 39 к входам сумма­
тора 34 широтно-импульсного модуля­
тора 7, вызывая в зависимости от 
настройки широтно-импульсного моду­
лятора 7 увеличение или уменьшение 
длительности очередного импульса уп- 
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равняющего напряжения UBblX · Изменение 
коэффициентов усиления усилителей 
42 и 43 обеспечивает уменьшение им­
пульса напряжения Ueb(X на заданную 
величину в случае, если по абсолют- $ 
ной величине максимальное значение" 
положительного напряжения на входе 
импульсного регулятора меньше, чем 
отрицательное, и увеличение в проти­
воположном случае. Одновременно с 10 
запоминанием напряжения в элементах 
44 и 45 происходит переключение пер­
вого -триггера 17, напряжение U 
с выхода которого поступает на пер­
вые входы элементов И 40 и 41 блоков 15 
28 и 29 памяти, подготавливая к вклю­
чению цепь управления соответствующе­
го запоминающего элемента 44 (или 
45), на первый вход элемента И 20, 
подготавливая Цепи перевода регуля- 20 
тора в исходное состояние, и через 
элемент ИЛИ 19 на управляющий вход 
ключа 27, отключая блоки формирования 
корректирующих напряжений (J1S и

от входного напряжения υθχ. При оче­
редном импульсе управляющего напряже­

6Ь(Х д момент времени t (фиг. 2 
благодаря поступлению импульса 

ния и 
и 3) ,
напряжения с выхода первого одновиб­
ратора 8 на второй вход первого 
элемента И 20. напряжение с выхода 
последнего осуществляет обратное 
переключение (^-триггеров 15 - 17, 
возвращая тем самым регулятор в ис­
ходное состояние. Дальнейшая работа 
регулятора происходит аналогично. 

Таким образом, в предлагаемом 
регуляторе обеспечивается постоянный 
контроль и регулирование начальных 
условий автоколебательного процесса 
управления в системе автоматического 
регулирования, что в свою очередь 
обеспечивает минимально возможную 
величину отклонения регулируемого 
параметра от заданного значения. 

Точность предлагаемого регулятора 
повышается в 2 раза по сравнению с 
известным.
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