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(64) Zatizeni pro pfevijeni nité z potaéa na k¥iZovou civku

za¥fzeni pro p¥evijenf nit& z potddl na
k¥iZ%ovou civku sestdvd ze Zt&tin nebo
krouZku s ojehlenim a z rotujiciho bubinku,
za nimZ je ve sméru prlichodu nitd umisté&no
- o&ko, vodi&, brzdilka a zardZfka. Nad rotu-
jlcim bubinkem je umisténa soustava fotobu-
nék napojend na elektronicky ovlddaci sys-
tém, ktery je prostfednictvim Sidel ve
styku s povrchem h¥idele motoru, na jehoZ
koncové Casti je umistdn také rotujici bu-
binek. Zt&tiny nebo krouZfek s ojehlenim jsou
pevné& uloZeny na rotujfcim bubinku, p¥iemZ
kolem rotujfcfho bubfinku je v misté& Sté&tin
nebo krouZku s ojehlenim umisté&n ochranny
krouZek pro zabrdnéni{ dletu nité&. Za¥izenf
pro pfevijeni nit& z pot4&lt na k¥iZovou
civku je vyuZitelné v textilnim primyslu.
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vyndlez se tykd zaffzeni pro p¥evijeni nitd& z potddh na k¥iZovou civku.

Dosud se k previjen{ nitf{ z potd&4 a podobnych nitovych t&les nejvice pouZivajl v textil-
nim primyslu k¥fZové civky, majic{ dosud Fadu nedostatkd. Jsou to jednak velké energetické
ndroky, vznikajic{ zejména p¥i p¥evijeni nitf automatickymi, k¥fZem soukacimi stroji p¥i je-
jim vyhleddvénf z povrchu k¥ifové civky po p¥etrhu nité&, nebo po dosoukdni potéade.

Ddle je to nedokonald stavba k¥ff¥ovych civek, vznikld jak nedostatky ve vlastni konstruk-
ci pfevijecich za¥fzeni, tak i technologickymi nedostatky, jako je vznik nerovnom&rnych taho-
vych sil p¥i pF¥evijen{ nit& b&hem jejiho odvijen{ z jednotlivych mist potdfe a p¥enos té&chto
nerovnom&rnosti aZ do k¥{fové civky, &asto p¥i jejich zndsobeni ve smyslu zhorZeného u&inku
vzniklého priichodem nitf brzdicIimi elementy stroje. Rada vyrobcl stroji se snaZila tyto nedo-
statky odstranit, dosud vEak bez usp&¥né vyrobni realizace strojud.

byly provdd&ny pokusy se za¥azenim do procesu p¥evijenf mezi odvijeny potd& a k¥fZovou
civku, kdy se nit ukl&dala pomoc{ tlakového vzduchu do prostoru komirky ve volném stavu;
z této komirky se m&la nit odvijet prakticky bez vzniku tahov§ch sil nebo p¥i vzniku velmi
malych tahovych sil v této niti. Podstatnym nedostatkem, kromé& pom&rné& velké spot¥eby tlako-
vého vzduchu a tedy energie bylo to, %e se nit v komlirce uklddala nekontrolovateln& a tedy
dochézelo p¥i jejfm odvijenf k p¥esmekim a smylkovdnf a v disledku toho k p¥echodnému zvySeni
tahovych sil v niti tak, Ze pridb&h tahovych sil byl zna&né& nerovnom&rny a vznikaly &Sasto p¥e-
trhy za komirkou.

Déle bylo zkouZeno soukdnf niti bez zastaveni, tedy s vytvo¥enim ur&ité zdsoby nité&.
B&hem jejiho odsoukdvani se provdd&lo navdzanf dals{ nit&. 2Z4soba ve smy&ce napjaté nit& neni
prakticky fe3enim snifeni a zrovnom&rné&ni tahovych sil v niti p¥ed jejim navijenim na k¥iZo-
vou civku, ale pouze odstran&nim pot¥eby vyhleddni konce nit& na k¥fiZové cfvce a tedy sniZenit
ndrokld na energii. Toto FeZen{ vSak nedoznalo v§robni realizace.

Podstatn& lépe se jevi Fefenf pfevijenf nit& z potddd na k¥fZovou civku p¥i pouZiti rotu-
jiciho bubfnku, na kter¢y se p¥ize navijfl s urditymi tahovymi silami, které jsou podmin&ny
rychlostf odvijenf nit&, parametry potédle, parametry odvijecich elementt stroje a dal¥imi
vlivy, které nejsou v podstat& ovlivnitelné. Z rotujicfho bubinku se potom p¥ize odviji s vel-
mi malymi tahovymi silami k rozvdd&&i nité& a ke k¥fZové civce a tyto tahové sily mohou byt
libovolné podle optim&lnich pot¥eb rozvAdd&ni nit® a jakosti k¥iZové civky regulovdny. I zde se
vBak vyskytujf ur®ité negativni vlivy. Je to zejména dlet smylky nit& z povrchu bubinku p¥i
velkych rychlostnfch zm&nich odvijenf nit& a z tohoto divodu i mofnost p¥etrhu této nité& za
rotujfcim bubinkem.

Uvedené nedostatky odstrafuje za¥izeni pro p¥evijeni nit& z potdéld na k¥iZovou civku,
sestdvajfci ze %t&tin nebo kroufku s ojehlenim a z rotujiciho bubinku, za nim? je ve sm&ru
prﬁchodu nit& umist&no ofko, vodi&, brzdi&ky a zardfka, a nad nimZ je umist&na soustava‘foto—
bunék, napojend na elektronicky ovlddaci systém, ktery je prostfednictvim didel ve styku
s povrchem h¥fdele motoru, na jeho% koncové Ct&sti je umist&n také rotujici bubinek, podle
vynélezu.

Jeho podstata spo&ivd v tom, Ze Et&tiny nebo krouZek s ojehlenim jsou pevn& uloZeny na
rotujicim bubinku, p¥i&emZ kolem rotujicfho bubinku je v mfst® 3tétin nebo krouZku s ojehle-
nim umisté&n ochranny krouZek pro zabr&né&ni dletu nité.

Vy&81 d¥inek za¥izeni spo¥ivd v tom, Ze je vyuZitelné pro vysoké rychlosti a %e p¥i jeho
vyuZitf je p¥fze odvijend z povrchu bubinku stdle vystavena mechanické kontrole a tim jsou
zamezeny nevfhodné odlety odvijené nit& od povrchu bubinku a tim také vznik smyZek na odvijené
niti.

Vyndlez a jeho G&inky jsou bli%e vysvEtleny v popise p¥ikladl jeho provedeni podle p¥ilo~
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%eného vykresu, kde obr. 1 zndzorfuje v ¥ezu ndrys za¥fzeni pro pfevijeni nit& z potdé&d na
k¥iZovou civku podle vynélezu, u n&hoZ je &4st pro undSenf{ nit& tvofena Et&tinami, obr. 2
zndzorfiuje v ¥ezu ndrys téhof zaffzeni podle vyndlezu, u n&ho? je &4st pro unddenf nitd tvo-

fena krouZkem s ojehlenim, jehoZ detail je zn&zorné&n na obr. 3.

Jak patrno z obr. 1, je na h¥ideli 1 motoru pevné& uloZen rotujici bubinek 2, na jeho?%
povrchu se naviji{ nit 3 a na néZ je pevné& uloZena &&st 12 pro undSeni nit&. Rotujiéi bubinek
2 je opatfen dréZkou 4, v jeji? jedné st&né& jsou otvory 5 a v nich jsou usazeny Et&tiny 6
z p¥frodnfiho nebo um&lého materidlu.

Kolem bubinku 2 v mist& $tétin 6 je umist&n ochranny krouZfek 7 pro zabrdn&nf vyskoSeni
nit& 3 z dosahu St&tin 6. Nit 3 je dédle vedena do olka 8. MnoZstv{i navijené nit& 3 je hlidéno
nap¥fklad soustavou fotobun&k 9, které ovlddaji p¥es elektronicky ovlddaci systém 10 nap¥i-
klad otdlky elektromotoru.

Jiné provedeni, které je znézorn&no na obr. 2, je rozdilné od proveden{ na obr. 1 v tom,
%e na bubinku 2 je pevn& uloZena &4st 12 pro und¥eni nit&, tvofend krouZfkem 11 s ojehlenim,
napfiklad lisovany z um&lého materidlu. Jeho detailni provedeni v &&stedném pohledu je nakres-
leno na obr. 3. Nit 3 je v obou pifkladnych provedenich odvijena z povrchu bubinku 2 o&kem 8
pfes vodi¢ 16, pevnou &&st 13 brzdiky a pohyblivou &&st 14 brzdidky na povrch k¥{%ové civky.

Za¥{zeni pracuje ndsledujicim zplsobem. Nit 3, p¥ichdzejici ve sm&ru Sipky I od potdde
a podobné pres znémé automatizadni prost¥edky, je navijena na povrch rotujfcfiho bubinku 2,
ktery je uloZen na hffideli 1 motoru. Systém fotobun&k 9 hlidé mnoZstvi navinuté nit& 3 na po-
vrchu rotujiciho bubinku 2 a zapind nebo vypind p¥ivod energie k motoru nebo jinak reguluje
ot4¢ky motoru podle rychlosti odtahu nit& 3 na navijenou civku.

Hl1{ddni mnoZstvi navinuté nité& 3 na povrchu rotujiciho bubinku 2 neni jedinou funk&ni
vlastnosti uvedeného zaffzenf. Pfi rychlém rozb&hu i b&hu rotujicfho bubinku 2 je dosti velké
nebezpedi tGletu nit& 3 z jeho povrchu, jejfho nekontrolovatelného odvijeni i smydkovan{t.

K zabrdn&ni t&chto negativnich vlivd véetn& dosaZeni urditych malych tahovych sil na rotuji-
cim bubinkem je na povrchu rotujiciho bubinku 2 vytvo¥en urdity brzdici a undfeci systém nit&
3, tvofeny &4&stf 12 pro undSeni nité& 3, pfedstavovanou zde soustavou &t&tin 6, spojenygch

s povrchem rotujfcfiho bubinku 2 nebo krouZkem 11 s ojehlenim, rovn&Z pevn& spojenym s povr-
chem rotujf{ciho bubinku 2.

Dalfi &4sti tohoto brzdiciho a un&Secfho systému nité€ 3 je ochranny krou¥ek 7 zabradu-
jici odddlen{ nit& 3 z dosahu §t&tin 6 nebo krouZku 11 s ojehlenim p¥i rotaci rotujfciho bu-
binku 2 a rizném reZimu odtahu nit& 3. Snimand nit 3 z povrchu rotujicfho bubinku 2 je potom
vedena ofkem 8 p¥es vodil¢ 12 k brzdifce a ddle p¥es zardZku 15 k nenaznadenému rozvadddi nitd

a k¥iZové civce.

Za¥izeni pro p¥evijeni nit& z potdéld na k¥fZovou civku podle vyndlezu je vyuZitelné

v textilnim primyslu.



253092 4

PREDMET VYNALEZU

Za¥fzeni pro p¥evijen{ nit& z pot&&u na, k¥f%ovou civku, sestdvajici ze ¥t&tin nebo krou¥-
ku s ojehlenim a z rotujicfho bubinku, za nim¥ je ve sm&ru prichodu nit& umist&no odko, vodié&,
brzdi&ky a zar&fka a nad nimZ je umistdna soustava fotobun&k, napojend na elektronicky ovl4-
dac{ systém, ktery je prostfednictvim &idel ve styku s povrchem hf{dele motoru, na jeho% kon-
cové &&sti je umist&n také rotujici bubinek, vyznadujfci se tim, %e %¥t&tiny (6) nebo krou¥fek
(11) s ojehlenim jsou pevnd ulofeny na rotujfcim bubfnku (2), p¥i¥em¥ kolem rotujfcfho bubin-
ku (2) je v mfst& 3t&tin (6) nebo krouZku (11) s ojehlenim umist&n ochranny krouZek (7) pro
zabrédné&nf{ dletu nit& (3).

1 vykres
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