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OZET
CENELI KIRICI

Bulus, asadidakileri iceren bir geneli kirici ile ilgilidir — bir ceneli kirnicl ¢ercevesi ve bir
doner ¢enenin (3) en az bir kirnc) geneye bagh olan karsilikh iki kirici gene (2, 3), -
déner geneyi (3) salimimli olarak tahrik edebilen en az bir piston/silindir (initesi, eksenel
olarak monte edilen hidrolik silindir (5) ve déner ¢eneye (3) dayanan piston cubugu
(5.2), sOz konusu piston cubugu hidrolik silindirin (5) disina uzatilabilirdir ve salinimli bir
sekilde silindir (1) icine geri cekilebilirdir ve - iki kirici ¢ene (2, 3) arasindaki kirma
boslugu genigligi ile bir kontrol dizenedi ayarlanabilir. Bulus, kontrol dizenedinin
piston/silindir Unitesi lzerinde etki eden bir kontrol Unitesini icermesi ile karakterize
edilir ve bununla, déner ¢enenin (3), alt ve dst donme alani sinir degerleri araliginin

icinde, sinirh sekilde, ayni kalan bir ddnme alani ayarlanabilir.
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iISTEMLER

1. Ceneli kinci olup, asagidakiler sahiptir

— bir ceneli kirici sasisi Uzerinde monte edilen, birbirinin karsisinda
uzanan, bunlardan en az bir kirici genenin, bir déner ¢ene (3) oldugu iki
kirici gene (2, 3),

— doner geneyi (3) salinimli sekilde tahrik edebilen, hidrolik silindirinin (5)
doénebilir sekilde monte edildidi ve saliniml sekilde hidrolik silindirden (5)
disariya hareket edebilen ve yeniden silindir (1) icine hareket edebilen
piston gubugunun {5.2) doner geneye {3) eklemlendigi en az bir hidrolik
piston-silindir Unitesi,

— bununla, her iki kirici ceneleri (2, 3) arasindaki kirma boslugu
genisliginin ayarlanabildidi bir kontrol dizenedi,

- burada, kontrol dizenegi, piston-silindir tnitesi Gzerinde etki eden bir kontrol
unitesi (6) igerir, bunun vasitasiyla, yukanda belirtilen piston ¢ubugunun (5.2)
galisma vurusu ve dolayisiyla, déner genenin (3) alt ve (st dénme alaninin sinir
degerleri araliginin iginde sinirl, ayni kalan bir dénme alani ayarlanabilir,
Ozelligi, kontral Onitesinin (6) kalici sekilde monte edilmesi ve dinlenme
konumunda, kati olarak piston ¢ubugu (5.2) ile baglanan, farkli konumlarda
durdurulabilen bir kontrol cubudgu {15) icermesi ile karakterize edilmesidir,
burada, kontrol Unitesi (6), bununla, hidrolik sivisina sahip hidrolik piston-silindir
Unitesinin (5) salinimh olarak basin¢landirnimasinin, piston ¢ubugunun (5.2)
salinimh sekilde ileri ve geri hareketinin kontrol edilebildidi bir kontral ventili
Unitesi (7) Gzerine etki eder ve kontrol (nitesi (6), birinci bir silindir yuvasi (8) ve
koaksiyal olarak buna baglanan ikinci bir silindir yuvasi (9) igerir, birinci silindir
yuvasi (8) iginde, bir kontrol makarasi (10) sizdirmaz sekilde kaydinlabilir olarak
monte edilir, bu, eksensel olarak ilerleyen bir i¢ delik {10.1) ile donatilir, bu, en
azindan, kendi uzunlugunun bir kismi boyunca bir icten digli halkaya sahiptir,
bunun icine bir pinin (11) bir digtan digli halkasi gecer, bu, kontrol ¢ubugunu
(15) ver degistirmeye ydnelik olarak, silindir yuvasinin (8) disinda yer alan bir

kurma gemberi (12} yardimiyla ddnus haline gegirebilir.

. istem 1'e gore geneli kirici olup, dzelligi, kontrol gubudunun (15), dinlenme

konumunda, iki ekstrem pozisyon arasinda arzu edilen bir konumda

durdurulabilir olmasi ile karakterize edilmesidir.
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istem 1’e gore ceneli kinci olup, 6zelligi, kontrol makarasi (10) Gzerinde, buna
koaksiyal olarak bir digli cubugdun (13) monte edilmesi, bunun, kontrol gubuguna
(15) sabitlenen bir somun (10) iginde ybnlendiriimesi, bunun, kendi
uzunlugunun bir kismi boyunca uzanan, somuna (14) baglanan bir i¢ delik

(15.1} ile donatilmasi ile karakterize edilmesidir.

istem 1 veya 2've gére geneli kirici olup, 6zelligi, kontrol makarasinin {(10) bir
periferik oluk (10.2) ile donatilmasi ve dort baglantilar (Y, Y+ ve de X, Xi) ile,
periferik olugun (10.2), ¢eneli kincinin igletiimesi esnasinda, hidrolik kontrol
hatlar Gzerinden kontrol ventili dnitesini (7), hidrolik silindirin  (5), piston
¢ubudunun (5.1} digsariya veya igeriye hareketinin hidrolik sivisi ile
basinglandinldi§i sekilde basinglandinimasina yoénelik olarak, déndsimld
olarak, baglantilarin (Y, Y1 veya X, Xi) karsisinda uzandi§) tarzda bir 4/2

daditim ventilinin (16) pargasini olusturmasi ile karakterize edilmesidir.

istem 4’e gore geneli kirici olup, 6zelligi, kontrol ventili Gnitesinin (7) bir 4/2
dagitim ventili (20) icermesi, bunun kontrol makarasinin, kontrol dnitesinin (6),
4/2 dagitim ventilinin (16) kontrol makarasinin (10) konumuna bagh olarak yer

degistirebilmesi ile karakterize edilmesidir.

istem 1'e gore geneli kirici olup, dzelligi, kontrol Unitesinin (6), hidrolik olarak

galisan veya etki eden bir kontrol (nitesi olmasi ile karakterize edilmesidir.

istem 1’e gdre ceneli kirici olup, dzelligi, kontrol Gnitesinin (6), hidrolik silindir (5)

uzerinde kalici sekilde monte edilmesi ile karakterize edilmesidir.
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TARIFNAME
CENELI KIRICI

Bulus, patent istem 1’in giris kismina gdre, bir ¢eneli kiric ile ilgilidir.

FR 2 598 939 A1 ve ayni zamanda DE 1 129 040 B’den, c¢eneli kiriciyi, piston-silindir
Unitesi {izerine etki eden bir kontrol lnitesini igeren, bununla, déner ¢enenin alt ve Ust
donme alaninin sinir degerleri aralidinin iginde, déner genenin sinirli, ayni kalan

doénme araliginin ayarlanabildidi bir kontrol diizenegine sahip sekilde donatmak bilinir.

FR 2 598 939 A1'de aciklanan c¢eneli kirici, bu dokimanin sekil 3'Gne gore, asagidaki
Ozelliklere sahip bir kontrol diizenedini icerir:

- Hidrolik silindir (17) Gzerine, ¢alhsma pistonunu (18) piston gubugunun (19)
hareket yoniine paralel sekilde ilerleyen bir disli gubuk (81) sabitlenir;

- Bir tasiyici (80), digli cubuk (81) boyunca, iki pozisyon (RA ve RB) arasinda yer
degistirebilir, burada, RA ve RB arasindaki maksimum mesafe, ¢alisma
pistonunun {18) veya piston gubugunun (19) maksimum vurusuna karsilik gelir;

- Taswyici (18), kalici olarak buraya monte edilen bir mesnet (Ra) ve gbrecel
olarak mesnete (Ra) yonelik olarak yer degistirebilen bir mesnet (Rb) igerir,
burada, Ra ve Rb arasinda ayarlanabilen mesafe, pistonun veya piston
gubugunun arzu edilen ¢alisma vurugsuna karsilik gelir, burada, Ra ve Rb
arasindaki etkin galisma vurusu, tasiyicinin (80), disli gubuk (81) boyunca yer
degistirmesi vasitasiyla, sinirlar (RA-RB) icinde tespit edilebilir;

- Piston cubudu (19) Gzerinde, bir mesnet (RP) monte edilir, bu, mesnetler (Ra ve
Rb) ile kargilagsmasi esnasinda, kontrol dnitesine, piston g¢ubugunun (15)

hareket yoni tersine ¢evrilecek sekilde, elektrik sinyalleri gdnderir.

DE 1 129 040 B'de aciklanan bir geneli kiricida, kontrol dizenedi, yer degistirebilen iki

mesnete (14a ve 14b) sahip sekilde, doner gceneye (2a) eklemlenen bir kontrol gubugu
(14) icerir. Mesnetler (14a ve 14b), bir kontrol silindirine paralel olarak yer degistirebilen
ve her iki taraftan, kontrol silindirinden (12) disar ¢ikanlan bir kontrol makarasina (12a)
angaje olan bir kuplaj cercevesi (27) Uzerine etki eden bir mandal kolunun (22, 22a),
kontrol makarasinin (12a) her bir konumuna goére, ¢alisma silindirini donusumla olarak
basing elemani ile yuklendirmek veya bosaltmak Gzere, dondiridimesine ydnelik olarak

hizmet ederler.
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DE 94 01 617 U1'de, kahci bir ¢eneye ve Ust ucunda uzanan bir aks g¢evresinde
dénebilir sekilde yerlestirilen bir doner ¢eneye sahip bir ¢eneli kirici agiklanir. Buna,
déner ¢cenenin tahrik edilmesine ybnelik olarak bir hidrolik piston-silindir (nitesi angaje
olur, bu, bir ucu ile doner ¢eneye ve dider ucu ile her iki kirici ¢eneyi alan sasiye
eklemlenir. Piston-silindir Unitesinin galisma vurusu, érnegdin, 20 ila 40 mm arasindaki
bir aralikta, bu basili dokiimanin, bu araligin referans buyikliginin basladigini

bildirmesi olmadan, ayarlanabilir olmalidir.

DE 44 00 922 A1’de, bir déner ¢eneye sahip bir ¢eneli kirici aciklanir, bu, bir hidrolik
piston-silindir Unitesi tarafindan, bir dirsekli kol ekleminin araya baglanmasi suretiyle,
déner c¢enenin (st ucu bdlgesinde yer alan bir aks ¢evresinde déndirilebilir.
Parcalanan malzemenin tanecik bdyuklGdlinid ayarlamak UGzere, kirma boslugu
genisligini degistirmeye ydnelik olarak, hidrolik piston-silindir (Unitesinin g¢alisma
vurusunun uzunlugunu degistirmek 6ngorilir, bununla birlikte, bu, g¢eneli kincinin

isletilmesi esnasinda mimkin degildir.

US 1.863,492'de aciklanan bir ¢eneli kiricl, kahici bir kiricl ¢cene ve iki pozisyonda
sabitlenebilen bir donme aksi ¢evresinde donddrilebilen bir déner ¢ene icerir. Doner
cenenin tahriki, eksantrik olarak yerlestirilen bir tahrik blokunu, ddner ¢ene ydninde
salimimlanan bir harekete yoOnelik olarak tahrikleyen, bir kayish tahrik vasitasiyla
tahriklenen bir wvolan vyardimiyla gergeklesir. Tahrik bloku, doért konumda
pozisyonlandinlabilir ve kirma boslugu genigliginin dedistiriimesine ydnelik olarak dort
ayrl derin oluk ile donatilir, bunlarn icine, déner cene (zerine etki eden bir kontak
¢ubugu yerlestirilebilir. Kirma bosglugu genigliginin  degistirilmesi, sadece hareketsiz
sekilde duran ¢eneli kirici esnasinda mumkundar. Ceneli kincinin yeniden igletmeye
alinmas! oncesinde, ¢eneler arasindaki kirma boslugu bosaltimalidir, bu da sadece
yukarnidan mimkindir, Bu, ayni zamanda, volan, bu sekilde bosaltma olmadan, dénme
haline getirilemeyeceginden ve dolayisiyla, ayni zamanda, enerji deposu olarak kendi
fonksiyonunu ylritemeyecedinden dolayi, her iki cene arasinda bir malzeme sikisiklidi

durumunda da gegerlidir.

Bulusa gore ¢eneli kirici, istem 1 tarafindan tanimlanir.

Tercihli diizenleme formlari, bagiml istemler 2-7 tarafindan tanimlanir.
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Bir ceneli kiricinin buluga goére tasaniminin avantajlar, asagida, ¢eneli kincinin ¢calisma

ve igletilme sekli yardimiyla daha da aciklanir.

Bulus, asagdida, sekiller yardimiyla daha detayli olarak acgiklanir:

Sekil 1, bir geneli kiriciy, kesit halinde, sematize edilen sergileme halinde gosterir;
Sekil 2, izometrik sergileme halinde, bir galisma silindirini, bir kontrol Unitesini ve bir
kontrol ventili Gnitesini igeren, bulusa gdre geneli kirici birimini gdsterir;

Sekil 3, sekil 2'de gosterilen birimin Ustten bir gorantasiaddr,

Sekil 4, kontrol Gnitesinin kesit gbrintlistnd, birinci kontrol pozisyonunda, bayatilmos
sergileme halinde gdsterir;

Sekil 5, kontrol (nitesinin kesit gérintlsind, ikinci kontrol pozisyonunda gdsterir;

Sekil 6, bulusa gore ¢eneli kincinin, hidrolik sebeke diyagramini gdsterir.

Sekil 7, DE 44 00 922 A1'e gdre, bilinen ¢eneli kincinin, maksimum muhtemel yer
degistirme wvurusu ve galisma vurusu arasindaki iliskinin gdsterilmesine yonelik bir
diyagramdir.

Sekil 8, bulusa gbre g¢eneli kiricida, maksimum muhtemel yer degistirme vurusu ve

gercek calisma veya kirma vurusu arasindaki iliskiyi gbsteren bir diyagramdir.

Sekil 1’de gdsterilen ¢eneli kinict, bir kinic) yuvasina (1), bir kalici kinict genesine (2),
aks (4) gevresinde donebilen bir doner geneye (3) ve tahrik organi olarak aks {5.1)
gevresinde donebilen, bunun doéner genedeki (3) piston gubugunun (5.2), aks (5.1)
bolgesinde eklemlendigi bir hidrolik silindir (5) icerir. Sekillere (2 ve 3) gore, hidrolik
silindir (5), aksa (5.3) atanan bir yatak g6zl (5.4) ile donatilir. Piston ¢ubuduna (5.2),

aksa (5.3) atanan bir yatak gdzu (5.5) monte edilir.

Her iki kirici geneler (2 ve 3) arasindaki kirma boslugu genislidinin, Gst ve alt sinir
degerleri arasinda bununla ayarlanabildidi bir kontrol dizenegi, bir kontrol Unitesi (6) ve

tercihen dogrudan hidrolik silindire (5) sabitlenen bir kontrol ventili Unitesi (7) igerir.

Sekillerde (4 ve 5), iki farkh ¢alisma konumunda gosterilen kontrol Unitesi (6), birinci
silindir yuvasini (8) ve buna koaksiyal olarak baglanan bir ikinci silindir yuvasini (9)
icenr, bunun i¢ ¢capi, tercihen, silindir yuvasinin (8) ic capindan daha bayuktar. Birinci
silindir yuvasi (8) icinde, sizdirmaz sekilde kaydinlabilir olarak bir kontrol makarasi (10)

monte edilir. Kontrol makarasi (10), eksensel olarak ilerleyen bir i¢ delik (10.1) ile
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donatilir, bu, kendi uzunlugunun en az bir kismi boyunca bir i¢ten disli halkaya sahiptir.
icten disli halka igine, bir pinin (11) distan disli halkasi girer, bu, silindir yuvasinin (8)

diginda yer alan bir kurma ¢emberi (12) vasitasiyla dénug haline gecirilebilir.

Kontrol makarasi (10), bir periferik oluk (10.2) ile donatilir ve doért baglantiya (Y, Y1 ve
de X, Xi) sahip hir 4/2 dagitim ventilinin (16) bir kismini olusturur, ayni zamanda
bakiniz sekil 6, periferik oluk (10.2) salinimh olarak baglantilarin (Y, Y veya X, Xi)

karsisinda uzanabilir.

Kontrol makarasina (10), koaksiyal sekilde buna ydnelik olarak, bir somun (14) icinde
yonlendirilen bir digli ¢ubuk (13) baglanir. Somun (14), koaksiyal olarak, ikinci silindir
yuvasl (2) icinde kaydinlabilir sekilde monte edilen bir kontrol gubuguna (15) sabitlenir,
bu, kendi uzunlugunun bir kismi boyunca uzanan, somuna (14) baglanan bir i¢ delik
(15.1) ile donatilr.

Disli cubugun (13) serbest ucu (zerine, gubugun (13) somundan (14) disar ddnerek
glkmasini dnlemek Uzere, somunun {14) dn cephesi karsisina dayanmaya yonelik

olarak uygulanabilen bir glvenlik halkasi (13.1) gecirilir.

Kontrol cubudu (15), kurma gemberinin (12) dénmesi vasitasiyla, sekillerde (4 ve 5)
gosterilen her iki ekstrem pozisyonun arasinda, ikinci silindir yuvasindan (9) disar

hareket edebilir veya bunun igine geri gekilebilir.

Kontrol cubudunun (15) serbest ucu, sekillerde (2, 3 ve 6) gbsterilen salinim kolu (17)

vasitasiyla, kati gekilde, piston cubugunun (5.2) serbest ucu ile birlesir.

Kontrol gubugunun (15) sekil 4'te gosterilen sekilde, salinim kolu (17) vasitasiyla
hidrolik silindirin (5) piston ¢ubugu (5.2) ile kati sekilde birlesen pozisyonu, dinlenme
konumunda, her bir galisma vurusu esnasinda, minimum kirma boslugu genisliginin,
silindirden (9) maksimum sekilde digariya hareket eden kontrol gubuguna (15) karsilik

gelir.

Sekil 5'te gosterilen kontrol pozisyonu, dinlenme konumunda, sadece minimum olarak
silindirden (9) disariya hareket etmis kontrol gubugu (15) ile, maksimum kirma boslugu

genisliginin her bir calisma vurusu esnasinda karsilik gelir.
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Buluga gore geneli kincinin ¢alisma ve fonksiyon sekli, sekil 6'nin hidrolik sebeke

diyagrami yardimiyla agiklanr.

Sekil 6’da sematize edilerek gosterilen hidrolik silindir (5), kontrol ventili Unitesinin (7)
bir pargasini olusturan 4/2 dagitim ventili (20) vasitasiyla hidrolik baglantilara (P ve T)
baglanir. Sekil 6’'da godsterilen, 4/2 dagitim ventilinin (20) pozisyonunda, hidrolik silindir
(5), hidrolik baglanti {P) tarafindan, hat (A) vasitasiyla hidrolik sivi ile basinglandirlir,
boylece, calisma pistonu (5.5), piston ¢ubugu (5.2) ile birlikte ok (f) yéniinde harekete
gecer ve doéner ceneyi (3), kalici kirici ¢cene (2) ydnudnde bastirmak Uzere, kendi
¢alisma vurugunu gerceklestirir. Bu baglamda, calisma pistonunun (5.5) altinda uzanan
hidrolik silindirin {5) boslugu, hat (B) vasitasiyla, hidrolik badlantinin (T) ydnunde
basingtan kurtanlir. Calisma pistonunu (5.5) yeniden kendi baslangi¢ pozisyonuna geri
déndirebilmek lizere, 4/2 dagitim ventili {20), galisma pistonunun {5.5) altinda yer alan
hidrolik silindirin (5) boslugunu, hat (B) vasitasiyla hidrolik sivi ile basinglandirmaya ve
galisma pistonunu {5.5) ok (f2) yoniinde hareket ettirmeye ve bdylece piston gubugunu
(5.2), hidrolik silindir (5) igine hareket ettirmeye yonelik olarak kendi ikinci ventil
konumuna vyer degistirilir. Bu badlamda, calsma pistonunun (5.5) altinda yer alan

hidrolik sivi, hat (A) vasitasiyla, hidrolik badlantinin (P) yoninde geriye taginir.

Hidrolik sivisinin bu sekilde doniisimli akislar, hidrolik sebeke diyagraminda, tam
olarak gekilen cizgiler halinde gosterilen hidrolik hatlar vasitasiyla, karsit yonlerde,

referanslar (A, A1 veya B, B1 veya T, T1 ve P, P1) tarafindan yansitilir.

4/2 dagitim ventili (20), kendi her iki ventil konumlar arasinda, kontrol Gnitesinin (6) bir
kismini olusturan hir 4/2 dagitim ventili (16) tarafindan kontrol edilir, bu, ¢izgili sekilde
gosterilen kontrol hatlan (bir taraftan X, X; ve dider taraftan Y, Y,) vasitasiyla 4/2
dagitim ventiline (20) baghdir. Referanslar (X, X1 ve Y, Y1), karsilik gelen kontrol
hatlarinin  dénlsimll olarak, hidrolik sivisi tarafindan karsit yonlerde akitildiginm

gosterir.

4/2 daditim ventilinin {16) kontrol makarasinin (10) konumuna bagh olarak, 4/2 dagitim
ventilinin {20) kontrol makarasi uygun sekilde yer degistirilir, boylece, hidrolik silindir
(5), donusumli olarak, kargit yanlerde, hidrolik sivisina sahip sekilde basinglandinlir,

boylece, ¢alisma pistonu (5.5) ve piston cubudu (5.2), ok (f;) ydniinde, calisma
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vurusunu gerceklesgtirir veya ok (f2) yoninde yeniden hidrolik silindir (5) icine hareket

eder.

Salinm kolu {17) vasitasiyla, piston ¢ubudu (5.2} ile kati sekilde badlanan Kkontrol
unitesinin (6) kontrol gubugu (15), piston gubugunun (5.6) hareketini izler. Kontrol
gubugunun (15) hareketini izleyen 4/2 dagitim ventilinin {16) kontrol makarasi {(10), bu
kapsamda, kendi her iki bagdlantilari (X, X4) veya badlantilan (Y, Y1) arasinda, karsilikli
uzanan ug¢ konumlarina ileri ve geri hareket ettirilir, boylece, cizgili sekilde gdsterilen
kontrol hatlar vasitasiyla, hidrolik silindire (5) atanan, kontrol Unitesinin {6) 4/2 dagitim
ventili (20) yer degistirilir ve bu sayede, hidrolik sivisinin, hidrolik silindirin {5) icine veya

disina akisi kontrol edilir.

Kontrol Gnitesinin (6) kontrol gubudunun (15), kurma gemberinin (12) galistinimasi
vasitasiyla ikinci silindir yuvasindan {9) ne dlgiide disanya hareket ettirilmis olduguna
bagh olarak, kirma boslugu genisligi, sekil 4 tarafindan temsil edilen minimum bir deder
ve sekil 5 tarafindan temsil edilen maksimum bir de§er arasinda ayarlanabilir, burada,
dogdal olarak, sekillere (4 ve 5) gére her iki ekstrem degerler arasinda, ara konumlar

mumkdnddr.

Kontrol initesi (16) bdélgesinde yer alan tek yonli ventiller (23 ve 24), kontrol hatlan

sisteminin asin yiklenmesini dnlemeye yonelik olarak tasarlanir.

Hat kollarn (XA ve XB), 4/2 dagitim ventilinin (16), hatlara (A veya B) baglanmasina

yénelik olarak hizmet eder.

Bir basing sinilama ventili (22), hat kolunun {B) asir yuklenme giivenlik elemani olarak

tasarlanir.

42 dagitim ventilini (18) hidrolik baglanti {T) ile birlestiren hat {T1), 4/2 daditim ventili
(16) bolgesinde olasi sekilde meydana gelecek hidrolik sivisi sizintisinin  geri

tasinmasina yonelik olarak hizmet eder.

DE 44 00 922 A1'e gore bilinen ¢ceneli kincida, her bir kirma boslugu genisligi, hidrolik
piston-silindir Unitesinin  ¢alisma vurugunun ayarlanabilir uzunluguna kargihk gelir,

burada, kinci ile, < sifir mm ila 100 mm arasinda bir tanecik blydkligu elde etmek
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Uzere, 6rnedin piston cubugunun 100 mm calhsma vurusunun olasi maksimum yer

degistirme vurusu, ayni sekilde 100 mm ‘ye karsihk gelir.

Mevcut bulus ile, diger yandan, buna yonelik olarak, drnedin maksimum olarak olasi
sekilde, 100 mm’lik bir piston-silindir Gnitesinin yer dedistirme vurusu uzunlugunun,
maksimum olarak olasi yer degistirme vurusu uzunlugu icinde belli aralikta, gergek
galisma veya kirma vurusuna ayarlanmasi olanagi saglanir. Bu sekilde, drnegin, 40
mm’lik bir galisma veya kirma vurusu, 100 mm’lik maksimum olarak olasi yer
degistirme vurusu uzunlugu arahgi icinde ayarlanabilir. Ornegin, maksimum olarak
olasi bir kirma boslugu genisligi esnasinda, parcalanan drlinin tanecidini, < sifir mm ila
10C mm arasindaki aralikta elde etmek Uzere, salinim yapan vurug hareketi, diger bir
deyigle, caligma pistonunun c¢aligma vurusu, 60 mm ve 100 mm arasindaki aralikta
ayarlanir. Bdylece, pistonun, her bir ¢calisma dénglsd esnasinda, her durumda, sadece
vaklasik 40 mm disariya hareket ettirilmesi ve buna uygun olarak yeniden igeriye
hareket ettirilmesi saglanir, bu esnada, bilinen geneli kiricida, pistonun, ayni tanecigin
< sifir mm ila 100 mm arasindaki aralikta bir Griiniin0 elde etmek tzere, her durumda,
silindirden, yaklagik 100 mm disariya hareket ettiriimesi veya igeriye hareket ettiriimesi

gerekir.

Sekillere (6 ve 7) gbre diyagramlar, DE 44 00 922 A1’de acgiklanan geneli kircinin,
bulusa gore ceneli kiriciya {1) kiyaslandiginda, calisma ve fonksiyon seklinin

agiklanmasina yonelik olarak hizmet eder.

Bilinen ¢eneli kirici ile, pargalanan rdnin tanecik bayukligund < sifir mm ve 100 mm
arasinda elde etmek Uzere, buna yonelik olarak gerekli olan kirma boslugu genigliginin,
100 mm’lik bir maksimum degere ayarlanmasi gerekir ve ¢aligsma pistonunun, 100
mm'lik bir calisma veya kirma vurusu icra etmesi gerekir. Ornegin 40 mm'lik veya 70
mm'lik veya 100 mm'lik her bir kirma boslugu genigligine ydnelik olarak, = 40 mm veya
= 70 mm veya = 100 mm'lik bir tanecik blylkligu arahgini elde etmek (zere, ayni
zamanda, galisma vurusu uzunlugunun da 40 mm, 70 mm veya 100 mm’lik uygun

degerlere ayarlanmasi gerekir.

Bulugsa gore ceneli kirncida, ayni sekilde, maksimum olarak olasi bir yer degistirme
vurugunun ve dolayisiyla, maksimum olarak olasi sekilde 100 mm’lik kirma bosglugu

genisliginin varsayllmasi durumunda, pargalanan bir Grind, 2 40 mm veya 2 70 mm
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veya 2 100 mm’lik tanecik bayukligd arahdina sahip sekilde elde etmek lzere, bulusa
gore ceneli kincida, cahsma vurusu pozisyonunun, bosluk kaydirmasi vasitasiyla
degistirilmesi yeterli olur, diger bir deyigle, dmegin 40 mm’lik olarak tasarlanan bir
galisma wurusu ile, piston ¢ubugunun (5.2) veya calisma pistonunun (5.5) ¢alisma
vurusu yolu, kontrol gubugunun (15) pozisyonunun degistiriimesi vasitasiyla, her iki
sekillerde (4 ve 5) gosterilen ekstrem pozisyonlar arasinda, érnedin bolge I'de, > sifir
mm ila 40 mm arasinda veya bolge 1'de 30 mm ila 70 mm arasinda veya bolge Ill'te 60
mm ila 100 mm arasinda ayarlanabilir. Boylece, tanecik blyukligd araligr = 100 mm'ye
sahip bir Grinu elde etmek Gzere, bilinen ¢eneli kiricida, ¢gahgma vurusunun 100 mm’ye
ayarlanimasi gerekirken, bulusa gbre ceneli kiricida, 60 ve 100 mm sinir dederleri
arasinda uzanan ornegin 40 mm’lik bir ¢alisma vurusu, kirma boglugu genigliginin
maksimum blytkligline ulasmak lizere ve dolayisiyla pargalanan bir Urind, tanecik

bayUklGga aralid) =2 100 mm seklinde elde etmek (zere yeterli olur.
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