
(19)国家知识产权局

(12)发明专利申请

(10)申请公布号 

(43)申请公布日 

(21)申请号 202310183476.2

(22)申请日 2023.03.01

(30)优先权数据

22160002.6 2022.03.03 EP

(71)申请人 永恒力股份公司

地址 德国汉堡

(72)发明人 M·贝克尔　J·卡维利厄斯　

T·莫拉维茨　M·利伯哈伯　

(74)专利代理机构 中国专利代理(香港)有限公

司 72001

专利代理师 万欣　郭帆扬

(51)Int.Cl.

B65D 21/02(2006.01)

B65D 85/62(2006.01)

 

(54)发明名称

块堆叠布置

(57)摘要

本发明提出了一种块堆叠布置(1)，该块堆

叠布置具有多个容器保持空间(2)、布置在该容

器保持空间(2)下方的装载空间(3)和位于该容

器保持空间(2)与该装载空间(3)之间的框架布

置(4)。目的是在这种块堆叠布置的构造中实现

高灵活性。为此，规定该框架布置(4)具有布置在

该容器保持空间(2)的角部处的节点元件(5)，其

中每对两个相邻的节点元件(5)通过相同的梁

(6,7)以可释放的方式连接。
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1.一种块堆叠布置(1)，所述块堆叠布置具有多个容器保持空间(2)、布置在所述容器

保持空间(2)下方的装载空间(3)和位于所述容器保持空间与(2)所述装载空间(3)之间的

框架布置(4)，其特征在于，所述框架布置(4)具有布置在所述容器保持空间(2)的角部处的

节点元件(5)，其中每对两个相邻的所述节点元件(5)通过相同的梁(6,7)以可释放的方式

连接。

2.根据权利要求1所述的块堆叠布置，其特征在于，所述节点元件(5)在第一方向上经

由第一梁(6)连接到相邻的节点元件(5a)，并且在第二方向上经由第二梁(7)连接到另外的

相邻的节点元件(5b)。

3.根据权利要求2所述的块堆叠布置，其特征在于，所述第一梁(6)比所述第二梁(7)更

长并且更薄。

4.根据权利要求1至3中任一项所述的块堆叠布置，其特征在于，所述节点元件(5)具有

用于每根所述梁(6,7)的臂(8)，并且所述梁(6,7)连接到所述臂(8)。

5.根据权利要求4所述的块堆叠布置，其特征在于，所述节点元件(5)在至少一个所述

臂(8)上具有用于所述梁(6,7)的引导部(9,10)。

6.根据权利要求4或5所述的块堆叠布置，其特征在于，所述梁(6,7)具有梁端面，所述

梁端面连接到所述臂(8)的臂端面(11)。

7.根据权利要求6所述的块堆叠布置，其特征在于，所述梁(6,7)具有至少一个狭槽状

贯穿开口(16,17)，所述至少一个狭槽状贯穿开口基本上在所述梁(6,7)的纵向方向上延

伸，其中连接元件(14 ,15)被引导穿过所述贯穿开口(16 ,17)与所述梁端面之间的腹板

(18)。

8.根据权利要求1至7中任一项所述的块堆叠布置，其特征在于，所述节点元件(5)具有

被制成铸造部件的主体(19)。

9.根据权利要求1至8中任一项所述的块堆叠布置，其特征在于，立柱(20)布置在相邻

的所述容器保持空间(2)之间，所述节点元件(5)形成用于所述立柱(20)的支座装置。

10.根据权利要求9所述的块堆叠布置，其特征在于，所述节点元件(5)具有带有孔洞

(22)的接触表面(21)。

11.根据权利要求1至10中任一项所述的块堆叠布置，其特征在于，容器保持装置布置

在每个所述容器保持空间(2)与所述装载空间(3)之间，并且具有能够围绕水平轴线枢转的

翼片(23)，所述翼片(23)安装在所述节点元件(5)中。

12.根据权利要求11所述的块堆叠布置，其特征在于，所述节点元件(5)在其相对于重

力方向的下侧上具有开口(24)，翼片致动机构通过所述开口作用在所述翼片(23)上。

13.根据权利要求11或12所述的块堆叠布置，其特征在于，所述翼片(23)通过翼片保持

元件(25)保持在所述节点元件(5)中，所述翼片保持元件紧固在所述节点元件(24)中并且

具有凹槽(26)，所述凹槽在所述翼片(23)从保持位置枢转到释放位置时接收所述翼片

(23)。

14.根据权利要求13所述的块堆叠布置，其特征在于，所述翼片保持元件(25)形成用于

作用在所述翼片上的闭合弹簧(27)的基台。

15.根据权利要求13或14所述的块堆叠布置，其特征在于，所述翼片保持元件(25)突出

超过至少一个端面(11)。
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块堆叠布置

[0001] 本发明涉及一种块堆叠布置，该块堆叠布置具有多个容器保持空间、布置在该容

器保持空间下方的装载空间和位于该容器保持空间与该装载空间之间的框架布置。

[0002] 例如，从EP  3  782  930  A1中已知这种块堆叠布置。

[0003] 块堆叠布置用于储存大量容器。在这种情况下，这些容器可以堆叠的形式布置，每

个容器堆叠布置在容器保持空间中。容器在容器保持空间中的储存通过装载空间从相对于

重力方向的下方进行，其中装载车辆用于此目的。以相同的方式，从容器保持空间中移除容

器也通过装载车辆相对于重力方向朝下进行。

[0004] 框架布置将容器保持空间与装载空间分隔。在这种情况下，该框架布置具有若干

功能。一方面，块堆叠布置必须提供一定的机械稳定性，使得容器足够牢固地保持在容器保

持空间中。另一方面，该框架布置通常还用于接收保持装置，该保持装置分别将容器的堆叠

中最下面的容器保持在容器保持空间中。

[0005] 块堆叠布置和容纳在其中的容器必须相互匹配。如果容器保持空间具有过大的基

部面积，则会损失太多的空间。此外，难以将容器牢固地保持在位于相对于重力方向的底部

处的容器保持空间中。如果容器太大，则无法将它们储存在容器保持空间中。

[0006] 本发明的目的是为框架布置提供一种灵活的解决方案。

[0007] 这一目的对于开头提到的那种类型的块堆叠布置来说是可实现的，因为框架布置

具有布置在容器保持空间的角部处的节点元件，其中每对两个相邻的节点元件通过相同的

梁以可释放的方式连接。

[0008] 这样，在布置在容器保持空间的角部处的节点元件与将相邻的节点元件彼此连接

的梁之间存在分隔。四根梁连同四个节点元件相应地形成矩形，其中多个此类矩形则形成

框架布置。然后，矩形还同时形成开口，容器可通过该开口从相对于重力方向的下方移动到

容器保持空间中，或者反过来从容器保持空间朝下移动到装载空间中。由于节点元件和梁

彼此分隔，所以通过选择其他梁可相对快速地实现对其他容器尺寸的适配。梁可被设计为

平面的元件，例如金属板，使得它们的生产相对简单并且可毫不费力地实现几何结构的改

变。节点元件的使用可与容器保持空间的向地表面的尺寸无关，使得相同的节点元件可用

于块堆叠布置的不同实施方案中。

[0009] 节点元件优选地在第一方向上经由第一梁连接到相邻的节点元件，并且在第二方

向上经由第二梁连接到另外的相邻的节点元件。这两根梁不必设计成相同的。经由梁的变

化，可实现高灵活性。

[0010] 在这种情况下，特别优选的是，第一梁比第二梁更长并且更薄。然后，四个节点元

件布置在具有纵向侧和横向侧的矩形的角部处。第一梁布置在纵向侧上，并且第二梁布置

在横向侧上。由于第二梁用于将块堆叠布置支撑在地面上，因此第二梁比第一梁更厚并且

因此更稳定。

[0011] 优选地，对于每根梁，节点元件具有臂，并且梁连接到该臂。于是，节点元件的臂形

成矩形的纵向侧或横向侧的一部分。以这种方式，可实现相对高的稳定性。

[0012] 优选地，节点元件在至少一个臂上具有用于梁的引导部。这附加地有利于组装。梁
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可借助于引导部与节点元件对准，然后连接到节点元件。

[0013] 优选地，梁具有梁端面，该梁端面连接到臂的臂端面。于是，梁和节点元件之间的

连接发生在该端面处。因此，不存在可能在组装期间或在块堆叠布置的操作期间产生干扰

的突出或重叠部分。

[0014] 优选地，梁具有至少一个狭槽状贯穿开口，该至少一个狭槽状贯穿开口基本上在

梁的纵向方向上延伸，其中连接元件被引导穿过贯穿开口与梁端面之间的腹板。因此，可以

这样的方式安装连接元件，使得其不会突出超过梁或超过节点元件。因此，连接元件不会妨

碍随后的块堆叠布置的操作。

[0015] 节点元件优选地具有被设计为铸造部件的主体。铸造部件可相对容易地生产，并

且具有必要的机械稳定性。

[0016] 立柱优选地布置在相邻的容器保持空间之间，节点元件形成用于该立柱的支座装

置。这些立柱用于稳定布置在容器保持空间中的容器堆叠。在此，在容器保持空间的每个角

部处布置立柱并不是绝对必要的。在许多情况下，如果立柱布置在容器保持空间的互相对

角相对的角部上，那么这就足够了。可以说，节点元件因此形成了用于立柱的基部。由于节

点元件足够稳定以能够承受必要的力，所以节点元件提供了足够的稳定性。

[0017] 优选地，节点元件具有带有孔洞的接触表面。立柱支撑在该接触表面上。该孔洞形

成贯穿通道，线或其他功能元件可被引导穿过该贯穿通道。

[0018] 容器保持装置优选地布置在每个容器保持空间与装载空间之间，所述容器保持装

置具有能够围绕水平轴线枢转的翼片，其中该翼片安装在节点元件中。因此，节点元件执行

另外的功能。它用于支撑容器保持装置的至少一部分。

[0019] 优选地，节点元件在其相对于重力方向的下侧上具有开口，翼片致动机构通过该

开口作用在翼片上。节点元件允许例如保持指状件通过，当为了取出容器而降低容器堆叠

时，该保持指状件保持翼片打开。翼片还允许实现翼片的开口的元件通过。该开口适配于相

应的翼片致动机构。

[0020] 翼片优选地通过翼片保持元件保持在节点元件中，该翼片保持元件紧固在节点元

件中并且具有凹槽，该凹槽在翼片从保持位置枢转到释放位置时接收翼片。当翼片处于其

释放位置时，简单地说，存在平滑表面，容器可沿该平滑表面滑动。翼片不会突出，使得当容

器要从容器保持空间移除时，能够防止容器卡在翼片上。

[0021] 翼片保持元件优选地形成用于作用在翼片上的闭合弹簧的基台。闭合弹簧在其突

出到容器保持空间与装载空间之间的开口中的方向上承载翼片。如果翼片保持元件还形成

用于闭合弹簧的基台，则翼片连同其所有功能配件的安装都相对简单。

[0022] 优选地，翼片保持元件突出超过至少一个端面。于是，翼片保持元件形成引导部，

梁可搁置在该引导部上，以便将该梁对准在节点元件上。

[0023] 下面结合附图参考优选的示例性实施方案对本发明进行描述。在附图中：

[0024] 图1示出了块堆叠布置的高度示意图，

[0025] 图2示出了框架布置的一部分，

[0026] 图3示出了节点元件的立体图，并且

[0027] 图4示出了节点元件的仰视立体图。

[0028] 图1示出了块堆叠布置的高度示意图，该块堆叠布置具有多个容器保持空间2和布
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置在这些容器保持空间下方的装载空间3。框架布置4布置在容器保持空间2与装载空间3之

间。图2示出了该框架布置4的一部分。

[0029] 框架布置4具有布置在容器保持空间的角部处的节点元件5(图2和图3)，其中每对

两个相邻的节点元件5通过相同的梁6、7以可释放的方式连接。

[0030] 节点元件5全部都被相同地构造。然而，就这些梁而言，存在第一梁6和第二梁7，该

第一梁在第一方向上将节点元件5连接到相邻的节点元件5a，该第二梁在第二方向上将节

点元件5连接到另一相邻的节点元件5b。

[0031] 第一梁6比第二梁7更长。第一梁6例如比第二梁7更薄。

[0032] 第一梁6和第二梁7被制成例如具有在5mm至30mm范围内的厚度的金属板。

[0033] 节点元件5具有用于每根梁的臂8，并且梁6、7连接到臂8。节点元件5在至少一个臂

8上具有用于梁6、7的引导部9、10。引导部9、10使得更容易将相应的梁6、7定位在节点元件5

上，并且因此有利于梁6、7在节点元件5上的布置。每根梁6、7都具有梁端面，该梁端面连接

到臂8的臂端面11(图3)。在臂端面中布置有可设置有内螺纹的两个孔洞12、13，使得梁6、7

可借助于螺钉14、15作为连接元件连接。为了能够安装这些螺钉，每根梁6、7具有用于每个

连接元件的狭槽状贯穿开口16、17。狭槽状贯穿开口16、17在梁6、7的纵向方向上延伸，并且

螺钉14、15被引导穿过贯穿开口16、17与梁端面之间的腹板18。螺钉14、15被设计成使得它

们不会侧向地突出超过梁6、7。另一种类型的紧固也是可能的，例如梁6、7中的螺纹孔洞和

节点元件5中的对应开口，连接元件可被引导穿过该螺纹孔洞和该对应开口。

[0034] 该节点元件5具有优选地被设计为铸造部件的主体19。该铸造部件可被设计为例

如铸钢、铸铝、球墨铸铁或不锈钢铸件。

[0035] 立柱20(图1)布置在相邻的容器保持空间2之间并且竖立在节点元件5上。因此，节

点元件5形成用于立柱20的支座装置。为此，节点元件5具有带有孔洞22的接触表面21。孔洞

22可用于引导线或其他功能元件穿过立柱20。

[0036] 容器保持装置布置在每个容器保持空间2与装载空间3之间，所述容器保持装置具

有能够围绕水平轴线枢转的翼片23，该翼片安装在节点元件5中。在许多情况下，这种翼片

23设置在容器保持空间2的所有四个角部处。然而，这并不是绝对必要的。在一些情况下，在

两个对角相对的角部处设置这种翼片23就足够了。

[0037] 节点元件5在其相对于重力方向的下侧处具有开口24，翼片致动机构(未示出)通

过该开口作用在翼片23上。于是，节点元件5可同时形成用于翼片致动机构的引导部。开口

的位置取决于所使用的翼片致动机构的类型。

[0038] 翼片23通过紧固在节点元件5中的翼片保持元件25保持在节点元件5中。翼片保持

元件25具有凹槽26，该凹槽适配于翼片23的形状，并且在翼片23从保持位置(如图3所示)枢

转到释放位置中时接收翼片23。在释放位置，翼片23已朝上枢转，与图3所示的保持位置大

致成直角。

[0039] 翼片保持元件25可形成用于作用在翼片23上的闭合弹簧27的基台。

[0040] 翼片保持元件25突出超过至少一个端面11，并且因此形成用于上述梁6、7的引导

部9、10。
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图1
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图2

图3
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图4
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