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Układ elektronicznego sygnalizatora napięcia zwłaszcza
dla żurawii samojezdnych i koparek

Przedmiotem wynalazku jest układ elektronicz¬
nego sygnalizatora napięcia zwłaszcza dla żurawi
samojezdnych i koparek przeznaczonego do zabez¬
pieczenia obsługi sprzętu przed przypadkowym do¬
tknięciem do elektroenergetycznych linii napowie¬
trznych będących pod napięciem.

Znane dotychczas układy elektroniczne sygnali¬
zatorów napięcia zbudowane są ze wzmacniaczy
tranzystorowych, wzmacniaczy transformatoro¬
wych, multiwibratorów, wzmacniaczy mocy i prze¬
kaźników elektromechanicznych, spełniających rolę
elementów wykonawczych.

Takie rozwiązania dają możliwość tylko ręcznej
regulacji odległości zadziałania urządzenia w za¬
leżności od wielkości napięcia w linii napowietrz¬
nej, pozostawiając dużą swobodę decyzji dla ope¬
ratora żurawia w wyborze odpowiedniej strefy za¬
grożenia napięciowego.

Znany z polskiego opisu patentowego Nr 106 182
elektroniczny sygnalizator napięcia zawiera antenę,
wzmacniacz wstępny, wzmacniacz mocy, tyrystoro¬
wy układ wykonawczy połączony z układami ste¬
rowania i sygnalizacji alarmowych oraz układ kon¬
trolny i układ symulujący strefę zagrożenia napię¬
ciowego, uruchamiane ręcznie, informujące opera¬
tora o działaniu urządzenia przed wejściem w stre¬
fę zagrożenia napięciowego. Urządzenie sygnalizu¬
je strefę zagrożenia, a więc różne odległości za¬
działania w zależności od wielkości napięcia w
linii napowietrznej, przy czym odległości zadziała¬
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nia urządzenia dla linii napowietrznej niskiego na¬
pięcia są za małe, a dla linii napowietrznej wyso¬
kiego napięcia za duże w stosunku do rzeczywiste¬
go zagrożenia przewidzianego w wytycznych, ze
względu na zastosowany jednozakresowy system
urządzenia.

Cel osiągnięto za pomocą układu elektronicznego
według wynalazku, którego istota polega na tym,
że do wyjścia anteny jest dołączony wielokanałowy
zespół wzmacniaczy wielofunkcyjnych. Ten z kolei
jest połączony poprzez wielopoziomowy zespół
układów programowania strefowego z wielokana¬
łowym zespołem układów automatycznego wybie¬
rania i kasowania strefy zagrożenia, który jest po¬
łączony poprzez wielokanałowy zespół układów
wykonawczych ze strefowymi układami sterowa¬
nia i sygnalizacji alarmowych.

Do wejścia wielokanałowego zespołu wzmacnia¬
czy wielofunkcyjnych jest podłączony automatycz¬
ny układ symulujący strefy zagrożenia. Jego wyjś¬
cie jest połączone z wielopoziomowym zespołem
układów programowania strefowego.

Cały układ jest połączony z automatycznym ze¬
społem monitorów optycznych.

Automatyczny układ symulujący strefy zagro¬
żenia zawiera generator, który jest połączony po¬
przez układ bramek cyfrowych z wielokanałowym
zespołem wzmacniaczy i z wielopoziomowym ze¬
społem układów programowania strefowego.

Zaletą układu według wynalazku jest automa-
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tyczna zmiana szerokości strefy zadziałania, po¬
przez układ programowania i wybierania odpo¬
wiedniej strefy, w zależności od wielkości napięcia
w linii napowietrznej, bez udziału operatora. Sze¬
rokość strefy zadziałania, uwarunkowana wielkoś- 5
cią napięcia w linii napowietrznej, jest programo¬
wana, a więc odpowiada rzeczywistemu zagroże¬
niu, przewidzianemu przez wytyczne.

Dodatkową zaletą całego układu jest układ sy¬
mulujący poszczególne strefy zagrożenia napięcio- 10
wego, programowane automatycznie, który kontro¬
luje w sposób automatyczny cały układ oraz ukła¬
dy monitorów optycznych, włączanych automatycz¬
nie, które dostarczają informacji operatorowi
o prawidłowym działaniu poszczególnych układów 15
funkcjonalnych i o aktualnym stanie pracy całego
układu.

Przykład układu elektronicznego sygnalizatora
napięcia według wynalazku jest przedstawiony na
rysunku, który przedstawia schemat blokowy. ^ 20

Do wyjścia anteny 1 jest dołączony wielokanało-
wy zespół wzmacniaczy wielofunkcyjnych 2. Ten
z kolei jest połączony poprzez wielopoziomowy zę-
sipół układów programowania strefowego 4, 5, 6, 7,
z wielokanałowym zespołem układów automatycz- 25
nago wybierania i kasowania strefy zagrożenia 8,
który jest połączony poprzez wielokanałowy zespół
układów wykonawczych 11 ze strefowymi układa¬
mi sterowania i sygnalizacji alarmowych 13, 14, 15,
16. Do wejścia wielokanałowego zespołu wzmacnia- 30
czy wielofunkcyjnych 2 jest podłączony automa¬
tyczny układ symulujący strefy zagrożenia 3. Jego
wyjście jest połączone z wielopoziomowym zespo¬
łem układów programowania strefowego 4, 5, 6, 7.

Cały układ jest połączony z automatycznym ze- 35
społem monitorów optycznych 9, 10, 12.

Po przekroczeniu strefy zagrożenia napięciowego
przez żuraw samojezdny, wytworzony sygnał elek¬
tryczny w antenie 1, następnie wzmacniany i uksz¬
tałtowany w jednym z kanałów zespołu wzmac- *°
niaczy wielofunkcyjnych 2, uruchamia odpowiedni
układ w zespole układów programowania strefowe¬
go 4, 5, t, 7, w zależności od wielkości poziomu
elektrycznego sygnału. Ten z kolei poprzez odpo¬
wiedni kanał w zespole układów automatycznego
wybierania i kasowania strefy zagrożenia 8, wy¬
biera i steruje jednym z kanałów w zespole ukła¬
dów wykonawczych 11, uruchamiając, systemem
sekwencyjnym, podłączone do niego strefowe ukła-

45

dy sterowania i sygnalizacja alarmowych 13, 14,
15, 16.

Poza strefą zagrożenia napięciowiego, a więc
przy braku sygnału elektrycznego w antenie 1,
włącza się automatycznie układ symulujący strefy
zagrożenia 3. Układ ten, odpowiednio zaprogramo¬
wany, generuje odpowiednie"impulsy w czasie i o
odpowiedniej amplitudzie, które .sterują poprzez
układ bramek cyfrowych, wielokanałowym zespo¬
łem wzmacniaczy wielofunkcyjnych 2 i wielopozio¬
mowym zespołem układów pragramowania strefo¬
wego 4, 5, 6, 7. Impulsy te pełnią rolę sygnałów
elektrycznych z anteny 1, poza strefą zagrożenia
napięciowego, a zadaniem ich jest kontrolowanie
w sposób automatyczny całego układu.

Zastrzeżenia patentowe

1. Układ elektronicznego sygnalizatora napięcia
zwłaszcza dla żurawi samojezdnych i koparek za¬
wierający antenę, wzmacniacz wstępny, wzmac¬
niacz mocy, tyrystorowy układ wykonawczy połą¬
czony z układami sterowania i sygnalizacji alar¬
mowych, układ kontrolny i półautomatyczny układ
symulujący strefę zagrożenia napięciowego, zna¬
mienny tym, że do wyjścia anteny (1) ma dołączo¬
ny wielokanałowy zespół wzmacniaczy wielofunk¬
cyjnych (2), a ten z kolei jest połączony poprzez
wielopoziomowy zespół układów programowania
strefowego (4, 5, 6, 7) z wielokanałowym zespołem
układów automatycznego wybierania i kasowania
strefy zagrożenia (8), który jest połączony poprzez
wielokanałowy zespół układów wykonawczych (11)
ze strefowymi układami sterowania i sygnalizacji
alarmowych (13, 14, 15, 16), przy czym do wejścia
wielokanałowego zespołu wzmacniaczy wielofunk¬
cyjnych (2) jest podłączony automatyczny układ
symulujący strefy zagrożenia (3), którego wyjście
jest połączone z wielopoziomowym zespołem ukła¬
dów programowania strefowego (4, 5, 6, 7), nato-.
miast cały układ jest połączony z automatycznym
zespołem monitorów optycznych (9, 10, 12).

2. Układ według zastrz. 1, znamienny tym, że
automatyczny układ symulujący strefy zagrożenia
(3) zawiera generator, który jest połączony poprzez
układ bramek cyfrowych z wielokanałowym zespo¬
łem wzmacniaczy wielofunkcyjnych (2) i z wielo¬
poziomowym zespołem układów programowania
strefowego (4, 5, 6, 7).
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