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Vyndlez se tykd nouzového vypimaciho systému, zejména
pro obsluiné éutomaty texti1nich stroji, ktery pouZ¥ivd elekt~
ricky ovlddany vybavova® spojkového orgéau pro odpojeni a pii-
pojeni vykoanych prostredied od a k hmnacim prostiedisim.

Jak zndmo, piichdz{ v posledn{ dobé u textilnieh strojd
stdle Castd¥i v \ivahu swtomatizace obsluinych praci. Stévéd se
tak napfikled u bezvietenovyeh spiddacich strojd v pFipadd
vimény plnyeh civkowfoh t3les za prdzdnd, Sidtdni spiédeeieh
rotord a zapiddéni. Ukony spojené s t¥mito praeemi se vykond-
vajl zpravidla b&hem provozu pomoci obsluinyech sutomatd, které
poJ12d&jL podél jednoho mebo i vice stroji a bud podle predem
stanoveného progranu,nebo jednotlivé& na podkled& vazebnich
8igndld ovlddaj{ pFislusné procesni jednotky. T&chto proeces-
nich jednotek byvé.u textilnich stroji tohoto a podobného
druhu velky podet. Proto je také obtiZné zajistit, aby jejich
ovlddané prvky svym postaveanim vZdy presn& odpovidely posta-
veni vjkonnyech prostiedkd p¥{tomného eutomatu. Vyrobni nepires-
nosti, ale i rizné poruchy, nastalé jak b&hem provozu stroje,
tek i bdhem provdd&ni obsluZnych praci, mohou pak snadno p¥i-
vodit nouzovy stav, pfi kterém by dalZ{ &innost nebo pohyb
obsluZného automatu vedla k havédrii. Tak nap¥iklad nedokonalé
ser{zen{ drZidku civkového t&lesa, které jinak nikterak neov-
livnuje norméln{ provoz stroje, miZe byt pF{&inou nouzového
stavu pti vymé&nd civkovych té&les pomoci automatu. V jiném
pPipad® miZe byt tekovd pr{¥ina v meziti{mn{ poloze ovlddaného
prvku, ve které tento bez dal3f kontroly setrval po indivi-
dudlnim zdsshu obsluhujici osoby, aj.

Pon&ved% je, Jak vy3e uvedeno, obtiiné vyhovét beze zbyt-
ku poZfadevkim kladenym z ddvodu existence nebezped{ vzniku
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takovych nouzovich stavl na ovléddené prvky stroje, je t¥eba
vinovat v&t3{ pozornost konstrukci obsluZnych eautomatd. U nich
viak byl dosud zéjem prevdind na piesnosti a spolehlivosti ty- .
kajic{ se semotné jejich funkce. Pokud se predpoklédal nevs-
péch p¥i provéddn{ obsluZnych idkond v jednom operalnim cyklu,
byly uzplsobeny k nékolikerému opekovénf stejnfch vdkond, niko-
1liv viek k ochran® pied disledky vyse zmin&nych nouzovych ste-
vi. Nicménd je znémo opat¥it obsluZné automaty k vZeobecné
ochrané pfed disledky poruch v jejich &innosti vypinacim sys-
témem, zaloZenym na pouZiti spojkovych orgéni reagujfcich
nap¥{klad na néhlé pretf{Zfen{ soustavy automatu, vjpadek v do-
ddvce elektrické energie apod. a odpojujicich vykonné prostfed-
ky nebo cely automat od hnacich prostfedkd, popiipad& ve spo-
jeni s brzdemi zastavujicich jejich &innost. Ve vZech té&chto
pF*ipadech v3ak bylo znaln& obtiZné ¥i zcela nemoZné rychle
a presnd identifikovat strfedisko poruchy, coZ nutn& vedlo k zt-
rétém vyplyvejicim z &asového udrfeni p¥i vyhleddvén{ a odst-
renovén{ p*{¥in takovjch stavu. :

Hlavnf kol pFedlofeného vyndlezu spolivd tudiZ ve vyt-
voreni takového opatienf u nouzového vypinaciho systému, zej-
ména pro obsluiné sutomaty textilnich strojd, které zajistl
okamZité odpojenf{ vykonnych prost¥edkd od hnacich prostfedkd
v piipad& vzniku nouzového stavu a soufasnou identifikaci
stfediska tohoto nouzového stavu.

K vyFedeni této dlohy mé nouzovy vypinac{ systém elekt-
ricky ovlddany vybavovad spojkového orgénu pro odpojeni a p¥i-
pojeni vykonnyeh prostfedkd od a k hnacimu prostfedkuAa je
podle vyndlezu vyznalen t{m, Ze paraleln& k vybavovali spoj-
kového orgénu je pripojeno Fadové ¥fdici zapojeni,sestévajici
z alespon dvou snima¥d nouzového stavu s m¥fikovym rozpinacim
a spinacim kontaktem a z pam&tové spinaci{ jednotky, piiZem%
vidy k jednomu snimali nouzového stavu je pfifazena jedna
pam&fovd indike¥ni jednotka, kterd je paraleln¥ pripojena
k tomuto *f{dicimu zapojeni a jeji ¥{idic{ vstup je vodiv& spo-
jen se spinacim kontakteM snimale nouzového stavu.

Takovy nouzovy vypinaci systém spolehliv& zajist{ ochranu
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jak obslu?ného sutomatu, tek Jjim ovlédanfch prvkd v p*{padd
jakéhokoliv pFedvidatelného nouzového stavu a soulasn® rych-
lou identifikaci stifediska nouzového stavu.

Dédle je popséno p¥{kladné provedeni nouzového vypineciho
systému podle vyndlezu, pfifem% je brén z¥etel na p¥iloZeny
vikres, kde znal{ obr. 1 usporddéni systému zndzorndné sche-
maticky ve form& elektrického zapojeni a obr. 2 schematicky
znédzornéné usporddén{ alternativnfho provedeni pemdfové api-
nacf jednotky.

V deném p¥*{pad¥ pozistévéd nouzovy vypinaci systém z vybe-
vovade spojkového orgénu 2, ktery Je piipojen ke svorkém 1, 5
nezndzorn&ného zdroje elektrického napdti. Paralelnd k nmu
je pripojeno ¥fdici zepojeni, které gsestdvd z Fadov¥® zapoje-
nych dvou snimadd 3, 4 nouzového stavu a pem&fové spinaci
jednotky 8. Snimafe 3, 4 nouzového stavu majl m¥ikovy rozpi-
naci a spineci kontakt 31, 32 a 41, 42 a mohou to byt nap¥ik-
1ed b&%né snimaZe meznich nebo kritickych fyzikédln¥ mechenic-
kych stavi, um{st¥né na nezndzornénych vfkonnyech prost¥edcich,
nap¥fklad u obslufného sutomatu na vymé&nu plnych eivkovych
t&les za prézdné p¥i navijenf pfize na textilnim stroji.

Jak patrno z obr. 1, je ke kaZdému snime¥i 3, 4 nouzo-

vého stavu pFifagena jedna pam¥fové indika¥ni jednotka 6, I,
zde tvorend tyristorovym psmstovym spinacim prvkem 62, T2

a luminiscen®ni diodou 63, 713, kterd je paraleln¥ piipojena
k #fdfcf{mu zapojeni, zatimco jeJjf ¥{fdief vstup 61, 11 Je vo-
divé spojen se spinacim kontaktem 32, 42 snima¥e 3, 4. Pamd-
fové spinaci jednotka 8 zde pou%itéd (obr. 2) obsahuje pam¥-
fové relé 15, jeho% kontakt 10 je spfafen s rozpinacim kon-
taktem 9 pro vybavova® spojkového orgénu 2 a je premostEn
startovacim kontektem 11. Startovaci kontakt 11, ovlddeny
vnd3isim tleditkem 14, je sptaZen s kontakty 12 a 13 zapoje-
nymi do obvodd pem&tovych indika¥nich Jednotek 6 & I.

P¥i provozu je na svorkdch 1 a 5 p¥f{tomno elektrické
nap&t{, rozpinac{ kontakty 31 a 41 snima¥l 3, 4 nouzového
stavu Jjsou sepnuty, pem&fovy kontakt 10 rovn¥%i sepnut a spinaci
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kontekt 9 pro vybavova¥ spojkového orgénu 2 rozpojen; V pP{-
padé, %e ndktery ze snfma¥l nouzového stavu, napfikled snimad
3, zareaguje na vznikly nouzovy stav, m¥ikov& rozpojfi rozpi-
naci kontakt 31 a sepne spinac{ kontakt 32. Nap&t{ privedené
od spinacfho kontaktu 32 snimele 3 na ¥fdfcf vstup 61 psm&fo-
vé indika¥ni jednotky 6 uvede tuto v &innost. Soufasn& s tim
ztrdta napétf na ¥fdfcim zapojeni vyvold u pamsfové spinaci
jednotky 8 rozpojenf{ jejiho kontasktu 10 a soufasn& sepnuti
spinacfho kontaktu 9 pro vybavova¥ spojkového orgénu 2, a tim
rogpojeni pohonu vykonného prostiedku opatieného snimalem 3.
Po odstran®n{ p#{¥iny nouzového stavu se stiskne tlalitko 14
pem&fové spinaci jednotky 8 a tak uvede nouzovy vypinaci
systém do pohotovostniho stavu.

V§Se popsany nouzovy vypinac{ systém lze vyuZit prakticky
u viech sutomaticky pracujfcich zeff{zeni, jeko u ji%¥ zmin¥njch
obsluinych automatd textilnich strojd, u balicich automatd
a jinych roboti.
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Nouzovy vypinaci systém, zeJjména pro obsluZné automaty
textilnfch strojd, ktery pou%fvéd elektricky ovlddeny vybavo-
va& spojkového orgénu pro odpojen{ a pFipojeni vykonnych
prostiredkd od a k hnacim prostiedkim, vyznaleny tim, Ze para-
lelnd k Vybavovaéi spojkového orgénu (2) je p¥ipojeno Fadové
F#fdlct zapojeni sestévajici{ z alespon dvou snimedd (3, 4)
nouzového stavu s mZikovym rozpinacim & spinacim kontaktem
(31, 32, 41, 42) a z pem¥fové spinaci jednotky (8), prilem%
vZidy k jednomu snima¥i (3) nouzového stavu je pri¥fazena .
Jedna peméfovd indika¥n{ jednotka (6), kterd je paralelns
pfipojena k tomuto ¥fdicimu zapojenf a jej{ ¥fdfci vstup (61)
- Je vodivé spojen se spinacim kontaktem (32) snima¥e (3) nou-
zového stavu.
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