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NOM : Moteur auto suffisant

BUT DE L’INVENTION : Avoir un moteur qui ne requiert aucune
energie et sans pollution

FONCTIONNEMENT : Premiérement, voir la page no 2, pour
description des piéces avec numéro.

Dessin no 1 : Des tige de métal (2) sont soudées a I’arbre de
commande (1). Des poids (3) glissent sur ces tiges (2). Au bout de ces
poids se trouvent des roues (5). Ces roues (5) circulent dans un systeme
de voie direction (6). Le systéme de voie direction (6) permet au poids
(3) de suivre une trajectoire qui améne les poids (3) a étre décentrés
versus I’arbre de commande (1) et de ce fait devient une puissance.

Dessin no 2 : Le moteur est dans un contenant (4) qui est
rectangulaire vue de c6té et vue d’en haut.

Dessin no 3 : On voit le systéme de direction (6) placé de fagon a
faire tourné le moteur dans le sens de aiguille d’une montre.

Dessin no 4 : Les systéme de voie de direction (6) est placé pour faire
tourner le moteur dans le sens anti-horaire.

Dessin no 5 : Le systéme de direction (6) est placé de fagon a ce que
le moteur est arrété (neutre).

Dessin no 6 : Le systeme de direction (6) est en train de tourner pour
mettre le moteur en marche 4 la position, et lorsque le systéme (6) est
place, presque a la verticale, nous avons une rotation anti-horaire. Pour
avolr une rotation dans le sens des aiguille d’une montre, nous tourneront
les systéme (6) dans le sens contraire. Avec le systeme de voie de
direction (6), on décide de la rotation dans un sens ou dans I’autre. On
décide aussi de la révolution par minute et la force du moteur selon la
revolution. '
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Liste de piéces

I- Arbre de commande

2- Tiges de métal

3- Poids

4- Boite rectangulaire (vue d’en haut ou de cHté)
J- Roue

6- Systéme de direction pour les roue situées au bout des poids
/- Coussinet pour porter 1’arbre de commande
8- Rond sur lequel pivote le systeme de direction pour les roues au bout

des poids placé a I’intérieur du contenant
9- Niveau d’huile
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