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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest klipsownica laparoskopowa dostosowana do zaktadania réznych
rozmiaréw zaciskéw — klipsdw chirurgicznych, na strukturach tkankowych.

Znane sg endoskopowe chirurgiczne klipsownice, gdzie efektorem kohcowym jest poruszajaca
sie szczeka, ktéra sie otwiera i zamyka. Znane klipsownice zawieraja dwa gtéwne elementy: rekojesc
oraz cze$¢ endoskopowa — trzon — cze$¢ rurowg zakonczong efektorem w postaci dwoch szczek. Znane
klipsownice laparoskopowe do zakfadania klipsdw na strukturach tkankowych zawieraja pare rucho-
mych szczek osadzonych na koncu obudowanego trzonu, mechanizm wyzwalajacy ruch roboczy
szczek w postaci usytuowanego ruchomo wewnatrz trzonu co najmniej jednego popychacza zlokalizo-
wanego w osi trzonu, ktoéry poruszany jest poprzez mechanizm spustowy usytuowany w trzonie — naj-
czesciej uktad sprezyn. Mechanizm spustowy sktada sie z raczki statej oraz raczki ruchomej. Zacidniecie
raczki ruchomej powoduje przemieszczanie popychacza i zamykanie szczek. Sprezyna znajdujaca sie
w raczce statej powoduje powr6t raczki ruchomej do pozycji wyjéciowej oraz otwieranie szczek. Klip-
sownica moze zawiera¢ jeden popychacz lub kilka w kazdej strukturze — rekojesci i kilkka w trzonie.
Posérednio za$ ruch roboczy szczek wyzwalany jest przez poruszanie elementu ruchomego rekojesci —
raczki powiazanej z jedna ze sprezyn i tym samym z popychaczem. Ruch ten — zamykanie i otwieranie
szczek stanowi ruch roboczy szczek i umozliwia zaciskanie klipsow w szczece. Po aktywacji urzadzenia
— ruchu raczki, sprezyna jednoczesénie odciaza raczke do pozycji pierwotnej — nie aktywnej i zamyka
szczeki. Ruch raczki powoduje $cisniecie sprezyny, a sprezyna jej powrot do pozycji pierwotnej. Spre-
zyna powoduje otwieranie szczek. Mechanizm wywotujacy ruch szczek w dwdch pozycjach — zamknieta
szczeka — otwarta szczeka nie umozliwia zmiany wielkosci klipsdw na wieksze lub mniejsze gdyz
szczeki poruszaja sie o ustalony zakres rozwarcia — kat pomiedzy szczekami, co znaczaco ogranicza
prace wykonywane podczas zabiegdw chirurgicznych. Powoduje, Zze konkretna klipsownica jest dosto-
sowana tylko i wytacznie do jednego rodzaju klipsa. Wymaga to rowniez stosowania Kilku klipsownic
zamiast jednej, jedli jest koniecznos¢ zastosowania innego klipsa podczas zabiegu, co wydtuza zabieg
chirurgiczny.

Znane sa rowniez klipsownice laparoskopowe automatyczne o odmiennej budowie niz klipsow-
nice tzw. manualne. W przypadku klipsownicy ,recznej” klipsy pobiera sie manualnie po 1 szt., a w przy-
padku klipsownicy automatycznej znajduje sie w klipsownicy magazynek kilku klipséw np. 20 klipsow
i klipsy sa podawane do szczek automatycznie.

Z opisu wynalazku US20190000482 znana jest automatyczna klipsownica z czescia endosko-
powa, ktérej rekojes¢ zawiera obudowe wewnetrzna, raczke — mechanizm aktywujacy poruszanie sie
szczek, ktérej mechanizm powigzany jest z popychaczem poprzez uktad sprezyn. Raczka powigzana
jest z zawiasem poprzez sprezyne raczki. Ruch raczki przenoszony jest na ruchomy zawias, ktérego
odcigganie wprawia we wzdtuzny ruch popychacz. Uktad zawiera Kilka réznych sprezyn powigzanych
ze soba, zas nacisk jednej ze sprezyn o innym rozstawie zwoi na kolejna sprezyne o statym rozstawie
zwoi zapobiega cofnieciu ruchu popychacza co daje w pewnym zakresie mozliwos$¢ regulacji jej wyj-
Sciowego rozwarcia.

Klipsownice automatyczne jednakze maja pewne niedogodnosci zwiazane z kosztem i mozliwo-
$cia zablokowania systemu podajacego. Ze wzgledu na czestg koniecznos¢ zaktadania klipséw o réznej
wielkosci, w trakcie jednej operacji chirurgicznej, wciaz poszukuje sie dogodnych rozwigzan recznych
klipsownic dajacych mozliwo$¢ szybkiej ale rowniez precyzyjnej zmiany wyjsciowego kata rozwarcia
szczek, do ktorych dopasowuje sie roznego typu klipsy. Czynnos¢ ta powinna by¢ zapewniona bez
koniecznoéci zmiany rodzaju klipsownic dostosowanych do réznego wyjsciowego rozwarcia szczek,
ktore dostosowane jest do réznego rodzaju (wielkosci) klipsow.

Wciaz poszukuje sie nowych, fatwiejszych a zarazem bardziej pewnych i stabilniejszych rozwia-
zanh, w zakresie regulacji pracy szczek klipsownic nieautomatycznych.

Dlatego tez przedmiotem wynalazku jest klipsownica nieautomatyczna, ktéra daje mozliwosc ta-
twego, z punktu widzenia i operatora urzadzenia i precyzyjnej konstrukcji do wykonania, systemu do
regulacji wyjéciowego rozwarcia szczek — zmiany kata wyjsciowego rozwarcia szczek, ktory dostoso-
wany jest do roznej wielkosci klipsow.

Klipsownica laparoskopowa do zaktadania klipséw na strukturach tkankowych wediug wyna-
lazku zamknieta jest w obudowie, zawiera pare ruchomych szczek osadzonych na trzonie, ktérych
ruch roboczy dla zaciskania klipséw posrednio wyzwalany jest przez ruch raczki, co najmniej jedna
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sprezyne, mechanizm bezposrednio wyzwalajacy ruch roboczy szczek zawierajacy usytuowany ru-
chomo w osi trzonu co najmniej jeden popychacz podparty w osi trzonu. Klipsownica charakteryzuje
sie tym, ze zaopatrzona jest w mechanizm regulujacy rozwarcie wyjsciowe szczek do o co najmniej
dwdch pozycji rozwarcia wyjsciowego dostosowanych do co najmniej dwdch wielkosci klipséw, uzy-
skujac wyjéciowy kat pomiedzy szczekami. Mechanizm regulujacy zawiera ruchomy element prze-
stonowy, ktéry ma posta¢ walca pierwszego przechodzacego z jednej strony w stozek o $rednicy
zwiekszajacej sie w stosunku do srednicy walca drugiego a nastepnie przechodzacy w walec drugi.
Element przestonowy poprowadzony jest ruchomo poprzez uformowany w popychaczu otwor prze-
lotowy wykonany poprzecznie w popychaczu, ktéry to otwoér przelotowy ma w przekroju podtuznym
ksztatt owalny, gdzie owal scharakteryzowany jest $rednicg krotsza i Srednica dtuzsza, gdzie sred-
nica diuzsza owalu skierowana jest wzdiuz osi popychacza a $rednica krétsza owalu prostopadle
do osi popychacza i wowczas srednica dtuzsza owalu jest diuzsza od najszersze| czesci elementu
przestonowego. Element przestonowy poprowadzony jest czesciowo w tulei pierwszej wykonanej
w obudowie trzonu klipsownicy, zas na powierzchni bocznej walca drugiego przechodzacej przez
tuleje pierwsza oraz na powierzchni wewnetrznej tulei pierwszej uformowane jest potaczenie gwin-
towe tak, ze element przestonowy wkrecany jest w tuleje pierwsza przechodzac przez otwor prze-
lotowy wykonany w popychaczu. Element przestonowy przechodzi przez otwér przelotowy w ten
sposdb, ze walec drugi wkrecany jest w tuleje pierwsza przechodzac przez otwor przelotowy wyko-
nany w popychaczu, i element przestonowy po osadzeniu w otworze przelotowym popychacza prze-
stania czesdciowo $wiatto otworu przelotowego popychacza ograniczajac w ten sposdb ruchomosé
popychacza podczas wyznaczania wyjsciowego kata, w ten sposdb, ze po przejsciu przez otwér
przelotowy walca pierwszego elementu przestonowego uzyskuje sie czesciowo ograniczony na dtu-
gosci ruch popychacza wywotujac wyjsciowy kat pierwszy, zas po przejéciu walca drugiego ele-
mentu przestonowego i jej usytuowaniu w Swietle otworu przelotowego popychacza uzyskuje sie
znacznie ograniczony na dtugosci ruch popychacza wywotujac wyjsciowy kat drugi, za$ po przejsciu
przez otwor przelotowy czesci stozka uzyskuje sie kat wyjsciowy wartosci pomiedzy wyjsciowym
katem pierwszym i wyjsciowym katem drugim.

Korzystnie klipsownica zawiera co najmniej dwa potaczone ze soba ruchomo popychacze,
popychacz pierwszy na wysokosci raczki i popychacz drugi przechodzacy w trzon ze szczekami,
przy czym jeden koniec popychacza pierwszego ma kuliste gniazdo a potgczony z nim koniec po-
pychacza drugiego ma kule pasujaca do gniazda. Na wysokosci wspomnianego potaczenia co naj-
mniej dwoch popychaczy znajduje sie mechanizm rotacyjny wywotujacy rotacje popychacza dru-
giego i trzonu wzgledem popychacza pierwszego, sktadajacy sie z pokretta wywotujacego ruch ro-
tacyjny popychacza drugiego i trzonu wzgledem popychacza pierwszego, tulei drugiej z pokrettem,
z ktéra potaczony jest trzon.

Wynalazek umozliwia uzyskanie klipsownicy ,manualnej”, w ktorej klipsy pobiera sie sztuka po
sztuce z odrebnego magazynku klipsow, ktéra daje mozliwos¢ precyzyjnej regulacji rozwarcia szczek —
zmiany kata rozwarcia szczek (kat wyjsciowy), ktory dostosowany jest do roznej wielkosci klipséw bez
koniecznosci zmiany rodzaju klipsownic w trakcie operacji.

Wynalazek przedstawiony jest na rysunku, na ktorym:

Fig. 1 przedstawia klipsownice w ogdlnym wariancie z elementami widocznymi z zewnatrz,

Fig. 2a przedstawia przekrdj przez klipsownice i jej poszczegodlne fragmenty zgodnie z warian-
tem wykonania klipsownicy,

Fig. 2b przedstawia przekrdj czesci raczki klipsownicy w zblizeniu,

Fig. 2c  przedstawia perspektywicznie czes¢ raczki w zblizeniu z uwidocznionym mechanizmem
regulujacym rozwarcie szczek do kata wyjsciowego,

Fig. 3a przedstawia przekrdj przez czesc trzonu ze szczekami klipsownicy dla wyjsciowego
kata pierwszego — jedna z zadanych pozycji rozwarcia szczek A,

Fig. 3b przedstawia odpowiadajacy wyjsciowemu katowi pierwszemu (jak na fig. 3a) ustaw me-
chanizmu regulujacego rozwarcie szczek dla pozycji A, w przekroju wzdtuznym,

Fig. 3c przedstawia przekrdj poprzeczy przez mechanizm regulujacy rozwarcie szczek z uwi-
docznionym elementem przestonowym usytuowanym w swietle otworu w popychaczu
dla wyjsciowego kata pierwszego — jedna z zadanych pozycji rozwarcia szczek A (jak
dla fig. 3b),
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Fig. 3d przedstawia przekroj wzdtuzny przez popychacz z usytuowanym w $wietle otworu prze-
lotowego elementem przestonowym odpowiadajacy wyjsciowemu katowi pierwszemu
(jak na fig. 3c) — ustaw mechanizmu regulujacego rozwarcie szczek dla pozycji A,

Fig. 4a przedstawia przekrdj przez czes¢ trzonu ze szczekami klipsownicy dla wyjsciowego
kata drugiego — jedna z zadanych pozycji rozwarcia szczek B,

Fig. 4b przedstawia odpowiadajacy drugiemu katowi wyjsciowemu (jak na fig. 4a) ustaw me-
chanizmu regulujacego rozwarcie szczek dla pozycji B, w przekroju wzdtuznym,

Fig. 4c przedstawia przekrdj poprzeczny przez mechanizm regulujacy rozwarcie szczek z uwi-
docznionym elementem przestonowym usytuowanym w Swietle otworu popychacza, dla
wyjsciowego kata drugiego — jedna z zadanych pozycji rozwarcia szczek B (jak dla
fig. 4b),

Fig. 4d przedstawia przekrdj wzdtuzny przez popychacz z usytuowanym w swietle otworu prze-
lotowego elementem przestonowym odpowiadajacy wyjsciowemu katowi drugiemu (jak
na fig. 4c) — ustaw mechanizmu regulujacego rozwarcie szczek dla pozycji B,

Fig. 5a przedstawia dwa widoki na element przestonowy mechanizmu regulujacego rozwarcie
szczek,

Fig. 5b  przedstawia widok popychacza z wykonanym otworem przelotowym,

Fig. 6  przedstawia klipsownice z elementami widocznymi z zewnatrz z dodatkowym uwidocz-
nionym mechanizmem rotacji — pokrettem dajacym rotacje trzonu ze szczekami,

Fig. 7a przedstawia przekrdj przez klipsownice i jej poszczegdine fragmenty z dodatkowym
uwidocznionym mechanizmem rotacji — pokrettem dajacym rotacje trzonu ze szcze-
kami,

Fig. 7b przedstawia szczegot przekroju przez klipsownice (z fig. 7a) w zakresie mechanizmu
regulacji i z dodatkowym uwidocznionym mechanizmem rotacji — pokrettem dajacym
rotacje trzonu ze szczekami,

Fig. 8a przedstawia perspektywiczny widok na Klips,

Fig. 8b przedstawia szczeki z zatozonym klipsem.

Przyktad 1

Jak pokazano na fig. 1 i 2a-c, klipsownica laparoskopowa 1 do zaktadania klipsow 2 na struktu-
rach tkankowych, zamknieta w obudowie 5, wyposazona jest w pare ruchomych szczek 3 osadzonych
na trzonie 4, ktérych ruch roboczy dla zaciskania klipsdw 2 posrednio wyzwalany jest przez ruch raczki
w rekojesci 7. Klipsownica wyposazona jest w ziacze luer lock 39. Ztacze to jest definiowane norma
i stuzy w przypadku klipsownicy do mycia elementéw wewnetrznych.

Raczka 7 osadzona jest w obudowie, sprezyna 38 rekojesci bezposrednio oddziatuje na
raczke 7, a rgczka 7 na popychacz 6. Mechanizm bezposrednio wyzwalajacy ruch roboczy szczek
3 zawiera usytuowany ruchomo w osi trzonu 4 popychacz 6 podparty w osi trzonu 4 na sprezynie
8. Jak pokazano na fig. 2b rekojes¢ zaopatrzona jest w dwie raczki — raczke ciagnaca ruchoma 34
i raczke statg 35. Ruch raczki ruchomej w rekojesci wyzwala ruch roboczy szczek 3 poprzez ragczke
ciagnaca a nastepnie popychacze. Za odpowiednie napiecie raczki ciggngcej 34 wzgledem raczki
statej 35 odpowiada para sprezyn — moze by¢ wykonanych kilka sprezyn — sprezyna 38 raczki
i sprezyna 8 w trzonie.

Jak pokazano na fig. 2c, klipsownica wyposazona jest w mechanizm regulujacy 9 rozwarcie wyj-
Sciowe szczek 3 w zakresie zmiany pozycji rozwarcia szczek dla kata wyjsciowego 10 — zmiana kata
wyjsciowego 10 na co najmniej dwa katy 10a i 10b — modelowe pozycje A i B szczek.

Mechanizm regulujgcy 9 poruszany jest w swietle otworu przelotowego 14 wykonanego w popy-
chaczu. Generalnie otwor przelotowy 14 wykonany poprzecznie w popychaczu, jest wiekszy od najszer-
szej czesci elementu przestonowego 11.

Czesci elementu przestonowego maja ksztatt dopasowany do otworu przelotowego 14 wykona-
nego w popychaczu 6 tak, ze poprzez umieszczenie danej czesci w $wietle otworu przelotowego 14
czesciowo przestania $wiatto w roznym stopniu w zaleznosci od tego, ktéra czes¢ elementu znajduje
sie w Swietle otworu 14. Wejscie danej czesci powoduje ograniczenie w poruszaniu popychacza przez
raczke a tym samym zmienia wyjsciowy rozstaw szczek 3 o dany wyjsciowy kat, np. 10a i 10b. Dzieki
takiej konstrukcji uzyskuje sie czesciowo ograniczony na dtugosci ruch popychacza 6 wywotujac zmiane
kata wyjsciowego 10 i uzyskujac pierwszy wyjsciowy kat 10a (modelowa pozycja A) gdy czes¢ wezsza
elementu przestonowego znajduje sie w swietle otworu przelotowego, zas po przejsciu czesci szerszej
elementu przestonowego 11 i jej usytuowaniu w swietle otworu przelotowego 14 popychacza 6 uzyskuje
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sie znacznie ograniczony na dtugosci ruch popychacza 6 wywotujac drugi wyjsciowy kat 10b (modelowa
pozycja B).

Mechanizm regulujacy 9 stanowi ruchomy element przestonowy 11, ktory konkretnie stanowi
uksztattowany profil zawierajacy zasadniczo trzy czesci o roznej szerokosci w przekroju podtuznym. Jak
ukazano na fig. 5a czesci te majg ksztatt walca pierwszego 17a przechodzacego z jednej strony w sto-
2ek 17b o srednicy zwiekszajacej sie w stosunku do $rednicy walca drugiego 17c a nastepnie przecho-
dzacy w drugi walec 17c.

Walec pierwszy 17a i walec drugi 17c elementu przestonowego 11 zakonczone sa podstawami
0 szerokosci wiekszej niz szerokos¢ kazdej czesci walca — podstawa goérna 36 i dolna 37. Podstawy te
stanowia ogranicznik przemieszczania elementu przestonowego 11 w otworze przelotowym 14. Ele-
ment przestonowy 11 poprowadzony jest czesciowo w tulei pierwszej 18 wykonanej w obudowie 5
trzonu 4. Na powierzchni bocznej 19 drugiego walca 17c przechodzacej przez tuleje pierwsza 18 oraz
na powierzchni wewnetrznej 20 tulei pierwszej 18 uformowane jest potaczenie gwintowe. Dzieki temu
element przestonowy 11 wkrecany jest stopniowo w otwor przelotowy 14 tak, Ze element przestonowy
11 wkrecany jest w tuleje pierwsza 18 przechodzac przez otwdr przelotowy 14 wykonany w popychaczu
6. Stopniowe dalsze wkrecanie powoduje, ze walec drugi 17c wkrecany jest w tuleje pierwsza 18 prze-
chodzac przez otwor przelotowy 14 wykonany w popychaczu 6. W zaleznosci od tego, ktora czesé
elementu przestonowego przestania swiatto otworu przelotowego 14, po przejséciu przez swiatto otworu
przelotowego 14 walca pierwszego 17a uzyskuje sie czesciowo ograniczony na diugoéci ruch popycha-
cza 6 wywotujacy pierwszy kat wyjsciowy 10a — fig. 3a-d, za$ po wkreceniu w tuleje pierwsza 18 walca
drugiego 17c i jego przejsciu przez Swiatto otworu przelotowego 14 uzyskuje sie znacznie ograniczony
na dtugosci ruch popychacza 6 wywotujac drugi kat wyjsciowy 10b —fig. 4a-4d. Po przejsciu przez otwoér
przelotowy 14 czesci stozka 17b uzyskuje sie kat wyjsciowy 10 o wartosci pomiedzy pierwszym i drugim
katem wyjsciowym 10a i 10b. Ruch raczki 7 zatem i ruch popychacza 6 pracuje w zakresie wyznaczo-
nym przez granice ruchomosci okreslong przez przestoniecie $wiatta otworu przelotowego 14 dang cze-
$ciag elementu przestonowego 11.

Prace mechanizmu regulujacego 9 przedstawiajg szczegotowo dla tego wariantu wynalazku
fig. 3a-d i fig. 4a-d. Na fig. 3a uwidoczniony jest wyjsciowy rozstaw szczek 3 przy wyjsciowym kacie
pierwszym 10a a na fig. 3b pokazano w przyblizeniu mechanizm regulujacy 9 w ustawieniu nadajacemu
wyjsciowy rozstaw szczek 3 (pozycja A) przy wyjsciowym kacie pierwszym 10a. Na fig. 3b uwidoczniony
jest element przestonowy 11 gdy jego walec pierwszy 17a, jak na fig. 3c i fig. 3d, przestania swiatto
otworu przelotowego 14 popychacza 6. Poniewaz Swiatto otworu przelotowego 14 jest przestoniete cze-
sciowo (nieznacznie) co wyraznie wida¢ na powiekszeniu przekroju wzdtuznego przez popychacz 6 na
fig. 4d, to popychacz 6 wyjsciowo ustawiony jest tak, ze nadaje znaczny wyjsciowy rozstaw szczek 3
(pozycja A) przy wyjsciowym kacie pierwszym 10a. Usytuowanie elementu przelotowego 11 dla tej po-
zycji A w otworze przelotowym 14 ukazane jest w przekroju poprzecznym przez mechanizm regulujacy
9 na fig. 3c i przekroju wzdtuznym przez popychacz 6 na fig. 3d.

Z kolei na fig. 4a uwidoczniony jest wyjsciowy rozstaw szczek 3 (pozycja B) przy wyjsciowym
kacie drugim 10b a na fig. 4b pokazano w przyblizeniu mechanizm regulujacy 9 w ustawieniu nadaja-
cemu wyjsciowy rozstaw szczek 3 przy wyjsciowym kacie drugim 10b. Na fig. 4b uwidoczniony jest
element przestonowy 11 gdy jego stozek 17b lub przy dalszym wkreceniu elementu przestonowego 11
(jak wyzej) — walec drugi 17c, jak na fig. 4c i fig. 4d, przestania $wiatto otworu przelotowego 14 popy-
chacza 6. Poniewaz swiatto otworu przelotowego 14 jest przestoniete znacznie co, wyraznie wida¢ na
powiekszeniu przekroju wzdtuznego przez popychacz 6 na fig. 4d — bardziej niz w poprzedniej pozycji
A, z uwagi na wieksza $rednice walca drugiego 17c wzgledem walca pierwszego 17a, to popychacz 6
wyjsciowo ustawiony jest tak, ze nadaje mniejszy wyjsciowy rozstaw szczek 3 (pozycja B) przy wyjscio-
wym kacie drugim 10b. Usytuowanie elementu przelotowego 11 dla tej pozycji B w otworze przelotowym
14 ukazane jest w przekroju poprzecznym przez mechanizm regulujacy 9 na fig. 4c i przekroju wzdtuz-
nym przez popychacz 6 na fig. 3d.

Powyzej wyjasniono dziatanie mechanizmu regulujacego 9 dla modelowych pozycji A i B jednak
wedtug wynalazku mozliwe jest ustawienie wyjsciowe rozwarcia szczek 3 dla wielu wyjsciowych katéw
10. Umozliwia to budowa elementu przestonowego 11, gdzie w zaleznosci od tego, ktéra z czesci: walec
pierwszy 17a, stozek 17b, czy walec drugi 17c, przystania swiatto otworu przelotowego 14 popychacza
6, skutkuje to innym wyjsciowym rozwarciem szczek 3 wywotujac rozne wyjsciowe katy 10. Nalezy za-
uwazyc, iz stozek 17b zawiera wiekszg liczbe wielkosci (Srednic) mogacych mniegj lub bardziej przysta-
nia¢ $wiatto otworu przelotowego 14).
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Wyjsciowy kat 10 dostosowany jest do dwdch réznych wielkosci klipséw 2. Dla konkretnych wy-
konan wynalazku sg to w praktyce klipsy tak zwane L i XL sposrdd dostepnych na rynku. Mechanizm
regulujacy 9 umozliwia kilka zmiennosci wyjsciowego kata 10 — wiecej réznych pozycji wyjsciowego
rozwarcia szczek 3 — kilka mozliwych wyjsciowych katéow 10 pomiedzy szczekami 3, ktére dopasowane
sa do réznych klipséw chirurgicznych.

Korzystnie zmiana wyjsciowego rozstawu szczek na inne pozycje wyjsciowe realizowana jest po-
przez naci$niecie raczki ciagngcej 34, co zwalnia napiecie sprezyn, oraz jednoczesne poruszenie me-
chanizmu regulujgcego 9. Zmiane wyjsciowego rozstawu szczek 3 mozna rowniez zrealizowac bez na-
ciskania raczki ciggnacej 34, jednak jest to utrudnione.

Jesli mechanizm regulujacy 9 jest w pozycji dla wyjSciowego kata drugiego 10b to korzystnie
powrot do wyjsciowego kata pierwszego realizowany jest poprzez nacisniecie raczki ciagnacej 34 i wy-
suniecie / wykrecenie z otworu przelotowego 14 elementu przestonowego 11 tak aby (ponownie) jego
czes¢ wezsza 12 przystaniata swiatto otworu przelotowego 14. Zmiane tej pozycji mozna réwniez zrea-
lizowa¢ bez naciskania raczki ciggnacej 34, jednak jest to utrudnione.

Wysuniecie mechanizmu regulujacego 9 powoduje cofniecie popychacza 6. Popychacz moze by¢
wykonany w kilku czesciach — popychacza wewnetrznego raczki, popychacza wewnetrznego trzonu —
popychacz pierwszy 26 i popychacz drugi 27, pokazany na fig. 2b, co opisano szczegotowo w przykta-
dzie 2.

Jak pokazano na fig. 5b, w wariancie wykonania, otwor przelotowy 14 ma w przekroju podtuznym
ksztatt owalny, gdzie owal scharakteryzowany jest srednica krotsza 15 i $rednica diuzszg 16, gdzie
$rednica dtuzsza 16 owalu skierowana jest wzdtuz osi popychacza 6 a srednica krotsza 15 owalu pro-
stopad|e do osi popychacza 6 i wowczas $rednica diuzsza 16 owalu jest diuzsza od najszerszej czesci
elementu przestonowego 11.

Przelotowy otwodr 14 moze mie€ inny niz opisany wyzej ksztatt. Moze by¢ np. zblizony do prosto-
kata.

Fig. 8a przedstawia perspektywiczny widok na klips 2 a na fig. 8b ukazano klips 2 usytuowany
w szczekach 3 klipsownicy 1. Tak zamocowany Klips 2, przy zadanym wyj$ciowym rozstawie szczek 3,
w wyniku ich zaciskajgcego ruchu roboczego posrednio wyzwalanego przez ruch raczki 7, zaciskany
jest na strukturze tkankowej.

Przyktad 2

Klipsownica zbudowana jest jak opisano w przyktadzie 1 i pokazano na fig. 6 i fig. 7-7a z tym, ze
klipsownica zawiera co najmniej dwa potgczone ze soba ruchomo popychacze 6: popychacz pierwszy
26 na wysokosci raczki 7 i popychacz drugi 27 przechodzacy w trzon 4 ze szczekami 3 i bezposrednio
wywotujacy poruszanie szczek 3. Jeden koniec popychacza pierwszego 26 ma kuliste gniazdo 28 i po-
taczony z nim koniec popychacza drugiego 27 ma kule 29 pasujaca do gniazda 28 umozliwiajac rucho-
mos¢ popychacza drugiego 27 wzgledem popychacza pierwszego 26. Na wysokosci wspomnianego
potaczenia dwdch popychaczy 6 znajduje sie mechanizm rotacyjny 30 wywotujacy rotacje popychacza
drugiego 27 i trzonu 4 wzgledem popychacza pierwszego 26 sktadajacy sie z pokretta 31 wywotujgcego
ruch rotacyjny popychacza drugiego 27 i trzonu 4 wzgledem popychacza pierwszego 26, tulei drugiej
32 z pokrettem 31, z ktérym potaczony jest trzon 4. Sterowanie mechanizmem wyjsciowego rozwarcia
szczek odbywa sie jak opisano powyzej — mechanizm rotacyjny 30 pracuje niezaleznie od mechanizmu
regulujacego 9 wyjsciowy rozstaw szczek 3. Obrot pokretta za pomoca dioni powoduje obrét tulei drugie;
32 trwale potaczonej z pokrettem 31, obrét trzonu 4 i popychacza drugiego 27 oraz pary szczek 3. Luer
lock 39 znajduje sie w pokretle 31 i mozna uznac¢ ze stanowi element rotacji, cho¢ w zaden sposdb nie
wptywa na obrot.

Ten przyktad wynalazku przedstawiony jest na fig. 6, fig. 7 i fig. 7a, ktére przedstawiaja klipsow-
nice wedtug przyktadu 1 wynalazku z dodatkowym mechanizmem rotacyjnym 30.
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Spis oznaczen na figurach:

— klipsownica laparoskopowa
— Kklips

— szczeKi

— trzon

obudowa

— popychacz

— raczka

— sprezyna

— mechanizm regulujacy
wyjsciowy kat
wyjsciowy kat pierwszy
10b — wyjsciowy kat drugi

O©CoONOOOGOPWN -
|

-
o o
o)
[

11— element przestonowy

14 - otwdr przelotowy

15 — $rednica krotsza owalu

16 — $rednica dtuzsza owalu 1

17a - walec pierwszy

17b — stozek

17¢ - walec drugi

18 — tuleja pierwsza

19 — powierzchnia boczna walca drugiego

20 - powierzchnia wewnetrzna tulei pierwszej (18)

26 — popychacz pierwszy
27 - popychacz drugi

28 — gniazdo
29 - kula
30 - mechanizm rotacyjny

31 - pokretto
32 - tulejadruga

33 - sprezyna wewnetrzna
34 - raczka ciggnaca

35 - raczka stata

36 - podstawa gorna

37 - podstawa dolna

38 — sprezyna raczki

39 - ziacze luer Sock

Zastrzezenia patentowe

Klipsownica laparoskopowa (1) do zakfadania klipsoéw (2) na strukturach tkankowych, za-
mknieta w obudowie (5), zawierajaca pare ruchomych szczek (3) osadzonych na trzonie (4),
ktorych ruch roboczy dla zaciskania klipséw (2) posrednio wyzwalany jest przez ruch raczki
(7), co najmniej jedna sprezyne, mechanizm bezposrednio wyzwalajacy ruch roboczy szczek
(3) zawierajacy usytuowany ruchomo w osi trzonu (4) co najmniej jeden popychacz (6) pod-
party w osi trzonu (4) na sprezynie (8) znamienna tym, ze zaopatrzona jest w mechanizm
regulujacy (9) rozwarcie wyjsciowe szczek (3) do co najmniej dwdch pozycji rozwarcia wyj-
$ciowego dostosowanych do co najmniej dwoch wielkosci klipsow (2), uzyskujac wyjsciowy
kat (10) pomiedzy szczekami (3), przy czym mechanizm regulujacy (9) zawiera ruchomy ele-
ment przestonowy (11), ktéry ma posta¢ walca pierwszego (17a) przechodzacego z jedne;j
strony w stozek (17b) o $rednicy zwiekszajacej sie w stosunku do $rednicy walca drugiego
(17c) a nastepnie przechodzacy w walec drugi (17c), i element przestonowy (11) poprowa-
dzony jest ruchomo poprzez uformowany w popychaczu (6) otwor przelotowy (14) wykonany
poprzecznie w popychaczu, ktory to otwor przelotowy (14) ma w przekroju podtuznym ksztait
owalny, gdzie owal scharakteryzowany jest srednica krotsza (15) i $rednica dtuzsza (16), gdzie
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$rednica diuzsza (16) owalu skierowana jest wzdtuz osi popychacza (6) a srednica krotsza
(15) owalu prostopadle do osi popychacza (6) i wowczas s$rednica dtuzsza (16) owalu jest
diuzsza od najszerszej czesci elementu przestonowego (11), przy czym element przestonowy
(11) poprowadzony jest czesciowo w tulei pierwszej (18) wykonanej w obudowie (5) trzonu (4)
klipsownicy (1), zas na powierzchni bocznej (19) drugiego walca (17c) przechodzacej przez
tuleje pierwsza (18) oraz na powierzchni wewnetrznej (20) tulei pierwszej (18) uformowane
jest potaczenie gwintowe tak, ze element przestonowy (11) wkrecany jest w tuleje pierwsza
(18) przechodzac przez otwor przelotowy (14) wykonany w popychaczu (6) w ten sposob, ze
walec drugi (17c) wkrecany jest w tuleje pierwsza (18) przechodzac przez otwor przelotowy
(14) wykonany w popychaczu (6), i element przestonowy (11) po osadzeniu w otworze prze-
lotowym (14) popychacza (6) przestania czesciowo Swiatto otworu przelotowego (14) popy-
chacza (6) ograniczajac w ten sposob ruchomos¢ popychacza (6) podczas wyznaczania wyj-
Sciowego kata (10), w ten sposodb, ze po przejsciu przez otwor przelotowy (14) walca pierw-
szego (17a) elementu przestonowego (11) uzyskuje sie czesciowo ograniczony na dtugosci
ruch popychacza (6) wywotujac pierwszy wyjsciowy kat (10a), zas po przejsciu walca drugiego
(17c) elementu przestonowego (11) i jej usytuowaniu w $wietle otworu przelotowego (14) po-
pychacza (6) uzyskuje sie znacznie ograniczony na dtugosci ruch popychacza (6) wywotujac
wyjsciowy kat drugi (10b), zas po przejsciu przez otwor przelotowy (14) czesci stozka (17b)
uzyskuje sie kat wyjsciowy (10) o wartosci pomiedzy wyjsciowym katem pierwszym (10a)
i wyjsciowym katem drugim (10b).

. Klipsownica wedtug zastrz. 1, znamienna tym, ze zawiera co najmniej dwa potaczone ze
soba ruchomo popychacze (6), popychacz pierwszy (26) na wysokosci raczki (7) i popychacz
drugi (27) przechodzacy w trzon (4) ze szczekami (3), przy czym jeden koniec popychacza
pierwszego (26) ma kuliste gniazdo (28) a potaczony z nim koniec popychacza drugiego (27)
ma kule (29) pasujaca do gniazda (28), oraz na wysokosci wspomnianego potaczenia co naj-
mniej dwoch popychaczy (6) znajduje sie mechanizm rotacyjny (30) wywotujacy rotacje popy-
chacza drugiego (27) i trzonu (4) wzgledem popychacza pierwszego (26), sktadajacy sie z po-
kretta (31) wywotujacego ruch rotacyjny popychacza drugiego (27) i trzonu (4) wzgledem po-
pychacza pierwszego (26), tulei drugiej (32) z pokrettem, z ktéra potaczony jest trzon (4).
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Fig. 2a
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Fig. 2b
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Fig. 3d
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Fig. 7
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Fig. 8a
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