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Przedmiotem wynalazku jest elektro-mechanicz-
ne urzadzenie do automatycznej analizy statystycz-
nej, zwlaszcza brakow, ktére moze znalezé zastoso-
wanie w ukladach kontroli czynnej automatycznych
i poétautomatycznych obrabiarek, jako urzgdzenie
regulujace badz to obrabiarke, bgdZ czujnik kon-
troli czynnej. Urzgdzenie moze byé rowniez zasto-
sowane, w polgczeniu z czujnikiem np. elektrosty-
kowym czy elektro-pneumatycznym, w automatach
kontrolnych, jako urzadzenie kontrolne drugiego
stopnia, stuzgce do regulowania ukladu pomiarowe-
go pierwotnego. Dalsze mozliwos$ci zastosowania
urzadzenia istniejg w urzadzeniach do automatycz-
nego wazenia, ciecia przedmiotéw na okreslong dtu-
gos¢, wykonywania wyprasek z tworzyw sztucz-
nych gdzie nastepuje regulowane dozowanie ilo$§-
ci suroweca itp.

Zaznaczy¢ nalezy, ze urzadzenie wedlug wynalaz-
ku nalezy do tej grupy urzadzen analizy statystycz-
nej, w ktérej przedmioty mierzone klasyfikuje sie
na 3 grupy, w zaleznosci od wartosci cechy mierzo-
nej (np. wymiaru): ,,plusowych”, czyli o wartosci
cechy wiekszej od ustalonej goérnej granicy, ,,mi-
nusowych” czyli o wartosci cechy mniejszej od usta-
lonej dolnej granicy, oraz ,,zerowych” — o warto$-
ci cechy zawartej miedzy ustalonymi granicami.

Znane dotychczas urzgdzenia analizy statystycz-
nej o dzialaniu elektromechanicznym, najbardziej
zblizone konstrukcyjnie do urzadzenia wedlug wy-
nalazku (np. wedtug czechoslowackiego patentu
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nr 92645) skladajg sie z elektromechanicznych licz-
niko6w z ktérych np. jeden liczy ilo§¢ wszystkich
przedmiotéw partii n, drugi ilo§¢ przedmiotéw plu-
sowych p, trzeci ilo§é przedmiotéw minusowych m,
czwarty sume p+m, a pigty réznice p—m.

Po wykonaniu okreslonej prébki przedmiotéow
(partii) n nastepuje automatyczne sprawdzenie czy
warto$ci sumy p+m oraz réznicy p—m sg mniejsze
od warto$ci uznanych za graniczne. Je§li warto$ci
te sg wieksze wysytane sa impulsy korekcyjne, jesli
mniejsze — impuls6w korekcyjnych nie ma. Po
ewentualnym wystaniu impulsé6w korekcyjnych na-
stepuje sprowadzenie stanu licznikéw do zera i cykl
zaczyna sie od nowa.

Zasadniczymi wadami tego typu urzadzen jest
op6znienie impulsu korekcyjnego w stosunku do
momentu wystgpienia brakéw (przedmiotéw pluso-
wych czy minusowych), gdyz impuls ten moze na-
stapi¢ dopiero po wykonaniu calej partii przedmio-
té6w n. Ponadto wystepuje zawsze jednakowa war-
tos¢ impulsu korekcyjnego, niezaleznie od ilosci
wadliwych przedmiotéw w partii, a cato§¢ odznacza
sie stosunkowo znaczna zlozono$cig konstrukeji.

Wynalazek stawia sobie za zadanie usuniecie tych
wad, przy zapewnieniu zwlaszcza prostoty kon-
strukeji calego urzadzenia, ktéra warunkuje w du-
zym stopniu ekonomiczng celowo$¢ jego stosowa-
nia.

Zadanie to zostalo rozwigzane wedlug wynalazku
w ten sposob, ze opracowano urzadzenie posiada-
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jgce dwa jednakowe automatyczne wielostykowe
przelgczniki elektryczne, ktére polaczone sg ze so-
ba za poSrednictwem dwu przelgczniké6w recznych
o szerokich stykach.

Zaciski przewodow wyjscia pierwszego przelgcz-
nika automatycznego zwierane s3, jedne stykiem
pierwszego przelgcznika recznego, a drugie stykiem
drugiego przelacznika recznego. Styki przelgczni-
kéw recznych polgczone sg z przewodami wejscia
drugiego automatycznego przelgcznika, miedzy kt6-
’ry.mi znajduje sie podigczona réwnolegle cewka
przekaznika, ktérej normalnie otwarty styk laczy
przewo6d kasujgcy pierwszego przetgcznika z prze-
wodem zasilajgcym. Takie polgczenie tworzy zespoét
tego rodzaju, ze gdy na jego wejScie doprowadzone
sa impulsy ,,dodatnie” p — odpowiadajgce przed-
miotom plusowym, oraz ,ujemne” m — odpowiada-
jace minusowym, to na wyjsSciu pojawi sie natych-
miast impuls korekcyjny, gdy tylko réznica impul-
s6w p—m przekroczy nastawiong liczbe, (niezalez-
nie od iloSci zmierzonych przedmiotéw n), przy
czym impuls ten nie jest staly ale jest za kazdym
razem inny.

Urzadzenie zostanie opisane na podstawie przy-
kladu uwidocznionego na rysunku, przedstawiajg-
cym ideowy schemat elektryczny urzadzenia.

Jak juz zaznaczono, urzgdzenie wedilug wynalaz-
ku posiada dwa jednakowe automatyczne wielosty-
kowe przelaczniki elektryczne A i B, ktére polg-
czone sg ze soba posobnie za poSrednictwem dwu
przelacznikow recznych 1W i 2W o szerokich sty-
kach.

Przelgcznik A posiada konstrukcje tego rodzaju,
ze cze§¢ wyprowadzonych z niego na zewnatrz
przewodow, zwanych przewodami wyjscia (25 do 31),
jest wewnetrznie kolejno laczona z wyprowadzo-
nym na zewnatrz dalszym przewodem ,zwieraja-
cym” 24, Zmiana tego polaczenia odbywa si¢ na
skutek impulséw elektrycznych pojawiajacych sie
na dwu nastepnych, ,wejSciowych” zaciskach 21
i 22 przelacznikach w taki spos6b, ze impulsowi na
zacisku 21 odpowiada zmiana polgczenia o jeden
przewéd w dol, za§ impulsowi na zacisku 22 odpo-
wiada zmiana polgczenia o jeden przewod w gore.
Z przelgcznika wyprowadzony jest ponadto prze-
wod ,kasujgcy” 23, doprowadzenie do ktérego im-
pulsu elektrycznego powoduje przelgczenie prze-
wodu zwierajacego 24 na S$rodkowy z przewodéw
,,Wyjscia”, czyli na przewo6d 28.

Zaciski przewodow wyjscia 25 do 31 przetgcznika
A zwierane s3 jedne szerokim stykiem przelgczni-
ka 1W, drugie szerokim stykiem przelgcznika 2W,
a pozostale miedzy nimi pozostaja swobodne, nato-
miast te szerokie styki polgczone sg z przewodami
wejscia 41 i 42 przelgcznika B, miedzy ktérymi to
przewodami znajduje sie ponadto podiaczona roéw-
nolegle cewka przekaznika P, ktérej normalnie
otwarty styk, taczy przew6d kasujacy 23 przeljcz-
nika A z przewodem zasilajagcym 1.

Podczas pracy urzadzenia, do przewod6w wejs-
cia 21 i 22 przekaZnika A, stanowigcych réwnoczes-
nie przewody wejScia calego urzadzenia, dochodza
impulsy - elektryczne, plusowe odpowiadajgce
plusowym przedmiotom, przestane przewodem 22
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oraz minusowe, odpowiadajgce przedmiotom minu-
sowym, przesylane przewodem 21.

W poczatkowym momencie pracy, przewdd 24
polaczony jest z przewodem 28. Po pewnym okresie
czasu w ktérym wystapilo p impulséw dodatnich
i m impulséw minusowych przewdéd 24 przesunie-
ty bedzie o p—m przewodoéw w goére, jesli ilosé im-
pulsé6w dodatnich p bedzie wieksza od ilosci im-
pulséw ujemnych m, albo 0 m-p przewodow w dét,
jeSli p bedzie mniejsze od m. Skokowe przesuwa-
nie przewodu 24 z poltozenia Srodkowego trwaé be-
dzie dopoéty, dopoki nie napotka on na styk zwarty
jednym ze stykow 1W lub 2W. Oznaczaé¢ to bedzie
ze rbéznica p—m osiggnela wartos¢ graniczng, na-
stawiong jednym z przetgcznikow 1W lub 2W.

Woéwczas impuls elektryczny pojawi sie na jed-
nym z przewodéw wejsciowych 41 lub 42 przelgcz-
nika B, powodujgc odpowiednie przeigczenie prze-
wodu 44 do nastepnego z przewoddéw wyjsciowych
45 do 49, a tym samym powstanie nowego impul-
su korekcyjnego.

Zaznaczy¢ tu nalezy, ze kazdemu przewodowi
sposrod przewodoéw wyjsciowych 45 do 49 (kto-
rych moze byé dowolna ilo§é) odpowiada inny
impuls korekcyjny (kazdy moze sterowaé innym-
elementem w regulowanym obiekcie), za§ przewo-
dowi Srodkowemu 47 odpowiada brak impulsu ko-
rekcyjnego. .

Pojawienie sie impulsu w jednym z przewodow
41 i 42 powoduje powstanie napiecia w cewce prze-

kaznika P, ktorego styk lgczy przewody 23 i 1 po-
wodujac sprowadzenie przetacznika A do polozenia

zerowego (poigczenie przewodu 24 z przewodem 28).
Przyciski 3W i 4W sluzg do recznego sprowadze-

. nia przelaczniké6w A i B do polozenia zerowego, zas

lampki sygnalizacyjne L1 do L5 wskazuja poloze-
nie styku 44 czyli rodzaj impulsu korekcyjnego
wyjsciowego.

Dzialanie urzadzenia jako calo$§ci sprowadza sie
wiec do tego, ze dopOki réznica brakéw dodatnich
i ujemnych nie przekroczy nastawionych przetgcz-
nikami 1W i 2W liczb (w szczegbélnym przypadku
roéznica ta moze sie rownac jednosci) impuls korek-
cyjny nie wystepuje, natomiast po osiggnieciu gra-
nicznej wartosci roznicy brakéw (bez wzgledu na
ilos¢ wszystkich przedmiotéw) na wyjsciu uktadu
pojawia sie impuls korekcyjny, a ,liczenie” réznicy
brakéw zaczyna sie od nowa. Ponadto wartos¢ im-
pulsu korekcyjnego jest zr6znicowana i za kazdym
razem inna. '

Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie do automatycznej analizy statystycz-
nej i regulacji, analizujgce ilo$ci przedmiotéw po-
klasyfikowanych na trzy grupy; ,,plusowych”, ,ze-
rowych” i ,minusowych” posiadajgce dwa jed-
nakowe automatyczne wielostykowe przelgczniki
elektryczne, znamienne tym, ze przelgczniki te
polaczone sg ze soba szeregowo za posSrednictwem
dwu przelacznikéw recznych o szerokich stykach
(1W) i (2W), a skrajne zaciski przewodoéw wyjs-
cia (25 do 31) pierwszego przetgcznika automa-
tycznego (A) zwierane s3 jedne, stykiem prze-
lacznika (1W), drugie stykiem przelacznika (2W),
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przy czym pozostale miedzy nimi styki pozosta- mi to przewodami znajduje sie¢ ponadto pod-
ja swobodne, natomiast styki (1W i 2W) poitaczo- taczona rownolegle cewka przekaznika (P), ktorej
ne sg z przewodami wejsScia (41) i (42) drugiego normalnie otwarty styk lgczy przewdd kasujacy
automatycznego przelgcznika (B), miedzy ktory- (23) przelacznika (A) z przewodem zasilajacym (1).
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