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(57) Abstract: Resectoscopes according to the invention comprise a carrier. The movement of the cartier occurs via a spring unit with
a spring, which is designed as a leaf spring or as a torsion spring. The cleaning of the spring unit is very work-intensive and time-
consuming. In addition, with the known spring units, only a limited lifting or pulling stroke can be carried out over which the restoring
force is constant. The invention relates to a carrier (10) that is easy to clean and has an at least approximately constant restoring force
for an entire lift or pull. This is achieved by the spring unit (19) having at least one magnet (24, 25).

(57) Zusammenfassung: Rescktoskope der gattungsgemiBen Art weisen einen Transporteur auf. Dabei erfolgt die Bewegung des
Transporteurs iiber eine Federeinheit mit einer Feder, die als Blattfeder oder als Schenkelfeder ausgebildet ist. Die Reinigung der
Federeinheit ist sehr arbeitsintensiv und zeitaufwendig. Aufierdem lésst sich mit den bekannten Federeinheiten nur eine beschrankte
Hub- bzw. Zugstrecke realisieren, tiber die die Riickstellkraft konstant ist. Die Erfindung schafft einen Transporteur (10) der einfach
Zu reinigen ist und tiber einen gesamten Hub bzw. Zug eine wenigstens nahezu konstante Riickstellkraft aufweist. Das wird dadurch
erreicht, dass die Federeinheit (19) mindestens einen Magneten (24, 25) aufweist.

[Fortsetzung auf der ndchsten Seite]
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Transporteur eines Resektoskopes

Beschreibung

Die Erfindung betrifft einen Transporteur eines Resektoskopes gemal dem Oberbegriff
des Anspruchs 1.

Resektoskope der gattungsgemaBen Art werden in der Regel fir endoskopische
Behandlungen in der Urologie und Gyn&kologie eingesetzt und dort vorzugsweise fir die
Behandlung im Bereich der Blase oder der Prostata. Das Einsatzgebiet dieser
Instrumente ist jedoch nicht auf diese Bereiche eingeschréankt, sondern umfasst vielmehr
auch die Behandlung anderer Organe.

Resekioskope mit einem Transporteur der gattungsgeméBen Art bilden die
Standartkonstruktion des Standes der Technik. Zur Behandlung der erkrankten Organe
wird das Resektoskop, welches (blicherweise einen langgestreckten Schaft aufweist,
durch eine Offnung in einen Kérper eines Patienten eingefiihrt. Im oder am Schaftrohr des
Resektoskopes kdnnen verschiedene medizinische Werkzeuge zur Behandlung und/oder
zur Untersuchung des Patienten anordbar sein. So ist es in etwa denkbar, bei einem
Resektoskop fir die Hochfrequenzchirurgie eine mit hochfrequentem Wechselstrom
beaufschlagbare Elekirode an einem distalen Ende eines Elektrodentragers in das
Schaftrohr  einzuftihren. Fir am Patienten durchzufihrende Behandlungen, wie
beispielsweise das Schneiden von erkranktem Gewebe, ist der Elektrodentrédger mit der
Elektrode relativ zum Schaftrohr verschiebbar an dem Resektoskop angeordnet. Die
Elektrode bzw. das Werkzeug ist an dem distalen Ende des Schaftrohres positioniert.
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Des Weiteren ist der Elektrodentrager mit einem proximalen Ende an dem Transporteur
gekoppelt, von dem es entlang der Schaftachse verschoben werden kann, um die
Schneidbewegung auszufiihren. Der Transporteur ist Ublicherweise I6sbar mit dem
Schaftrohr koppelbar. Er weist einen Schlitten auf, der entlang einer L&ngsachse
beweglich gelagert ist. An dem Schlitten ist der Elekirodentrager zur gemeinsamen
Langsbewegung befestigt.

Die Betatigung bzw. der Langsverschub des Transporteurs wird Ublicherweise durch den
Operateur vorgenommen. Dazu sieht der Transporteur zum einen einen Griff oder eine
Fingereinheit und zum anderen ein Griffteil an einem feststehenden Endkérper des
Schaftes vor, die von dem Operateur erfasst werden kdnnen. Dabei erfolgt nach dem
Stand der Technik die Bewegung des Transporteurs gegen die Federkraft einer Feder, die
beim gattungsgemé&Ben Transporteur Ublicherweise als Blattfeder oder als Schenkelfeder
ausgebildet ist. Die Feder ist mit einem Ende am Schlitten und mit dem anderen Ende am
Endkérper des Schaftrohres befestigt.

Die Art der Feder bzw. die Art der Betatigung dieses Federmechanismus richtet sich
danach, ob es sich bei dem Transporteur um einen aktiven oder einen passiven
Transporteur handelt. Wahrend die Feder bei einem aktiven Transporteur vorzugsweise
als Druckfeder ausgebildet ist, kann sie bei einem passiven Transporteur vorzugsweise
als Zugfeder ausgebildet sein.

Ublicherweise erfolgt das Schneiden der Elektrode durch eine riickziehende Bewegung
des Transporteurs. Beim aktiven Transporteur wird dazu die Elekirode gegen die
Federkraft der Feder zurlckgezogen (in proximaler Richtung). Beim passiven
Transporteur hingegen wird die Elektrode zunachst entgegen der Federkraft
vorgeschoben, um dann bei der durch die Entlastung der Feder hervorgerufene
Rickbewegung zu schneiden. Diese Riickstellfeder ist bei dem gattungsgemaBen Stand
der Technik als Blattfeder oder Schenkelfeder ausgebildet.

Bei den hier beschriebenen Transporteuren besteht ein wichtiger Aspekt darin, dass die
Komponenten, insbesondere die Federn, einfach und grindlich reinigbar sind und Gber
den gesamten Hub- bzw. Zugweg eine gleichbleibende Federkraft aufweisen. Zur
Vermeidung von ungewollter Keimbildung ist es zwingend erforderlich, dass alle
Komponenten der Instrumente nach einem chirurgischen Eingriff sorgféltig von jeglichen
keimbildenden Rickstranden befreit werden. In der Regel werden solche Instrumente

sterilisiert. Fir einige Bereiche, in denen sich Verunreinigungen sammeln kénnen, kommt
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hingegen lediglich eine mechanische, d. h. beispielsweise abbirstende, Reinigung in
Frage. Auch nach dieser manuellen Vorreinigung ist eine weitere Sterilisation notwendig,
wobei das Sterilisationsverfahren durch die Feder eingeschrankt wird, weswegen einige
Transporteure auch autoklaviert werden. Dazu missen spezielle Reinigungswerkzeuge
verwendet werden, was zeit- und kostenintensiv ist. Insbesondere fir die Feder bzw. eine
Federeinheit, die an einer exponierten Stellung an dem Transporteur gelagert wird, ist
eine grundliche Reinigung notwendig, jedoch auch sehr arbeitsintensiv und somit
zeitaufwendig. Durch beispielsweise eine Verkapselung der Federeinheit wirde zwar der
Reinigungsaufwand verringert werden, allerdings stiegen hierdurch auch die
Herstellungskosten fir eine derartige Federeinheit.

AuBerdem ist es von einer herausragenden Bedeutung, dass beispielsweise ein Schnitt,
der mit dem Werkzeug des Resektoskops ausgefiihrt wird, durch eine konstante Hub-
bzw. Zugbewegung durch das Federelement erzeugt wird. Eine entsprechende
gleichbleibende Kraft Uber den gesamten Hub bzw. Zug lasst sich mit den bekannten
Schenkelfedern bzw. Blattfedern nicht erreichen.

Hiervon ausgehend liegt der Erfindung die Aufgabe zugrunde, einen Transporteur zu
schaffen, der einfach zu reinigen ist und Uber einen gesamten Hub bzw. Zug eine
wenigstens nahezu konstante Rickstellkraft aufweist.

Eine Lésung dieser Aufgabe wird durch die Merkmale des Anspruchs 1 beschrieben.
Demnach ist es vorgesehen, dass die Federeinheit mindestens einen Magneten aufweist.
Vorzugsweise ist diesem mindestens einen Magneten ein magnetisiertes Gegenelement
zugeordnet. Dieses Gegenelement kann aus einem ferromagnetischen Werkstoff ohne
ausgerichtete Magnetisierung bestehen. Dabei kann das Gegenelement einem dem
mindestens einem Magneten gegenlberliegenden beweglichen Teil der Federeinheit
zugeordnet sein. Alternativ ist es auBBerdem denkbar, dass die Federeinheit mindestens
zwei Magnete aufweist. Durch die Erfindung wird somit eine Federeinheit geschaffen, die
von den bisherigen mechanischen Federeinheiten abrickt. Vielmehr wird hier eine Kraft,
bzw. eine Ruckstellkraft, durch die magnetische Kraft eines, bzw. zwei oder mehr
Magneten erzeugt. Sobald der Magnet und das Gegenelement bzw. die mindestens zwei
Magnete zusammengebracht bzw. einander angenahert werden, bewirken die
magnetischen Krafte entweder ein Anziehen oder ein AbstoBBen der Teile bzw. der beiden
Magnete, und zwar ohne, dass dazu ein Kontakt stattfinden muss bzw. ein mechanisches
Mittel notwendig ist. Durch die Verwendung von Magneten lasst sich (ber einen
ausreichend groBen Abstand der Magnete bzw. der Giriffteile eine wenigstens nahezu
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konstante Hub- bzw. Zugkraft bzw. Rickstellkraft fir die Bewegung des Werkzeuges
erzeugen. Des Weiteren lasst sich eine derartige Federeinheit mit zwei Magneten
besonders einfach ausgestalten, sodass auch die Reinigung einfach und grindlich
erfolgen kann.

Bevorzugterweise kann es die Erfindung weiter vorsehen, dass an dem ersten Giriffteil ein
erster Magnet und an dem Schlitten, vorzugsweise dem zweiten Giriffteil, ein zweiter
Magnet angeordnet ist. Dadurch, dass die beiden Magnete direkt den beiden
Bestandteilen des Transporteurs zugeordnet sind, Uber die der Operateur Kraft fir die
Bewegung des Werkzeuges Ubertragt, erfolgt ein direkter Kraftiibertrag ohne, dass es zur
Verkantung oder Scherung der einzelnen Bestandteile untereinander kommt. AuBerdem
lasst sich so der Krafteintrag des Operateurs gegen die Riickstellkraft der Magnete
besonders genau dosieren.

Insbesondere kann es weiter vorgesehen sein, dass die mindestens zwei Magnete
gegenpolig oder gleichpolig zueinander ausgerichtet sind. Je nach Bauart bzw. Art des
Transporteurs kann es vorteilhaft sein, dass die beiden Magnete gegenpolig zueinander
ausgerichtet sind, d. h. sich gegenseitig abstoBen, oder gleichpolig zueinander
ausgerichtet sind, was zu einem Anziehen der beiden Magnete flihrt. Da die Magnete an
den Giriffteilen angeordnet sind, fihrt dieses gegenseitige Anziehen bzw. AbstoBen auch

zu einem Aufeinanderzubewegen bzw. Voneinanderwegbewegen der Griffteile.

Dartiber hinaus kann es erfindungsgeman vorgesehen sein, dass die mindestens zwei
Magnete stabférmig ausgebildet sind und parallel zueinander orientiert sind. Durch eine
stabférmige Ausgestaltung der beiden Magnete lassen sich diese besonders einfach in
die Griffeinheit bzw. in den Schlitten und die Giriffteile integrieren. Da die beiden Magnete
ebenfalls parallel zu dem Schaft angeordnet sind, nehmen Sie nur wenig Platz weg und
beeintrachtigen nicht den Bewegungsfreiraum des Operateurs.

Ein besonders vorteilhaftes Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung kann es vorsehen, dass
mindestens ein Magnet als Stator und mindestens ein anderer Magnet als L&ufer
ausgebildet sind. Bei diesem besonders bevorzugten Ausfihrungsbeispiel kann es
vorgesehen sein, dass der Stator ring- oder rohrférmig ist und der Laufer stabférmig. Bei
dieser Ausgestaltung der Magnete bewegt sich der stabférmige Laufer relativ durch den
Stator hindurch. Dabei kann es auch vorgesehen sein, dass diese
Stator/Laufer-Geometrie als eigenstandige Einheit ausgebildet ist und Iésbar mit dem
Griffteil bzw. dem Transporteur zwischen dem Schlitten und dem Giriffteil befestigbar ist.
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Durch diese I6sbare Befestigung lasst sich die Federeinheit besonders einfach reinigen
und kann im Falle eines Defektes einfach und vor allem schnell ausgetauscht werden.

Ein weiteres Ausflhrungsbeispiel der Erfindung kann es vorsehen, dass mindestens einer
der Magnete als Elektromagnet ausgebildet ist. Dadurch kann durch das Anlegen einer
elektrischen Spannung die Starke der magnetischen Kraft eingestellt werden bzw. die
Magnetkraft ganz abgestellt werden. Dies ist insbesondere dann vorteilhaft, wenn der
Transporteur verwendet werden soll und zwar ohne dass der Operateur die Riickstellkraft
aufbringen méchte. Alternativ kdnnen die Magnete aber auch als Neodym-Magnete
ausgebildet sein.

Bevorzugt kann es auch vorgesehen sein, dass mindestens ein Magnet in einem
Kunststoff oder einem Metall, insbesondere einem nicht magnetischen Metall,
eingekapselt ist und/oder in einem Bestandteil des Transporteurs, insbesondere in dem
ersten Griffteil, in dem zweiten Griffteil und/oder in dem Schlitten integriert ist. Durch diese
Integration der Magnete in dem Transporteur gestaltet sich der Aufbau als sehr kompakt
und reinigungsfreundlich. Da die magnetischen Feldlinien der Magnete durch Kunststoff
hindurchtreten, wird die magnetische Kraft durch eine derartige Einkapselung nicht
reduziert. Auch kommt es bei einfachen Elementmagneten nicht zu einem Defekt. Von
daher ist es fur eine derartige Bauart nicht nétig, direkten Zugang zu den Magneten zu
erhalten.

Ein bevorzugtes Ausfihrungsbeispiel der Erfindung wird nachfolgend anhand der

Zeichnung néher erldutert. In dieser zeigen:

Fig. 1 eine schematische Abbildung eines erfindungsgemaBen Transporteurs,
und
Fig. 2 eine AusschnittsvergréBerung des in Fig. 1 dargestellten Transporteurs.

Ein Ausfihrungsbeispiel des erfindungsgeméaien Transporteurs 10 ist stark schematisiert
durch die Fig. 1 dargestellt. Ublicherweise weisen die hier beschriebenen Transporteure
10 ein langgestrecktes Schaftrohr 11 auf, wobei am proximalen Ende des Transporteurs
ein Optikrohr mit einer Optikeinheit 12 in das Schaftrohr 11 hineingesteckt wird. Das
Optikrohr der Optikeinheit 12 durchlduft das gesamte Schaftrohr 11 von dem proximalen
Ende des Transporteurs 10 zum distalen Ende, sodass die Optikeinheit 12 an dem
distalen Ende aus dem Schaftrohr 11 herausragt. Durch die Optikeinheit 12, die
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beispielsweise ein Okular oder eine Kameraeinheit aufweist, wird es einer operierenden
Person mdoglich, den Operationsbereich am distalen Ende des Transporteurs 10
einzusehen. Das distale Ende der Optikeinheit 12 ist hier schrag ausgebildet, sodass eine
abgewinkelte Blickrichtung auf eine schrag zur Langsachse des Schaftrohres 11 vor dem
distalen Ende des Transporteurs 10 liegenden Bereich ermdglicht ist.

Das in der Fig. 1 dargestellte Ausfihrungsbeispiel des Transporteurs 10 ist exemplarisch
mit einem Arbeitsinstrument 13 ausgestattet. Das Arbeitsinstrument 13 ist mit einem
langgestreckten Werkzeugschaft in ein an dem Schaftrohr 11 befestigten Fihrungsrohr 14
eingesteckt. Der Werkzeugschaft des Arbeitsinstruments 13 ist in dem Fihrungsrohr 14
langs verschiebbar gelagert. In seinem proximalen Endbereich ist das Arbeitsinstrument
13 bewegungsgekoppelt an einem Schlitten 15 befestigt. Da der Schlitten 15 entlang des
Schaftrohres 11 beweglich gelagert ist, wird bei einer Langsverschiebung des Schlittens
15 auf dem Schaftrohr 11 das Arbeitsinstrument 13 ebenfalls entlang des Schaftrohres 11
zwangsgefihrt. Dabei wird das distale Ende des Arbeitsinstruments 13 in axiale Richtung
des Transporteurs 10 verschoben. Somit kann das Arbeitsinstrument 13 unter
Beobachtung eines Operateurs durch die Optikeinheit 12 des zu behandelnden Bereichs
entsprechend bearbeitet werden.

Wahrend der Operation wird Giber dem Transporteur 10 eine nicht dargestellter rohrartiger
auBerer Schaft Uber das distale Ende des Transporteurs geschoben und mit einem
Kupplungsstick an einem Hauptkérper 16 befestigt, wahrend ein Elektrodentrager 17 des
Arbeitsinstrumentes 13 beweglich durch den Hauptkérper 16 gefihrt wird, ist das
Schaftrohr 11 fest mit dem Hauptkérper 16 verbunden.

Am proximalen Ende des Transporteurs 10 ist diesem ein Endkérper 18 ortsfest und
vorzugsweise drehfest an dem Schaftrohr 11 angeordnet. Uber eine Federeinheit 19 ist
der Endkérper 18 mit dem langs verschiebbar an dem Schaftrohr 11 gelagerten Schilitten
15 kraftgekoppelt, ohne jedoch mit dem Schlitten 15 mechanisch verbunden zu sein. Die
Federeinheit 19 halt den Schlitten 15 in Bezug auf den Endkdrper 18 vorzugsweise in
einer federvorgespannten Ruhelage.

Bei dem in Fig. 1 dargestellten Ausflihrungsbeispiels des Transporteurs 10 ist dieser als
aktives Instrument ausgebildet. Bei einem aktiven Transporteur 10 ist das distale Ende
des Arbeitsinstruments 13 in einer Ausgangsstellung in distaler Richtung axial
ausgefahren und gegen die von der Federeinheit 19 aufgebrachte Federkraft mittels
Handbetatigung einer Griffeinheit 21 in eine zweite Stellung in proximale Richtung
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bewegbar. Bei der Betatigung des Transporteurs 10 in die erste Stellung wird das
Arbeitsinstrument 13 somit in proximale Richtung bewegt, wobei gleichzeitig das zu
behandelnde Gewebe beispielsweise geschnitten wird. Das kann beispielsweise durch
Anlegen einer Hochfrequenzspannung an eine dem Arbeitsinstrument zugeordneten
Schneidschlinge 20 erfolgen. Bei der Bewegung des Transporteurs 10 in die zweite
Stellung wird das Arbeitsinstrument 13 durch Entspannen der Federeinheit 19 wieder in
die Ausgangsstellung in distale Richtung zurtickgefiihrt. Bei einem passiven Transporteur
erfolgt die soeben beschriebene Folge von Ablaufen genau entgegengesetzt.

Zum Betétigen des Transporteurs 10 weist dieser eine Griffeinheit 21 auf, mit einem als
Daumenring ausgebildeten ersten Giriffteil 22 und einem, vorliegend als Fingeranlage
ausgebildeten, zweiten Griffteil 23. Das erste Giriffteil 22 ist gegenliber dem Schaftrohr 11
axial unverschiebbar an dem Transporteur 10 angeordnet. Insbesondere kann wie
dargestellt vorgesehen sein, dass das erste Giriffteil 22 an dem Endkérper 18 gelagert ist.
Das zweite Griffteil 23 ist mit dem Schlitten 15 bewegungsgekoppelt an dem Transporteur
10 angeordnet. Bei der Betétigung der Griffeinheit 21 werden die Griffteile 22 und 23
relativ zueinander entgegen der von der Federeinheit 19 erzeugten Federkraft bewegt.
Dabei wird der Schlitten 15 mitsamt des Arbeitsinstruments 13 entlang des Schaftrohres
11 verschoben.

In der Fig. 2 ist eine AusschnittsvergréBerung des proximalen Teils des Transporteurs 10
gemaf der Fig. 1 dargestellt. Hier sei insbesondere das Augenmerk auf die Federeinheit
19 gerichtet. Bei dem hier dargestellten aktiven Transporteur 10 weisen die Magnete 24
und 25 mehrere kleinere Magnete auf, wobei die Magnete des ersten Magneten 24
gleichpolig gegenlber den Magneten des zweiten Magneten 25 ausgerichtet sind. Bei
diesen kleineren Magneten kann es sich auch um die Domains der Magnete 24, 25
handeln. Diese Gleichpoligkeit resultiert in einer abstoBenden Wirkung der beiden
Magnete 24, 25, woraus zwischen dem ersten Giriffteil 22 und dem zweiten Griffteil 23
eine Kraft resultiert, welche die beiden Griffteil 22, 23 auseinander driickt. Dadurch, dass
der zweite Magnet 25 fest am Schlitten 15 und der erste Magnet 24 fest am Endkérper 18
befestigt ist, muss der Operateur eine der Magnetkraft der beiden Magnete 24 und 25
entgegengesetzte Kraft aufbringen, um den Endkdrper 18 relativ zu dem Schlitten 15 zu
bewegen. Bei einem passiven Transporteur kénnten die Magnete gegenpolig ausgerichtet
sein, um eine entsprechende Kraft auf die Griffteile auszuliben.

Gleichermal3en ist es erfindungsgemal denkbar, dass der erste Magnet 24 oder der
zweite Magnet 25 als ein ring- oder rohrartiger Stator ausgebildet ist und der
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entsprechend andere Magnet 25, 24 als Laufer in diesem Stator beweglich gelagert ist.
Eine derartige Einheit aus Stator und Laufer kann so ausgebildet sein, dass sie I6sbar mit
dem Transporteur 10 bzw. dem Schlitten 15 und dem Endkérper 18 verbindbar ist.

Fir die relative Bewegung der beiden Magnete 24, 25 kann es denkbar sein, dass das
zweite Griffteil 23 eine Durchfiihrung fiir den ersten Magneten 24 aufweist, sodass bei
einem Aufeinanderzubewegen der Giriffteile der erste Magnet sich durch das zweite
Griffteil 23 hindurch schiebt.

Neben den hier dargestellten und beschriebenen Magnetgeometrien ist es denkbar, dass
auch andere Geometrien verwendet werden bzw. dass die Magnete auf eine andere Art
und Weise mit dem Transporteur verbunden sind.

*kkkk
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Bezugszeichenliste

10 Transporteur
11 Schaftrohr

12 Optikeinheit

13 Arbeitsinstrument
14 Fidhrungsrohr
15 Schlitten

16 Hauptkdrper
17 Elektrodentrager
18 Endkérper

19 Federeinheit
20 Schneidschlinge
21 Griffeinheit

22 erstes Griffteil
23 zweites Griffteil
24 erster Magnet
25 zweiter Magnet

*kkkk
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Patentanspruche:

1. Transporteur (10) eines Resektoskopes fir endoskopische Chirurgie mit einem
Schaftrohr (11) zur Aufnahme einer Optikeinheit (12), mit einem auf dem Schaftrohr (11)
verschiebbar gelagerten Schlitten (15) zur Betatigung eines mit dem Schlitten (15)
koppelbaren Arbeitsinstrumentes (13) und mit einer Griffeinheit (21), aufweisend einen
ersten, mit dem Schaftrohr (11) bewegungsgekoppelt an dem Transporteur (10)
angeordneten  Griffteil (22) und einem zweiten, mit dem Schlitten (15)
bewegungsgekoppelt an dem Transporteur (10) angeordneten Giriffteil (23), wobei die
Griffteile (22, 23) aus einer Ruhestellung heraus entgegen einer, durch eine Federeinheit
(19) des Transporteurs (10) bereitgestellten Federkraft, in eine Druckstellung betatigbar
sind, dadurch gekennzeichnet, dass die Federeinheit (19) mindestens einen Magneten
(24, 25) aufweist.

2. Transporteur (10) eines Resektoskopes nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dass die Federeinheit (19) mindestens einen Magneten (24, 25) und
mindestens ein magentisiertes Gegenelement aufweist, wobei das Gegenelement
vorzugsweise aus einem ferromagnetischen Werkstoff ohne ausgerichtete Magnetisierung
besteht.

3. Transporteur (10) eines Resektoskopes nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dass die Federeinheit (19) mindestens zwei Magnete (24, 25) aufweist.

eingereichte Fassung - Ansprueche. DOC
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4, Transporteur (10) eines Resektoskopes nach Anspruch 1 oder 3, dadurch
gekennzeichnet, dass an dem ersten Giiffteil (22) ein erster Magnet (24) und an dem
Schlitten (15), vorzugsweise dem zweiten Giriffteil (23), ein zweiter Magnet (25)
angeordnet ist.

5. Transporteur (10) eines Resektoskopes nach einem der vorherigen Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass die mindestens zwei Magnete (24, 25) gegenpolig oder
gleichpolig zueinander ausgerichtet sind.

6. Transporteur (10) eines Resektoskopes nach einem der vorherigen Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass die mindestens zwei Magnete (24, 25) stabférmig
ausgebildet sind und parallel zueinander orientiert sind.

7. Transporteur (10) eines Resektoskopes nach einem der vorherigen Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass mindestens ein Magnet (24, 25) als Stator und
mindestens ein Magnet (24, 25) als Laufer ausgebildet sind.

8. Transporteur (10) eines Resektoskopes nach einem der vorherigen Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass mindestens ein Magnet (24, 25) als ring- oder
rohrférmiger Stator und mindestens ein Magnet (24, 25) als stabférmiger Laufer
ausgebildet ist.

9. Transporteur (10) eines Resektoskopes nach einem der vorherigen Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass der erste Magnet (24) als Stator und der zweite Magnet
(25) als Laufer oder dass der zweite Magnet (25) als Stator und der erste Magnet (24) als
Laufer ausgebildet ist.

10.  Transporteur (10) eines Resektoskopes nach einem der vorherigen Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass mindestens ein Magnet (24, 25) ein Neodym-Magnet ist.

11.  Transporteur (10) eines Resektoskopes nach einem der vorherigen Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass mindestens ein Magnet (24, 25) als Elektromagnet
ausgebildet ist.

12.  Transporteur (10) eines Resektoskopes nach einem der vorherigen Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass mindestens ein Magnet (24, 25) in einem Kunststoff
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eingekapselt ist und/oder in einem Bestandteil des Transporteurs (10), insbesondere dem
ersten Giriffteil (22), dem zweiten Giriffteil (23) und/oder in dem Schlitten (15) integriert ist.

*kkkk
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