coectomed] POPIS VYNALEZU |205 695

(11) ' (B1)

K AUTORSKEMU OSVEDCENI

(61)

(23) Vystavni priorita

(22) Prihlaseno 31 01°79
(21) pv 670-79

A
(51) Int. Ct> B 30 B 15/00

URAD PRO VYNALEZY ,
(40) Zvefejnéno 29 08 80

A OBJEVY (45) Vydano 01 09 83

(75) ~ ) L
Autor vyndlezy VEBR JAN ing. a SOMMER EMIL ing,, CHODOV U KARLOV{CH VAR

(54) Pohon pro vyklép&ni zaklédaciho zaiizeni polotovart pneumatik do vulkanizadnich 1list

1

~ Vynalez se t¥ké pohonu vyklapéni zaklddaciho zarizen{ polotovart pneumatik do vulka-
nizadnich 1list, upevndného otolnd na siojanu 1isu a opatieného mechanismy-bro upnuti{, svis«

1é premisténi, piipadng pi"_eklé.péui polotovard pneumatik,

Dosud znémé zaklédaci zar{izen{, upevnéni na stojanu. lish, Jsou vétdinou opatifena mé-
chanismy s prisluinfmi oviédacimi prvky zajiéiujicfmi pfemis!ovﬁni zakliddaciho zatizeni
z polohy pred lisem do polohy v lisu., Nevfhodou tohoto FeSeni je sloZitost a mnékladnost
dané'pouiifim wechanisuu, vyfadujfciho pifivod energie a zaJié‘ujioiho rychly pohyb bez ri-
zi a p¥islu¥nfch ovlédacich prvki, ¥idicich jeho funkci s ohledew na fumkei vulkanizadniho.

lisu,

Jinéd zaklédaci zarizeni jsou upevn¥na na pii{iSnfku vulkanizadniho lisu, se kiterym jsou
premistovana b&hem oteviradni lisu =z ﬁolohy pred lisem do polohy v lisu, Névy"hodou tohoto
feSeni Je, %e hmotnost zaklddacfho za¥izeni zvy3uje hmotnost pohyblivych ééstiilisu a ted&

i nédroky na pohonny mechaniswus,

Jiné zﬁémé feSeni jiZ spojuje vyklépéni zaklddaciho zafizeni{ s otevirdnim lisu, av3ak

pouze zieproménuoﬁ vazbou, tak¥e pii plnd otevieném lisu je zaklddaci zaFizeni v kazdém pri=- '
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padd Jiﬁ v zaklédaci poloze, ooi wiZe nékdy omezovat prostor pro vyhozeni hotovfoh pneuma-

tik z lisu. Zéroven Je neménné také poloha zaklédaoiho zatizeni pfed lisem,

Uvedené nevyhody odstraﬂuje nové konstrukdni Fedeni dle vynélezu, kde zaklddaci{ zafi=
zeni polotovart pneumatik do vulkunizaﬁniho 1lisu je upevn¥no otodn$ na stojanu lisu a jeho

. viklopny rém Je spojen 8 pohyblivou shatd lisu pfimoéarim motorem.

0
.

Pfodnostd vynédlezu je jeho Jednoduchost a ma;é energetioké ndrodnost dané tim, Ze.
hlavni s;o%ka hmotnostl zaklédaciho zarizeni je zachycena stodénem 1isu a ¥e pohyb zaklédae
cfho zarizeni je odvozen od hlavniho pohonu vulkanizadnfho lisu bez ndroku na Jjeho zes{le=
ni, Dal3i plednosti vyndlezu je moZnost #{zendého nastavovéni rdznfch poloh zaklédaciho za;
fiveni pied zavienjm vulkanizaénim lisem puscbenim piimoﬁarého motoru, co¥ je mo#né s vfho=
dou vyuizit jak pfi zhsobovandi zdola z podlahy, tak shora z podvdsného dopravniku. Stejnd
tak p¥i otev¥endu vulkanizaénim lisu Jje vfhodné moZnost fizeného stavéni rasnfch poloh,
které uvoliiuje prostor pro vyhozeni vyliaovan&oh pneumatik a ‘umoZtluje tak zmenSeni celého
zaklégaoiho za¥izeni, protoie mohou b&t mensi mechanismy pro avislé pfemia%ovéni a tedy
i vyklopn§ rém.

Pfikladné provedeni vynélezu Je znézorn&no na vikreaech, kde obr. 1'3; bodni{ pohled
na uzavieny vulkanizadni lis 8o zakladacim zafizenim v poloze “pted lisem a déle vysunuté
ptimodarym wotorem, v tomto pfipadé hydraulick§m vélcem do polohy pro zésopovéni polotova~
rylzdola z podlahy. . , |

Obr, 2 zndzortiuje bo¥ni pohled neuzavfeni vulkaniza&ni lis se ‘zaklddaocim zarizenim
.V poloze pfed lisew a zvadnuté zasunutjm hydraulick?m ‘vélcew do pohotovostni polohy, obroS
znhzortuje bodni pohled na otev¥eny vulkaniza&ni lis se zaklédaoim zaiinenim v poloze pied-
sgnuté pred polohou v lisu, zpisobenéd vysunutfm hydrauliokim v&lcem, obr. 4 znﬁzornude bod=
ni pohled na otevieny vulkanizaéni lis se zaklédaoim zaiizenim v poloze ;isu, zpﬁsobené
zasunutin hwdrauliok#m vélcem, obr. 5 znézornuje bodni pohled ne otevien& vulkenizadni 113
se zaklédaoim za¥izonim v poloze piedsunuté pfed polohou v lisu, zpﬁsobené Vysunutim iy
drauliok#m véloem & umoinudici zésobovéni polotovary shora = podv&sného dopravniku,

Na stojamu & vulkanizaéniho 1isu je pomooi konzoly : upevnﬁn viklopn# rém 2 zakléda- :
oiho zatizeni, tvorendho déle skli&idly [ pro. upnuti polotovarﬁ a meehaniemy 9 pro svislé
premistdni otodnd upevndnyui nn hornim koned viklopného rému 2 a téhlovim ustrojim 7 pre
zadi&tini rovnoudrndho pohybu nebo pieklép&ni polotovhrﬁ. V&klopni Tém 2 zaklédaciho zafi-
zeni je otodnd apoden 8 Jedniwm koncem pfimoéarého motoru 3 ( Jako piiklad Je pnézorndn hw- -
draulicky vélec), Jeho# drub¥ koneo Je otodn¥ spojen s pohyblivou éécti 1 vulkanizaaniho

lisu,



+

. P¥#i uzavifeném vulkaniza&nim lisu je viklopni rém 2 zaklédaciho zafizeni vyklopen pied
lis, p%iéemi Je dédle v urditém rozmezi jebo poloha urdena bud zasunutfm nebo vyaunutfm hy=
graulickfm vélcem 3. Vychozi pohotovosini{ poloha zaklAdaciho za¥izeni je znézornéna na
obr, 2 je urdena zasunutym hydraulickym vélcem 3.

Je-li provéqéno zhsobovéni polotovary 8 zespodu z éodlehy, Je zaklédaci zaf{izeni v&sn-
nutimvhydraulického vélcé'g sni¥eno do p¥ijimaci polohy, jak je zmhzornéno na obr, 1. Naw -
sledije zdvih skli¥idel § pomoci wechanismi 9 pro svislé premisténi dolé k polotovardim 8,
ﬁchopeni polotovard E sklf&idly é a jejich zpd&tny zdvih nahoru,

Zasunutim hydraulického vdlce 3} se zakléddaci zaFizeni i s polotovary 8 premisti =zpst
do pohofovostni»polohy. Po skonleni vulkanizace se otevird lis a v urdité nastavitelné fé-
zi Jjo dén impuls k vypunuti'hydraulického vélce 3. Toto vysouvéni probihd soulasnd s dal-
s{m otevirénim lisu, takielzaklédaéi zarizeni zust4vé stdle v pribli¥nd stejné pohotovost-
ni poloze a% do konce otevirdn{ lisu, Po:.vyhozeni hotovych pneumatik ndsleduje zaklAdéni
polqtovar& 8. Hydrauliokf vélec 3 se zasuné a zaklédaci maifizen{ se tak dostane do zaklé=-
daci{ polohy v lisu, jak je znézorm&no na obr, 4, Nésleduje zdvih skliéidel.g pomoci mecha«
nismd 9 prolsvislé premist¥ni dold, a% polotovary 8 dosednou spodnimi patkami na patkové
krouik§ }Q'membrénovych me chani smd 11l. Do membxrén 12 je potom vpudténa formovaci pérg, pPie
SemZ horni{ patky polotovard jsou drZeny skli&idly 6, dokud wmwembriny 12 chla nevyhlni polo=-
tovary 8. Potom skl{didla § uvolni horn{ ﬁatﬁy polotovari § a mechanismy § pro svislé pie-
misténi prove&ou idvih nahorua‘ﬁéaleduje zavirédni iisu, p%i kterém je pohyblivou Sasti 1
lisu p¥es zasunuty hydraulicky vélec 3 vyklép&n vyklopny rém 2 zpét pfed lis a tak Se 0=
.stévé zaklédacd zafizeni 0p§t do v&chozi pohotovostni polohy.

Je-Li provédﬁno zhsobovén{ shora z podvdsného dOpravniku 13, zdstéva v?klopn& rém 2
pi*fed lisem pouze V pohotovostni poloze, urdené zasunutym hydraulickim vdlcem 3,8 skli&ide
la 6 Jsou prestavinim tAhlovim dUstrojim 7 otodha p¥ijimact stranou nahoru k podvdsnému do-
pravaniku 13, Dall{ cyklus ‘probihd stejnd jako pfi zésobovéni zdola, Jenom skliéidla 6 jsou
b&hem pohybu do 1lisu a z lisu pfeklépéna o 180° téhlovfm dstrojim 7.

r

’

PREDMET VYNALEZU

'Pohon pro vyklép&ni zaklédaciho zafizeni polotovarﬁ pneumatik do vulkanizaénich 1ist, kte=
ré Je upevn&no otoéné na. stoJanu lisu a opatieno sk1£61d1y<pro upnut{ polotovari, mechanise
. wy pro Jejich svialé‘pfemisténi a téhlovym ustrojim pro zagiiténi rovnob¥Ziného pohybu nebo
}pfekiﬁpéni skli&idel, iyzha&egé tim, Ze.Je tvofen‘pfiqoéarim motorem (3), jehoZ Jjeden ko=
nec Je otoén& apodeh's vfklopnim'rémen (2) zaklddaciho zarizeni{ a druhj je ofoéné spojen -

s pohyblivou Shstd (1) vulkanizaaniho lisu.

2 vyxresﬁ
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Vytiskly Moravské tiskafFské zavody, Cena: 240 Kés

. provoz 12, Leninova 21, Olomouc
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