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Miernik rozktadu sit celu

Przedmiotem wynalazku jest miernik rozktadu sit celu. Miernik stu2y do pomiaréw rozktadu sity celu ryb
pojedynczych, kalibracji wskazari echointegratora, a tak?e do pomiaréw maksymalnych wartosci sity celu
rozproszenia objgtosciowego w warstwach rozpraszajacych, lub tawicach rybnych.

Wynalazek dotyczy metrologii, w szczegblnoéci pomiaréw za pomoca echosondy i echointegratora,
stosowanych w technice rybackiej.

Znany sposéb pomiaréw sity celu ryb pojedynczych polega na odczytywaniu amplitud echosygnatéw
z ekranu oscyloskopu z pamiecia. Jest to sposéb bardzo pracochtonny i niezbedne jest angazowanie dwéch oséb.
Metoda pomiaru jest oczywiscie obarczona znacznymi btedami, a wigc nie jest dokfadna. Konieczne jest
posiadanie oscyloskopu z pamigcia, a wigc urzadzenia skomplikowanego i bardzo kosztownego.

Celem wynalazku jest opracowanie sposobu prostego, nie wymagajgcego skomplikowanego oscyloskopu
z pamigcia lub specjalnych echosond o bardzo waskich wiazkach z uktadami stabilizacji przetwornika.

Okazato sig, iz moZna zaprojektowa¢ pewnei sprawne urzadzenie do pomiaru rozk tadu sit celu.

Wedtug wynalazku miernik sktada si¢ z uktadéw progowych do pomiaru amplitud ech, uktadu wybierania -

transmisji pomiaréw, uktadu wydzielania ech ryb pojedynczych od ech celéw zbiorowych oraz uktadu
sterujacego cyklem pracy miernika. Miernik jest potaczony z zestawem licznik 6w i/lub komputerem.

Miernik rozktadu sit celu wedtug wynalazku, realizujac postawione cele, wykazuje korzystne skutki
techniczne i techniczno-uzytkowe. Uktad jest zbudowany z typowych elementéw i zespotéw, pgélnie
dostepnych i sprawdzonych, take w pracy w trudnych warunkach morskich,

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony schematycznie na rysunku, uwidaczniajagcym jego schemat
blokowy,

Echa od ryb odbiera znana echosonda pionowa 1, wyjécie wzmacniacza tej wykalibrowanej echosondy ‘1
jest dotgczone do wejscia miernika, to jest do uktadu wybierania transmisji 2. Réwnoczeénie echosonda 1 jest
potaczona — w znany sposéb — z echointegratorem 3, ktérego wyjscie jest dotaczone do kolejnego wejscia
miernika, to jest do uktadu progéw elektronicznych 4. Wreszcie log 5 jest dotaczony do trzeciego wejscia

miernika, to jest do uktadu sterowania pomiarami 6.
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Uktad wybierania transmisji 2 jest potaczony z pierwszg bramkg elektroniczna 7 oraz z wyjéciem miernika,
do ktérego dotaczone s licznik transmisji 8 i komutator wraz z przetwornikiem A/C9.

Uktad progéw elektronicznych 4 jest potaczony z pierwszg bramka elektroniczng 7 — wieloparowym
taczem — oraz dodatkowo z uktadem wydzielania ech ryb pojedynczych.

Za pierwsza bramka elektroniczng 7 dotaczony jest — wieloparowym taczem — uktad pamigci 11 i dalej
druga bramka elektroniczna 12. Zaréwno uktad pamieci 11 jak i druga bramka elektroniczna 12 Y poiaczohe
z uktadem wydzielania ech ryb pojedynczych 10,

A Wyjsciem miernika jest wielozaciskowe wyjicie z drugiej bramki elektronicznej 12, gdzie dotaczone sg
zarébwno komutator wraz z przetwornikiem A/C 9, jak i zestaw licznikéw 13. Do komutatora i przetwornika
A/C 9 jest dotaczony komputer 14.

Sposéb dziatania miernika jest nastepujacy. Sygnaty (echa od ryb) uzyskiwane na wyjsciu Wzmacniacza
wykalibrowanej echosondy pionowej 1 podawane sq na echointegrator 3. W echointegratorze 3 sygnaty
poddawane sa detekgji i wycinaniu zaktdcer przy pomocy uktadu progowego. Przy pomocy echointegratora 3
wybiera sie gteboko$é i wysoko$¢ warstwy toni wodnej, w ktérej dokonuje sie¢ pomiaru rozktadu sity celu.
W przypadku dokonywariia pomiaréw w warstwie przydennej, za pomoca echointegratora 3 wydziela sie sygnaty
utyteczne (pochodzace od ryb), a blokuje sie sygnaty pochodzace od dna. Po takiej wstepnej obrobce
elektronicznej sygnatéw za pomocy echointegratora 3 podawane sq one na wejscie miernika rozktadu sity celu,

Na wejsciu miernika rozktadu sity celu znajduje si¢ szereg uktadéw progowych A o poziomie progu
zmieniajacym si¢ co 3 dB. Przy pomocy uktadéw progowych 4 dokonuje sig selekcji ech wedtug wartosci sity
celu, '« ‘

Technika pomiaréw sity celu ryb pojedynczych wymaga dokonania pomiaréw w niepokrywajacych sie
objgtosciach toni wodnej. W tym celu miernik rozktadu sity celu posiada uktad wybierania transmisji 2,
w ktérym dokonuje §ie pomiaréw. Czystos¢ transmisji, w ktorych dokonuje sie pomiaréw, wylicza operator na
Podstawie parametréw wigzki echosondy 1, gtebokosci na ktérej znajduja sie ryby i szybkosci statku, a wybiera
ja przy pomocy przetacznika umieszczonego na mierniku rozktadu sity celu,

Uktad wybierania transmisji 2 sterowany jest impulsami nadawczymi echosondy pionowej i sktada sig
z dzielnika o zmiennym wsp6tczynniku podziatu (1, 2, 4, 8, 16) i przerzutnika. Impulsy otrzymywane na
wyjsciu tego uktadu 2 sterujq otwieraniem pierwszej bramki elektronicznej 7 i otwierajq jq na czas trwania
wybranych transmisji. : ‘

Do kalibragji wskazart integratora 3 naleZy zna¢ liczbe transmisji, w ktérych dokonano pomiaréw sity celu.
W zwiazku z tym impulsy z uktadu wybierania transmisji 2 zlicza licznik transmisji 8, lub komputer 9.

Poniewa: mamy do czynienia zrybami oréinych gestosciach nalely dokonaé wydzielania ryb
pojedynczych. Dokonuje si¢ tego w uktadzie wydzielania ech ryb pojedynczych 10. W uktadzie tym nastepuje
pomiar dtugosci impulséw echa na poziomie o najwiekszej czutosci. Gdy dtugo$é impulséw nie przekracza
pewnej granicznej wartosci zalicza sie je jako ryby pojedyncze, aw innym przypadku blokuje sie je, zamykajac
drugq bramke elektroniczng 12. Przy realizacji takiej koncepcji wydzielania -ech ryb pojedynczych naleiy

" zapamietaé poziomy amplitud ech, ody: klasyfikacja na ryby pojedyncze icele zbiorowe nastepuje po

- zakoriczeniu echa. .

Uktad pamieci 11A'jest zrealizowany na przerzutnikach, a zerowanie pamigci jest sterowane z uktadu
wydzielania ech ryb pojedynczych 10. Impulsy po przejéciu przez drugq bramke elektroniczng 12 sg podawane na
zestaw licznikéw 13 lub, poprzez komutator i przetwornik analogowo-cyfrowy 2, na komputer 14.

Sterowanie cyklem pracy miernika rozktadu sity celu moZe odbywaé sie w sposéb reczny za pomoca
przycisku sStart—stop”’, co pozwala na pomiar przez dowolny okres czasu lub automatycznie przy pomocy logu
5, co pozwala na pomiar na standardowych odcinkach drogi statku o dtugosci 1 Mm. ~ :

Zastrzeenie patentowe

Miernik rozktadu sit celu, dotaczony do echosondy pionowej, echointegratora i logu na wejsciu, a na
wyijéciu do licznika transmisji, komutatora i komputera oraz zestawu licznikéw, znamienny tym, Z2e
wyposazony jest na wejéciu w uktad progéw elektronicznych (4) oraz uktad wybierania transmisji (2) i uktad
sterowania pomiarami (6) przy czym potaczone z uktadem progéw elektronicznych (4): pierwsza bra‘mk'a
elektroniczna (7), uktad pamieci (11) i druga bramka elektroniczna (12) stanowia zesp6t, ktérego wyjscia
dotacza sie do komutatora i przemiennika A/C (9) idalej do komputera (14), jak réwniez — réwr_lole.gle —do
zestawu licznikéw (13), a uktad wybierania transmisji (2) jest potaczony z pierwszq bramka e!ektromcznq (7)
i jednoczeénie z wyjéciem miernika, do ktérego dotgcza sig licznik transmisji (8) i‘v.vspomnl.any komutator
z przemiennikiem A/C (9), natomiast uktad sterowania pomiarami (B) potaczony jest z pierwszq bramka
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elektroniczng (7), a uktad wybierania ech pojedynczych (10) zasilany z uktadu progéw elektronicznych (4), jest
dotaczony zaréwno do uktadu pamieci (11), jak i do drugiej bramki elektronicznej (12).
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