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Przedmiotem wynalazku niniejszego jest
urządzenie do pokrywania rur powłoką az-
bestowo-cementową lub do wyrobu rur ce¬
mentowych albo azbestowo-cementowych.
Celem wynalazku jest usunięcie wad, które
posiadają znane tego rodzaju urządzenia. W
urządzeniach według wynalazku krążkt
kształtujące są umieszczone w łożyskach w
przegubowo osadzonych widełkach tak, iż
powierzchnia tych krążków stale przylega do
stożkowej powierzchni nałożonej warstwy
materjału.

Na rysunku uwidoczniono kilka przykła¬
dów wykonania urządzenia według wyna¬
lazku; fig. 1 przedstawia dwa krążki znanej
budowy, służące do nawijania na rdzeń me¬
talowy warstwy zaprawy; fig. 2 — układ
tych krążków, osadzonych zapomocą łożysk

w widełkach, osadzonych przegubowo; fig.
3 — schematycznie układ krążków, centru¬
jących się samoczynnie; fig. 4 i 4a przedsta¬
wiają odmienną postać wykonania takiego
układu krążków; fig. 5 — 9 uwidoczniają
schematycznie kilka układów krążków o sa-
moczynnem centrowaniu się; lig. 10 i 11 —
przykład wykonania podparcia krążków za¬
pomocą ruchomych pasów.

Znane urządzenia do wytwarzania rur
cementowych lub azbestowo-cementowych
posiadają napędne krążki nawijające lub
krążki stykowe, które służą do nakładania
warstw tworzywa na rdzeń metalowy. W
ostatnio wymienionym przypadku dwa bez¬
pośrednio napędzane krążki o zupełnie jed¬
nakowej szybkości obwodowej mogą być u-
mieszczone przeciwległe względem rdzenia



lub-nhtóe Ify6 zas&MWtttfytaki układ, że je¬
den z dwóch krążków o jednakowej wielko¬
ści jest napędzany hydraulicznie luh mecha¬
nicznie, podczas gdy drugi ma* biteg jałowy
i ma za zadanie tylko wywieranie potrzeb¬
nego nacisku na zaprawę; ^ tym celu*ofcie
krążków urządzenia z krążkami stykowemi
leżą w dwóch płaszczyznach pionowych
równolegle do osi rdzenia metalowego^ T.
Ponieważ na odcinku, podlegającym nacisko¬
wi krążków, nakładanie zaprawy warstwa¬
mi powoduj ie^ w*&si*raw R* przySiera^
kształt stożkowy, więc w opisanym przykła¬
dzie powstaje nierówny, poddał* nacisku
Wzdłuż powstającej pfewfol&i to*zfl&c£y$ 20
właściwe ciśnienie wzrasta wskutek stożko-
watości warstwy nakładanej zaprawy odpo-
wiednie^do gratoścris ścianki (fig. 2).

Ażeby zmniejszyć nierowMIftifernflść pe«*
działu ciśnienia na obu końcach krążka* wy¬
kładano jego powierzchnię gumą, filcem lub
podobnym miękkim materjąłem elastycz¬
nym. W tymfcflamypadłiu^ywkutefc nigrtwtw*
miernego podziału ciśnienia, pojawia się
skłonność nakładanej zaprawy do płynno¬
ści i odczepiania się.powłoki od*rdzenia me¬
talowego.

Wzmiankowane wady nie występują
H^zy x»i*G«Wtfniuj widełek, osad-zonych
prefcgdbowóf. d&ęfeii dzemu^ W przykładzie
przedstawionym n# fig. 2, ciśnienie krążków
rozdzielam się: rzeczywiście rówtwffliernie na
wszystkie pwrikty stycznej. linji> tworzącej
stożka* er— m, praysaami jest rzeczą ofcsjęti-
ną, czy krążki są napędzane, czy też mają
biegi jałowa

Przegub S może znajdować? się zewnątrz
widełek^ w któtyck sąj uffitesfcesona krążki,
litłr wewnątrz* ktążków. Krążki są^ celowo
pokryte? materjałwa elastycznym V (gumą
lub* podbbnym materjafóm), afcy przy for*
ttibwaattujmwłofci rury megły lfepfej wypeł¬
niać niefcówn&ści. pwvierachni> rdewiia.

Zdkrau siec casmtii, jfe ni&równośei ptf-
\fiokif powstają* wskutek niesymetitycrzwego
rosmisszeronia' podpór rdfcsm^ padeżas na¬

kładania nań powłoki. Ta wada zostaje U-
sunięta zapomocą samoczynnego przyrządu
do'centfOwania układu. Ponieważ położenie
osi obrotowejfrdzenia pozostaje niezmienio¬
ne, jest rzecz-konieczną, ażeby obydwa
krążki, nakładające powłokę (jest rzeczą
obojętną, czy obydwa są napędzane, czy tyl¬
kom jeden z nich, czy też obydwa mają bieg
jałowy), zostały mechanicznie połączone ze
sotią. Stosuje się w tym przypadku takie po¬
łączenia krążków, dzięki-którym położenia
i HłcKytyc^krążkó*, sfeiefrowarte w kierun¬
ku promieniowym do rdzenia i odwrotnie,
pasoftają jefhtakcft^ jednoczesne i syme-
tuycfcne*wzglądem ofcfrkfzenia. Takie mecha¬
niczne połączenie zawiera celowo zestaw e-
lastyczny, utworzony ze sprężyn, tłoków lub
podobnych środków, który każdfe/zfgositóe-
gótnych krą#ków>umożliwia mały samodziel¬
nymruchów, edu wyrównania nierówności ze¬
wnętrznej średnicy rdzenia, nie zmniejsza¬
jąc przy nakładaniu materjału nacisku krąż-
k6m%<vtYimh/Mtttm^ hydrau-
licznemi P, F (fig. 3).

Fig* 3> uwidocznia schematycznie samo¬
czynny przyrząd d& oentrowanias krążków.
Sprężyny B, B', które mogą być umieszczo¬
ne także w jakimkolwiek innym miejscu ze¬
stawu*, tw&t2% ukted' elastyczny; który u-
rtltóliwitt' małfe rueHy samodfcielhie kiszkom
nakładającym A, A'.

Figi 4 przedstawia- inny zestfaw do sa¬
moczynnego- centrowania, w którym są u-
względńk>ne następujące wskazania:

Q& rdfeenia' winna pozostać nieruchoma
v niezmienna przy każdej średhicy ruryj
ft-zy krążki; kłSte powodują samoczynne
centrowanie się winny działać jednocześnie
na rdfeen tw t^rn celu muszą-być'kmema-
tycznie połączone z narządami elastycznemu,
fetóte umożliwiają mafe- samedfcielhe ruchy
poszczególnych krążków. Krążki te* wimre
być ptmadto* osatłfcone w łdźyskacH^ prsegti*
bawyoft, aby mogły ustawiać się* odpowied¬
nio- dx> stożkowej powierzchni' nałożonego
m&rfferjałii,
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JZismenie Xych strzech kraików*naadi&i
wianordziałać.w kierunkach {promieniowych
i.symetrycznych. i?oniewai. średnica nfasw
zmienia się w szerokich granicach, je$t rze¬
cząJbmieczną, aby xiśnienie Janików zosta¬
ło jwyzyskame .wduerunku promieniowym
pr^y, kaidej dowolnej śrjednicyjwy. Cel ten
musi dawać .się osiągnąć prostemi środkami,
aby ^umożliwić szybkie <zmiany„średnicy .su¬
ry. ,W tym przykładzie ^wykonania .nacisk

I nie.paw&taje wzdłuż tworzącej rdzenia, Ucz
I w punktach stycznych między ckrąikiem ja.
T rurą, to znaczy w punktach, rozmieszczonej
| na linji śrubowej, .wzdłuż,której iuskutecz-
(nia się nakładanie powłoki.

.Jak już wzmiankowano, nacrisk na nakła-
I dane.warstwy Jest ^wywierany rnietylko ,za-
ł pomaca właściwych ^samoczynnie cjeentrowa-
1 nych .kroków, .Ucz takie <zapom,Q«ą hpcz-
: nychfpo4pór.

Na .rysunkujprzedsiawiono .układ .z,trze-
1 ma krążkami, lodpowiadająeemi rpodanym

warunkom.
i Krążek A, zaopatrzony ,w „osłonę .filco-
[ wą, .doprowadzający;zaprawę,.przeznaczoną

do (nakładania, ,i .obydwa .krążki „JY, NI, .sa¬
moczynnie centmwane, .którjz wywierają
przgciwciśnienie na -rdzeń, ,sg .ze sobą fpołą-
ozone .zestawem .dźwigni i śrub, ;#aopata&o-
nych'w narządy £laatyczne,5, ^'„takiżrprzy
każdej dowolnej średnicy rdfcsnia jest ,za¬
bezpieczany iednacjjesny nacisk Ąych trzech
krążków, snących atole jv kierunku ..pro¬
mieniowym. .Możliwość .nacisku .promienio¬
wego .na. rdzeń, niezależnego od-je»gośredni¬
cy, „zostaje.osiągni$ta .w..następujący ^sposób.

Obydwa krążkiJy, <N' .sąosadzone ząpo-
1 macą. łożysk *w .ramionach „F,,F', .zawiesza-

nych obrjoiowo.jtta.czopach.G, G'iTpołącao-
[ nych z dźwigniami kątowemi D, D\ które
jj swym drugim.koócenusą obrotowo, osadzone

na. szopie E. % Ruch dbcotowy ramion 4i% ,-F'
wokoło;punktów^C-C^esi ograniczony,.po-
nieważ.d^i rkoniecrffr,#\.tyqhigawoiwausi
ytykatwwać,ruch<,obratewy joki^OtjcaojAwc/,

,Xe rów ,ruchy ^ptowę, ^&^ałoas,z
prostolinijnym ^cuchem śriib i£, rL\ ^zahacza¬
jących^a rdo^Jtfińce ^w^rk^t«»ycychfZ?,
/>' ii poruszanych zapomocą 4fcków Jiydrau-
ljcznych Jf, Jlf% i ;adp«wiednu*h cUwjgni
Lub w,i«ay .odpowiedni ^wób, gpowpdifią,
ie ^zy *kaidej dowofo^j &%&&ctey orizeoią*
kt^ęgo^oś|poza$ląie,nij^UQhQinai aiezroien-
na, krążki N9 ,N' .wywierają *wń .stałe gci-
śnienie w Juerunku promieniowym.

Nakładanie »a ,rd8eń zaprawy z tazhssfei
i icementu mo>*e -być uskuteczniane również
zapomocą rkilku krążków ^samofiz,y»nie cen¬
trowanych, ^rzyczem ^w 1|ym.pr^ypadkjiJjiU-
ce lub;klaszcze, fuźywaue tzwyklę, ^zastępnie
się kraikami ^Uktad rten rpQ$ia$fci -dwie ^od¬
dzielne głowice, Zrktó^ychktóda jest zaopa-
patrzona w ,jeden lub większą liczbę J^ffti-
ków J, 2, 3, ^, w ,celu .nakładania .zaprawy.
Wszystkie terkfcąiki ,winny ii^ycwiei^ć.nwick
na powłokę .promieniowo wsgb&dem v4^^yi
ponieważ powstałyby momenty .pbrot^, Pktó¬
re utrudniałyby rawnomierne wykonywanie
poMrłoki, gdyby kierunki fnaciskóiwf .wywie¬
ranymi : na .ituTję, nie .przechodziły fpwez M
rury. .Krążki i«9gą mięć ,«§łonę ,z vgwny, iil-
cu lub podobnego .materjału .i^lastycznftgo.
F4g. 5-— 9 przedstawiaj^ ^chemat^cziujeikil-
ka .możliwych układów jkrążków, QentrMJn-
cych się samoczynnie.

, Jeżeli .urządzenie zostało wyk<wane rz
wielką jdokladnjością i ,z .ną^ięk^zemrraoźU-
wem zmniejszeniem tarcia, wówczas mnożna
użyć do nakładania zaprawy f jednego Jkrąi-
ka napędzanego i jednego drążka ^oląęgo.
Tensam system Jnoie takije byćza^tofiiawa-
ny .w układzie kilku krążków z uchwytem
zakleszczającym.

Zalecano już i stosowanie w znanych .u-
rządzeniach tego rodwJM krążkówNpo<3jpqra-
wych, nairtóre oddziaływają itorbowo4yi
zwykle.uruchomianie,hydraulicznie, i .zapew¬
niające -stał« przyl^gwe kcąśków do-po¬
wierzchni rdzenia.vW celu zanwany ^ r łych
kriSżteieh po^por^wy^h-teicia ^oww^ggp
na tarcie -potoczyste. 4JWesz<g3q*M> <na ^gjpr-
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nych końcach korbówodów wzmiankowane
krążki, luźno obiegające i pokryte materja-
łem elastycznym, które bezpośrednio doty¬
kają powierzchni wytwarzanej rury i wyko¬
nywają ruch obrotowy wokoło własnej osi,
spowodowany przez ruch obrotowy rury wo¬
koło jej osi. Poza tern krążki te są umieszczo¬
ne tak, iż mogą stale nachylać się pod ką¬
tem, odpowiadającym kątowi nachylenia
linji śrubowej nawijanego materjału w sto¬
sunku do osi rury. O ile rozchodzi się o ru¬
ry znacznej średnicy, mogłyby przy krąż¬
kach podporowych powstać nadmierne ci¬
śnienia i stąd wynikałaby możliwość uszko¬
dzeń tworzącej się powłoki podatnej. Nie¬
dogodność tę można usunąć przez zastoso¬
wanie dodatkowych pasów nośnych, które
biegną po krążkach nastawnych i mają za
zadanie podpieranie rdzenia podczas nakła¬
dania nań powłoki. Nowy ten układ posiada
szczególne zalety, jeżeli rozchodzi się o wy¬
rób rur o dużej średnicy. Poza tern układ
ten umożliwia wykonywanie z wielką łatwo¬
ścią następujących czynności: wprowadza¬
nia rdzenia do urządzenia, wyciągnięcia go¬
towej rury z urządzenia, nadania rdzeniowi
ruchu obrotowego i posuwistego.

Fig. 10, 11 przedstawiają schematycznie
układ, w którym krążki 2, 3 i 2a, 3a są u-
mieszczone swobodnie na ich osiach i prze¬
gubowo względem osi rdzenia, w celu na¬
dawania mu ruchu obrotowego i ruchu posu¬
wistego. Z tego powodu zaleca się wykona¬
nie narządów nośnych A\B, jako narządów
obrotowych około osi x — y, przyczem krąż¬
ki należy pochylić ku osi rdzenia. Krążki 4
i 4a są nieruchome i służą do prowadzenia
pasów. Stały krążek 1 może być umieszczo¬
ny na swej osi jako krążek wolny lub na-
pędny. W ostatnio wymienionym przypadku
służy on do nadawania rdzeniowi ruchu
obrotowego i ruchu posuwistego, a przez to
do zmniejszenia pracy krążka podporowego,
jak też pasów napędnych urządzenia. Jak
wzmiankowano, krążek 1 służy, o ile działa
jako napędny, do nadawania rdzeniowi ru¬

chu obrotowego i posuwistego w kierunku
osiowym. Jeżeli szybkość obrotowa krążka
zostaje powiększona, rdzeń wykonywa
większy posuw.

Powiększając lub zmniejszając stopień
nachylenia konstrukcji nośnej A — B, zmie¬
nia się odpowiednio posuw rury, ponieważ
powiększa się lub zmniejsza skok linji śru¬
bowej nawijania. O ile nachylenie zostaje
nastawione w kierunku odwrotnym, wów¬
czas i posuw rdzenia zostaje wykonany w
kierunku odwrotnym.

Zastrzeżenia patentowe.

1. Urządzenie do wyrobu rur cemento¬
wych lub azbestowo-cementowych, znamien¬
ne tern, że krążki kształtujące (A), wywie¬
rające nacisk na wytwarzaną powłokę (R),
są osadzone zapomocą łożysk w widełkach,
osadzonych przegubowo, w celu umożliwie¬
nia przylegania tych krążków wzdłuż ich
tworzących do stożkowej powierzchni wy¬
twarzanej powłoki (R)..

2. Urządzenie według zastrz. 1, zna¬
mienne tern, że krążki kształtujące (A) są
połączone ze sobą zapomocą dźwigni, po¬
łączonych sprężynami (B) i uruchomianych
tłokiem (M), w celu zapewnienia równości,
jednoczesności i symetrji ruchów tych krąż¬
ków w stosunku do osi rdzenia.

3. Urządzenie według zastrz. 1 i 2,
znamienne tern, że składa się z trzech samo¬
czynnie centrowanych krążków kształtują¬
cych (1, 2, 3) znanego typu, umieszczonych
symetrycznie na obwodzie rdzenia, przy¬
czem d^a z tych krążków prowadzą pas fil¬
cowy, który opasuje część wytworzonej po¬
włoki, znajdującą się pomiędzy temi krąż¬
kami.

4. Urządzenie według zastrz. 1, zna¬
mienne tern, że posiada krążek kształtują¬
cy (A) i dwa samoczynnie centrujące się
krążki (N, N'), sprzężone mechanicznie, któ¬
re regulują elastycznie ruch posuwisty rdze¬
nia, przyczem sprzężenie mechaniczne krąż-
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ków (N, N') jest wykonane tak, iż nacisk
tych krążków na rdzeń jest stale wywierany
prostopadle do rury wytwarzanej.

5. Urządzenie według zastrz. 4, zna¬
mienne tern, że przyrząd, centrujący samo¬
czynnie krążki (N, N'J, składa się z ramion
(F, F*)Ą na których są osadzone te krążki,
połączonych z końcami dźwigni (D, D'J,
których drugie końce są połączone ze sobą
obrotowo zapomocą czopa (EJ, przyczem
obrót ramion (F, F') odbywa się wokoło
czopów (G, G), osadzonych na dźwigniach
(D, D') a końce (H, H') ramion (F9 Ff) wy¬
konywają ruch obrotowy wokoło czopów
(l II-

6. Urządzenie według zastrz. 1 — 5, w
którem rdzeń jest oparty na podporach z
ruchomym pasem, znamienne tern, że pas
jest nałożony na krążki, które są ustawione
odpowiednio do skoku linji śrubowej,
wzdłuż której odbywa się nakładanie masy
na rdzeń, przyczem pas jest prowadzony
poprzez krążek napędny, włączony w okręż¬
ny bieg pasa, tak iż nadaje rdzeniowi ruch
posuwisty.

Soa A n.
Stabilimenti di Dalminc,

Zastępca: Inż. F. Winnicki,
rzecznik patentowy.



Do opisu patentowego Nr 21631.
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Ark. 2.
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Do opisu patentowego Nr 21631.
Ark. 3.
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Druk L. Bogusławskiego i Ski, Warszawa.
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