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La présente invention concerne les dispositifs
cloueurs, couramment dénommés pistolets cloueurs, utili-
sant,pour l'enfoncement de pointes ou analogues, une
énergie extérieure, par exemple pneumatique.

De tels dispositifs sont connus, ils compor-
tent un équipage mobile, soit conformé en vérin, soit
relié 3 un vérin proprement dit. Ces dispositifs connus
sont alimentés en pointes, soit au moyen de cartouches,
soit au moyen de bandes de pointes.

Pour ce qui concerne l'alimentation de tels
dispositifs a partir de cartouches, celles-ci peuvent
&tre du type 3 jeter, ou remplies par l'utilisateur.
Dans le premier cas, le type d'emballage perdu que cons-
titue la cartouche 3 jeter augmente sensiblement le prix
de revient des pointes utilisées. Dans le second cas, il
faut, pour avoir une utilisation rationnelle du disposi-
tif cloueur, disposer d'un jeu de cartouches suffisant
et prévoir leur remplissage d&s qu'elles sont vides.

lalimentation des dispositifs cloueurs 3 par-
tir de bandes de pointes, constitudes de deux rubans,
collés)enserrant les pointes disposées en une nappe et
dont les t&tes et, éventuellement, les tiges sont modi-
fiées de fagon que les pointes solent jointives, conduit
également 3 des prix de revient prohibitifs et de plus,
ces bandes ne sont pas standardisées, de sorte que, pra-
tiquement, chaque type de dispositif cloueur ne peut
&tre alimenté que par un type de bande de pointes adapté.

La présente invention a pour but un disposi-
tif cloueur permettant d'éviter les inconvénients des
dispositifs connus, notamment du point de vue de leur
alimentation en pointes, de simplifier ce systime 4d'
alimentation et de le rendre plus &conomique.

A cet effet, 1l'invention a pour objet un dis-
positif cloueur caractérisé par le fait qu'il comporte,
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intégré, un mécanisme permettant de fabriquer lui-méme
la pointe avant son enfoncement, 3 partir d'un fil brut
alimentant directement le dispositif cloueur.

Ainsi, il n'est plus nécessaire pour 1l'alimen-
tation du dispositif cloueur, d’avoir,soit un jeu de car-
touches indépendantes, soit des bandes de pointes.

Suivant une autre caractéristique de 1'inven-
tion, le dispositif comporte au moins deux michoires pou-
vant coulisser obliquement en direction du fil alimentant
le dispositif cloueur, en vue dans un-premier temps de
procéder 3 1l'enfoncement d'une portion de fil et dans un
second temps, de sectionner ce fil en réalisant deux ai-
les qui, écartées et aplaties, constituent la téte de la
pointe enfoncée.

Le sectionnement du fil brut permet pour la
partie enfoncée de réaliser la t&te de la pointe
ainsi conformée et pour la partie non enfoncée, de réali-
ser un biseau qui constituera la partie pointue de la
pointe suivante.

C'est encore une caraétéristique de 1l'inven-
tion que de prévoir un mécanisme de conformation des
pointes réalisé en deux parties, l'une reliée 3 la tige
du vérin d'actionnement et comportant des organeé d'at-
tache des méchoires et l'autre pouvant &tre &cartée de
la précédente et comportant des passages obliques permet-
tant le coulissement oblique des midchoires en direction
du fil.

D'autres caractéristiques et avantages de 1!
invention apparaitront 3 la lectuire de la description ci-
aprés, en faisant référence aux dessins annexés, donnés
uniquement a titre d'exemples non limitatifs parmi les-
quels : 7
- les Fig. 1 & 4 montrent le dispositif cloueur de 1'

invention en coupe axiale au cours de quatre phases

successives de son fonctionnement.
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- la Fig. la est une vue extérieure 3 échelle réduite du
dispositif cloueur de la Fig. 1.

-~ la Fig. 4a montre 3 grande échelle la té&te de la poin-
te telle qu'elle est réalisée aprés sectionnement du fil
d'alimentation et enfoncée comme représenté aux Fig.

3 et k4. )

- la Fig. 4b montre 3 grande échelle la partie pointue
de la pointe telle qu'elle est réalisée aprds section-
nement du fil comme représenté aux Fig. 3 et 4.

La structure du dispositif cloueur de 1l'invention
va étre décrite en faisant référence aux Fig. 1 et 1la.

Le dispositif cloueur d'axe général X-X sera supposé en

appui contre une paroi P verticale. Le dispositif com~

porte un corps 1 relié par une bride 2 3 un vérin 3 par

exemple pneumatique. Le corps 1 présente deux parties, 1!

une 4, cylindrique, dont l'extrémité ouverte vient, 3

droite, en appui contre la paroi P sur laquelle sera opé-

ré le clouage et l'autre, 5, évasée, vers la droite et
terminée par la bride 2 de raccordement du dispositif sur
le corps du vérin 3. Entre les deux parties 4 et 5 du
corps 1 du dispositif, est interposé un anneau 6 qui est
proéminent 3 l'intérieur du corps 1 du dispositif, de fa-
gon a réaliser une butée axiale annulaire. Le vérin 3, qui
peut &tre du type simple effet avec ressort de rappel ou,
de préférence, du type a double effet, comporte dans ce
second cas, des tubulures 7 et 8 de raccordement 3 une
source de fluide sous pression et d un &chappement. Cha-
que tubulure 7, 8 est reliée d 1l'échappement ou a 1l'ad-
mission alternativement au moyen d'une commande non re-
présentée, qui sera de préférence disposée au voisinage
de l'une des deux poignées 9 et 10 prévues sur le corps

du vérin 3. ,

Le dispositif est alimenté par un fil brut 11
qui est issu d'une bobine 12 qui peut &tre ou non soli-

daire du corps du vérin 3. Le fil 11 est introduit 3 1'
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intérieur du corps du dispositif par un orifice 13 prévu
dans la partie évasée 5 de celui-ci et est ensuite ache-
miné en direction de la paroi P axialement, c'est-a~-dire
suivant 1l'axe X-eru'dispositif. Le fil 11 adopte une di-
rection axiale, dans le cas de la Fig. 1 ol le dispositif
est représenté avant la premiére phase de son fonctionnne-
ment, au voisinage de la partie du corps située au niveau
de l'anneau de butée 6. Avant sa pénétration dans le corps
1 par 1l'orifice 13, le fil 11 traverse un dispositif anti-
retour 14, schématisé, qui est constitué par une buse co-
nique 15 divergente dans le sens d'introduction du fil,
dans laquelle sont disposées des billes 16 montées sur

des ressorts 17. Le dispositif anti-retour 1h autorise

les mouvements du fil dans le sens f, c'est-3d-dire dans

le sens de son introduction dans le corps 1 du dispositif
et interdit le mouvement du fil dans le sens inverse g.
Dans le sens f, le fil entraine les billes 16 qui s'écar-
tent de la paroi intérieure de la buse 15 et offrent ain-
si une section suffisante de passage au fil 11. Dans le sens
g, l'entrainement des billes 16 par le fil 11 provoque
leur venue en appuil contre ce f£il 11 et contre la paroi in-
térieure de la buse 15 et un effet de coincement qui blo-
que le fil 11. ’

Ce dispositif anti-retour 14 peut &tre un sim-
ple frein.

I1 va maintenant &tre décrit, toujours en fai-
sant référence 3 la Fig. 1, le mécanisme intérieur dis-
posé dans le corps 1 du dispositif qui permet, d partir
du £il brut 11, de réaliser une pointe en conformant sa
t8te et la partie pointue de la pointe suivante lors du
sectionnement du fil.

Le mécanisme intérieur se compose d'un plateau
18 claveté en 19 sur la tige 20 du vérin 3 et d'un
piston 21. Le plateau 18 et le piston 21 peuvent coulis-

~

ser 3 1'intérieur du corps 4-5 du dispositif suivant
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l'axe X-X de celui-ci qui est également 1l'axe de la ti-
ge 20 du vérin 3 et l'axe suivant lequel cette tige 20
se déplace. Le piston 21 peut &tre en contact avec la
face avant 22 du plateau 18 ou écarté de celle-ci 3y les
coulissements du piston 21 par rapport au plateau 18 se
font le long de tiges 23, vissées en 24 sur la face
avant 22 du plateau 18, et sont limités en amplitude par
les tétes 25 des guides 23 qui viennent en butée avec

le fond 26 d'alésage 27 prévus sur la face avant du pis-
ton 21. Les guides 23 traversent le piston 21 dans des
alésages 28 prévus dans celui-ci qui laissent subsister
avec les tiges 23, un jeu suffisant pour le coulissement
du piston 21. Sur sa face avant 22, le plateau 18 présen-
te une cuvette doublement é&tagée 29 qui communique avec
la face arriére du plateau 18 et en direction de 1'orifi-
ce 13 de la partie 5 du corps 1 du dispositif, gréce 3
un orifice 30 permettant le passage du fil 11. Le piston
21 présente en son centre, c'est-d-dire suivant 1l'axe
X-X, un alésage 31 de diamdtre légérément supérieur 3 ce-
lui du fil 11 utilisé. Les organes essentiels du dispo-
sitif sont constitués par un?éaire de michoires 32 pré-
sentant chacune une partie rectiligne 33, une extrémité
biseautée ou couteau 34 agissant sur le fil 11 et une
té&te 35 d'ancrage. La té&te 35 de chaque michoire 32 pré-
sente un cran 36 engagé sur un téton fixe 37 prévu a 1'
intérieur de la partie de la cuvette 29 du plateau 18,
proche de la surface avant 22 de celui-ci. Dans sa par-
tie de fond, la cuvette 29 du plateau 18 porte deux or-
ganes de roulement 38 en appui contre la face arridre 39
de la téte 35 des méchoires 32 , cette face 39 étant
plane et perpendiculaire 3 l'axe X-X du dispositif. Les
mdchoires 32 sont disposées en oblique, leurs parties
rectilignes 33 convergent en direction du fil 11 dans

le sens de la fléche h correspondant au sens d'enfonce-

ment de la pointe. Les michoires 32 dont la t&te 35 est
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solidaire du plateau 18 traversent par leur partie rec-
tiligne 33 le piston 21, en étant, pour ce faire, enga-
gées dans des canaux 40 obliques et convergents également
en direction du fil 11 qui, d&s sa traversée du piston 21,
se trouve porté par l'axe X-X du dispositif. Les deux ca-
naux 40 correspondant aux mdchoires 32, dans la zone ol
ils se rencontrent, débouchent & l'intérieur d'une cham-
bre &1 qui correspond 3 un &largissement de l'orifice 31
traversant le piston 21 et traversé par le fil 11.

Le fonctionnement du dispositif va maintenant
étre décrit en faisant référence aux Fig. 1 a 4. La Fig.1l
représente la position initiale du dispositif. La Fig. 2
montre le dispositif dans sa phase d'enfoncement d'une
portion de fil 11 qui constituera, une fois sectionnée,
une pointe C. La Fig. 3 montre la fin de la phase d'en-
foncement de la pointe C qui permet de réaliser le sec-
tionnement du fil 11 en conformant la té&te de la pointe C
et la partie pointue de la pointe suivante. La Fig. 4
montre la phase de recul du dispositif 18-21-32.

A la Fig. 1, la tige 20 du vérin 3 est en po-
sition rétractée, le plateau 18 est en position arrieére
par rapport au sens défini par la fleche h et le vérin 21,
également en position arridre, est en butée contre 1l'an-
neau 6. Les té&tes 25 des tiges 2§@ortées par le plateau 18
sont également en butée dans le fond 26 des alésages 27
du pisten 21. Le piston 21 est donc écarté au maximum
de la face avant 22 du plateau 18, ce qui entraine 1'é-
cartement des pointes biseautées ou couteaux 34 des ma-
choires 32, de facon 3 laisser 1lé passage libre au fil 11.
Le £il 11 est introduit a 1l'intérieur du dispositif en
traversant le dispositif anti-retour 14, en pénétrant a
1'intérieur du corps par l'orifice 13, en traversant 1!

~

orifice 30 du plateau 18 de fagon 3 déboucher entre les

~

organes de roulement 38 3 l'intérieur de la chambre 29

de ce plateau 18 ; le fil est alors enfilé 3 1l'intérieur
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de l'orifice 31 traversant le piston 21 3 il débouche 3 1!

intérieur de la chambre 41, passe entre les pointes biseau-
tées ou couteaux 34 des michoires 32 et est conduit suivant
X-X jusqu'a@ venir en appui contre la paroi P dans laquelle

doit &étre effectué le clouage. Lors du démarrage du dispo-

sitif, il faut rendre l'extrémité du fil 11 effilée ou

~

pointue. Le fil 11 é&tant ainsi introduit 3 1'intérieur du
dispositif, celui-ci es?&rét d fonctionner pour la phase
d'enfoncement illustrée 3 la Fig. 2.

Lors de cette phase d'enfoncement, la tubulure 7
du vérin 3 est reliée 3 l'admission en fluide moteur et la
tubulure 8 est reliée 3 1l'échappement. Cette opération est
réalisée au moyen d'un distributeur, non représenté, que 1'
opérateur actionne. La tige du vérin 20 se déplace en di-
rection de la paroi P, c'est-d-dire suivant la flé&che h,
en entrainant dans sa course le plateau 18. Ce mouvement
du plateau 18 provoque un léger coulissement des parties
rectilignes 33 des midchoires 32 3 1l'intérieur des canaux
40 qui les regoivent, mais ce coulissement n'entraine pas
la venue en contact de la face avant 22 du plateau 18 avec
la face arriére du piston 21. Ce coulissement est limité
3 la venue en prise des pointes biseautées ou couteaux 34
des michoires 32 sur le fil 11. Lors de la poursuite de
la course suivant h de 1l'équipage mobile 18 et 21, 1l'an-
crage des pointes biseautées ou couteaux 34 des michoires
32 sur le fil 11, permet d'enfoncer la pointe C dans la
paroi P.

Cette course d'enfoncement se poursuilt jusqu'a
ce que la face avant du piston 21 vienne en appuil contre
la paroi P. La course suivant h du plateau 18 se poursuit
jusqu'd ce que la face avant 22 de celui-ci vienne en
appui contre la face arriére du piston 21. Pendant cette
course, les machoires 32 poursuivent leur coulissement en
direction du fil 11, jusqu'd ce que leurs pointes en bi-

seau ou couteaux 34 se rejoignent pour réaliser le sec-
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tionnement du fil 11 et par suite, la réalisation de la
t&te de la pointe C déja enfoncée et la réalisation de

la partie pointue de la pointe suivante. Lors du coulisse-
ment des parties rectilignes 33 des michoires 32 dans les
canaux 40 du piston 21, les tétes 35 des mdchoires se rap-
prochent avec roulement des faces arriéres 39 de ces té&tes
35 sur les organes de roulement 38. Pendant cette phase,
les crans 36 s'écartent légérement des tétons 37 du pla-
teau 18, sans pour autant s'en dégager complé&tement.

Le sectionnemeﬁt du fil 11 tel que représenté
a la Fig. 3, permet donc de réaliser la téte 42 de la
pointe C déj3 enfoncée conformément d celle représentée
d la Fig. 4a. Cette téte n'est pas circulaire, elle est
constituée par le rabattement contre la paroci P des deux
ailes 42 résultant du sectionnement du fil 11 par les
parties biseautées ou couteaux 34 des michoires 32 ; ces
ailes étant rabattues contre la paroi P et aplaties contre
celle-ci. Le sectionnement du fil 11 permet également de
réaliser la partie pointue de la pointe C suivante, con-
formément 3 la Fig. 4b, qui montre que' cette partie poin-
tue des pointes C est en fait réalisée par deux méplats
convergents qui donnent 3 la partie pointue une forme en
pointe de tournevis.

La pointe C étant enfoncée et sa té&te conformée,
le dispositif peut aborder la dernidre phase représentée a
la Fig. 4 qui est une phase de retrait de 1l'ensemble de
1'équipement mobile 18-21-32.

L'opérateur agit donc sur le distributeur de
fagon 3 relier la tubulure 8 du vérin 3 3 l'admission du
fluide moteur et la tubuluré 7 3 1l'échappement, et l'en-
semble tige 20-plateau 18-piston 21 est mi en translation
selon l'axe X-X suivant la flé&che j. Pendant cette course
de vetrait, la pointe 43 du fil 11 qui constituera la par-
tie pointue de la pointe suivante reste en contact avec la

paroi P ; en effet, grice au dispositif anti-retour 14 et



10

15

20

25

30

35

2460184

d 1'écartement des maAchoires 32, le recul de 1l'équipage
mobile 18-21 suivant la fld3che j n'entraine pas le recul
du fil 11, les deux pointes biseautées ou couteaux 34 des
machoires 32 étant dégagées du fil 11 et coulissant sur
la surface extérieure de celui-ci. Lors de 1la phase de
retrait ou recul, les t&tes 25 des tiges 23 sont revenues
en appuil contre le fond 26 des alésages 27 du piston 21,
et les tétons 37 sont revenus au fond des crans 36 équi-
pant la téte 35 des mdchoires 32. Cette phase de recul

se poursuit jusqu'd ce que la face arridre du piston 21
vienne en appui contre la butée 6 3 le dispositif se re-
trouve alors dans sa position illustrée 3 la Fig. 1 et
est prét 3 1l'enfoncement d'une nouvelle pointe C.

Les avantages du dispositif cloueur de 1'in-
vention sont immédiats : étant alimenté en fil brut et
fabriquant lui-méme des pointes C avant de les enfoncer,
il permet d'éviter 1l'utilisation de cartouches de pointes
ou de bandes de pointes. Le dispositif cloueur de 1'in-
vention est particulidrement efficace pour les opérations
de clouage dans des matériaux tendres du type bois, mais
son utilisation n'est pas limitée 3 ces types de maté-
riaux. Le dispositif est &tudié pour fonctionner avec un
seul diamétre de fil 11, mais il est tout 3 fait possi-
ble d'envisager un dispositif cloueur dont le mécanisme
intérieur 18-21-32 soit interchangeable et adaptable a
d'autres diamétres de fil 11.

De méme, la longueur des pointes C fabriquées
et enfoncées &tant essentiellement déterminée par la
distance séparant la face avant du piston 21 (quand il
est en appui contre la butée 6) de la face d'extrémité
de la partie 4 du corps 1 du dispositif, il est possible,
pour réaliser des pointes de longueurs différentes, de
disposer d'un jeu correspondant de parties 4 de corps de
longueurs différentes et adaptées.

De multiples variantes de 1'invention peuvent
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&tre envisagées sans sortir de son cadre, notamment
pour ce qui concerne la forme et le nombre des m&choi-

res 32 ainsi que leur mode d'accrochage mobile sur le

plateau 18 du dispositif.
Le dispositif cloueur de l'invention est par-

ticuliérement simple tant pour ce qui concerne sa fa-

brication que son utilisation.
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REVENDICATIONS
1. - Dispositif cloueur caractérisé par le

fait qu'il comporte, intégré, un mécanisme (18-21-32)
lui permettant de fabriquer lui-méme des pointes 3 par-
tir d'un fil brut (11) alimentant le dispositif, de con-
former la té&te et la partie pointue de ces pointes et de

les enfoncer.

2. - Dispositif cloueur suivant la revendica-
tion 1, caractérisé en ce qu'il comporte 3 1l'intérieur d'
un corps (1) d'axe X-X, un &quipage mobile suivant cet
axe constitué d'un plateau (18) solidaire de la tige (20),
d'un vérin d'actionnement (3), d'un piston (21) mobile en-
tre une premiére position dans laquelle il est en contact
avec le plateau (18) et une seconde position dans laquelle
il est légérement écarté de ce plateau (18) et d'au moins
deux michoires (32), l'ensemble (18-21-32) étant traversé
en son centre par le fil (11) alimentant le dispositif ;
les mdchoires (32) accrochées sur le plateau (18), tra-
versant le piston (21) et pouvant coulisser a 1l'intérieur
de canaux (40) de celui-ci et &tant convergentes en di-
rection du fil (11) et pouvant adopter trois positions,
une premiére position d'enfoncement dans laquelle les ex-
trémités biseautées ou couteaux (3%) de ces michoires (32)
sont légdrement ancrées sur la périphérie du fil (11), une
deuxiéme position dans laquelle les parties biseautées ou
couteaux (34) viennent en contact l'une avec l'autre de
facon & réaliser le sectionnement du £il (11), la confor-
mation de la té&te de la pointe (C) enfoncée et la con-
formation de la partie pointue de la pointe (C) suivante,
et une troisiéme position dans laquelle les pointes bi-
seautées ou couteaux (34) des médchoires (32) sont écar-
tées du fil (11) lors de la phase de recul de 1l'équipage
mobile (18-21).

3. ~ Dispositif suivant l'une des revendica-

tions 1 et 2, caractérisé par le fait que le f£il (11)
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avant sa pénétration a 1l'intérieur du corps (1) du dis-
positif et son passage au centre de 1'équipage mobile
(18-21-32), traverse un dispositif (i4) anti-retour qui
lui interdit tout mouvement de recul.

4. - Dispositif suivant 1l'une des revendica-
tions 1 3 3, caractérisé par le fait que les méchoires
(32) sont au nombre de deux. '

5. - Dispositif suivant 1l'une des revendica-
tions 1 3 4, caractérisé par le fait que chaque michoi-
re comporte une té&te dl'accrochage (35) sur le plateau
(18) du dispositif, une partie rectiligne (33) pouvant
coulisser 3 1'intérieur d'un canal (4#0) du piston (21)

et une pointe biseautée ou couteau (34) agissant sur le

£il (11).

6.~ Dispositif suivant 1'une des revendications
1 3 5, caractérisé par le fait que l'accrochage de la
téte (35) de chaque michoire (32) est réalisé au moyen
d'un cran (36) coiffant un téton (37) du plateau (18),
le fond de chaque cran (36) pouvant &tre légdérement é&car-
té du téton (37) lors du coulissement des mdchoires (32)
dans les canaux (40) du piston (21).

7. - Dispositif suivant 1l'une des revendica-
tions 1 3 6, caractérisé par le fait que la téte (35)
de chaque michoire (32) présente une face plane (39)
perpendiculaire 3@ l'axe (X-X) du dispositif et pouvant
rouler sur des organes de roulement (38) prévus sur le
plateau (18).

8. - Dispositif suivant l'une des revendica-
tions 1 & 7, caractérisé par le fait que le piston (21)
peut &tre écarté ou rapproché du plateau (18) du dis-
positif en coulissant le long de tiges (23) solidaires
du plateau (18) et dont les tates (25) servent de butée
d la course dudit piston (21).

9. - Dispositif suivant 1l'une des revendica-

tions 1 & 8, caractérisé par le fait que la course du
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piston (21) est limitée lors du mouvement de recul de
celui-ci & 1l'intérieur du corps (1) du dispositif par
une butée (86).

10.~ Dispositif suivant 1'une des revendica~-
tions 1 & 9, caractérisé par le fait que le fil (11) 1!
alimentant est issu d'une bobine (12) solidaire d'une

partie du dispositif.
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