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Embout télescopique pour arbre de volet roulant

La présente invention concerne un embout télescopique pour arbre de volet
roulant, en particulier un embout télescopique qui permet un montage et
démontage facile et rapide de I’arbre du volet roulant et en méme temps une
adaptation adéquate de la longueur de cet arbre aux dimensions de I’espace dans

laquelle le volet roulant doit &tre monté.

L’utilisation des volets roulants dans les maisons et dans les autres batiments est
trés répandue et présente un grand nombre d’avantages comme une meilleure.
protection contre le cambriolage, une meilleure isolation thermique, etc.
Toutefois, un des problémes rencontré lors de I’installation des volets roulants
provient du fait que les dimensions des ouvertures (portes, fenétres, etc.) qu’on
veut protéger, ne sont pas standardisées et varient fortement. Surtout la variation
de la largeur de ces ouvertures présente un probléme. Lors de leur montage, les
volets roulants sont placés dans une espace au-dessus de I’ ouverture a protéger
et I’arbre d’enroulement du volet roulant doit posséder une longueur adaptée a la
largeur de cette espace, ou dans le cas de I’utilisation d’un coffre pour volet
roulant, a la distance qui sépare les deux joues du coffre.

De plus, le montage de ’arbre d’enroulement du volet roulant se fait
normalement en deux temps: en premier on introduit dans une des parois -
latérales le tube (coté manceuvre, c'est-a-dire c6té moteur, manceuvre par treuil,
sangle, etc.) muni du moteur ou de ’embout (non télescopique) qui sera reli€ a
la manceuvre, puis on introduit ’autre c6té du tube muni de I’embout
télescopique, dans 1’autre paroi latérale. Comme les parois latérales sont a une
distance fixe, la longueur utile de I’arbre avec embouts doit étre plus faible au
début pour étre adaptée a une longueur souhaitée plus importante lors du

montage complet.
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1 est connu d’adapter la longueur de I’arbre des volets roulants par des systémes
dans lesquels I’arbre d’enroulement est composé de deux parties: un arbre
extérieur et un arbre intérieur, qui peut glisser longitudinalement dans I’arbre
extérieur. Un ressort hélicoidal est prévu qui pousse I’arbre intérieur vers
Iextérieur de fagon a ce que la longueur utile totale des deux arbres atteint la
longueur souhaitée. Ces systémes présentent 1’ inconvénient qu’avec le temps,
les éléments ressort ont tendance a perdre leur force élastique ce qui représente
le risque que la longueur utile totale ne serait plus maintenue a la longueur
souhaitée. L utilisation d’un ressort hélicoidal provoque également des forces de
friction supplémentaires entre le bout de I’arbre et la surface qui supporte
I’arbre, par exemple la surface de la joue latérale du coffre du volet roulant.
Dans ces mémes systémes, la partie chevauchante des deux arbres est limitée
pour éviter que la friction entre la surface intérieure de I’arbre extérieur et la
surface extérieure de 1’arbre intérieur devienne trop importante. Du fait du faible
chevauchement des deux arbres, la stabilité de I’arbre d’enroulement est réduite
et le risque de flexion de I’arbre d’enroulement est augmente.

On a essayé de remédier a ces inconvénients par le blocage de la longueur utile
de I’arbre d’enroulement par des vis ou des colliers de serrage; tous ces
systémes demandent 1’utilisation d’un outil et le temps nécessaire pour effectuer
le blocage, ce qui est loin d’étre économique.

La présente invention veut remédier a ces inconvénients par un systéme simple,
qui permet une adaptation facile et un blocage rapide de la longueur utile de
’arbre d’enroulement.

Dans ce but, ’invention propose un embout télescopique pour arbre de volet
roulant qui comporte un bout d’axe destiné a étre logé dans une des parois
latérales de 1’espace prévu pour le volet roulant et des moyens mécaniques qui
permettent d’allonger la longueur utile de 1’ensemble arbre-embout télescopique
et de bloquer cette longueur utile a une longueur souhaitée, ces mémes moyens

mécaniques n’autorisant une réduction de cette longueur utile que par
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I’intervention sur un arrét.

Selon une premiére variante de I’invention, les moyens mécaniques sont
constitués par une crémaillére et ledit arrét, les deux coopérant entre eux.

Selon encore une autre variante de 1’invention, I’arrét est constitué par un verrou
qui peut étre déplacé dans une glissiére.

Selon encore une autre variante de 1’invention, I’arrét est constitué par une
équerre élastique qui peut étre soulevée.

Selon encore une autre variante de I’invention, I’arrét est constitué par une lame
en V et un élément bloquant la crémaillére, ce dernier élément pouvant étre
soulevé par I’intermédiaire de la lame en V.

Selon encore une variante de I’invention, une piéce d’insertion est prévue entre
I’embout et ’arbre, la piéce d’insertion étant solidaire avec 1’arbre tout en
permettant un mouvement longitudinal de I’embout télescopique

Selon encore une variante de 1’invention, I’arrét est une partie intégrante de la
piece d’insertion.

Selon encore une variante de I’invention, la piéce d’insertion est constituée par
deux coquilles, une des coquilles étant posée sur I’autre.

Selon encore une variante de I’invention, la piéce d’insertion est constituée par
deux parties, les deux parties étant assemblées avant d’étre insérées dans I’arbre.
L’invention sera mieux comprise a I’aide de la description qui suit en référence
aux dessins schématiques annexés qui représentent, a titre d’exemples non
limitatifs, quelques formes d’exécution de 1’embout télescopique pour volet

roulant.

La Figure 1 montre un premier mode de réalisation de I’embout télescopique
selon I’invention, vue avant, avec trois variantes du moyen de blocage de cet

embout télescopique.

La Figure 2 montre le méme premier mode de réalisation de I’embout

télescopique selon 1’invention, mais maintenant vu de I’arriére.
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La Figure 3 montre un deuxiéme mode de réalisation de I’embout télescopique,
selon I’invention, vue avant, de nouveau avec trois variantes du moyen de

blocage.

La Figure 4 montre le méme deuxiéme mode de réalisation de 1’embout

télescopique selon I’invention, mais maintenant vu de I’arriére.

La Figure 5 montre un troisi¢éme mode de réalisation de I’embout télescopique,

selon ’invention, vue avant, avec ces trois variantes du moyen de blocage.

La Figure 6 montre le méme troisiéme mode de réalisation de I’embout

télescopique selon I’invention, vu de I’arriere.

Dans les Figures let 2, variante A, ’embout télescopique est constitué par un
élément (1), dont le corps posséde une section en forme de H et qui est pourvu a
une de ses extrémités d’un bout d’axe (2). Le bout d’axe est destiné a étre logé
dans un coussinet ou un palier, par exemple prévu dans la joue du coffre du
volet roulant. Comme alternative, le bout d’axe peut étre creux et un ergot peut
étre prévu sur la joue autour duquel 1’axe peut tourner. Le corps de I’embout est
monté de fagon glissante dans une piéce d’insertion (4), a I'intérieur de laquelle
est prévue une cavité avec une section en forme de H, adaptée a la section du
corps de I’embout. Lors du montage du volet roulant, la piéce d’insertion (4) est
insérée dans 1’arbre d’enroulement du volet roulant. La section de ’arbre du
volet roulant peut prendre plusieurs formes : elle peut par exemple étre
circulaire, polygonale ou circulaire avec des rainures. Dans tous les cas, il faut
prévoir une liaison fixe entre 1’arbre et la piéce d’insertion. Pour bien fixer la
piéce d’insertion (4) dans 1’arbre d’enroulement et pour éviter tout mouvement
linéaire ou rotationnel entre I’arbre d’enroulement et la piéce d’insertion, il est
préférable de prévoir des moyens de solidarisation. Dans ce but, I’exemple de
réalisation illustré dans les figures 1 et 2 montre un certain nombre d’arétes (7)

qui font saillie sur la surface de la piéce d’insertion. La pi¢ce d’insertion avec
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ses moyens de solidarisation est dimensionnée de fagon 4 ce qu’elle doit étre
introduite dans I’arbre d’enroulement avec une certaine force de pression; ainsi
on obtient un ensemble piéce d’insertion-arbre d’enroulement qui est solidaire,

~ sans possibilité de mouvement entre les deux. 11 est bien évident qu’on peut
aussi utiliser d’autres moyens de solidarisation entre la piéce d’insertion et
I’arbre d’enroulement.

Par I’utilisation des sections conjuguées de I’embout télescopique et de la cavite,
pratiquée dans la piéce d’insertion, on obtient une liaison rigide pour tout
mouvement rotationnel entre I’embout et I’arbre d’enroulement tout en
permettant un mouvement longitudinal de I’embout par rapport a cet arbre ce qui
donne Peffet télescopique de I’arbre. Lors du montage de I’ensemble embout-
arbre d’enroulement dans I’espace prévue pour le volet roulant, la longueur utile
de I’ensemble arbre avec embout peut étre adaptée selon les besoins a la
distance entre les deux joues. Pour bloquer cette longueur a la longueur
souhaitée, I’embout télescopique est muni d’une crémaillére (3) a plusieurs
crans qui coopérent avec un arrét (5), le tout étant disposé de fagon a ce qu’on
peut sortir ’embout de la piéce d’insertion sans intervention sur I’arrét tandis
que le repoussement de 1’embout dans la piece d’insertion est seulement
possible moyennant une intervention particuli¢re sur I’arrét.

Selon la variante A, I’arrét est constitué par un verrou élastique (5) qui est tenu
par une glissiére (6), prévue sur la piéce d’insertion et dans laquelle on peut
déplacer le verrou. L’arrét comporte une came pour fixer sa position. Quand le
verrou (5) est introduit dans la glissiére (6) et que le bout inférieur se trouve
dans un des crans de la crémaillére, on peut augmenter la longueur utile de
’ensemble arbre-embout en tirant sur I’embout; pour réduire la longueur totale,
il faut soulever le verrou et pousser I’embout dans la pi¢ce d’insertion.

Selon la variante B, I’arrét est constitué par une équerre (8) élastique, montée
sur la piéce d’insertion; ici aussi, pour réduire la longueur utile de I’ensemble

arbre-embout, il faut soulever I’équerre afin de faire sortir le bout inférieur de
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I’équerre du cran de la crémaillére dans lequel il était engagé.

Dans la variante C, I’arrét est constitué par une lame (9) en forme de V
coopérant avec une partie du front avant de la piéce d’insertion (4). La partie du
front avant située entre les jambes verticales du H est €élastique et forme une
langue qui se positionne dans un des crans de la crémaillére. Le soulévement de
la lame (9) provoque un mouvement conséquent de la partie langue du H, ce qui
permet de faire sortir la langue du cran de la crémaillere.

I1 est bien évident que ¢’est la forme en dent de scie des crans de la crémaillere
qui permet, dans les trois variantes, le mouvement longitudinal unilatéral de
I’embout télescopique par rapport a I’arbre.

On peut également envisager d’autres moyens de blocage comme par exemple
un simple verrou monté sur la piéce d’insertion avec une série de trous dans
I’embout. Avec une telle solution on perd toutefois 1’avantage du mouvement
unidirectionnel de la solution crémaillére avec arrét.

Dans les figures 3 et 4 une deuxiéme forme de réalisation est montrée selon
laquelle la pi¢ce d’insertion est réalisée par deux coquilles (11, 12), ce qui
présente un certain nombre d’avantages lors du moulage de la piéce d’insertion.
Les Figures 5 et 6 montrent une pi¢ce d’insertion composée de deux parties (13,
14) qui sont assemblées, puis insérées dans 1’arbre d’enroulement. Ainsi on peut
obtenir une piéce d’insertion plus longue, ce qui améliore davantage la stabilité
de I’arbre d’enroulement et sa résistance a la flexion.

Dans tous les exemples de réalisation, montrés dans les figures, on a choisi pour
la section de I’embout une forme de H parce que cette forme présente des
caractéristiques mécaniques trés avantageuses. Toutefois, d’autres formes de
section sont également possibles a condition d’y adapter la section de la piéce
d’insertion. ‘

Dans les exemples décrits, I’embout télescopique est toujours monté sur I’arbre
par I’intermédiaire d’une pi¢ce d’insertion. Il est aussi possible de prévoir un

montage direct de I’embout avec crémaillére sur I’arbre d’enroulement, I”arrét
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étant monté sur ce dernier.

Selon une forme d’exécution préférée, les piéces d’insertion et les embouts
télescopiques sont faits dans une matiére plastique, mais ’utilisation d’une
autre matiére appropriée est également possible.

Il est aussi avantageux de mouler les arréts des variantes B et C et la glissiére de
la variante A ensemble avec la piéce d’insertion (Figures 1 et 2) ou avec les
parties correspondantes de la piéce d’insertion (Figures 3 a 6). De la méme
fagon, I’embout télescopique (2), le bout d’axe (2) et la crémaillére (3) peuvent
étre moulés en une opération.

Dans les figures et la description, des mesures techniques sont décrites dans une
ou plusieurs combinaisons. Il est clair qu’on peut envisager d’autres
combinaisons, sans sortir du cadre de I’invention.

L’invention ne se limite pas aux exemples, décrits ci-dessus et montrés dans les
figures a titre d’exemples non limitatifs, mais elle englobe également toutes les

variantes a la portée de I’homme de I’art.
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REVENDICATIONS

. Embout télescopique (1) pour arbre de volet roulant qui comporte

- un bout d’axe (2) destiné a étre logé dans une des parois latérales de
I’espace prévu pour le volet roulant et

- des moyens mécaniques (3, 5) qui permettent d’allonger la longueur
utile de I’ensemble arbre-embout télescopique et de bloquer cette
longueur utile a une longueur souhaitée

- les mémes moyens mécaniques n’autorisant la réduction de cette

longueur utile que par I’intervention sur un arrét (5, 8, 9).

. Embout télescopique (1) pour arbre de volet roulant selon la revendication
1 dans lequel les moyens mécaniques sont constitués par une crémaillére

(3) et ledit arrét (5, 8, 9), les deux coopérant entre eux.

. Embout télescopique (1) pour arbre de volet roulant selon la revendication
2 dans lequel I’arrét est constitué par un verrou (5) qui peut €tre déplacé

dans une glissiere (6).

. Embout télescopique (1) pour arbre de volet roulant selon la revendication
2 dans lequel ’arrét est constitué par une équerre élastique (8) qui peut

étre soulevée.

. Embout télescopique (1) pour arbre de volet roulant selon la revendication
2 dans lequel I’arrét est constitué par une lame en V et un élément
bloquant la crémaillére, ce dernier élément pouvant étre soulevé par

I’intermédiaire de la lame en V.

. Embout télescopique (1) pour arbre de volet roulant selon une quelconque
des revendications 1 a 5 dans lequel une piéce d’insertion (4) est prévue

entre I’embout (1) et ’arbre, la piéce d’insertion étant solidaire avec
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I’arbre tout en permettant un mouvement longitudinal de I’embout

télescopique.

7. Embout télescopique (1) pour arbre de volet roulant selon une
quelconque des revendications 2 6, dans lequel I’arrét (8,9) est une

partie intégrante de la piéce d’insertion (4).

8. Embout télescopique (1) pour arbre de volet roulant selon une quelconque
des revendications 2 a 7, dans lequel la piéce d’insertion est constituée par

deux coquilles (11, 12), une des coquilles étant posée sur I’autre.

9. Embout télescopique (1) pour arbre de volet roulant selon une quelconque
des revendications 2 a 7, dans lequel la piéce d’insertion est constituée par
deux parties (13, 14), les deux parties étant assemblées avant d’étre

insérées dans P’arbre.
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FIG. 1
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La présente invention concerne un embout télescopique pour arbre de volet
roulant, en particulier un embout télescopique qui permet un montage et
démontage facile et rapide de I’arbre du volet roulant et en méme temps une
adaptation adéquate de la longueur de cet arbre aux dimensions de I’espace dans

laquelle le volet roulant doit étre monté.
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