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(54) : Radid kazetophskovej jednotky
Podstatou riesSenia je zapojenie na
baze mikropoditada, ktory je Jjednym obou-~
guernym sériovym kandlom pripojeny k nad-
radenému riadiacemu systému a druhy k da- 0 % I I
tovému kandlu kazetopésmove] jednotki, &~
pridom smer toku dat riadi mikropoditad
radida pomocou riadiacej linky pripojenej
ku komutdtoru smeru dat. ,
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Predmetom vyndlezu Je radi& kazetopdskovej
Jednotky,

Kazetopdskovéd jednotka je jednoduché zariadenie k ar-
chivédcii vytvorenyeh programov pre politalové systémy alebo
riadiace systémy priemyselnych zariadeni{. Kazetopdskovd jed-
notka sa skledé z mechanickej Casti a ovlddacej elektroniky.
- Dal¥ou nutnou Sastou je redil, ktor§ vytvdra predpokledy
spojenia kagetopdskovej jednotky s podita¥om alebo riadia-
cim systémom priemyselného zariadenia, Radile sd rieSené
jednotilelovo pre to zariadenie, v ktorom pracujd. Z tohoto
d8vodu vzniké velkd rdznorodost v rieSeni radifov, nutnost
pri vyvojl nového zariadenia vyvijat aj novy modul radids
pre kazetopdskovi jednotku, &o je ekonomicky neefektivne,

Uvedené nedostatky rie#i radil kazetopdskovej jednotky,
ktorého podstatou je zapojenie na Léze mikropol{itafa, ktory
je jednym obojemernym sériovym kandlom pripojeny k nadrade-
nému riadiscemu systému a druhym k datovému kandlu kazetopds-—
kovej jednotky, prifom emer toku ddt riadi mikropo¥itad ra-
~ dida pomocou riadiacej linky pripojenej ku komutédtoru smeru
dét.

Uvedené rieSenie umoZiuje jednotnost pripojenia kazeto-
péskove] jednotky k Iubovolnému nadradenému systému cez sé-
riovy kanél, ktory je silastou tychto systémov, konStrukdni
jednotnost dosky radila a ovlddacou elektronikou, vy35iu spo-
Iahlivost, diagnostifikédciu a servis, pruini zmenu vlastnosti
redida pri zmene logickych nédslednosti v ovlddacej elektro-
nike kazetopdskove] jednotky preprogramovanim ovlddacich
sekvenciit,
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v dalBom je popisany radil e jeho Sinnos® podXa bloko-
vej wohény ne 4%%4@@6&94

Radid pozostdva z nasledovnyeh 8asti. Mikropol{itad 1,
gberniva 2, pemdt 3, sériovo~paralelny prevodnik 4, komutd-
tor smeru ddt 5, prispSsobovaci obvod sériového kandlu ,
sériovy xand1Tk nedradenému systému |, Linka)

k ovlddacel elektronike kazetopdskove] jednotky, .

vetupné kenaiy“od ovléddacej elektroniky y vyetupné ke-
nél Jk ovlddace] elektronike , riadiaca linkaﬂovléda-
nie smeru to. . dét,

Po pripojeni napitia mikropoéitef 1 nastavi do poéia-
to8ného stavu elektronické obvedy patriace radidu a pomocou
vystupnych kandlov 10 a vstupnych ka-
ndlov 9 uvedie do vychodzieho stavu mechaniku kazetopédskovej
Jjednotky. Riadiacou linkou ll prepne komutdtor smeru dét 5
do etavu prijmu dét zo smeru od centrdlneho riadenia. Prikasz
pre zépis dédt a ddta z centrélneho riadenia prichddzeji cesz
sériovy kendl 7 a prispdsobovaci obvod 6 na vstup )
prevodnika 4, ktory prevedie sériové dédta na paralelné. Mi-
kropodited 1 tieto dédta &{ta zo zbernice 2 a uchovdva v pa-
miti 3. Po ukondeni prenosu celého bloku dét, mikropo-
8ital kontroluje sprédvnost prijatych dédt. V pripade, %e po~
¢as prenosu dodlo k chybe, mikropolital 1 radila si vyZiada
opskovanie prenosu. V opadnom pripade mikropol{ital 1 prepne
komutdtor smeru ddt ¥ pomocou riadiacej linky 1l na prenos
do kazetopdekovej jednotky. Pomocou vystupného kanélu 10
prepne mechaniku do stavu zdpisu ddt na kazetu., Mikropoli-
taé 1 &ite uchovené ddte z pamiti 3 cez zbernicu 2 a zapi-
suje do prevodnike 4, ktorého vystup je teraz cez komutdtor
emeru dét 5 prepojeny k ddtovému vetupu ovlddecej elektroni-
ky kazetopdskovej jednotky cez linku 8. Po nehrat{ na keze-
tu celého bloku dét uloZenych v pamiti 3, mikropodfte 1 po-
mocou Pﬂnﬁﬂqétkanélov 10 pohyb pdeky zestavi a mikropod{i~
tad prestavi komutdtor smeru 5 do emeru k nedradenému systé-
mu a do prevodnika 4 zapiZe iidaje o ukonfenosti zdpisu, kto-
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ré sa cez 7 vy31ld spét nadradenému systému a olakédve
sa prijem nového bloku dét.

Pri sgpétnom ¢itani z pédsky pochod prebieha obdobne, Po
obdrZani prike-zu na &itanie z pdsky cez kandl 7 z nadria-
deného systému mikropolita 1 prepne pomocou riadiacej lin-
ky 11 komutétor smeru dét 5 na kandl 8. Mikropoditad 7

prepne mechaniku na &itanie ddt. Ddta z pédsky prichd-
dzajice cez kandl 8 a komutdtor smeru 5 na prevodnik 4 sid
mikropn‘if/m&w 1 &itané a ukledané do pamiti 3. Po predita-
ni celého bloku a jeho kontrola sa komutdtor 5 linkou 11
prepne do smeru k nadradenému systému a ddta uloZené v pami-
ti 3 sd cez prevodnik 4 odvysielané nadradenému systému,
ktory neporulenost bloku podas prenosu potvrdi. Ak polas toh-
to prenosu deo8lo k chybe, radi vysielanie opsaskuje.

PouZitie obvodov vysokej integrdcie v radidi, moZnost
opakovania prenosov ako na prenosove] linke k nadradenému po-
¢itadu, tak aj z kazetovej pdsky podstatne zvyduje celkowvi
spolahlivost kazetopdskovej jednotky.
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fadié kazetopdskovej jednotky vyznaleny tym, Ze mikro-
po&itaé /1/ je zbernicovo pripojeny k pamiti /3/ & sériovo-
paralelnému prevodniku /4/, vetupnymi kandlmi /9/ a vystup-
nymi - kanédlmi /10/ k ovlddacej elektronike keaze-
topédskove] jednotky, pridom sériovy kandl prevodnike /4/ a
riadiaca linkévgiadenia smeru z mikropoditaa /1/ sd
pripojené ku komutdtoru smeru ddt /5/, ktorého vystupy sd
cezrﬁ%qqﬂhnﬁ7ﬂd¢0fvvﬂ&/6/ pripojené obojsmerne%ysériovéwv.l$&~

44 pmA/T/ k centrélnemu riadeniu a obojsmernou linkou /8/

k ddtovému kandlu ovlddacej elektroniky keazetopdskovej jed-
notky.

1 vykres
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