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The device for implementing the method according to the inventionis characterized
in that it comprises an oblong self-contained portable casing (400), of the tracing instru-
ment type, which presents an optical sensor (300) and at least one printing head (600)
which are functionally independent of each other, and in that it includes at least one
memory (306), an independent power source (307), battery or the like, a first circuit incor-
porating the sensor (300), a transcoder (304) and the memory (306), a second circuit in-
corporating the memory (306), a transcoder (312) and the printing head (600), as well as at least one contactor (350-351)
for setting selectively either the first circuit for acquiring the signs and for storing the corresponding data, or the second
circuit for retrieving stored data and for carrying the corresponding signs. Thus, by displacing manually the device on a
sheet of paper, for example, words, phrases, ideograms or complete lines are acquired, corresponding data is stored and
the acquired signs may then be reproduced on another medium.

(57) Abrege

Le dispositif pour la mise en ceuvre du procédé conforme 4 l'invention est caractérisé en ce qu'il consiste en un
boitier portatif autonome oblong (400), du genre instrument & tracer, qui présente un capteur optique (300) et au moins
une téte d'impression (600) fonctionnellement indépendants 'un de lautre, et qui contient au moins une mémoire (306),
une source d’énergie indépendante (307), pile ou analogue, un premier circuit incorporant le capteur (300), un transcodeur
(304) et la mémoire (306), un deuxiéme circuit incorporant la mémoire (306), un transcodeur (312) et la téte d'impression
(600), ainsi qu’au moins un contacteur (350-351) destiné 4 établir sélectivement soit le premier circuit en vue de la saisie
des signes et de la mémorisation des données correspondantes, soit le deuxiéme circuit en vue de I'extraction des données
mémorisées et du report des signaux correspondants. Ainsi, en déplacant le dispositif 4 la main sur une feuille de papier,
par exemple, on saisit des mots, des phrases, des idéogrammes ou des lignes entiéres, on met en meémoire les données cor-
respondantes et on peut ensuite reproduire les signes saisis sur un autre support.

*(Voir la Gazette du PCT n© 17/1988, Section II)
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PROCEDE RT DISPOSITI¥ PORTATIF POUR SAISIR,
MEMORISER ET RVYENTUELLEMENT TRAITER ET REPRODUIRE
DES SIGNES GRAPHIQUES FTIGURANT SUR UN SUPPORT QUELCONQUE

On sait que la reproduction de signes graphiques,
textes idéogrammes ou dessins, prend une importance
croissante au fur et & mesure que 1’information se
développe car il devient de plus en plus nécessaire de
conaserver sélectivement les informations voulues, faute de
pouvoir se souvenir de tout ou de stocker des volumes
considérables d’ouvrages, de revues spécialisées, de
documentations dont 1l’accumulation rend préciséament leur
accés impraticable.

Qutre la photocgraphie que 1’on ne cite ici que
pour mémoire dans ses applications aux =microfilas, on
dispose maintenant de plusieurs procédés de photocopie et
de télécopie satisfaisants. Mais ces procédés, quel qu’en
soit le type, s'incarnent dans des appareils lourds et
encombrants qui excluent toute possibilité de les utiliaer
comme des appareils portatifs. En effet, ces appareils
fonctionnent toujours avec du papier de format donné et
généralement standard. Certes, il 'est possible de
reproduire une page sur laquelle ne figure qu’une seule
ligne, mais celle-ci se trouvera a elle seule sur une page
entidre, telle que <celle-ci a été mise dans le magasin
d’alimentation de 1la machine. Certains appareila utilisent
du papier qui est coupé 1lors de chaque photocopie, a la
mesure du _ graphisme reproduit, =mais il est difficile
d'imaginer que 1’on puisse découper le papier sur la
hauteur d’une seule ligne de texte d’un livre, d’un journal
ou d’une revue,

En supposant méme que cela soit posaible et

souhaitable, on ne pourrait pas accuauler, grouper, sur une
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méme page plusieurs lignes sélectionnées 4 des moments
différents et provenant de sources diverses. En ocutre, on
ne peut pas- reproduire jndividuellement des lignes ou des
fractions de lignes, sélectionnées parmi d'autres, par
exemple extraites d’un paragraphe.

On a déja pensé @& miniaturiser un photocopieur
qui se présente sous forme d’un appareil portatif a piles,
dont le volume est & peut pras celui d’un sache-cheveux et
qui contient un rouleau de papier "thermique" dépassant a
1’extérieur. La largeur du papier est invariable et
d’environ quatre centimétres. Sa longueur, bien entendu,
est finie. Pour reproduire wun graphisné, on extrait une
petite longueur de papier, on pose celle-ci sur le
graphisae et on 1’y maintient énergiquement, puis on
déplace l’appareil sur toute la longueur du graphisme, ce
qui oblige & dérouler le papier qui reste tendu et appliqué
sur le graphisme, le tout en prenant soin de conserver a
1’appareil une orientation rigoureusement inGﬁriable par
rapport & la surface du graphisme. Celui-ci se trouve donc
sous le papier mais il se reproduit sur le papier, a
1’endroit. Quand on a ainsi parcouru toute la longueur du
graphisme, on coupe l& papier transversalement. '

Cet appareil présente lui aussi de graves
inconvénients : d’abord, la qualité de la reproduction
dépend de 1la vitesse & laquelle on déplace 1’appareil. Le
contraste est bon quand on agit 1ehte:ent mais il devient
de plus en ©plus pfle au fur et & mesure que 1’on accélére
et va jusqu’a disparaitre coampléaieament. Quand la vitesse
varie, la qualité  varie corrélativement. Easuite, la
larg=eur du papier est telle que 1'on reproduit
obligato{rement plusieurs lignes de texte a la fois,
empdchant par 13 d'effectuer une sélection fine comme on le
souhaite toujours quand on choisit des citations, des mots
ou des passages impartants d’un texte. ILa capacité de
reproduction dépend de 1la longueur du papier et dés que

celui-ci est épuisé, l’'appareil est inutilisable. Or, cette
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longueur étant de 1’ordre de dix métres, sa capacité de
reproduction est de 1l’ordre de cinquante lérgeurs de
feuilles standards de foraat A4, ce qui eat trés
insuffisant pour des usages professionnels. L’usage de
1’appareil impose que 1’on 'dispose d’un support stable,
rigide et plan c'est-a-dire d’une table ou au minimuam d’'une
tablette comme <celles des trains ou des avions. On ne peut
pas utiliser 1’appareil dans une salle d’attente ou en
s’'appuyant contre un =mur ou en travaillant sur ses genoux
puisque l’on a besoin de ses deux mains.

Les graphismes reproduits se trouvent sur deé
bandes de papier de quatre centimétres qui ne sont
sérieusement exploitables que ai elles ont été collées sur
des feuilles ou des fiches. Le principe de reproduction est
tel que 1l’on ne peut pas introduire les informations en
aémoire informatique. Enfin, il faut indiquer que le prix
de 1'appareil est élevé et que s8’il peut 8tre qualifié de
"portatif", c’est en raison du fait qu'il peut &tre mis
dans une serviette ou une malette et qu’il fonctionne avec
une énergie autonome : piles ou accumulateur. Mais il ne
peut pas @tre porté sur soi, a la maniére d’'un styio, et il
constitue un appareil lourd, malcommode a manier.

On connait aussi les télécopieurs qui comprennent
des capteurs optiques combinés & des transcodeurs destinés
a transformer en signaux électriques exploitables les
signes graphiques portés par une feuille an mouvement. Les
signaux s8itdt créés sont envoyés a un transmetteur a
distance, généralement une installation téléphonique.

Ces appareils ne permettent aucune sélection de
graphismes parmi tous ceux qui figurent sur une page donnée
car la page en mouvement est asystématiqueaent explorée sur
toute sa surface. 1Ils agissent donc coame ua photocopieur
combiné 4 un transcodeur et & un transmetteur. En outre,
ces appareils ne sont pas portatifs et ne peuvent pas 8tre

utilis€s manuellement.
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On a déja pensé a combiner ces dispositifs
existants afin d’obtenir des reproducteurs déplagables par
rapport au support des graphismes 2 reproduire. Le but de
ces appareils est de permettre la reproduction de documents
difficiles ou impossibles a placer sur un photocopieur
livres précieux ou documents de référence.

C’est ainsi que 1’on connait 1les documents

suivants :
— JP-A-55 115 773 qui se rattache & une description

antérieure, de 1979, décrivant un photocopieur &
balayage, mobile manuellement et comprenant trois
appareils distincts : un poste de commande fixe (C), un

lecteur mobile (S) et un reproducteur également mobile
(P), les deux appareils mobiles (S et P) étant reliés au
poste fixe (C) par des cordons électriques souples (8 et
9). Constatant qu’il est nglcon-ode de manipuler en mdame
temps les deux appareils mobiles, ce document énseigne de
réaliser le photocopieur en deux appareils seulement ! un
poste de commande fixe (C) et un appareil mobile (K)
reliés 1’un & 1l’autre par un seul cordon électrique
souple (figure 8). Le poéte de commande (C) contient tous
les &léments nécessaires au transfert des informations
ainsi qu’une liaison par céble pour une source
&lectrique extérieure, l’appareil mobile (K) ne contenant
que les organes spécifiques 2 la lecture d’une part et
les organes spécifiques a la reproduction d’autre part.
Ce document ne décrit pas un appareil portatif
et autonome, susceptible de racueillir & dea moments
différents, des données graphiques apparaissant sur des
supports quelconques, non ﬁécessaire:ent placés sur un
appui plan, et der les mémoriser pour un traitement
ultérieur éventuel et un report également éventuel : tout
ce qui a été enregistré doit 8tre reproduit car il s’agit
d'un photocopieur. L'appareil proprement dit reste
toujours fixe wmais est relié par des cordons électriques
souples aux t2tes de lecture et d’impression qui omt é&té

FEUILLE DE REMPLACEMENT
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rendues mobiles par rapport 'au papier alors que les
photocopieurs et télécopieurs traditionnels comprennent
des t2tes fixes et prévoient le déplacement du papier. En
outre, rien n’est prévu pour la protection des données
mémorisdes entre leur saisie et leur restitution, de
sorte que 1’appareil n’est en aucun cas autconome et
portatif.

- XEROX DISCLOSURE JOURNAL Vol.9, No 2, Mars—-Avril 1984,
pages 163-164 qui décrit une téte d'expl&ration de
documents utilisant wun rail de guidage fixe qui suppose
que le document est posé sur un appui plan. En outre, 1la
téte n’est wutilisable qu’en coopération avec une échelle
qui fait partie du rail de guidage. Ce document
n’enseigne ni la =manidre de stocker les informations ni
aucun moyen de les reproduire. Il s’agit, en fait, d’une
t28te faisant partie d’un ensemble comprenant un
ordinateur. )

- ELECTRONICS, Vol. 46, No 3, ler Février 1973, pages 91-96
qui concerne un détecteur de données magnétiques devant
@tre délivrées & un ordinateur. Aucune disposition n’est
prévue pour la coordination de la saisie et d’un report
éventuel aprés mémorisation et traitement éventuel.

- US-A-3 541 248 qui décrit une installation comprenant
trois appareils séparés : une t&te de lecture, une tate
de reproduction et un poste de commande intermédiaire.
Cette installation ne constitue pas un appareil autonome
et portatif. En outre, elle ne comprend pas de méamoire ni
de moyens d’accés 3 cette mémoire. A fortiori riem n'est-
il prévu pour garantir la conservation de données
mémorisées pendant le temps indéterminé qui s’écoule
entre la saisie des données et leur report éveantuel.

- EP-A-0 146 472 gqui concerne des perfectionnements a
1’invention décrite dans le document précédent et qui
propose un appareil guidé par des organes de roulement,
rendant ainsi obligatoire 1la préseace d’un appui plan
pour le document & explorer, cet appareil étant relié par

FEUILLE DI REMPLACEMENT
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un cordon électrique, gouple (figure 2) & un dispogitif
extérieur distinct, notaament une mémoire 53 telle qu’'un
disque ou un ruban magnétique (page 11, lignes 1 & 6). Ce
dispositif extérieur diastinct est également nécessaire
pour 1l’affichage des données saisies et rien n’enseigne
une-étroite coordination entre la saisie et le report. Au
rcontraire, i1 est précisé qu’une imprimante séparée doit
2tre prévue (page 17, lignes 4 & 8).

La présente invention se différencie tout a fait
des inventions décrites dans ces documents car elle
concerne un ensemble autonome effectivement portatif,
pouvant 8tre mis dans une poche de véteaent, manoeuvrable
comme un stylo, c’est-a-dire "a la volée", sans guide ni
support plan. Un ensemble réalisé selon 1l’invention est
capable de mémoriser un graphisme de tré2s faible hauteur,
de l'ordre d'une ligne de texte standard, afin de pouvoir
gsélectionner, lorsqu’il s’agit de textes, une seule ligne a
la fois, voire un seul mot ou groupe de mots ou un seul
idéogramme, en vue de restituer ce qui a été mémorisé en
1'état ou aprés traitement, par reproduction graphique,

A cette fin, 1l’invention a pour objet un procédé
pour la saisie de signes graphiques, mots, idéogrammes ou
dessins, apparaissant sur un premier support non spécifique
en déplacant un ensemble mobile manuellement et sans guide
matériel, en vue du report sur un autre support non
spécifique de signes graphiques précédeament rsaisis,
procédé du type selon lequel on utilise un ensemble mobile

comprenant un capteur et une tate d’impression et selon

[y

lequel, en outre :
- on place l’ensemble mobile en regard du preaier support,

- on translate l'ensemble mobile,
- on saisit par le capteur des signes graphiques,

- on transcode ces saignes en signaux électriques

conatituant des doanées,

FEUILLE DE REMPLACEMENT
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- on introduit ces données dans une mémoire,
caractérisé en ce que l’'ensemble mobile est portatif et
autonome, et contient une mémoire et une source d’énergie
propre, et :

- on translate 1'ensemble portatif autonome dans un seul
sens seulement, soit dans un sens dit de "marche avant",
soit dans 1le sens inverse dit de "marche arriére", a une
vitesse indifférente,

- on saisit, par le <capteur, des signes graphiques
librement sélectionnés par 1’usager, selon une largeur
dont le minimum est de 1l’ordre de 1la plus petite
dimension d’une 1ligne standard de mots ou d’idéogrammes
et sur une longueur quelconque,

- on introduit les données transcodées du capteur dans la
mémoire en fonctibn de 1’étendue du déplacement de
l’ensemble portatif autonome,

- on conserve ces données en mémoire pendant une durée
indéterminée, '

- ultérieurement, on modifie éventuellement ces données en
maintenant 1'ensemble portatif autonome & l’arrét,

- ultérieurement, on place éventuellement 1’ensemble
porfatif autonome en regard dudit autre support,

-~ on translate alors l’ensemble portatif autonome soit en
marche avant seulement, soit en marche arrieére seulement,
a une vitesse indifférente,

-~ on extrait alors les données mémorisées a une vitesse
cocordonnée a 1’étendue du déplacement de 1’eansemble
portatif autonome,

- on transcode ces données en signaux électriques et on les
envoie a la t8te d’impression qui les transpose en signes
correspondants qu’elle reporte sur ledit autre support a
une vitesse coordonnée A& 1'étendue du déplacement de
1’ensemble portatif autonome,

- on interrompt 1’opération en cours, saisie ou report, dés

que l’ensemble portatif autonome est arradté,
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on interrompt l'opération en cburs, saisie ou report, dés
que 1l’ensemble portatif autonome est déplacé dans le sens
inverse_ de celui primitivement sélectionné. )

Selon d'autres caractéristiques de ce procédé
l1’ensemble portatif autonome devant 8tre posé sur un
support, on interrompt 1’opération en cours, saisie ou
report, dés que l’ensemble pbrtatif autonome n’est plus
au contaqt dudit support;
1’ensemble portatif autonome pouvant Eester a distance
d’un support, on interrompt 1’opération en cours, saisie
ou report, dés que 1’ensemble portatif autonome est
éloigné dudit support d’une distance supérieure & un
maximum pré—établi; ' -
pour coordonner les vitesses de saisie et de report d’une
. part et de déplacement de 1'ensemble portatif autonome
d’autre part, on effectue soit la mise en mémoire de
données, soit l’extraction de données hors de la mémoire
3 raison d’un certain nombre maximum desdites données par
unité de distance effectivement parcourue par l'ensemble
portatif autonome;
on affiche en clair les signes saisis au fur et a mesure
que les données correspondantes sont soit introduites
dans la mémoire, soit extraites de la mémoire;
on traite les données préalablement mémorisées
changement, déplacement, effacement, avant un report sur
un support, les signes reportés comprenant alors des
différences par rapport aux signes saisisj
on traite les données en introduisant des données soit
créées par l'usager de 1’ensemble portatif autonome, soit
fournies automatiquement par un dispositif intégré a
1’ensemble portatif autonome calculateur, horloge et
autres.
on efface des données'mémoriséeé soit en agissantreur une

commande, soit automatiquement aprés une ou plusieurs

opérations de report.
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L’invention a également pour objet un ensemble
mobile pour la mise en oeuvre du procédé ci-dessus,
caractérisé en ce qu’il consiste en un boitier portatif
autonome oblong, du genre instrument & tracer, qui présente
un capteur optique et au moins une tédte d’impression
fonctionnellement indépendants 1'un de 1’autre, et qui
contient au moins une mémoire, une source d’énergie
indépendante, pile ou analogue, ainsi qu’éventuellement
d’autres composants actifs tels que calculateur, horloge,
touches de commande et analogue, un premier «circuit
incorporant le capteur, un transcodeur et la mémoire, un
deuxiéme circuit incorporant la mémoire, un transcodeur et
la téte d’impression, ainsi qu'au moins un contacteur
destiné a établir sélectivement soit le premier circuit en
vue de la saisie des signes et de 1la mémorisation des
données correspondantes, soit le deuxiéme circuit en vue de
l’extraction des données mémorisées et du report des signes
correspondants, l’ensemble portatif autonome comportant en
outre au moins un organe qui est sensible au déplacement
relatif de 1’ensemble portatif autonome et d’un support en
regard duquel 1ledit ensemble portatif autonome doit &tre
placé, et qui est destiné d’une part 3 générer des signaux
d’habilitation pour la mise en action soit du premier soit
du deuxiéme circuit, en fonction du nombre d’unités de
distance parcourues par l'’ensemble portatif et non en
fonction de la vitesse a laquelle celui-ci est déplacé et,
d’autre part, & interdire 1l'accés & la mémoire, entrée et
sortie, dés que l’ensemble portatif autonome est soit
arrété, soit déplacé dans le sens inverse de celui
primitivement sélectionné.

Selon d’autres caractéristiques de cet ensemble
- l’organe qui est sensible au déplacement relatif de
1’ensemble portatif autonome et d’un support est
circulaire, tel qu’une roulette ou une sphére, est monté
rotatif et doit @tre maintenu au contact dudit support

afin qu’il soit entrainé en rotation pendant ledit

FEUILLE DE REMPLACEMENT




WO 88/02586 PCT/FR$7/00251

10

déplacement et qu’'il puisse alors générer des signaux
d’habilitation selon un rythme qui est directement

proportionnel au nombre d’unités” de distance parcourues

par ledit organe rotatif lors du déplacement de 1’ensemble

portatif autonome;
circulaire rotatif porte des barrettes composées

1*organe
chacune d’au moins un élément sensible et écartées les
unes des autres selon 1la valeur de 1'unité de distance,
cette valeur pouvant @tre telle que les barrettes sont
placées les unes contre les autres; ’

- 1’organe <circulaire rotatif porte de multiples éléments
sensibles répartis en un fin réseau tel qu’une trame;

- 1'organe sensible au déplacement relatif de 1’ensemble
portatif autonome etr d’un support est un détecteur sans
contact matériel avec un support, tel qu’une sonde a
effet Doppler, un ensemble & rayon laser, un accéléromé-
tre et analogue;

- 1’organe sensible au déplacement relatif de l'gnsemble
'portatif'autonome et d'un support est constitué par le
capteur lui-méme, lequel est associé & un circuit apte a
la détection et & la mémorisation de signes reportés par
la téte d’impression afin de déterminer 1’unité de dis-
tance et, en conséquence, le rythme du report;

- 1’ensemble portatif autonome comporte un détecteur de
position correcte de 1lui-méme par rapport a un support,
déiecteur qui fait partie d’un circuit sur lequel il doit
agir selon que 1'ensemble portatif autonome est ou n’est
pas en positioh correcte par rapport 4 un support;

- le détecteur de position est sensible au contact effectif
entre 1'ensemble portatif autonome et un support;

- le détecteur de position est un détecteur de proximité;

- le détecteur de position est constitué par un contacteur
qui est constamment sollicité vers une poSition inactive,
c’est-a-dire une position dans laquelle il ouvre le cir-

cuit, et qui doit @tre mis dans une position active,
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c'est-a-dire une position dans laquelle il ferme un
circuity, au moyen d’un palpeur extérieur & l’ensemble
portatif autonome et sensible a la présence effective d4d’un
support par rapport a la partie dudit ensemble portatif
autonome qui présente le capteur et la t8te d’impression;

- le <circuit comprend au moins un organe d’avertissement
tel qu’un voyant lumineux;
le circuit comprend wun accés a la mémoire, tant a l’en-
trée pour la mise en mémoire de données issues du capteur
qu’a la sortie pour l’extraction hors de la mémoire de
données destinées a la téte d’impression, ledit acceés,
entrée et sortie, étant automatiquement établi dés que le
détecteur de position est dans 1’état qui correspond a
une position effective correcte de 1’'ensemble portatif
autonome par rapport & un support et automatiquement
condamné dés que le détecteur est dans 1’état inverse qui
correspond & une position incorrecte de l’ensemble porta-—
tif autonome par rapport a un support.

~ la largeur wutile du capteur et la largeur utile de la
téte d’impression sont réglables de maniére coordonnée
selon au moins deux valeurs minimale (Hl1) et maximale
(H3);

- le capteur est associé a un émetteur de rayonnement apte
a accentuer le contraste entre les signes graphiques et
le support;
l’ensemble portatif autonome présente un afficheur qui a
une hauteur utile d’affichage au moins égale a la largeur
utile du capteur et de la t8te d’impression, c’est—é;dire
dont le minimum est de 1’ordre de la plus petite dimen-
sion d’une ligne standard de mots ou d’idéogrammes et sur
lequel des signes doivent apparaitre en clair;

- 1’ensemble portatif autonome comprend un circuit incluant
1’afficheur afin que les signes apparaissent en clair sur
1’afficheur par défilement chronologique, simultanément

avec le déplacement de l’ensemble portatif, ces signes
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étant soit les signes saisis, dés leur transcodage, soit
les signes transcodés issus _des données extraites de la
mémoire;

- l’ensemble portatif autonome coﬁprend un circuit contrdlé
par au moins une touche accessible de l’extérieur dudit
ensemble portatif, circuit qui inclut 1’afficheur et au
moins un autre composant actif afin de pouvoir afficher
en clair, quand 1'ensemble portatif est a 1’'arr@gt, deux
catégories de signes : des signes issus de la mémoire et
des signes introduits soit pér l’usager au moyen de tou-
ches, soit provenant d'un dispositif intégré a 1’ensemble
portatif : calculateur, horloge et autres, une touche
étant prévue pour commander ledit circuit afin d*établir
1’accés entrée a la mémoire pour que ces signes intro-
duits puissent &tre mis en mémoire;

- l’ensemble portatif autonome contient un circuit permet-
tant le report des signes selon une morphologie diffé-
rente de celle des signes saisis : modification de
dimensions, d’écartement et/ou de forme;

- ledit «circuit inclut 1’afficheur, la mémoire, entrée et
sortie, et un transcodeur et exclut le transcodeur de la
tdte d'impression, afin d’une part de pouvoir afficher en
clair des signes correspondant aux données extraites de
la mémoire en neutralisant la t&te d’impression et
d*autre part de pouvoir mettre en mémoire des données
introduites soit par 1'usager au moyen de touches, soit
provenant d’un dispositif intégré a l*’ensemble portatif
calculateur, horloge et autres; ' 7

- 1’ensemble portatif autonome est muni de moyens de liai-
son avec un appareil extérieur distinct tel qu’un cla-
vier, un ordinateur, une imprimante, un écran d’affichage
ou autres, ces moyens étant tels qu’une prise pour un
cdble, un circuit d’interface, un contacteur, des fibres

optiques, un émetteur-récepteur de rayonnement et autres;
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lesdits. moyens de liaison sont conmnectés & la mémoire par
un circuit permettant de transférer, avec ou sans efface-
ment, les données que cette mémoire contient, A une
mémoire d’un appareil extérieur distinct.

L’invention sera mieux comprise par la descrip-
tion détaillée ci-aprés faite en référence au dessin an-
nexé. Bien entendu, la description et le dessin ne sont
donnés qu’a titre d’exemple indicatif et non limitatif.

La figure 1 est wune vue schématique illustrant
1’exploration d’un support par utilisation d’une pluraliteé
d’éléments sensibles juxtaposés selon une droite et que
1’on déplace ensemble perpendiculairement & ladite droite.

Les figures 2 et 3 sont des vues schématiques
montrant 1’'importance du choix d'une unité de distance.

Les figures 4, 5 et 6 sont des vues schématiques
montrant 1’importance d’une définition fine du balayage
transversal.

La figure 7 est un schéma de principe d’un
ensemble portatif autonome conforme a 1’invention.

La figure 8 est une vue schématique montrant un
ensemble portatif autonome conforme a4 1’invention en
position d’utilisation pour 1’exploration d’un support.

La figure 9 est une vue schématique montrant le
méme ensemble portatif autonome que celui de la figure 8
mais en position d’utilisation pour la restitution par voie
de reproduction graphique de signes palablement mémorisés.

La figure 10 est une vue schématique d’un mode de
réalisation selon lequel 1'organe sensible au déplacement
relatif de 1’'ensemble portatif autonome et d’'un support est

réalisé sous forme d’'un sphére.
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Les figures 11 et 12 sont des vues schématiques
partielles de la surface de la sphére et montrant deux
formes possibles pour des facettes réfléchissantes.

La figure 13 est une vue schématique d’un mode de
réalisation selon lequel l;organe sensible au déplacement
relatif de 1’ensemble portatif autonome et d’'un subport est

réalisé sous forme d’une sonde & effet Doppler.

La figure 14 est wune vue schématique en coupe
montrant la réalisation d’un organe rotatif par la
combinaison de ~barettes d’'éléments sensiBles et d’une
roulette.

La figure 15 est.une vue schématique illustrant
la possibilité de régler la largeur de la zone active du
cépteur ou de la t&8te d’impression.

Selon le procédé conforme & 1’'invention, on
saisit des signes graphiques qui apparaissent sur un
support quelconque : texte, mots isolés, symboles,
jdéogrammes ou dessins, en déplagant un capteur "a la
volée", c’est-a-dire sans guide d’aucune sorte.

Le but de l'dpération est de tirer d’un document
des informations, en vue de ies traiter par des moyens
électroniques. Selon l’invention, on saisit optiquement des
signes graphiques, on les transcode en signaux électriques
et on met en mémoire les données correspondant & ces
signaux. Aprés cela, on a plusieurs possibilités : on peut
anéantir ces données, en tout ou en partie, en les effagant
sélectivement; on peut les modifier par différents
traitements : extraction de la mémoire, affichage,
transferts, remise en mémoire, changements de place,
modifications de toutes sortes; on peut introduire de
nouvelles données et les mémoriser; enfin, on peut reporter
des signes en. clair correspondant & ces données sur un
support quelconque. Cn comprend que les signes ainsi
reportés peuvent &tre exactement les m@mes que ceux qui ont
été saisis ou bien des signes exclusivement différents ou

bien encore une combinaison de signes primitivement saisis
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et de signes résultant de l’introduction d’'autres données
en utilisant des moyens d’accés différents de ceux qui ont
servi a saisir les signes apparaissant sur un support.

Le procédé selon 1’invention doit permettre de
telles opérations en garantissant 1’intégrité des signes a
saisir, des signes mémorisés et des signes & reporter. Or,
1’invention concerne un procédé qui permet de manipuler un
appareil portatif autonome, 4 la maniére d'un instrument a
tracer, et qui doit fonctionner aussi bien dans des
conditions de confort normales pour un usager assis a un
bureau, que dans des conditions plus hasardeuses comme cela
est le cas pour un usager travaillant sur ses genoux, en
voiture, dans une salle d’attente, etc.

Ce procédé est donc totalement différent de ceux
qui s’apparentent a4 la photocopie ou & la télécopie.

On va maintenant décrire un exemple pour
illustrer 1'invention et pour cela on a retenu le mode de
réalisation particulier selon lequel on explore un support
quelconque sur lequel figurent de signes graphiques en
réalisant un double parcours : transversal ethlongitudinal
par rapport au sens de lignes standard. En Occident, les
lignes sont horizontales et sont composées de mots séparés
écrits de gauche & droite mais, bien entendu il peut s’agir
aussi de mots écrits de droite & gauche ou encore
d'idéogrammes groupés selon des lignes horizontales ou
verticales. Cette double exploration du support se fait sur
une zone de surface petite par rapport a celle du support
et en déplacant la zone linéairement, cette zone étant par
ailleurs divisée en zones élémentaires qui peuvent &tre
tres petites c’est-a-dire de 1l'ordre de grandeur de la
surface d’un point de ponctuatign. L'éxploration de la zone
s'effectue transversalement par rapport au sens dans lequel
elle est déplacée. Selon que la zone déplacée se trouve au-
dessus d’une partie écrite ou d’une partie non écrite, des
signaux sont émis en conséquence et constituent des données
qui sont wmémorisées, afin de pouvoir ultérieurement les
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récupérer, soit pour effectuer des traitements, soit pour

reproduire les signes graphiques précédemment saisis lors

de 1l’exploration. ]
La zone explorée a une largeur sensiblement égale

2 la hauteur d’une ligne standard de texte occidental et
uné largeur d’autant plus “faible que 1l’'on recherche une
grande fidélité de reproduction. Naturellement, il faut une
corrélation avec des moyens de visualisation ou de repro-
duction : téte d'impression & jet d’encre ou a aiguilles,
définition d’'un afficheur ou d’un écran vidéo, etc.

Pour 1l’exploration, on utilise des éléments sen-
sibles au contraste entre les signes a reproduire et le
"support sur lequel ils apparaissent. I1 peut s’agir de
plusieurs éléments alignés et tous actifs simultanément. En
les déplagant ensemble, ils explorent toute le surface du
support ayant pour largeur la longueur de leur alignement
et pour longueur, la distance que 1'on fait parcourir a ces
éléments.

Tl faut, alors, individualiser chacun de ces élé-
ments pour distinguer les poinis clairs des points sombres

sur la largeur explorée & un endroit déterminé du support

exploré.
Compte tenu des composants actuellement disponi-

bles sur 1le marché, il peut s'avérer plus rationnel d’ef-
fectuer un balayage dynamique ou statique car, alors, les
éléments s'individualisent automatiquement du fait qu’ils

émettent un signal chacun a tour de r8le et dans un ordre

immuable.
I1 peut s'agir d’un seul élément sensible que

I'on déplace d’une extrémité a 1’autre de la zone de balay-
age, en montant cet élément_sensible pivotant autour d’um
axe ou -glissant 1le 1long de guides rectilignes (balayage
dynamique). Il peut s’agir aussi de plusieurs éléments sen-—
sibles juxtaposés (balayage statique) et c’est cette solu-

tion que 1l’on a retenue ici pour illustrer 1’invention car

c’est la plus fiable.

FEUILLE DE REMPLACEMENT



WO 88/02586 PCT/FR87/00251

17

Sur la figure 1, on voit une zone de balayage 100
constituée par la juxtaposition.en ligne droite d’éléments
sensibles. 101 a 110 de tout type connu. Ils sont associés
chacun &4 des moyens électriques tels que des fils 111 qui
leur apportent 1’énergie dont ils ont besoin pour fonction-—
ner et qui transmettent les signaux émis par les éléments
sensibles selon que ceux-ci se trouvent en regard d’une
partie claire ou d’une partie sombre du support exploré.

La zone 100 doit &tre déplacée transversalement a
elle-méme, c’est-a-dire longitudinalement par rapport a des
lignes de textes de type écriture occidentale. La zone 100
est orientée en hauteur, transversalement & la ligne de
texte et on la déplace le long de ladite ligne. Ce déplace-
ment est évoqué sur la figure 1 par un tracé en pointillé
qui montre la position 100’ qu’occupait la zone 100 un peu
avant sa position actuelle qui est représentée en trait
plein et par un autre tracé en pointillé qui montre 1la
position 100" qu’occupera la zone 100 aprés sa position
actuelle.

Sur un support 200, on a représenté la lettre "d"
que l’on suppose ici 8tre la premiére lettre du mot "data".
Avant la position 100’, 1les éléments sensibles 101 & 110
étaient devant wune partie non écrite du support 200, par
exemple une feuille de papier blanc. Les éléments actifs
ont été mis en action l’un aprés 1'autre, selon un proces-
sus bien connu en lui-m&me, qui a provoqué la mise en
action de 1’é&lément 101 seul, puis la mise en action de
1’4lément 102 et la mise au repos de 1'élément 101, puis la
mise en action de 1’élément 103 =2t la mise au repos de
1’élément 102 et ainsi de suite selon un cycle d’une cer-
taine fréquence (balayage statique). En regard de la
feuille blanche, 1les éléments sensibles ne transmettent
aucun message., Comme on a déplacé la zone 100, elle a;teint
la position 100’ ol elle se trocuve en regard de la partie
gauche de la lettre "d". L’élément 101 se trouve alors au-

dessus d'une partie non écrite, c’est-a-dire claire et,
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lorsqu’il est mis en action, il ne transmet aucun_signal.
L’élément 102 se trouve au-dessus d'ume partie écrite,
c’est-a-dire sombre et transmet un signal dount le code
signifie qu’il faut mémoriser pour l’emplacement correspon-
dant, un point contrasté (généralement noir) qui aura,
proportionnellement, 1la méme surface que celle de 1’élément
102. Les éléments 103, 104 et 105 réagiront comme 1’élément
102 puisqu’ils se trouvent aussi au—dessus d’'une partie
sombre. Les éléments 107, 108, 109 et 110 réagiront comme
1’élément 101 puisqu’ils se trouvent au-dessus d’une partie
claire.

Quant &4 1'élément 105, il appelle le commentaire
ci-aprés, pafticuliérementren regard des figures 2 et 3 car
il est en partie au-dessus du sﬁpport 200 clair et en par-—
tie au-dessus de la boucle du "d" sombre : chaque élément

sensible a une certaine surface indivisible qui réagit par

tout ou rien.
Si elle est entiérement située au-dessus d’une

partie homogéne, soit entiérement_claire 201 soit entiére-
ment sombre 202, comme représenté sur la figure 2, aucun
probléme ne se pose puisqu’il n'y a pas d’ambiguité. Mais
s’il se présente a la fois une partie claire 201 et une
partie sombre 202 (figure 3), 1’élément réagira en fonction
de sa sensibilité. Si elle est trés grande, il réagira en
tenant compte de la surface prédominante a trés peu preés.
Dans le cas de ia figure 3, 1’élément réagira comme dans le
cas de la figure 2 car la partie sombre 202 est plus €éten-
due que la partie claire 201. A 1’inverse, une sensibilite
faible conduira a des incertitudes, surtout s’il y a quasi
égalité entre les parties claire et foncée. On comprend
donc 1'importance de la finesse de 1’exploration (ou de 1la
"définition"), c’'est-a-dire qu'il faut adopter des éléments
sensibles ayant une surface aussi petite que possible,
surtout dans le sens paralléle au grand axe de la zone, si
1’0on recherche une grande fidélité et/ou si 1'on veut pou-

voir explorer des signes graphiques fins. Plus la surface
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des éléments est grande, moins la fidélité de reproduction
est bonne. Plus la surface est réduite, plus la fidélité de
reproduction est bonne. )

Pour avoir une trés grande finesse dans la décom-
position optique du graphisme, on peut utiliser non plus
des éléments sensibles individuels et ensuite groupés, mais
une trame dont les éléments sensibles sont minuscules,
c'est-a-dire de 1’ordre de quelques microns, donnant une
trame présentant jusqu’a plusieurs <centaines d’éléments
sensibles par millimétre carré. Tous ou seulement certains
d’entre eux sont électriquement reliés et donc utilisés.

En se reportant aux figures 4 a 6, on voit des
schémas montrant 1’importance du choix d’une unité de dis-
tance pour le déplacement de la zone 100 tout entiére, afin
d'éliminer les aléas dus A& la vitesse de déplacement.

Comme on 1’a expliqué plus haut, la zone 100 doit
8tre déplacée perpendicuiairement a son grand axe, le long
de la ligne de texte comprenant la lettre "d"™ dans le pré-
sent exemple, ce qui est matérialisé par la fléche F sur la-
figure 1. Ce déplacement est de nature continue, mais comme
le balayage est de nature discontinue, il faut coordonner
la fonction de balayage et 1la fonction d’avancement. En
outre, si le balayage est régulier par nature, l’avance-
ment, lui, est irrégulier et aléatoire puisqu’il dépend de
la maniére d’agir de celui qui tient 1’appareil et qui le
déplace manuellement, a la volée, et dans des conditions
matérielles aléatoires.

Si le balayage est lent par rapport a l’avance
ment, il se produit un "vide" entre deux balayages comme le
montre la figure 4, et il suffit d’observer celle-ci pour
comprendre qu’avec une unité de déplacement Pl trés grande,
seules les parties du "d" situédes en regard de la zone 100
en position 100 A et celles situées en regard de la zone
100 en position 100 B seront détectées, mémorisdes et
reproduites puisque par hypothése aucun balayage n’est pris

2n compte entre ces deux positions. Dans un tel cas, le
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début de 1la boucle du "d" n'aurait pas été détectée, pas
plus que sa fin ni la hampe de-la lettre "d". En fait, on
reproduirait seulement les deux points 202 A et 202 B.

On peut adopter une unité de distance plus petite
P2, comme celle représentée sur la figure 5. Le balayage
vertical peut 8&tre pris en compte chaque fois que la zone
100 a parcouru une distance de la valeur d’un tiers de
lettre de type "d". Dans le cas représenté, aprés détection
et mémorisation, on reproduirait la partie gauche de la
boucle du "d" : poinmts 202 ¢, 202 D et 202 E, ainsi qu’une
fraction de la partie centrale de la boucle : points 202 F
et 202 G, puis toute la hampe sur huit points 202 H a 202 O
(soit les huit éléments sensibles 102 & 108), puis un point
202 P pour le retour inférieur de la hampe.

Une telle reproduétion serait acceptable car le
lecteur reconnaitrait sans peine la lettre "d". Mais il eft
suffi d’un décalage insignifiant au début du déplacement de
la zone 100 pour que la hampe du "d" se trouve entre les
deux positions 100 C et 100 D et, ainsi, soit totalement
absente de la reproduction, rendant incompréhensible le
signe apparent.

La meilleure solution est donc d’adopter une
unité de distance P3 égale a4 la largeur de la zone 100 car
les positions successives de ladite zone 100 sont tangentes
les unes aux autres et ne laissent pas entre elles un
espace susceptible de contenir précisément une partie
sombre significative.

La figure 6 illustre cette solution avec le mot
"Jata" en entier et 1’on peut vérifier que le rapport de
dimensions entre la hauteur des éléments sensibles 101 a
110 et 1'unité de distance P3 donne une grille virtuelle
continue sur toute la hauteur de la ligne'écrite (hauteur
au moins dgale & celle qui sépare la téte de la hampe et la
queue du jambage des lettres qui en sont pourvues, plus un

certain jeu) et sur une longueur indéfinie.
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L’invention, par conséquent, prévoit une coordi-
nation entre le balayage vertical et uhe unité de distance
linéaire qui dépend de dimensions géométriques (distance
parcourue par la zone 100) et non de la vitesse de déplace-
ment de ladite zone 100.

L’unité de distance peut 8tre déterminée, selon
1’invention, en assurant un balayage trés rapide et en pré-
voyant la prise en compte des signaux (c’est-a-dire leur
saisie) issus des éléments sensibles, de maniére séquen-
tielle, 3 un rythme qui dépend non de la vitesse de
déplacement linéaire mais de 1'unité de distance : le
balayage commence au début de <chaque déplacement et est
quasi instantané. Ainsi, quelle que soit la vitesse a
laquelle 1’ensemble portatif autonome est déplacé, le
balayage couvre toute 1la surface ayant pour largeur la .
hauteur de balayage et pour longueur la distance parcourue.
La qualité de la saisie est donc indépendante de la vitesse
et, surtout, de la continuité ou de 1’irrégularité de cette
vitesse.

Ceci constitue wune premiére sécurité de 1'inté-
grité des signes a traiter : les signes & saisir.

Si le déplacement est interrompu, 1le balayage
1’est aussi. Donc, dés que l’on arr@te le déplacement, la
saisie est 1interdite. Or, wun tel arreét peut intervenir a
tout instant puisque 1’invention s’applique au cas ol 1’on
salsit des signes sélectivement : un mot, puis une ligne
entiére, puis deux mots successifs etc. et le tout en
n'importe quelle occasion, exactement comme on se sert d’un
stylo, et non pas comme avec un photocopieur 1lors de
travaux de bureau.

Ceci constitue une deuxiéme sécurité de 1’inté-
grité des signes a traiter : les signes en cours de saisie,
car seuls les signes balayés sont saisis, sans aucun

parasitage possible.

e
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Un ensemble portatif autonome mettant en oeuvre
le procédé conforme a 1l’invention a un schéma général comme
celui de -la figure 7._I1 comprend une "t&te de lecture" ou
capteur 300 comprenant la zone 100 et connecté par une
liaison 301 a un organe 302 sensible au déplacement relatif
du-capteur 300 et d’un support a explorer 200. Cet organe
302 donne un rythme de saisie des signaux émis par les élé-
ments sensibles en fonction de la distance parcourue par
1'ensemble portatif autonome puisqu’a chaque unité de dis
tance parcourue, il provoque le début du balayage.

On pourrait aussi prévoir une vitesse de balayage
variable mais alors, il faut obtenir une adéquation entre
la vitesse du déplacement et la vitesse du balayage afin
que celui-ci soit synchronisé audit déplacement.

La vitesse de balayage est alors directement
proportionnelle & celle du déplacement : plus le déplace-
ment est rapide, -plus le balayage est rapide; plus le
déplacement est lent, plus le balayage est lent.

Quelle que soit la solution retenue, le résultat
est donc que le fonctionnement de 1’ensemble portatif auto-
nome est rendu indépendant de la vitesse du déplacement et
que la qualité obtenue reste constante.

Le capteur 300 fournit des images élémentaires
cohérentes et qui correspondent aux coordonnées de chaque
élément sensible et au signal "sombre" ou "clair", ce der-
nier pouvant &tre tout simplement 1’absence de signal afin
de simplifier le fonctionnemeni, ainsi que cela est connu
en soi.

Ces images sont transmises par une liaison 303 a
un transcodeur d'entrée de tout type connu 304 qui, par une
liaison 305, transmet des signaux électriques constituant
des données a une mémoire 306 intégrée & 1'ensemble porta-
tif autonome. L’'énergie électrique dont 1’ensemble a besoin
lui est fournie par une pile 307 connectée & un circuit
d’alimentation 308 sur lequel se trouve un interrupteur 309

commandé par un bouton 310. Selon le type de la mémoire
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306, les données qu’elle contient sont conservées ou per-
dues lorsque 1’on ouvre l'intérrupteur 308. Le choix de
cette mémoire dépend donc des applications que 1’on envi-
sage, ainsi que <cela est bien connu en soi. Toutefois, il
faut souligner qu’un ensemble portatif autonome selon
1’invention acquiert tout son intér8t quand il est équipé

" d’une mémoire qui conserve ses données méme sans alimenta-
tion ou bien quand il posséde une source d’alimentation
permanente, notamment grice a une pile supplémentaire dite
"de sauvegarde", spécifique au maintien des informations
wemorisées (non représentée).

Indépendamment de ce probléme, la mémoire 306 est
reliée par une 1liaison 311 3 un transcodeur d¢ sortie de -
tout type connu.312 qui doit recevoir les données extraites
de la mémoire 306 et transmettre des signaux électriques
correspondants en vue de la restitution ultérieure en clair
de signes graphiques primitivement saisis par le capteur
300. '

On vient de décrire qu’il y a deux transcodeurs
différents : 304 pour la saisie et 312 pour le report mais,
en pratique, 1’Homme de Métier sait que 1'on peut réaliser
un circuit de transcodage commun & ces deux fonctions.

Les signaux 1issus du transcodeur de sortie 312
sont destinés a une  t&te dite "d'impression" 313 qui se
trouve au voisinage du capteur 300, c'est-a-dire ici, a la
méme extrémité de 1’ensemble portatif autonome. Il faut
déplacer ce dernier linédairement pour provoquer le report
des signes sur le second support, comme il a fallu le
déplacer linéairement pour saisir les signes du premier
support. Ici encore, il faut rendré la qualité de la res-
titution indépendante de la vitesse du déplacement de
l’ensemble portatif autonome.

C’est pourquoi le transcodeur de sortie 312 a une
liaison 315 avec 1’élément 302 et non directement avec la
téte d’impression 313, laquelle a une liaison 316 avec

1’élément 302. Avec cette disposition, la vitesse d’extrac-
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données et leur fourniture a la tate d’impression
léa-

tion des
313 sont synchronisées avec la vitesse de déplacement s

toire de .1’ensemble portatif autonome, déplacement auquel

1’élément 302 est sensible.
Si le déplacement est interrompu, le report 1’est

aussi. Donc, dés que l’'on arréte le déplacement, le fonc-

tionnement de la téte d'impression 313 est interdit. Or, un
tel arrét peut intervenir a tout instant puisque 1’inven-
tion s’applique au cas ol 1’on peut repofter des signes
sélectivement au lieu d’un transfert systématique de tous

les signes saisis, comme avec un photocopieur lors de

travaux de bureau, et le tout en n’importe quelle occasion,

exactement comme on se sert d'un stylo.
Ceci constitue une troisiéme sécurité de 1’inté-

grité des signes a traiter : les signes mémorisés, car tous

les signes extraits sont reportés, 1’arrét du déplacement

provoquant ipso facto 1’interdiction de toute extraction de

-

donnée hors de la mémoire.

Avec l’exemple représenté, l'ensemble portatif
autonome présente un afficheur 317 dont la hauteur utile H
est égale aux hauteurs H respectivement de saisie pour le
capteur 300 et de reproduction pour la té&te d’'impression
313. L'afficheur 317 est de tout type connu, notamment un
afficheur graphique & cristaux liquides, et a une liaison
718 avec le Jécodeur 312. Ainsi, les données extraites de
la mémoire 306 et transcodées en signes clairs par le
transcodeur 312 défilent sur 1’afficheur 317 au moment du
report. On prévoit aussi une liaison 319 avec le décodeur
d'entrée 304, afin que les signes saisis par le capteur 300
défilent également sur 1’afficheur 317 lors de la saisie.
Cet affichage permet un contrdle visuel de 1l’opération en
cours.

Ceci constitue une Quatriéme sécurité de 1’inté-
grité des signes a traiter : les signes en transit, soit
entrés en mémoire soit sortis de la mémoire, car ils sont
tous affichés et 1’usager peut recommencer une opération
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imparfaite comme, par exemple, recommencer une saisie qui a
été interrompue par un arrét accidentel du déplacement.

.Mais, selon une <caractéristique de l’invention,
1’afficheur 317 fait partie d’un circuit 320 incorporant un
décodeur particulier 321 ainsi que la mémoire 306 par une
liaison 322. De la sorte, en agissant sur des touches (non
représentées mais dont on a figuré une liaison 323 avec “le
circuit 320), 1’usager peut extraire des données déja mémo-
risées et les faire apparaitre suf 1’afficheur 317, griace
au transcodeur 321, sans pour autant vouloir les reporter.
11 faut pour cela que ni le capteur 300 ni la t@te d’'im-
pression 313 ne soit en fonction. Il faut et il suffit donc
que l'ensemble portatif soit a 1’arrét.

Dans cette situation, 1’ensemble portatif auto-
nome permet d’introduire de nouvelles données, de modifier
les données saisies, de mettre en mémoire les modifications
apportées puis, éventuellement, de reporter le résultat
final. Les modification ainsi apportées peuven% étre de
toutes espéces, selon 1la complexité du circuit 320 et des
touches de commandes ainsi qué du ou des logiciels embar-
qués : traitement de texte complet ou partiel, défilement
des données ou affichage fixe, sélection des signes a
reporter, modification de 1'ordre de report, déplacement,
effacement sélectif, agrandissement, réduction, souligne-
ment, espacement variable et/ou proportionnel, changement
de couleur, etc. Le contrdle visuel par'l’afficheur permet
a l'usager de vérifier 1les données en cause et, le cas
échéant, de rectifier des erreurs.

Ceci constitue une cinquiéme sécurité de 1'inté-
grité des signes a traiter : les signes ajoutés ou modifiés
car ils sont tous affichés et accessibles a une correction
éventuelle. 7

En outre, le c¢ircuit 320 peut 'incorporer un
calculateur 324 et wune horloge 325 qui sont constamment
alimentés en énergie gr8ce a une pile, éventuellement
spécifique (non représentée). ‘Ces dispositifs intégrés
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générent des signaux électriques qui constituent des

l’on peut mémoriser et qui sont transcodés en

en clair sur 1l’afficheur 317. Ces don

données que

signes apparaissant
nées peuvent &tre reportées en combinaison avec les données
issues d’une opération de saisie éntérieure ou d’une opéra-
tion d'introduction par les touches de la liaison 323.

Selon les applications que 1l’on envisage, 1’en-
semble portatif autonome Vdoit,r pour saisir des signes et
pour les reporter, étre soit au contact méme du support en
cause, soit & une certainé distance. Dans un cas comme dans
1’autre, il est bon de garantir qu’aucune donnée ne peut
8tre perdue lorsque, aécidentellement ou par maladresse, la
situation de proximité est gravement perturbée : contact
interrompu ou distance critique dépassée.

On voit sur la figure 7 comment on peut réaliser
une telle sécurité : sur les liaisons 303 et 315 se trou-
vent des interrupteurs 330 et 331 accouplés par une
connexion 332 et commandés par un détecteur de position
correcte. |

Quand la position correcte de 1’ensemble portatif
autonome par rapport au suppoft signifie qu’ils doivent
dtre au contact l'un de 1'autre, on peut utiliser un témoin
333 connecté aux interrupteurs 330 et 331 par tout moyen
connu, symbolisé par wune liaison 334, Le témoin 333 peut
par exemple @&tre constitué par un paipeur 335 qui est
constamment sollicité .par un ressort 336 vers une position
d’éxtraction par rapport a une partie fixe 337 solidaire de
1’ensemble portatif autonome, position dans laquelle il est
inactif, c’est-a-dire qu’il laisse inerte un contacteur
(non représenté) qui contrdle un circuit comprenant la
liaison 334, de sorte que les interrupteurs 330 et 331
restent ouverts. Quand 1'ensemble portatif autonome est
correctement appliqué contre un support, le palpeur 335 est
repoussé a 1’intérieur de la partie fixe 337 a 1’encontre

du ressort 336. Le contacteur est alors dans une position
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active, c’est-a-dire qu’il provoque la fermeture des inter-
rupteurs 330 et 331. Dés lors, 1l'interrupteur général 309
étant supposé fermé, 1’ensemble portatif autonome peut
fonctionner.

Dés que l’ensemble n'est plus en contact avec le
support, les interrupteurs 330 et 331 sont ouverts et ni 1la
saisie, ni le report ne peuvent intervenir. Donc, si la
position relative de 1’ensemble portatif autonome et du
support devient incompatible avec un fonctionnement sir,
celui-ci est interrompu afin d’éviter une pseudo mémorisa-
tion ou la perte pure et simple de données si la tate
d’impression pouvait fonctionner."dans le vide".

Ceci constitue une sixiéme sécurité de 1’inté-
grité des signes a traiter : l’usager ne peut pas effectuer
une saisie de mauvaise qualité et ne peut perdre aucune des
informations extraites de la mémoire.

En revanche, dés que 1le contact west rétabli,
1’opération en cours reprend exactement a l’endroit ou elle
a été interrompue.

La nécessité d’un contact effectif a pour
contraire une absence totale de <contact de sorte que
1'’appréciation de la position correcte ou incorrecte est un
probléme qui se résout "par tout ou rien". Or, 1l'invention
vise a réaliser un ensemble portatif autonome qui fonc-
tionne avec beaucoup de fiabilité malgré 1’absence de tout
guide matériel et en toutes circonstances. On peut donc
préférer une situation plus flexible, qui garantisse un
fonctionnement sir tout en autorisant certaines irrégu-
larités.

Alors, a 1la place d’un témoin de contact 333, on
utilise un détecteur de proximité 3490, de tout type connu
en soi, associé aux interrupteurs 330 et 331 par une
liaison 341.

Avec ce montage, on obtient un fonctionnement
équivalent a celui qui a été décrit ci-dessus, mais 1’ou-

verture des interrupteurs 330 et 331 n’intervient que quand
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la distance entre 1l’ensemble portatif autonome et le sup-
port dépasse une valeur maximum pré-déterminée. Quand cette
distance est inférieure & ce maximum, ¥y compris égale_é
zéro quand il y a contact, les interrupteurs 330 et 331
sont fermés et l'ensemble portatif autonome est en état de
fouc tionner. Pour cela, on peut adjoindre au capteur 300 un
systéme optique du genre -de ceux connus sous le nom de
"autofocus" qui assure une mise au point automatique quelle
que soit la distance du capteur, au-dessous du maximum
prévu. 7

Afin de compléter ce montage, on peut prévoir que
le circuit comprend un organe d’avertissement 342 qui est
constitué ici par un voyant lumineux symbolisé par une
lampe 343. Ainsi, dé&s que la position de'l’ensemble porta-
tif autonome par rapport au support n'est plus correcte,
non seulement les interrupteurs 330 et 331 s’ouvrent immé-
diatement et automatiquement, mais en plus le voyant lumi-
neﬁx 343 s’allume pour avertir aussitst l*usager qu’une
anomalie vient de se produire.

Ceci constitue une septiéme sécurité de 1l’inté-
grité des signes & traiter 1’usager est informé d’une
anomalie et peut y remédier.

Le capteur 300 et la t@ate d’impression 313 sont
voisins mais fonctionnellement indépendants l’un de 1’autre
car leurs fonclionnements .duivent 8tre automatiques mais
comme ils sont incompatibles, il faut éviter qu’ils puis-
sent &tre provoqués simultanément.

Pour cela, une solution simple consiste a dispo-
ser le capteur 300 et la t&te d’impression 313 en opposi-—
tion tout en étant au voisinage de {a méme extrémité. Pour
effectuer une saisie, 1’usager tient 1’ensemble portatif
autonome de telle sorte que le capteur soit dirigé vers le
support. Podr effectuer un report, l'usager retourne
l’ensémble portatif autonome pour que la t&te d’impression

313 prenne 1la place du capteur, celui-ci étant alors

orienté dans la direction opposée.
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On peut compléter ces dispositions en prévoyant
un connecteur distinct de 1’'interrupteur général 309, ce
que l'on .a représenté sur la figure 7 sous forme d’'un en-
semble comportant un interrupteur 350 sur la liaison 305 et
un interrupteur 351 sur la liaison 311, tous deux accouplés
par une connexion 352 associée a un bouton de commande 353
a deux positions. Ainsi, quand l’ensemble portatif autonome
est utilisé en saisie, l'usager actionne le bouton 353 pour
que l'interrupteur 350 soit fermé et 1’interrupteur 351
ouvert. Quand 1'ensemble portatif autonome est utilisé en
report, l’usager actionne le bouton 353 pour que 1l'inter-
rupteur 350 soit ouvert et l’interrupteur 351 fermé (ce qui
est la situation représentée sur la figurg 7).

En se reportant aux figures 8 et 9, on voit
comment on peut réaliser la structure d’un ensemble porta-
tif autonome conforme & l’invention. Sa forme générale est
celle d’un stylo ou autre instrument & tracer, ayant un
boitier oblong 400 qui <contient 1le capteur 300, la téte
d'impression 313, la mémoire 306 et la pile 307 ainsi que
les autres éléments et composants électroniques décrits ci-
dessus. I1 présente une fendtre latérale 401 par laquelle
apparalt 1’afficheur 317.

L’organe 302 sensible au déplacement relatif de
1’ensemble portatif autonome et d’un suéport peut 8tre soit
d’un type exigeant un contact avec le support, soit accep-
tant un certain éloignement. Lorsque l’on choisit la solu-
tion "contact", 1’organe peut 2tre rotatif, notamment sous
forme d’une roulette ou d’une sphére. Lorsque 1’on choisit
la solution "sans contact™, l’organe peut &tre un accéléro--
meétre, un systéme a rayonnement (ultra-sons, infra-rouges,
laser etc.) ou encore une sonde a effet Doppler.

Selon un autre principe, on provoque une projec-
tion de repéres sur le support selon des espaces correspon-
dant a une unité de distance et on capte ces repéres au fur
el a wmesure qu’ils sont «créés, le rythme qui en découle

¢tant ainsi fonction de la vitesse de translation de



WO 88/02586 PCT/FR87/00251

30

1’ensemble portatif autonome et assurant 1le balayage
synchronisé. 7

.Sur les figures 8 et _9, on a choisi 1’exemple
d’une roulette rotative entrainée par friction contre le
support par rapport auquel on déplace 1’ensemble portatif
autonome. La roulette 302 est montée rotative autour d’un
pivot 360 dont 1’axe est parallélé au plan du support 200-
500. '

La roulette 302 est placée de telle sorte qu’'elle
soit tbdjours au contact du support & explorer 200, que
l'ensemble portatif soit en position de saisie (figure 8)
ou de report (figure 9). La roulette 302 doit &tre entrail-
née en rotation par friction avec le support 200 quand on
déplace 1l’ensemble portatif autonome selon la fléche F. Il
faut donc que la surface de roulement de la roulette 302
soit antidérapante.

La roulette 302 doit générer des signaux d’habi-
litation chaque fois qu’'elle franchi% une unité de dis-
tance. Pour cela, elle peut &tre associée a une mécanisme
de tout type connu propre & provoquer un cycle de balayage
lors du franchissement de chaque unité de distance.

Le rythme de§ balayages dépend donc directement
de la vitesse de rotation de la roulette 302, ce qui le
rend proéortionnel 4 la vitesse de déplacement de l’'ensem-
ble portatif autonome et rend la qualité de la saisie indé -
pendante de cette vitesse.

I1 en est de méme du report puisque la téte
d'impfession 313 regoit les " données du transcodeur 312
selon le rythme imposé par la roulette 302. La qualité de
la reproduction reste pér conséquent constante quelle que
soit la vilesse de déplacement de 1’ensemble portatif auto-
nome. On note au surplus que la qualité du report et sa
vitesse sont indépendantes de la vitesse de la saisie. Un
graphisme peut avoir été saisi lentement et feproduit vite
ou vice versa sans que la qualité s’en ressente. Naturelle-

ment il y a une limite supérieure & la vitesse de déplace-
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ment de 1’ensemble portatif autonome mais elle dépend des
composants électroniques et non de la conception méme de
1'invention. .

Sur la figure 10, on a représenté une autre
variante d’un organe rotatif au «contact du support. Il
s'agit d’une sphére 370 amontée librement rotative, comme
une rotule, dans une monture 371. Sa surface est entiére-
ment recouverte de micro facettes 372 de contour polygonal
ad hoc.

Chacune de <ces facette 372 a une zone réfléchis-
sante 373 représentée en blanc et une zone non réfléchis-
sante 374 représentée en noir.

La forme des facettes 372 doit &tre choisie de
telle sorte que lé surface de la sphére 370 soit recouverte
avec le minimum de solutions de continuité, comme on le
comprendra par le description ci-aprés, en référence aux
figures 11 et 12.

A 1’intérieur de 1la monture 371, se trouve un
emetteur de rayonnement 375 et un récepteur de rayonnement
376 orientés de telle maniére qu’un rayon Rl émis par
1'émetteur 375 soit réfléchi en R2 par toute zone réflé-
chissante 373 et soit ainsi re¢u par le récepteur 376 alors
qu’'au contraire le méme rayon Rl rencontrant une zone non
réfléchissante 374 n’atteindrait pas le récepteur 376.

La forme des facetles n’'est pas indifférente car
la distance «qui sépare deux zones réfléchissantes 373
voisines et deux zoomes wnon réfléchissantes 374 vosines
constitue 1’unité de distance. Or, si 1'on adopte la forme
sphérique, c'est pour donner une totale liberté de mouve-
ment pour translater 1’ensemble portatif autonome, liberté
que 1'on n’'a pas avec une roulette qui a obligatoirement un
axe de rotation et un seul. Avec la sphére, au contraire,
il est possible d’accepter des écarts latéraux puisque la
sphére peut tourner dans n’importe quelle direction dont
1’axe s'inscrit dans les 180 degrés considérés dans le plan

du support 200-500 situés au-dela de la sphére en consi-
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dérant le sens de la marche avant, les autres 180 degrés du

plan correspondant & la marche arriére et étant, de ce
fait, interdits puisque le déplacement de la sphére 370
dans le sens inverse de celui choisi provoque instanta-
nément l’arrdt de 1’opération en cours. Rappelons que
1’opération de saisie ou 1’opération de report est comman-
dée a partir du récepteur 376 qui, chaque fois qu’il regoit
un rayon réfléchi R2, proveoque un balayage du capteur 100
ou de la téte d’impression 600. '

_ Par conséquent, la succession des zones réflé-
chissantes et des zbnes non réfléchissantes, quand la
sphére est entrainée en rotation, détermine le rythme du
ne faut pas qu’il existe une différence

balayage et il
sensible entre la distance qui sépare deux zones mesurée
selon la largeur L1 d’un polygone et celle mesurée selon sa
diagonale L2. '

Sur la figure 11, on voit & grande échelle la
surface de la sphére 370 dont les facettes 372 ont la forme
d”hexagones. Il est évident que plus grand est le nombre de
cbtés, et plus faible est la différence entre L1 et L2, 1la
limite géométrique étant un cercle. Mais il ne faut pas de
solution de continuité génante entre deux facettes adjacen-
tes et, par conséquent, le cercle est a proscrire si 1l’on
ne peut faire jouer aux intervalles qui les'ségarent un
role significatif vis-a-vis du rayon émis R1.

En réalité, pour déterminer la forme des facettes
372, il faut tenir compte du diamétre du rayon R1 et de la
sensibilité du récepteur 376. Om voit sur la figure 11 que
l’on a représenté par un cercle Cl 1'image d’un rayon RI
dont 1’impact est centré sur une zone réfléchissante 373.
Sa réflexion parfaite est certaine. Un rayon Rl qui serait
centré sur une zone non réfléchissante 374 donnerait aussi
un résultat certain : i1 ne serait pas réfléchi du tout. En
revanche, un rayon Rl dont 1'impact serait localisé sur la
sphéere 370 comme indiqué en C2, sera réfléchi partielle-

ment, en proportion des surfaces réfléchissantes et des
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surfaces non réfléchissantes intéressées. Selon la sensibi-
lite du reécepteur 376, le rayon réfléchi R2 sera alors
considéré.par tout ou rien comme un rayon réfléchi ou comme
une absence de rayon. Pour que ‘le résultat obtenu soit
courrect, il faut nécessairement que le diamétre du cercle C
soit inférieur a la largeur Ll des zones respectivement
réfléchissantes 373 et non réfléchissantes 374.

Quant a la différence entre L1 et L2, on voit que
si elle doit en théorie @&tre aussi faible que possible,
elle est négligeable dans la pratique si elle est infé
ricure 4 quelques <centiémes, voire quelques dixiames de
millimétre.

On voit sur la figure 12 des facettes dont le
confour polygonal est wun carré dont on sait que la diffé-
rence entre le <cOté et la diagonale est la plus grande de
tous les polygones réguliers a cdtés égaux.

Cela signifie que si la sphére est déplacée dans
une direction dont 1’axe est paralléle aux cdtés des
carrés, l'unité de distance est égale a la longueur d’un
coté du carré et que si la sphére est déplacée dans une
direction dont 1’axe est parallédle aux diagonales des
carrés, l’unité de distance est égale a la longueur de la
diagonale du carré. Or, 1’expérience montre que cette
différence, qui est dans le rapport de 1/1,414, est négli-
geable si le <cercle C est sensiblement égal au cércle
inscrit du carré considéré.

On peut donc adopter la forme carrée si elle est
préférée pour des raisons pratiques. Dans le cas de la
figure 12, les zones réfléchissantes sont constituées par
des carrés entiers disposés en damier par rapport aux
autres carres constituant des zones non réfléchissantes.

Pour réaliser les facettes, on peut utiliser une
méthode connue qui permet d’obtenir un trame de points
sensibles disposés en réseau.

En se reportant maintenant A& la figure 13, on

voit un mode de réalisation de 1l’organe sensible au dépla-
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cement relatif de 1’ensemble portatif autonome et d’un
support 200-500 ne doit pas nécessairement 8tre au coatact
dudit support 200-500.

.Pour cela, 1'homme de métier sait choisir entre
différentes solutions qui sont & sa disposition. Ici, on a
choisi une sonde a effet Doppler.

7 Une telle sonde est en soi bien connue de 1’'homme
de métier et 1’on ne la décrira donc pas en détail. Elle
comprend deux éléments solides 380 et 381 espacés par une
séparation 382 qui peut &tre un matériau ou, de préférence,
une lame d'air. L’élément 380 est associé a un émetteur 383
d'un ravonnement R3 qui est réfléchi par la matiére consti
tutive du support 200-500 selon un rayon dont l1’angle est
fonction de la vitesse de déplacement relatif de la sonde
et du support 200-500. L’'élément 381 est associé a un
récepteur 384, sensible au rayon réfléchi et a4 l’angle que
fait celui-ci. On a schématisé  trois possibilités de
réflexion R4, RS et R6 qui correspondent a trois vitesses
différentes.

La réflexion du rayonnement R3 ne dépend pas du
contact ou du non contact de la sonde et du support 200-
500. L’ensemble portatif autonome peut donc se trouver a
une certaine distance du support 200-500, distance que 1l’on
a ici repérée par x.

Les variations possibles de la valeur de x sont
faibles dans la pratique et n’ont pas d’influence signifi
cative sur lé résultat.

Selon 1’angle de réflexion du rayonnement R3, le
balayage du capteur 100 ou le balayage de la tdte d'impres-
sion 600 est provoqué plus ou moins fréquemment.

Selon un autre mode de réalisation de 1'inven-
tion, on dispose le capteur et la téte d’impression 1’un
derriére 1'autre en considérant le sens dans lequel 1’en-
semble portatif autonome doit @tre translaté. Le capteur
est alors muni d’un c¢ircuit particulier par lequel le

capteur joue aussi, lors de l’opération de report, le rdle
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d’organe sensible au déplacement relatif de 1’ensemble
portatif autonome et d’un support.

.Dés que la té@te d’impression reporte le premier
sigune sur un support, le «capteur détecte .et ﬁémorise
1’espacement entre deux séries de points reportés, cet
espacement correspondant a l’unité de distance. Le capteur

. provoque le report a un rythme adapté & la vitesse de
deplacement de 1’ensemble portatif autonome pour que les
signes soient correctement reportés par rapport a l'unité
de distance. De cette maniére, ici encore, la saisie d’'une
part et le report d’autre part sont indépendants de la
vitesse de déplacement de l’ensemble portatif autonome et
la vitesse de saisie comme la vitesse de report sont indé-
i;endantes 1’une de 1’autre. '

Le fonctionnement de 1’ensemble portatif autonome
qui vient d’@tre décrit est le suivant

L’usager parcourt un texte figurant sur un sup-
port quelconque 200 (ouvrage, revue, documentation etc.)
dont il souhaite conserver des passages importants. Il

- prend 1’appareil 400 dans sa main, & la maniére d’un stylo,
actionne le bouton 310 pour alimenter les circuits ainsi
qu’'éventuellement le bouton 353. Il oriente l’appareil de
telle sorte que 1la téte de lecture 300 soit placée sur le
support 200 (figure 8), au-dessus de la ligne que 1’usager
veut mémoriser en tout ou en partie. La roulette 302 est
posée sur le support 200 et elle se trouve automatiquement
duns la bonne orientation pour rouler sur celui-ci quand
1’usager déplacera 1’appareil. L'usager déplace l’appareil
manuel lement dans le sens de 1la fl@&che F.é une vitesse
quelconque et qui m@me peut 8tre variable. La zone 100 est
balayée et simultandment déplacée dans le sens de la fléche
F. Les éléments sensibles 101 &4 110 sont successivement mis
en action et neutralisés et chaque fois qu’une unité de
distance est franchie la roulette 302 génere des signaux
d’habilitation au balayage, que la liaison 303 transmet au

transcodeur 304 qui fournit des données correspondantes a

fowngved 1 - Iin e and Wi ko0
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la mémoire 306 ou elle sont stockées. L’usager peut ainsi

saisir plusieurs lignes successives, ou certains mots, ou
certains idéogrammes ou bien entendu un schéma, un graphis-
me, un tableau de chiffres etc., 1a Sémoire 306 pouvant

avoir, comme on le sait, une trés grande capacité sous un

volume réduit. _ 7
Quand l'usager a terminé la saisie, il peut
éteindre 1'appareil en agissant sur 1’inerrupteur général
310 et le conserver ainsi pendant un temps indéterminé, les
données suisies demeurant stockées dans la mémoire 306.

L'usager peut créer des données a partir des
touches de la liaison 323 et les faire apparaitre sur
1'afficheur 317. Il peut faire intervenir le calculateur
3294 ou 1’horloge 325 dont les données apparaissent aussi
sur 1'afficheur 317. Il peut, a volonté, mémoriser ces
nouvelles données ou procéder au report, sélectivement ou
systématiquement, de toutes les données apparaissant sur
I’afficheu} 317 sous forme de signes en clair.

Quand l'usager veut procéder au report de don-
nées, il retourne l’appareil pour le placer comme 1’indique
la figure 9, la téte d’impression 313 étant maintenant au-
dessus d’un support 500 qui peut 2tre, par exemple, une
feuille de papier ordinaire : feuille volante, fiche,
cahier, ou autre. L’usager déplace 1’appareil comme précé-
demment, selon la fl&che F a une vitesse quelconque. Les
données stockées dans la mémoire 306 sont extraites de
celle-ci et, aprés trunscodage en signaux exploitables par
le transcodeur de sortie 312, défilent sur 1’afficheur 317
et provoquent le fonctionnement de la t2te d’impression 313
qui agit par touf' moyen connu : jets d’encre, aiguilles
ete. La t&te d’impression 313 doit évideamment, posséder des
organes d'impression disposés de maniére cohérente par
rapport aux éléments sensibles 101 a 110 de la téte de
lecture 300 et 1’on a symbolisé cela sur la tdte d’impres-

sion 313 par un groupe 600 ideatique a la zone 100 de la

téte de lecture 300.
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La roulette 302, selon le nombre d’unités de dis-
tance parcourues impose le ryfhme d'impression selon le
déplacement de 1'appareil et 1les signes graphiques sont
reproduits comme on 1l'a exéliqué plus haut en regard des
figures 6, 7 et 8. Quand le report est terminé, l’'usager
manoeuvre le bouton 310 pour ouvrir 1'interrupteur 309 et
peut ranger 1’appareil.

Quand le déplacement de 1’appareil cesse, la
roulette 302 est arrétée et ne génére plus de signaux
1’habilitation, c’est-a-dire ne commande plus le balayage.
La saisie n’'est donc plus possible.

Si la mémoire 306 est du type selon lequel les
données mémorisées sont effacédes quand elle n’est plus
alimentée, il est clair que l’usager ne peut reproduire les
graphismes saisis que s'il conserve 1’appareil "allumé", ce
qu’il ne peut faire que pendant des moments assez cburts.
Si au contraire la mémoire conserve les données mémorisées
tant qu'elles n’ont pas été volontairement effacées (selon
une procédure bien connue), 1’usager peut effectuer une
saisie ou plusieurs saisies successives puis les restituer
longtemps aprés. Cette solution qui est bien entendu a la
portéde de 1’homme de métier est évidemment préférable parce
qu’elle donne wune trés grande souplesse d'emploi. L’usager
peut, par exemple, procéder a la saisie pendant qu’il est
en déplacement : dans un local spécifique tel qu’une
bibliotheque, ou pendant un voyage en train, en avion etc.
puis reproduire 1les données saisies dans un dossier quand
il est de retour a son bureau ou a son domicile.

Par ces moyens, on peut recueillir des informa-
tions a partir de toutes sortes de sources et ensuite les
conserver en les groupant selon un ordre qui dépend unique-
menl de la volonté de 1’usager : extraits de presse sur un
sujet donné, compilation d’informations diverses sur un

projet, bibliographie, citations, etc.
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Mais les données saisies peuvent aussi E&tre
restituées a un appareil extérieur distinct par des moyens
édlectroniques. Le Eranscodeur de sortie 312, ou directement
la mémoire - 306, ou le circuit 320, peut @tre connecté par
une ligne 362 & un connecteur de liaison 363 de tout type
connu, par exemple au moyen d'un rayonnement infra-rouge,
par fibres optiques, par radio etc., pour permettre de
connecter 1’ensemble portatif autonome & un appareil
extérieur tel qu’un ordinateur ou un composant de celui ci
; clavier, imprimante, mémoire interne etc. Dans ce cas,
l’ensemble portatif autonome peut servir de capteur et de
mémoire tampon pour un centre informatique fixe comportant
une mémoire dans laquelle on transfére les données
primitivement stockées dans la mémoire 306. 7

On peut ainsi réaliser wune combinaison intime
entre saisie optique, évec sélection, et traitement infor-
matique. Le connecteur de liaison 383 peut donc 2tre un
interface de l’appareil extérieur.

Il est possible de prévoir des extensions de
mémoire en adoptant un modéle standard muni d’une mémoire
306 relativement modeste et en proposant des mémoires
enfichables, par exemple dans le prolongement du corps 400
qui viennent, comme cela est bien connu, soit s'ajouter a
la mémoire d’origine, soit s’y substituer. L’usager peut
s'équiper au fur et a mesure de ses besoins ou utiliser les
mémoires sélectivement, pour des tfAches spécialisées ou
occasionnelles.

On peut, par exemple, avoir plusieurs mémoires
différentes et spécialisédes : une mémoire pour le recueil
d*informations concernant un sujet donné, une mémoire pour
les chiffres et les tableaux etc.

La tdte d'impression peut &tre choisie pour avoir
des dimensions de reproduction différentes de celles de la
saisie. On peut, par exemple, reproduire les graphismes

: - \ MR AR
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saisis & une échelle plus grande ou plus petite, le change-
ment étant déterminé une fois pour toutes ou réglable entre
le rapport 1/1 et un rapport extr@me.

En vue d’accroftre le contraste entre zones clai-
res et zones sombres, c’'est-a-dire pour rendre 1’'appareil
plus sensible, on peut adjoindre au capteur 300 un petit
projecteur ou vune barrette de lumiére (non représentés’,
dirigé vers le support a explorer et alimenté a partir de
la pile 307 ou d'une pile spécifique. Le faisceau lumineux
de- ce  projecteur est réfléchi par les zones claires et non
par les =zones sombres. Les éléments sensibles 101 5'110
réagissent en cunséquence.

L’appareil peut @&tre muni d’un indicateur de
contraste pour informer 1’usager qu’il doit agir sur une
commande pour augmenter 1’éclairement en vue d’améliorér la
sensibilité de la saisie et la qualité de la reproduction.

On peut régler la quantité de lumidre manuelle-
ment ou  automatiquement et pour la saisie seulement, afin
d’économiser 1l’énergie dépensée.

Le réglage du meilleur contraste a la saisie péut
se faire avantageusement par augmentation automatique ou
manuelle de la sensibilité du capteur. Cette solution peut
>’avérer plus avantageuse que le réglage de 1l’éclairement
car elle nécessite moins d’énergie.

La mémoire 306 peut @&lre entiérement vidée par
une seule opération de report : les données stockées sont
effacées au fur et a4 mesure de leur report. On peut aussi
prévoir que les données restent en mémoire tant qu’on ne
les a pas volontairement effacées de la mémoire 306 selon
un processus bien connu en lui-méme. On peut également
prévoir automatiquement cet effacement aprés plusieurs
opérations de report, par exemple, deux ou trois. Cela
permet d’effectuer une seule saisie et de placer la repro-

duction en deux ou trois endroits différents.
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On'peut prévoir un signal sonore ou visuel pour
prévenir 1’usager qué la mémoire 306 vient d'&tre vidée, a
la fin d*yn processus de report de données.

Lorsque l'on utilise 1’appareil en mode report,
la roulette 302 tourne dans le sens inverse de celuil
qu’elle a en mode saisie. Cette différence peut servir de
critére pour commander 1’extraction des données hors de la

mémoire 306. Il est donc possible de rendre entiérement
automatique le fonctionnement de 1'appareil selon que c’est
le capteur 300 ou la t8te d’impression 313 qui est face au
support.

Mais, bien entendu, on peut aussi prévoir que
l'usager doit agir sur des commandes spécifiques.

Le sens dans lequel on translate 1’ensemble
portatif autonome, et donc le sens de rotation de la rou-
lette 302 n’est pas indifférent. Avec l’exemple des figures
8 et 9, si l'on prévoit que la rouletfe 302 tourne dans un
sens (dit de "marche avant") quand 1’ensemble fonctionne en
saisie et dans 1le sens opposé (dit de "marche arriére")
quand l’ensemble fonctionne en report, il faut interdire la
saisie en marche arriére et le report en marche -avant car,
encore une fois, l1’invention concerne un»dispositif devant
atre utilisé & la volée, comme un stylo, sans guide et en
toutes circonstances. Alors, il faut garantir a 1’usager
que des mouvements désordonnés ou accidentels n’auront pas
de conséquence sur la qualité du service rendu : salsie ou

report. Un mouvement malheureux en marche arriére lors de
la saisie doit interrompre la saisie, sauvegarder les
signes déja saisis et éviter toute extraction de dounnées
hors de la mémoire 306. D&s que le mouvement reprend en
marche avant, la saisie reprend.

Il va de soi que tout ce qui vient d’8tre expli-
qué a propos de la saisie est valable, syémtriquement,‘pour
le report.

Selon une variante de ce principe général, on

peut prévoir que l'usager choisit (a chaque utilisation ou
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une fois pour toutes par un réglage intermne) le sens dans
lequel il doit translater 1l’ensemble portatif autonome pour
la saisie. et pour le report. Ainsi, par exemple, on peut
prévoir que 1’ensemble portatif autonome est translaté en
marche avant aussi bien pour la saisie que pour le report,
marche avant signifiant de gauche a droite et correspondant
au sens habituel de lecture et d’écriture en Occident. Tout
mouvement en marche arriére interdit alors aussi bien la
saisie que le report.

L’usager choisit la solution inverse, & savoir la
marche arriére au lieu de la marche avant, s;il est habitué
a lire et a écrire de droite & gauche, ce qui est le cas
des écritures arabes.

Tout mouvement en marche avant interdit alors
aussi bien la saisie que le report. Toutes ces explications
»’appliquent mutatis mutandis aux écritures verticales.

Ceci constitue wune huitiéme sécurité de 1’'inté-
grité des signes & traiter : les signes ne peuvent étre
saisis et les signes mémorisés ne peuvent étre reportés que
de maniére pure, sans parasites et dans le sens correct,
aucun signe mémorisé ne peut &tre accidentellement perdu.

L’ensemble portatif autonome peut @&tre ' conqu
différemment de 1’exemple représenté et décrit. En particu-
lier, le «capteur 300 et la t&te d’impression 313 peuvent
étre superposés afin d’éviter le retournement de 1’ensemble
pour passer du mode saisie an mode report. On peut aussi
réaliser une téle unique comprenant des éléments sensibles
et des éléments reproducteurs combinés et agissant sélecti
vement. Pour passer du mode saisie au mode report, on peut
soit prévoir une commande automatique, soit un organe
devant 8tre actionné par 1'usager

Le capteur 300 peut @tre constituée par une trame
ayant des éléments sensibles non plus seulement réduits a

une seule ligne mais au contraire répartis dans deux
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dimensions. Les colonnes de la trame sont explorées

individuellement, 1'une apres 1’autre, dés 1le signal

déclenchant le balayage, afin d'augmenter la finesse

d’exploration et de reproduction.
On peut combiner 1’invention & tous les moyens

électroniques et informatiques disponibles : écriture
incrémentale, caractéres plus ou moins épals, écartement
viriable entre les mots ou les lettres, caractéres agran-
dis, style romain ou style italique, soulignement, etc.

On peut également prévoir une reproduction en
noir et blanc ou en une "ou plusieurs couleurs. On peut
effectuer une saisie de graphismes en couleurs ou en noir
et blanc et sélectionner une certaine couleur de restitu-
tion pour certains mots ou idéogrammes auxquels on veut
donner une signification pérticuliére. Les moyens permet-
tant ce fonctionnement sont bien connus de 1'homme de
métier car ce sont celles déja employées pour'fabriquer les
tétes de restitution graphique en général.

L’organe sensible au déplacement de 1’appareil
sur le support peut 2tre de tout type connu tel qu’accélé-
rométre, roue a cliquet, mécanisme a inertie, sonde a effet
Doppler, rayon laser, etc.

Le capteur peut comprendre un systéme optique :
fibres optiques, lentille de focalisation par exemple,
surtout avec le mode de réalisation selon lequel l'ensemble
portatif autonome doit @&tre maintenu a une certaine dis
tance au dessus du support.

Selon un mode de réalisation particulier, on peut
combiner les éléments sensibles et 1’organe sensible au
déplacement relatif de 1’ensemble portatif autocnome et du
support a explofer. Sur la figure 14 on voit qu’une rou-
lette 700 st montée rotative sur un axe 701 paralléle au
plan du support & explorer 200 et qu’elle porte des barret-
tes 702 composées chacune de plusieurs éléments sensibles.
La distance angulaire qui sépare deux barrettes voisines

correspond a 1’unité de distance choisie. Quand la roulette
oo e B £ BB ol o el e J il W2 B P YtV
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700 est entrainée en rotation, elle améne les barrettes 702>
l1'une aprés l’autre a la verticale V du support 200 et 1l’'on
prévoit que le Dbalayage de chaque barrette n’est commandé
qu’au moment ou elle atteint cette position.

Cette commande peut 8tre obtenue, par exemple, en
prévoyant un cache 703 muni d’une fente 704 afin que les
¢léments sensibles ne soient actifs qu’a 1’aplomb de la
fente 704. On peut aussi agir électroniquement, en prévo-
yvant la commande seulement quand chaque barrette 702
atteint sa position précise de lecture, ou combiner ces
deux solutiouns.

Selon un mode de réalisation de 1’invention, la
zone d’exploration a wune hauteur H réglable, c'est-a-dire
que 1'’exploration se fait sur une largeur plus ou moins
grande, en fonction d’un réglage choisi par 1’usager.

Sur la figure 15, on voit comment cela peut &tre
réalisé lorsque 1'on a4 retenu 1la solution du balayage
statique. '

La zone 100 comprend ici un nombre impair d’é1é-
ments sensibles 120 a 130 afin qu’ils se répartissent
symétriquement de part et d’autre de 1’élément central 125.
On peut régler 1la largeur de 1'exploration, c’est-a-dire
1’amplitude du balayagé, en faisant intervenir un nombre
variable d’éléments sensibles, symétriquement par rapport a
1'axe du déplacement, qui est perpendiculaire au grand axe
de la zone 100.

Dans une version trés étroite dJdu balayage, on
peut par exemple ne faire intervenir que les éléments 124,
125 e« 126 (soit trois éléments en tout) qui donnent une
hauteur de balayage HI.

On pourrait adopter un réglage trés fin, élément
par élément de <chaque cdté de 1'élément central 125. On a
représenté une autre version qui donne wune hauteur de
balayage N2, <comprenant les éléments 122, 123 et 124 en
bas, 1’élément 125 au centre et les éléments 126, 127 et

128 en haut, soit sept éléments sensibles en tout. Enfin,
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la hauteur H3 correspond a 1'gmp1itude de balayage maxi-
male, avec tous les éléments sensibies 120 a 13¢0.

.Le réglage de la hauteur de balayage est une
solution raffinée permettant d*adapter la largeur d’explo-
ration a4 différents graphismes. Dans ce cas, la hauteur
maximale I3 peut avantageusement 8tre supérieure a la hau
teur Jd'une ligne standard de texte. On peut alors, par
exemple, prévoir la saisie d’une seule ligne avec une hau-
teur de balayage Hl minimale, deux lignes avec une hauteur
H2 moyenne et trois lignes avec une hauteur H3 maximale.

Tous ces réglages peuvent 8tre contrdlés au moyen
de 1’afficheur 317.

L’invention permet de restituer des textes types
qui n'ont pas obligatoirement été saisis par le capteur et

gyui demeurent en mémoire. Cela peut 8tre le cas des men-

{ions d'une cartes de visite par. exemple.

Une application intéressante de 1’inventlion est
la saisie des caractéristiques d’une piéce d'identité
fournie par un client payant ses achats dans un magasin au
moyen d’un chéque, pour les reproduire au dos de ce chéque.
En e«ffet, cette opération se fait trés rapidement et sans
aucun risque d’erreur gréce a ‘1'invention, alors que la
copie manuelle par une caissiére est relativement longue et
n’exclut pas des erreurs de transcription.

Une autre application intéressante est la saisie
de références de courrier, de factures, bordereaux, des-
criptifs, devis etc. et leur inscription dans des cahiers
"d’enregistrement, notamment foliotés et datés.

L’ensemble portatif autonome fonctionane aussi
bien dans un plan horizontal que vertical (ou bien entendu
inclminé). On peut donc l'utiliser pour saisir une adresse
sur un document et pour reporter cetle adresse sur un colis
tel qu’un paquet-poste, une caisse etc.

Lorsque l’ensemble portatif autonome est relié a
un appareil extérieur, on peut prévoir d’utiliser les
données mémorisées non plus par reporit au moyen de la té@te

= Y5y ozt T
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d’impression 600 mais par affichage sur un écran de grandes
dimensions, du genre utilisé dans des amphithéatres, musées
et autres.lieux organisés pour un public nombreux.

Comme ]1'homme de métier sait le faire, on peut
assurer le fonctionnement de 1’ensemble portatif autonome
selon les méthodes du traitement analogique ou du

traitemen! numérique des données.

Xkxkx
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REVENDTICATTIONS

1 Procédé pour la saisie de signes graphiques,

mots, idéogrammes ou dessiuns, apparaissant sur un premier
support non spécifique en déplagant un ensemble mobile
manuellement et sans ' guide matériel, en vue du report saur
un autre support non spécifique de signes graphiques préce
demment saisis, procédé du type selon lequel on utilise un

ensemble mobile comprenant un capteur et une téte d’ impres-

sion et selbn 1equel, en outre )
on place 1’ensemble mobile en regard du premier support,

- on translate 1’ensemble mobile,
on saisit ?ar le capteur des signes graphiques,

- on transcode ces signes en signaux électriques consti
tuant des données,’ - )

- on introduit ces données dans une mémoire,

caractérisé_en__ce__que 1'ensemble mobile est portatif et

autonome, et contient wune mémoire et une source d’énergie
propre, et { ,
on translate 1’ensemble portatif autonome dans un seul
sens seulement, soit dans un sens dit de "marche avant",
soit dans le sens inverse dit de "marche arriére", a une
vitesse indifférente,
on saisit, par le cupteur, des signes graphiques libre
ment sélectionnés par 1’'usager, selon une largeur dont le
minimum est de l’ordre de la plus petite dimension d’une
ligne standard de mots ou d’idéogrammes et sur une lon
gueur quelconque,
oo introduit les données transcodées du capteur dans la
mémoire en fonction de 1’étendue du déplacement de 1l’en

semble portatif autonome,

on conserve ces données en mémoire pendant une durée

indeterminege,
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- ultérieurement, on modifie éventuellement ces données en
maintenant 1'ensemble portatif autonome a 1’arrét,

- ulteérjeurement, on place éventuellement 1’ensemble porta-
tif autonome en regérd dudit autre support,

- on translate alors l’ensemble portatif autonome soit en
marche avant seulement, soit en marche arriére seulement,
a4 une vitésse indifférente,
un extrait alors les données mémorisées a une vitesse
coordonnée a 1'étendue du déplacement de 1'ensemble por
tatif autonome, .
oin transcode ces données en signaux électriques et an les
envoie a la téte d'impression qui les transpose en signes
correspondants qu'elle reporte sur ledit autre support a
une vitesse coordonnée & 1’'étendue du déplacement de
1’ensemble portatif autonome,

- on interrompt l’opération en cours, saisie ou report, dés
que 1’ensemble portatif autonome est arrdté, '

- on interrompt 1’opération en cours, saisie ou report, dés
que l’ensemble portatif autonome est déplacé dans le sens
inverse de celui primitivement sélectionné.

2- Procédé selon la revendication 1, caractérisé

“un support, on interrompt 1’opération en cours, suisie ou
report, dés que l’ensemble portatif autonome n’est plus au
vontuact dudit support.

3- Procédé selon la revendicationl, caractérisé
eu_ve__gque 1’ensemble portatif autonome pouvant rester a
distance d’un support, on interrompt 1’opération en cours,
saisie ou report, dés que l’ensemble portatif autonome est
eloigné dudit support d’une distance supérieure a un maxi-
mum pre-établi.,

+ Procédé selon la revendication 1, caractérisé

en_ce__ que, pour coordonner les vitesses de saisie et de
report d’une part et de déplacement de 1’ensemble portatif
autonome d’autre part, on effectue soit la mise en mémoire

de donnees, soit 1'extraction de données hors de la mémoire
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3 raison d’'un certain nombre maximum desdites données par
unité de distance effectivement parcourue par 1’ensemble

portatif autonome.
5~ Procédé selon la revendication 1, caractérisé
3 mesure que les données correspondantes sont soit intro-

duites dans la mémoire, soit extraites de la mémoire.

6- Procédé sclon la revendication 5, caractérisé

en_ce__gue 1’on traite les données préalablement mémorisées
: changement, déplacement, effacement, avant un report sur
un support, les signes reportés comprenant alors des diffeé-
rences par rapport aux signes saisis.

7- Procédé selon la revendication 6, caractérisé
en_ce__gque l’on traite les données. en introduisant des
données svit créées par 1’usager de l’ensemble portatif
autonome, soit fournies automatiquement par un dispositif
intégré @ 1’ensemble poftafif autonome : calculateur, hor-
loge et autres.

8- Procédé selon la revendication 1, caractérisé

sant sur une commande, soit automatiquement apres une ou

plusieurs opérations de report.

9- Ensemble mobile pour la mise en oeuvre du

procédé ci-dessus, caractérisé _en_ce _gu’il consiste en un
Lottier portatif autonome oblong (400), du genre instrument
a tracer, qui présente un capteur optique (300) et au moins
une tdte Jd'impression (600) fonctionnellement indépendants
1’un de 1’autre, et qui contient au moins une mémoire
{306), une source d’énergie 1indépendante (307), pile ou
analogue, ainsi qu'éventuellement d’autres composants
actifs tels que calculateur (324), horloge (325), touches
de commande et analogue, un premier ciréuit incorporant le
capteur (300), un transcodeur (304) et_lé mémoire (306), un
deuxiéme circuil incorporant la mémoire (306), un transco-
deur (312) et la téte d’impression (600), ainsi qu’au moins

un conlacteur (350-351) destiné & établir sélectivement

a
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soit le premier circuit en vue de la saisie des signes et
de la mémorisation des données correspondantes, soit le
Jeuxieme eircuit en vue de l’extraction des données mémori-
sées et du report des signes correspondants, l’ensemble
portatif autonome comportant en outre au moins un organe
(302-370-380 a 384-700) qui est sensible au déplacement
relatif de 1’ensemble portatif autonome et d’un support
(200-500) en regard duquel ledit ensemble portatif autonome
doit &tre placé, et qui est destiné d’une part 3 générer
des signaux d'habilitation pour la mise en action soit du
premier, soit du deuxiéme <circuit, en fonction du nombre
d’unités de distance parcourues par l’ensemble portatif et
non en fonction de la vitesse a laquelle celui-ci est
déplacé et, d’autlre part, a interdire l’accés a4 la mémoire
(306), entrée et sortie, dés que 1'ensemble portatif auto-
nome est soit arrété, soit déplacé dans le sens inverse de
celui primitivement sélectionné.

10- Ensemble portatif autonome selon la revendi-
cation 9, caractérisé__en_ce_que l'organe qui est sensible
au déplacement relatif de l1'ensemble portatif autonome et
d’un support (200-500) est circulaire, tel qu'une roulette
(302-700) ou wune sphére (370), est monté rotatif et doit
étre maintenu au contact dudit support (200-500) afin qu’il
soit entrainé en rotation pendant 1ledit déplacement-et
qu'il puisse alors générer des signaux d’habilitation selon
un rythme qui est directement proportionnel éu nombre
d'unités de distance parcourues par ledit organe rotatif
(302-379-700) lors du déplacement de 1’ensemble portatif
autonome.

11- Ensemble portatif autonome selon la revendi
cation 10, «caractérisé_en_ce_gque l’organe circulaire rota-
tif (700) porte des barrettes (702) composées chacune d’au
moins un élément sensible (120-130) et écartées les unes
des autres selon la valeur de 1’unité de distance, cette
valeur pouvant @&tre telle que 1les barrettes (702) sont

placées les unes contre les autres.
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12- Ensemble portatif autonome selon la revendi-

cation 10, caractérisé_en_ce_gue l’'organe circulaire rota-

tif {302 370 700) porte de multiples éléments sensibles

(372) répartis en un fin réseau tel qu’une trame.

13- Eunsemble portatif autonome selon la revendi

cement relatif Jde  1’ensemble pubtatif autonome et d’un

support (200-500) est un détecteur sans contlact matériel

vec un suppoft, tel qu'une sonde a effet Doppler (380 a

81, un ensemble & rayon laser, un accélérometre -et

analogue.
14- Ensemble portatif autonome selon la revendi-

cation 9, caractérisé_en_ce que l’organe sensible au dépla-

cement relatif de 1’ensemble portatif autonome et d’un

support (200-500) est constitué par le capteur (300) 1lui-
méme, lequel est associé a un circuit apte a la détection
et 3 la mémorisation de signes reportés par la téte d’im-
pression {600) afin de déterminer l'unité de distance et,
en conséquence, le rythme du report.

15- Ensemble portatif autonome selon la revendi-
cation 9, caractérisé__en__ce__gqu’'il comporte un détecteur
{333 -340) de position correcte de lui-m@me par rapport a un
support (200-500), détecteur qui.fait partie d’un circuit
sur lequel il doit agir selon que 1’ensemble portatif auto-
nome est ou n'est pas en position correcte par rapport a un
support (200 500).

16- Ensemble portatif autonome selon la revendi-
cation 15, caractérisé _en__ce_ _gue le détecteur (333) de

position est sensible au contact effectif entre 1’ensemble

portatif autonome et un support (200-500).
17 Ensemble portatif autonome selon la revendi-
cation 15, caractérisé _en__ce__que le détecteur (340) de

position est un détecteur de proximité.

18- Ensemble portatif autonome selon la revendi

—— s — . —

cation 15, caractérisé _en__ce__que le détecteur (333) de
position est «constitueée par un contacteur qui est constam
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ment sollicité vers une position inactive, c’est-a-dire une
position dans laquelle il ouvre wun circuit, et qui doit
étre mis .dans une position active, c’est-a-dire une posi-
tion dans laquelle il ferme un circuit, au moyen d’'un pal-
peur (335; extérieur a 1'ensemble portatif autonome et
sensible a la présence effective d’un support (200-500) par
rapport a la partie dudit ensemble portatif autonome qui
présente le capteur (300) et la téte d’impression (600).

19 Ensemble portatif autonome selon la revendi
cation 15, caractérisé__en__ce__que le circuit comprend au
moins un organe d’'avertissement (342) tel qu'un voyant
lumineux (343).

20- Ensemble portatif autonome selon la revendi
cation 15, caractérisé__en__ce__gque le circuit comprend un
acees a4 la mémoire (306), tant a l’entrée pour la mise en
méwoire de données issues du capteur (300) qu’a la sortie
pour l’exlraction hors de 1la mémoire (306) de données
destinédes a la téte d’impression (600), ledit accés, entrée
et sortie, étant automatiquement étabii dés que le détlec-
teur de position (333-340) est dans 1’état qui correspond a
une position effective correcte de 1’ensemble portatif
autonome par rapport a wun support (200-500) et automati
quement condamné dés que le détecteur (333-340) est dans
1’état inverse qui correspond a une position incorrecte de
1’ensemble portatif autunowe par rapport a un support (200
500).

21- Ensemble portatif autonome selon la revendi
cation 9, ggggggégigé__gg__gg__ggg la largeur utile (H) du
capteur {300) et la largeur utile (W) de la tate d’'impres
siwn (600} sout réglables de maniére coordonnée selon au
moins deux valeurs minimale (MI1) et maximale (H3).

22 Ensemble portatif autonome selon la revendi
cation 9, caractérisé_en_cu_gque le capteur (300) est asso-
cié a un émetteur de rayonnement apte & accentuer le
counlraste entre les signes graphiques et le support (200).

23- Ensemble portatif autonome selon la revendi-

i
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cation 9, «caractérisé__en__ce qu'il présente un afficheur

{(317) qui a une hauteur utile d’affichage (H) au moins

égale a la largeur utile (H) du capteur (300) et de la téte
d’impression (600), c’est-a-dire dont le minimum est de
1*ordre de la plus petite dimension d’une ligne standard de

mots ou d'idéogrammes et sur lequel des signes doivent

apparaltre en clair.

24- Ensemble portatif autonome selon la revendi:
cation 23, «caractérisé__en__ce__4du il comprend un circuit
{320) incluant 1'afficheur (317) afin que les signes appa

1*afficheur (317} par défilement

raissent en clair sur
chronologique, simultanément avec le déplacement de 1'en

semble portatif, ces signes étant soit les signes saisis,
das leur transcodage, soit les signes transcodés issus des

données extraites de la mémoire (306).

95- Ensemble portatif autonome selon 15 revendi -

cation 23, Qgractérisé en__ce__gqu’il comprend un circuit
(320) contrdlé par au moins une touche accessible de 1’ex-
térieur dudit ensemble portatif, circuit (320) qui inclut
1’afficheur (317) et au moins un autre composant actif afin
de pouvoir afficher en clair, quand 1l'ensemble portatif est
i 1'arrét, deux catégories de signes : des signes issus de
la mémoire (306) et des signes introduits soit par l'usager
au moyen de touches, soit provenant d'ﬁn dispositif intégré
2 1’ensemble portatif : calculateur (324), horloge (325 et
autres, une touche dtant prévue pour commander ledit cir
cuit afin d’établir l’accés entrée a la mémoire (306) poul
que ces signes introduits puissent dtre mis en mémoire.
26- Eunsemble portatif autonome selon la revendi

cation 25, caractérisé__en__ce _qu’'il contient un circuit

permettant le report des signes selon une morphologie
différente de celle des signes saisis : modification de

dimensions, d'écartement et/ou de forme.

27- Ensemble portatif autonome selon la reveadi

cation 25, caractérisé__en__ce__gque ledit circuit inclut
1'afficheur (317), la mémoire (306), entrée et sortie, ct
FEUILLE DE REM DLACLM’F:NT
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un transcodeur (321) et exclut le transcodeur (312) de la
tate d’impression (600), afin d’'une éart de pouvoir
afficher en clair des signes correspondant aux données
extraites de la mémoire (306) en neutralisant la téte
d’impression (600) et d’autre part de pouvoir mettre en

mémoire des données introduites soit par 1'usager au moyen

de touches, soit provenant d’un dispositif intégré a
1’ensemble portatif : calculateur (324), horloge (325) et
autres.

- 28~ Ensemble portatif autonome selon la revendi -
cation 9, caractérisé__en__ce__gu’il est muni de moyens de
liaison (363) avec un appareil extérieur distinct tel qu’un
clavier, un ordinateur, une - imprimante, un écran d’affi-
chauge ou autres, ces moyens étant tels qu’une prise pour un
cdble, un circuit d’interface, un contacteur, des fibres
optiques, un émetteur-récepteur de rayonnement et autres.

29- Ensemble portatif autonome selon la revendi-
cation 28, caractérisé_en_ce_due lesdits moyens de liaison
(363) sont connectés & la mémoire (306) par un circuit
permettant de transférer, avec ou sans effacement, les
données que cette mémoire (306) contient, a une mémoire

dun appareil extérieur distinct.
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