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Przelgczanie pod obcigzeniem odgalezien
uzwojenia wielkich transformatoréw regulacyij-
nych przeprowadza si¢ za pomoca wybierakéw,
opornikéw bocznikowych i przelgcznikéw. W ce-
lu uniemozliwienia !aczenia zaczepéw poprzez
luki przy szybkim przetgczaniu oporéw, nalezy
stosowaé oporniki bezindukcyjne, tak by tuki,
powstajace na stykach opornikéw, szybko gasty.

Na rysunku fig. 1 przedstawia ogdlny sche-
mat przelacznika zaczepow, fig. 2 — dotychczas
stosowang sprezyne napedowg przelgcznika, fig.
3 — sprezyne, zastosowang w przelgczniku we-
dlug wynalazku, fig. 4 — narzad naciggowy
i stykowy tegoz przelagcznika, fig. 5 za§ — sche-
mat przelacznika tréjfazowego wediug wynalaz-
ku. ‘

Na fig. 1 rysunku przedstawiono schema-
tycznie jedno z polozen roboczych przeljcznika
zaczepéw. Odgalezienia uzwojenia regulacyjne-
go 1 sg wyprowadzone na przemian do nierucho-
mych stykéw obydwu wzajemnie odizolowanych
czgsci wybieraka 2. Obcigzona jest lewa potéwka
wybieraka, podczas gdy prawa poléwka moze

przej$¢ przez przestawienie jej ruchomego,
nieobcigzonego styku 3 na nowe napiecie, zwiy-
zane z sasiednim zaczepem. Obydwa ruchome
styki 3 wybieraka sa polaczone ze stykami 4 i &
przelgcznika. -Przetgczenie pradu obcigzenia na-
stgpuje przez przerzucenie ramienia ze stykami
6,7 i 8 1 opornikami 9, 10 do nastepnego polo-
Zenia roboczego.

SzczegOlly przelaczania podano ponizej. Ru-
chomy styk 6 opuszcza nieruchomy styk 4, wla-
czajagc do obwodu pragdu obciazenia opornik 10;
pomiedzy stykami 4 i 6 powstaje wéwczas luk.
Przy dalszym ruchu ramienia przelgcznika ru-
chomy styk 7 osiaggnie nileruchomy styk 5, na
skutek czego dwa saslednie zaczepy uzwojenia
transformatora zostang zwarte poprzez oporniki
9 1 10, polaczone szeregowo. Nastepnle rozigcza
si¢ powstaly w ten sposéb obwdd pradu wyréw-
nawczego, powodujac zalstnienie luku miedzy
zwolnionym stykiem 4 1 ruchomym stykiem &.
Na moment do obwodu prgdu obcigzenia trans-
formatora zostaje wlgczony drugi opdnik 9,
co trwa do chwili osiggniecla przez styk m™\ycho-



my 6 styku nieruchomego 5; tuk wiecej juz nic
powstaje.

W celu przesunigcia ramienia przelgcznika
migowego z jednego polozenia w drugie, stoso-
wario szereg ukladéw sprezyn napedowych. We
wszystkich tych urzadzeniach jeden koniec spre-
zyny napedowej jest zawleszony na ramieniu
przetacznika, ktére moze wahaé¢ sie miedzy dwo-
ma polozeniami skrajnymi, pociggajac jedno-
cze$nie styki ruchome. :
* W polozeniu skrajnym ramie¢ jest utrzymy-
‘wane w réwnowadze przez cze$é¢ sily- naciagu
sprezyny, jak to uwidoczniono na fig. 2.

Przy pezelaczaniu przesuwa sie przeciwlegly
konlec sprezyny 11 do jego drugiego skrajnegc
polozenia i z chwilg przekroczenia punktu mar-
twego ramie przelacznika zostanie przerzucone
do nowego polozenia. Przy takim rozwigzaniu
konstrukcyjnym urzadzenie nie wymaga specjal-
nego wyzwalacza, Naclag sprezyny likwiduje
sl¢ automatycznie' z chwilg naruszenia przaz
uktad ruchomy réwnowagi sil. Skonstruowano
szereg zadowalajacych urzadzen tego typu. Za-
sadniczym ich niedomaganiem jest jednak oko-
liczno$é, ze moment napedowy jest w nich za-
lezny od wielkoscl przypadkowych oporéw tar-
cla, podporzadkowanych z kolei polozeniu, zaj-
mowanemu przez uklad ruchomy. Moment ten
jest w plerwsze] chwili przekroczenia punktu
martwego nleznaczny, na skutek czego szybkosé
poczatkowa ramienia przelgcznika jest mala.
podczas gdy pozadana jest wéwczas wlasnie zna-
czna szybkoS¢ przelaczania, poniewaz tuki pow-
stajg w plerwszej fazie ruchu stykéw. Propono-
wano szereg rozwiazan, dazacych do usuniecia
w nowoczesnych przetacznikach migowych wspo-
mnianych niedogodno$cl. Wszystkie one przewi-
dujg stosowanle sprezyny mnapedowej, podwie-
szonej na ruchomym mechaniZmie dZwigniowym.
Reakcja jej sily naciagu, oddzialywajaca na
czopy dZwigni obrotowych, zwigksza opory tar-
cia urzadzenia.

» Przez zastosowanle sprezyny obrotowe] moz-
na znie$¢ wymienione promieniowe sily lozys-
kowe. Za pomoca odpowiednich zapadek mozna
oslagngé to, ze w chwili zwolnienia narzadu ze
stykami ruchomymi sprezyna rozwija swéj ma-
ksymalny moment obrotowy. Styki ruchome po-
sladajg w tym przypadku maksymalne przyS$pie-
szenle katowe wlasnie w plerwszej chwili swe-
go ruchu 1 ich szybko$¢é w pierwszej fazie prze-
taczanla, to znaczy wowczas, gdy grozi powsta-
nle luku, jest dostatecznie duza. Zwoje sprezy-
ny obrotowej. 11 tworzg spirale ulozone w dwoch
poziomach, jak to-wynika z fig. 3. Poczatek 1
koniec sprezyny sa dostosowane do zaczepienia

narzadu naclqgowegS 1 stykowego. Czop /2 na-
rzadu naciggowego 13, zakre$lajac luk, odpowia-
dajacy katowi «, nacigga sprezyne i zwalnia
za pomocy odpowiednio uksztaltowanej cze$ci
obrotowej zapadke /4. Narzad stykowy przels-
cznika, na ktérym jest osadzony nieruchomo
czop 16, obréci slg¢ wéwczas o kat p. Jest rze-
czg korzystng zwolni¢ zapadke dopiero wéwczas,
gdy narzad naciggowy obréci sle co najmniej o
kat, jakl moze zakre§li¢ ramie przelgeznika, a to
w tym celu, by energia kinetyczna ramienia
byla wystarczajaco duza. Jezeli odgalezienia
zaczepowe s3 umieszczone na poczatku lub w
srodku uzwojenia, stosuje sl¢ wspélng sprezyne
dla wszystkich trzech faz i1 uziemia si¢ jg. Ra- .
miona ruchome przelacznikéw umocowuje si2
na wspdlnym wale izolacyjnym. Dzigki temu
konstrukcja przelgcznika zostaje znacznie upro-
szczona. Wszelkie niezbedne przelgczenia opor-
nikéw przeprowadza jeden styk ruchomy.

Przy uzwojeniach z zaczepami, polgczonych
w gwiazde, jest rzecza korzystng polgczyé spre-
zyne z punktem zerowym, a przelacznik wyko-
na¢ jako tréjfazowy. Ruchoma czes¢ przelgczni-
ka jest wykonana wodwczas w postaci gwiazdy
z trzema ramionami, umieszczonymi- w plasz-
czyZnie poziomej i tworzacymi kat 1200. Sg one
wyposazone w styki, tworzac w ten sposéb w
milejscu swego skrzyzowania punkt zerowy uzwo-
jenla, jak to wynika z fig. 5. Styki ruchome /7
(fig. 4 1 5) wystarczajg zasadniczo do przepro-

- wadzania przelgczanla; wszystkie. one zuzywajq

sig jednak znacznie, chociaz réwnomiernie. Aby
przeciwdzialaé temu, zaopatruje sie kazde ramie
przelacznika w dodatkowe pary stykéw 18 1 19,
rozlaczajagcych sle przed rozlgczeniem stykow 4
1 17. Styki 18 i 19 nie zuzywajg sie i zapewnia-
Ja w polozeniach roboczych przelgcznika dokla-
dne polgczenie uzwojenn transformatora z pun-
ktem zerowym.

W przypadku transformatoréw bardzo wy-
sokiego napiecla wymieniony przetacznik jest
zmontowany na izolatorze przepustowym prze-
wodu zerowego. Cewki diawikowe, regulujgce
rozklad napiecia wzdiuz uzwojenia w przypadku
przepieé, nalezy dolgczyé do punktu zerowegoe
uzwojenia. Przelgcznik, umieszczony na gérnym
koricu izolatora przepustowego, laczy sie wigc z
cewkami dtawikowymi wewnatrz transformatora.
Korzystne jest stosowanie w charakterze pola-
czenia miedzy przelacznikiem i cewkami diawi-
kowymi wewnetrznej okladziny przepustu, kon-
densatqrowego lub walu metalowego, przecho-
dzacego przez wydrgzenie wewnetrznej okla-
dziny przepustu i oddzialywajgcego na narzgd
naciggowy sprezyny przelgcznika,



Zastrzezenia patentowe

Migowy przelacznik zaczepéw do jednofa-
zowego transformatora regulacyjnege, zna-
mienny tym, ze posiada zapadki (/4), slu-
zgce do ustalania ruchomego ramienia w je-
go polozeniach skrajnych i sterowane na-
rzagdem naciggowym (I3) sprezyny napedo-
wej (11), posiadajacym taki ksztalt, iz zwa-
Inianie zapadek (/4) nastepuje dopiero po
zakreSleniu przez narzad (13) kata (#), nie
mniejszego od kata { g ), zakreslonego w cza-
sie przelgczania przez ramie ruchome prze-
1gcznika, przy czym maksymalne przy$pie-
szenie tego ramienia osigga sie na poczatku
jego ruchu roboczego.

Migowy przetgc.nik zaczepéw wedlug zastrz.
1, znamienny tym, Ze sprezyna napedo-
wa (/I), oddzialywajgca na ramie rmichome
przetacznika, posiada grupy wspdlsrodke-
wych zwojow, ulozone w kilku plaszczy-
znach réwnoleglych, przy czym jej oS po-
krywa sie¢ z osiag ruchomego narzadu styko-
wego przelgcznika.
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,

Migewy przetacznik zaczepéw wedtug zastrz.

1, 2, znamienny tym, Ze jego ramie¢ -
ruchome jest zaopatrzone w pojedyriczy
styk (17).

Odmiana migowego przelacznika zaczepéw
wedlug zastrz. 1 do tréjfazowego transforma-
tora regulacyjnego, znamieana tym, Ze ra-
miona ruchome przelgcznika sg osadzone
na wspélnej osi, tworzgc migdzy sobag kat
1200, przy czym punkt Srodkowy przetaczni-
ka stanowi jedncczesnie punkt zerowy uzwo-
jenia transformatora, polgczonego w gwiaz-
de. v
Migowy przetagcznik zaczepow wedlug zastrz.
4, znamienny tym, ZzZe kazde jego ramie
ruchome jest zaopatrzone poza stykiem zwie-
rajagcym (I7) w styk gléwny (/8), pracu-
jacy jedynie w polozeniach skrajnych prze-
Iacznika i odlaczany przed rozwarciem sty-
koéw pomocniczych (4, 17).
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