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Tworcy wynalazku: Irena Gronowska, Barbara Madejczyk

Uprawuiony z patentu: Politechnika Warszawska,
Warszawa (Polska)

Uktad do okreflania potozenia wiazki wiatta laserowego

Przedmiotem wynalazku jest uktad do okreslania potoZenia wiazki swiatta laserowego
Dotychczas do okreflania poloZenia wigzki éwiatla zwtaszcza laserowego na plaszczyZnie mozna byto
. stosowaé uktad éwietlnych detektoréw pozycyjnych, znanych ze zgtoszenia patentowego P—-167735, przy
jednoczesnym zastosowaniu rozdzielania wigzki na dwie sktadowe.

Mozna byto réwniez okreslaé potozenie wiazki swiatta laserowego na ptaszczyZnie za pomocy swietlnego
detektora pozycyjnego wieloelektrodowego. W tym przypadku potozenie wigzki wiatta opisane jest skompliko-
wanymi funkcjami pradéw potozenia. Poza tym zdolnoi¢ rozdzielcza polozenia dla poszczegdlnych
wspolrzednych przy zastosowaniu swietlnego detektora pozycyjnego wieloelektrodowego jest znacznie gorsza niz
dla detektoréw $wietlnykh jednowymiarowych.

Odmiennym rozwigzaniem od dotychczasowych jest ‘uktad wedtug wynalazku.

Uktad wedtug wynalazku do okreslania potozZenia wigzki $wiatta laserowego zawiera dwa swietlne ]Jmowe
detektory pozycyjne wraz ze Zrédtem zasilania ustawione w ptaszczyznach réwnolegtych do siebie jeden za
drugim na drodze wigzki $wiatta laserowego Elektrody pozycy]ne tych detektoréw przesunigte s wzgledem
siebie o kgt zawarty pomiedzy 0° i 180°, najkorzystniej o 90°. Swietlny liniowy detektor pozycyijny, znajdujacy
si¢ blizej Zrédta swiatta jest transmisyjny dla tego éwiatta.

Uktad wedtug wynalazku przedstawiony jest schematycznie na rysunku perspektywicznym.

Wiazka $wiatfa laserowego w pada na éwietlny liniowy detektor pozycyjny F,, ktéry jest detektorem
transmisyjnym. Energia swietlna zaabsorbowana w detektorze F; powoduje powstanie sygnatu prgdowego J;
proporcjonalnego do wspotrzednej x dla punktu swietlnego, wyznaczonego przez wigzke swiatla na ptaszczyz-
nie (X, y). Pozostala cze$¢ wigzki éwmth przechodzaca pszez detektor F, pada na liniowy detektor pozycyjny
F, ipowoduje powstanie sygnatu pradowego J, proporcjonalnego do wspéirzg¢dnejy. Natgzenie pradow J,, J,
moze by¢ mierzone odpowiednimi miernikami lub rejestrowane na rejestratorze.

Uktad ten umoizliwia réwniez ledzenie zmian polozenia w czasie, promienia odbitego od ruchomego
obiektu, a wigc umozliwia rejestracje bardzo wolnych przesuwoéw i odksztatcen.
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Uktad do okreslania potozenia wiazki $wiatta laserowego zawierajacy $wietlne liniowe detektory pozycyj-
ne, znamienny tym, Ze na drodze wiazki swiatta laserowego znajduja si¢ dwa swietlne detektory
pozycyjne F, iF, ustawione jeden za drugim w ptaszczyznach réwnoleglych do siebie, aich elektrody
pozycyjne przesunigte s3 wzgledem siebie o kat zawarty pomigdzy 0° i 180°, najkorzystniej 0 90°, przy czym
$wietlny detektor pozycyjny (F, ) znajdujacy sig¢ blizej Zrodta swiatla jest transmisyjny dla tego swiatta.
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