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(%4)  zAPOJEN? OBVODU ZRYCHIENSHO DOBEHU PAPIRU REGISTRASNICH PRISTHOJU

Predm¥tem vyndlezu je zapojeni obvodd zrychleného dob&hu papiru registra&nich p¥istroja
8 automatickou maximalizacf rychlosti posuvu zéznamového pepiru, zejména vicekenélovych
elektrokardiografickych pFistrojl s automatickym prepindnim sekvenci svodi.

Soulasné vicekandlové elektrokardiografické pristroje jsou vybaveny automatickym voli-
tem sekvenci svodi, JjehoZ u¥elem je po aktivaci spoudtécim impulsem spustit motor posuvu pa-
piru, generovat obsluiné signély, generovat signdly prepinéni sekvenci svodi a po skon&ent
cyklu zastavit motor posuvu papiru a vynuloyat vdechny obvody ¥izenf automatického cyklu.

Pro automaticky cyklue lze pired startem cyklu neprogramovat fadu parametrd mimo jiné
i rychlost posuvu papiru v pomérné 3irokém rozmezi. '

Naprogramovenou rychlost posuvu papiru pfistroj uloZi do pamiti a bdhem celého cyklu
Ji respektuje. Po skondeni cyklu pak stav pam&ti rychlosti posuvu zistévs nezménény, to zna-
mend, nezvoli-li obsluha Jinou rychlost, respektuje pfistroj i v nésledujicich cykleéh tuto
pivodni naprogramovanou rychlost.

Z hlediska posuvu papiru v automatickém provozu mohou elektrokardiografické piistro je
nové rady pracovat ve dvou refimech. V prvaim reZimu se posuv papiru zastavuje bezprostiedns
po skondeni poslednf sekvence svodi automatického cyklu. Teanto reZim se pravdepodobnd pouZi-
Je pro hromadné elektrokerdiografické vySetienf, kdy se zdznamy sklddaji t&sné za sebou. Vy-

hodou je dspora papiru.
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Ve druhém reZfimu se posuv papiru nezastavuje bezprostrednd po skonfenfl posledn{ sekvean-
ce svodi cyklu, ale 8% po uplynutf{ Zasového intervalu, ktery je zapotfebf, aby papir & pom
slednim zdznamem probdhl v pfietroji drdhu od psaci hrany k trhac{ hrang, to jé, aby bylo
moZno 0d44&lit papir s kompletnim zdznamem celého cyklu. Tento interval tz&. dobdhu papiru
Je ddn neJjmen&f rychlosti posuvu papfiru a konstrukei pristroje, to je skutednou délkou pa-
piru mezi psaci a trhaci hranou.

Pro elektrokardiografické pFistroje nové rady je nejmens{ rychlost posuvu papiru
v = 10 mm/s a Adélke papiru «£ mezi psaci & trhac{ hranou asi 250 mm. Potom Zagovy interval
dob&hu papiru Jje: L (mm)

t (8) =

v (mm) (s)
to je asi 25 s, coZ Jje hodnota znadné. I pro standartni rychlost v = 25 mn/s Je &asovy
interval dobZhu (asi 10 s) pifili¥ velky.

Uvedené nedostatky odstranuje zapojeni obvodi zrychleného dobdhu papiru registradnich
ptistroji podle vyndlezu, JehoZ podstata spolivd v tom, Ze na vystup pam&ti predvolby rych-
losti propojené s odd&lovacimi obvody jsou zepojeny jednak obvody blokovédni nifdich rychlos-
t1 é Jednak obvody sepnuti nejvyd3f{ rychlosti, pii%em% vstupy obvodl blokovédni ni¥¥ich rych-
losti & vstupy obvodd sepnuti nejvy38{i rychlosti Jjsou spojeny s vystupem klopného obvodu
dob&hu motoru, na jehoZ vstupy Jjsou pripojeny vystupy obvodi automatického elektironického
piepinade sekvenci svodd, prilemZ obvody bezkontaktniho spindni rychlosti motoru piipojenéd
k vyétupﬁm obvodld blokovénil niZ¥ich rychlosti a k vystupdm obvodd sepnuti nejvys&Ll rychlosti
Jjsou vystupem celého zéfizeni.

Reéeni podle vynédlezu zkracuje interval dobéhu motoru na nejmend{ moZnou hodnotu pii
respektovani stédvajictho Fedeni rfizeni motoru pro posuv pepiru tim, Ze v intervalu dobshu
motoru autometicky generuje Fidici signdl, ktery zvysi rychlost motoru na meximilnf, tJ.
na 100 mw/s,. '

Tim je dén minimédlni interval dob&hu motoru hodnotou asi 2,5 s. Tento Je pro véeéhny
predvolené rychlosti konstantni. Souhrné lze vyhody reden{ podle vyndlezu spatiovat v tom,
%e dochdzi k znalnému zkriceni celkové doby elektrokardiografického vySetieni & z toho dl-
vodu i k udspore energie.

Déle neni pfetéipvén motor posuvu papiru, protoZe respektuje stdvajici zapojeni servo-
smy¢ky Jjeho ¥f{zeni., Nekomplikuje obsluhu piistroje, protoZe nezavddi Z4dny novy ovliddaci
prvek, naopak vde probihd zcela automaticky. Pritom respektuje piedvolenou rychlost v pamé-
ti pfistroje, to Jje i kdyZ se rychlost posuvu papiru v intervalu dobshu zv&t3{, mife nésle~
dujfci cyklus probfhat s pivodn& zvolenou rychlosti posuvu papiru, to znemend, ¥e obsluha
pro spustdn{ dalifho automatického .cyklu aktivuje pouze tladftko start. v

Pokrok Pedenim zapojeni obvodu podle vyndlezu spolivéd v Jednoduchosti, kterd Jje patrne
i z relativné velmi malého podtu souldstek, jeZ reseni realizuji. '

Podstata vyndlezu bude v daldim objasnéna na neomezujicim p¥ikladu jeho vyhodného pro-
vedeni, ktery Jje pbpsén pomoci piipojenych vykresl, na nich%f je znézorné&no
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na obr. 1 je blokové schéma zaﬁojeni podle vyndlezu a
na obr. 2 je zapojeni konkrétniho provedeni podle vynélezu.

Funkce zapojenf obvodl podle vyndlezu zndzornéného na p¥iloZenych obrézcich Je nésledu-
Jfei: po rudni predvolbé rychlostl na ovliddacim panelu tato aktivuje pamst predvolby rychlos-
ti 9 spolu & indikact zvolené pracovni rychlosti 2 a pres oddélovaci obvody 1 a obvody 3
blokovéni niZ¥ich rychlosti projde na vstup obvodd 2 bezkontektniho spindni rychlosti moto-
ru. Motor se tudfZ otd&{ zvolenou rychlosti. Zvolime-li na piednim panelu automaticky reZim,
potom po spudténfl cyklu je funkce obdobnd. Motor se rozbdhne zvolenou rychlosti, Pam&t pred-
volby rychlosti 9 je b&hem automatického cyklu blokovéna signdlem B pbvodd automatického
elektronického prepinade 8 sekvenci svodi, to je béhem cyklu nelze ménit rychlost posuvu.

Po ukongen{ posledni sekvence svodi dostdvd klopny obvod 6 dobdhu motoru spoudtéct
signdl z automatického elektronického prepinade 8 sekvenci svodd, pieklopf se do aktivnfho
stavu a pres soultovy &len 7 aktivuje obvody 2 blokovédni ni%sich rychlosti a obvody 4 sep-
nut{ nejvy38{ rychlosti.

Spoustécl signdl zablokuje predem nastavenou rychlost a na vstup obvodd bezkontaktniho
spindni rychlosti motoru 5 pfivede maximdln{ rychlost 100 mn/s.

Po definovaném intervalu v obvodech automatického elektronického pfepinate 8 sekvenci
svodi tyto generujf signdl -stop- dob&hu motoru, to je vrati klopny obvod 6 dobé&hu wotoru
do vychozi polohy a to na vstup obvodi $ bezkontaktniho spindn{ rychlosti motoru Je opét
predvolend rychlost. Soudtovy &len 7 umoZnuje aktivovat obvody 4 sepauti nejvy3si rychlosti
ruéné signdlem K pro zrychleny posuv papiru.

Na obr. 2 je konkrétni provedenfi zapojeni obvodu podle vyndlezu. Zde Je signdl predvol-
by rychlosti z ovlddaciho panelu veden pPes inventor na étyﬁhésobnj klopny obvod D, na némg
Jje soulasné veden signdl E‘z obvodd automatického elektronického piepinade 3 sekvenci svodu,
ktery po dobu automatického cyklu blokuje moZnost zmé&ny stavu klopného obvodu D.

Z Q vystupd jsou vedeny aktivaéni signdly pro svitici diody LED jako indike&ni prvky.
Q vystupy vedou pres oddélovaci odpory 39, 40, 41, 42, na bdze spinacich tranzistord 16, 17,
18, 19 a odtud na vstupy obvodi bezkontektnfho spfndni rychlosti motoru e

P¥ijde-1i signdl -start- 3z obvodd sutomatického elektronického prepinade 38 sekvenci
svodd, preklopi se klopny obvod 13, 14, &imZ se otevie tranzistor 21, ktery pres diody 36,
27, 38 a odpor 34 pripoji bdze spinacich tranzistord 16, 17, 18 na potencidl zem&. Soutasnd
s otevrenim tranzistoru 2l se zavie tranzistor 20, &im¥ v obvodech bezkontaktntho spinéni
rychlosti motoru 5 se aktivuje rychlest 100 mm/s. Po ukondeni intervalu dobéhu obvody auto-~
matického elektronického prepinale 8 sekvenci svodl generuji signdl -stop-. Signdl -stop=-
preklopil klopny obvod 13, 14, tim dojde k zavieni tranzistoru 21 a otevieni tranzistoru 20
to znemend, Ze na obvodech ) bezkontaktniho spindni rychlosti motoru je op&t piedvolend
rychlost.

Spinad 22 pripojuje pies odpor 32 kladné nap&tl na odpor 33 a tim umoinuje po dobu akti-
vacelpiipojeni rychlosti 100 mm/s na vstup obvodd 5 bezkontaktniho spinéuf rychlosti motoru.
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PREDMET VYNALEZU

ZapoJeni obvodd zrychleného dobd&hu papiru registradnich bﬁistroaﬁ 8 automatickou mexi~
malizaci rychlosti posuvu zéznamového papiru, zejména vicekandlovych elsktrokardiografickych
pfistrojd s automstickym pirepindnim eekvenci avodi, vyznalené tim, %e na vystup pamdti
predvolby rychlosti (9) propojend s odddlovacimi obvody (1) jsou zapojeny jednak obvody (3)
blokovéni niZ8{ch rychloati a jednak obvody (4) sepnutf nejvyds{ rychlosti, pfilem# vstupy
obvodd (3) blokovéni ni%ifch rychlost{ a vetupy obvodd (4) sepnuti nejvydsi rychlosti jsou
spojeny s vystupem klopného obvodu (6) dob&hu motoru, na jehoZ vstupy Ja;h pripojeny vystu=-
py obvodd automatického elektronického prepinade (8) sekvencf svodd, prifemZ obvody (5)
bezkontektniho spindni rychlosti motoru pfipojené k vystupim obvodd (3) blokovéni ni¥Zfch
rychlost{ a k vystupim obvodi (4) sepnuti nejvyssi rychlosti jsou vystupem celého zarizeni.

2 vykresy
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