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wM&édulo sanitdrio de limpeza automética

com um encosto mével por basculagdo”
para que

JEAN-CLAUDE DECAUX, pretende obter pri

vilégio de inveng3@o em Portugal.

RES UMD

0 presente invento refere-se a um médulo sanitdrio de lim
peza automdtica com um vaso mbvel (6) entre uma posigZo de utili-
zagdo e uma posigdo de limpeza, na gqual fica atréds de uma divis6-

ria de separac3o (12).

Segundo o invento, prevé-se um encosto (16), mével entre
duas posicBes, uma de utilizagdo e outra de limpeza, na gual o di

to encosto fica colocado verticalmente sobre o vaso (6).

De modo simult@nec, a posig3o de utilizagdo e a posigdo
de limpeza do vaso e do encosto s@o conseguidas, de modo gue fi-

que sempre um espago diminutoc entre o encosto & 0 vaso.

0 presente invento aplica-se em particular a um médulo sa

nitdrio para utilizagZo pdblica.

wlo| ® | ™| HG.2
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MEMORIA DESCRITIVA

D presente invento refere-se aos médulos sanitérios de
limpeza automética, quer dizer, m6dulos sanitérios que podem ser
cclocados em sitios pdblicos ou semi-plblicos e cujas operacgdes
de limpeza sZo comandadas de maneira automadtica depois do utiliza
dor deixar o recinto do dito médulo. Conhecem-se, em particular,
médulos sanitdrios cuja utilizag3o € paga e que constituem uma
unidade construtiva autfnoma que podem Ser colocados em gqualquer
lugar n3o protegido, tal como um passeio ou uma praga publica.
Estes médulos sanitdrios de tipo conhecido s#po constituidos por
um recinto fechado que tem uma divisdria gque delimita duas zonas,
uma zona de utilizag®o na qual entram os utilizadores e cujo aces
so é geralmente comandado por uma porta com pagamento e putra zo-

na técnica interdita aos utilizadores.

Um vaso estd disposto ao longo da diviséria separadora e
est4d montado com possibilidade de rodar num eixo paralelo & dita
diviséria, de modo a mover-se entre uma posig3o de utilizagdo em
que o vaso fica praticamente horizontal ao longo da dita divisé6-
ria e uma posigdo de limpeza em que 0 vaso 6 levado verticalmente
para uma abertura da dita divis6ria, de modo a ser orientado para

a zona técnica que compreende elementos de limpeza.

A abertura, destinada a passagem do vaso para 2 posigdo
de limpeza, & fechada por um taipal mével, por exemplo de transla
c¥o vertical. Este taipal ndo ¢ limpo durante as operagBes de
limpeza, o que & inconveniente porgue oS utilizadores s3do muito
exigentes quanto &s condigBes de higiene e muitas vezes repugna-
—lhes utilizar esses médulos sanitérios se o estado de limpeza

nda lhes parecer perfeito.

Por outro lado, gquando o taipal mével se levanta no in{-
cio da operag3oc de limpeza, deixa ficar um espago considerdvel
que permite acesso a zona técnica enquanto o vaso n#o fica na po-
sig3o definitiva de limpeza. Isto é inconveniente quantoc & segu-
ranga, pois pode sempre acontecer que um utilizador, em particu-
lar uma crianga, consiga ficar na zona de vutilizagdo depois de a

operac3o de limpeza ser iniciada pelo fechar da porta de acesso
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apbés utilizag¥o do médulo.

No médulo sanitdrio conhecido, a secagem a seguir 2 lava-
gem do vaso & feita por aspirag3o, o que n3o satisfaz inteiramen-
te., Em particular, podem ficar gotas de &gua no aro que consti-

tui o assento, o que é igualmente mal visto pelos utilizadores.

Nos médulos sanitédrios actuais, a zona técnica ocupa um
volume considerével, de tal modo que o conjunto do médulo é rela-
tivamente volumoso. Esta zona técnica compreende os elementos de
limpeza e de secagem, assim como os diversos mecanismos gue deslpo
cam o0 vaso e eventualmente dispositivos de limpeza. Para se redy
zir o volume global do médulo, & necessério reduzir o volume da
zona técnica e, conseguentemente, reduzir ao mé&ximo o gasto de es
pacgo causada pelos seus dispositivos de secagem e mecanismos de

deslocagda.

Nos médulos sanitérios conhecidos, o vaso roda num eixo ho
rizontal praticamente central, de modo que a sua parte inferior
fica na zona de utilizag3o durante a operagdo de limpeza e portan
to n3o pode ser limpa. Ora, tendo em conta as exig&ncias dos uti
lizadores quanto & higiene, & desejédvel fazer-se igualmente 2 lim

peza dessa parte inferior do vaso.

0O invento tem como objectivo um médulo sanitério do tipo

acima descrito gque n3do apresenta os inconvenientes referidos.

Este & sobretudo de notar que o mesmo tem um encosto mé-
vel entre duas posigles, uma posigdo de utilizagdo na qual o dito
encosto estd disposto numa abertura da diviséria e uma de limpeza
na qual o dito encosto é dispostoc na vertical sobre o vaso no pla
no da abertura swuperior deste Ultimo, guando o mesmo se encontra
na posigdo de limpeza, tendo o dito encosto sofrido uma rotagdo
em torno de um eixo horizontal ao passar da posigdo de utilizagdo

para a posig3do de limpeza.

Gragas a esta disposig3do, o vaso e o encosto mbével podem
ser limpos e secadcos simultaneamente. 0 encostoc mbvel permite
além disso que se disfarce a abertura gue serve para a passagem

do vaso para a posigdo de limpeza.
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De acordo com uma outra caracteristica do invento, o en-
costo 6 articulado de modo gque efectua, partindo da posicg3do de
utilizag®o, uma primeira rotag3o em torno de um eixo horizontal
situado na traseira do dito encosto na posigdo de utilizagZo até
um plano horizontal sensivelmente mediano do dito encosto quando
este estd na posigZBo de utilizagdo a uma dist&ncia deste pratica-
mente igual & metade da altura do dito encosto, de modo gue a ares
ta inferior do dito encosto fica perto da extremidade dianteira
do vaso durante o movimento de rotag3o deste desde a posigZo de
utilizac3o até 3 posig#o de limpeza para chegar a uma posig3o in-
termédia em que o dito encosto fica praticamente horizontal, e
uma segunda rotag®o em torno de um eixo horizontal perto da sua
aresta inferior na posig3o intermédia para vir 2 posigZo de limpe

Za.

Gragas a esta disposigdo exclui-se a possibilidade de in-
troduzir um brago ou um aobjecto na zona técnica; se porém se in-
troduzisse alguma coisa no intersticio entre o encosto m@vel e a
aresta superior do vaso durante o movimanto de deslocagdo para a
posig#o de limpeza, pode-se prever, igqualmente, dispositivos de sg
guranga para pararem 0s mecanismos de deslocag3@3o quando surge um

esforgo anormal.

Outras caracteristicas e vantagens do invento sobressairdo
da descric3o gue se segue assim como dos desenhos anexos, noS

quais:

a figura 1 é uma vista de cima em corte de um médulo sani

tario de acordo com o invento;

a figura 2 6 uma vista em perspectiva da parte funcional

do médulo sanitdrio da figura 1l;

a figura 3 & um esquema representando a operagdo de lim-

peza;

a figura 4 & um esquema explicativo que mostra as posigOes
respectivamente do vaso e do encosto mével durante a passagem da

posic¥o de utilizagdo para 2 posigdo de limpeza;

as figuras 5 a 7 mostram o dispositivo de desloceagZo do
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encosto mével da posig¥o de utilizagdo para 2 posig3o de limpeza;
as figuras 8 a 10a representam o dispositivo de secagem;

a figura 11 representa um modo de concretizag@o do vaso

munido com o seu dispositivo de alimentagdo de dgua; e

a figura 12 & uma figura esquemédtica gue representa o dis

positive de seguranga.

A fig. 1 representa em corte, visto de cima, um médulo sa
nitdrio de acordo com o invento. Estéd alojado num recinto 1 de
secg3do circular cujo diametro exterior &6 por exemplo de 1,5 m. Da
do o pouco espago que ocupa, a unidade sanitéria descrita na fig.
1 pode ser integrada num edificio de pequenas dimens@es, por exem
plo, tal como o gue é conhecido pelo nome de "coluna Morris". 0
conjunto da unidade sanitéria tem 2 m de altura, o que permite fa
zer passar este mfédulo sanitério por uma porte de dimens8es nor-
mais de modo a alojéd-lo num ediffcio péblico ou semi-pdblico, tal
como uma gare. O médulo sanitério de acordo com o invento pode

gevidentemente ser posto no exterior, por exemplo, num passeio.

0 recinto 1 tem uma porta deslizante 2 gque d& acesso a uma
zona de utilizag®o 3 que estéd separada de uma zona técnica 4 por
uma parede 5. O vaso estéd indicado esquematicamente por 6, e po-
der-se-4 reparar gue, em particular, devido 3 porta deslizante 2,

o espaco reservado ao utente & nitidamente suficiente.

A fig. 2 representa esquematicamente a parte funcional do
m6édulo do invento. Nesta figura vé-se: a diviséria 5, o local
técnico 4 e o vaso 6. A parte superior da parede 5 & constituida
por um taipal 8 que abre para o interior da zona de utilizag3o e

tem diversos acessérios, tais como um lava-r3os automé8tico 9.

A parte inferior 12 da parede 5 tem uma abertura central.
Esta abertura serve para a passagem do vasc 6 e de um encosto mé~
vel, n3o representado na fig. 2, disposto sobre o vaso e montado
de modo a poder deslocar-se desde a sua posig3o de utilizagdo, em
ques o mesmo se encontra sobre o vaso 6, até uma posig3c de lava-
gem, em que o mesmo se encontra no compartimento 4. O painel in-

ferior 12 da parede 5 inclui igualmente de um lado e de outro do
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vaso, um distribuidor de papel 14 e um caixote 15.

A fig. 3 representa esquematicamente os elemantos activos
do médulo sanitério do invento, ou seja o vaso 6 e o encosto mé-
vel 16 na posigdo de limpeza; 0S mesmo encontram-se nz zona de
limpeza 4 atréds do painel inferior 12 da parede 5. \Ve-se que a
abertura superior 17 do vaso 6 e o encosto 16 se encontram num
mesmo plano vertical; dois dispositivos de limpeza 18 e 19 estdo
fixados na parede traseira do médulo sanitéric, e cada um tem um
conjunto de bocais de pulverizagdo que est@o orientados de modo a
pulverizar toda a superficie do encosto 16 ou do fundo do vaso 6,
constitufdos cada um por dois bragos opostos segundo um di&metro,
munidos com bacais de propulsdo 20 na extremidade de cada brago,
e rodando num eixo central 21 e 22 respectivamente. Cada disposi
tivo de limpeza tem um ou véarios bocais de pulverizagéo-no seu
ndcleo 23, a saber um bocal central 11 e um bocal lateral 13 no

exemplo representado.

Dois bocais auxiliares 24, dispostos de cada lado do vaso
na zona de limpeza 4, servem para limpar a parte inferior do vaso.
Na operac3o de limpeza, os dois dispositivos 18 e 19, assim como
os bocais 24, aspergem a parte Gtil do encosto 16 e os dois lados
do vaso 6. Cstes conjuntos de limpeza s3o alimentados com &gua
sob pressfoc, Quando da operac3o de limpeza oS dois dispositivos
18 e 19 s%o accionados em rotag3c em torno dos eixos fixos 21 e
22 de modo anilogo aos dispositivos de limpeza empregues, por exem
plo, nas mdguinas de lavar louga. A rotagdo é comandada pela

pressdao da égua enviada para os bocais de propulsdo 20.

Nesta fig. 3 pode-se ver igualmente que o vaso 6 estéd mon
tado rotativamente em torno de um eixo horizontal 25 disposto no
interior da zona de limpeza 4. 0 encosto mbvel 16 efectuz por
seu lado um duplo movimento de rotagdo, que seré descrito mais
adiante, e que permite apresentar ao dispositivo de limpeza 18 a
face de utilizag®o do encosto e evitar a possibilidade de intro-
dug3o de quaisquer objectos na zona de utilizag3o 4 guando do mo-

vimento da posigfo de utilizag®o para a posigdoc de limpeza.

Entre os dispositivos de limpeza 18 e 19 e o0s elementos
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funcionais do médulo, a saber o vaso 6 e o encosto 16 em posigdo
de limpeza, subsiste um espago vertical livre 26 destinado 3 pas-

sagem de um dispositivo de secagem a descrever mais adiante.

A fig. 4 & um esquema explicativo do respectivo movimento
da abertura superior 17 do vaso 6 e do encosto 16 durante o movi-
mentb de passagem da posig3do de utilizag3o para a posigdo de lim-
peza. Como indicado mais atréds, a face superior 17 do vaso efectua
um movimento de rotagdo em torno do eixc fixo 25; estas posigOes
sucessivas, partindoc da posig3oc de utilizag3o 17' até a posigdo
de limpeza 17", est3o representadas de modo simplificado na fig.
4. Representou-se também o encosto 16 na posigdo de utilizagdo
l6' 2 na posic3o intermédia 16", estando esquematizadas as dife-
rentes posigBes entre estas duas 16' e 16", em correspond&ncia com
as posigOes do bordo superior do vaso 17 pela aresta inferior do

encosto 27.

Poder-se-4 ver que as diferentes posigBes sucessivas da
abertura 17 e do bordo inferior 10 do encosto 16 s3o tais gue hé&
uma pequenissima dist@ncia entre estes dois elementos para cada
posicdo, gque pode ser de, por exemplo, 5 mm; deste modo, durante
toda a primeira fase do movimento de rotaglo do vaso e do esncosto
16 para a posigdo de limpeza n3dg h#é& possibilidade de se introdu-
zir guaisquer objectos na zona de limpeza devidsc ac pequeno afas-
tamento mantido entre o encosto e o vaso. Isto é complementado
por um dispositivo de seguranga, n3o representadoc, por exemplo
eléctrico, gque péra o motor geral de accionamento deste movimento
no caso de um esforgo anormal, a fim de se evitar gualquer aciden
te a um utilizador gue fique no médulo depois de o usar; 1isto su
pde que esse utilizador tenha ficado voluntariamente no médulo de
polis de ter aberto e voltado a fechar a porta de acessoc, comandan

do o fecho desta Ultima o processo de limpeza de modo automdtico.

Como se pode ver nesta fig. 4, durante esta primeira fase,
o encosto 16 passa da posigdo de utilizagZo 16' parz uma posigZo
intermédia 16" onde fica praticamente horizontal depois de rodar
em torno de um eixo horizontal posto no plano horizontal mediano
do encosto na posigdo de utilizag3o 16', a uma distlncia pratica-

mente igual 2 altura do encosto 1l6.
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As figs. 5 a 7 descrevem em pormenor © dispositivo accio-
nador do encosto 16. De acordo com O invento, todos os movimentos
das partes méveis do m6dulo do invento s3c comandados por um Uni-
co moto-redutor. O movimento de passagem da posig¥o de utiliza-
c%o para a posigdo de limpeza e O movimento de retorno da posigdo
de limpeza & posig3o de utilizag3o s%oc comandados por uma meia
volta deste moto-redutor que & um motor eléctrico e que comanda
cada um destes movimentos por meio de exc@ntricos positivos, quer
dizer, exc8ntricos ranhurados nos guais se desloca um rolete liga
do ao 6rg3oc comandado. Mais precisamente, cada mecanismo de ac-
cionamento tem uma alavanca articulada numa nonta fixa e com um
rolete conjugado com um excéntrico ranhurado e uma peguena biela

articulada na dita alavanca.

As figs. 5 a 7 representam um tal dispositivo mec@nico de
accionamenEO do encosto mével l16. Nestas figuras ve-se um disco
27 solidério com o dnico motor de accionamznto (nZoc representa
do), no qual foram feitas ranhuras de guia 30 para um rolete 28
que é comportado por uma alavanca 29 montada rotativamente num

eixo horizontal fixo 31 e articulada na extremidade numa pequena
biela 32.

0 movimento completo do encosto 16 decomple-se em dois mo
vimentos de rotac®oc sucessivos, hé& dois dispositivos de acciona-
mento do encosto 16 com um disco ranhurado, uma alavanca e uma pg
guena biela cada um; estes dois mecanismos permanecem indistin-
tas durante o primeiro movimento de rotag3do, como se pode ver nas
fogs. 5 e 6, em que as duas alavancas 29 e 29' e as duas peguenas
bielas 32 e 32' est3o representadas com espessuras diferentes pa-
ra que se possa distingui-las. As duas ranhuras de guia também es
t%o dispostas de modo semelhante para esta orimeira rotagdo, evi-
dentemente. A extremidade da primeira pequena biela 32 articula-
-se numa peca em L 33 que se articula num eixo horizontal fixo 40
que constitui o eixo de rotag3o do primeiro movimento de rotagdo.
Esta peca em L 33 estéd igualmente montada articuladamente numa pa
tilha 34 soliddria & face traseira 35 do encosto 16. Nesta pati-
lha 34 foi também fixado articuladamente um conjunto de duas bie-

las 36 e 37 articuladas uma na outra, estando a extremidade livre
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da biela 37 igualmente articulada no eixo fixo horizontal de rota

gaag 34.

Como acima indicado, durante o primeiro movimento de rota
Gc3o as ranhuras 30 e 30' seguem percursos idénticos e disso resul
ta que as alavancas 29 e 29', por um lado, e as pequenas bielas
32 e 32', por outro, ficam alinhadas. Por conseguinte, o conjun-
to da pega em L 33 e das duas bielas 36 e 37 n3o se deforma. Co-
mo as duas ranhuras 30 e 30' se aproximam regularmente do disco
27, as bielas 32 e 32' levam, por intermédio da pega em L 33 e
das bielas 36 e 37, o encosto 16 em rotag@o no eixo horizontal fi
xo 40 que estd disposto praticamente num plano horizontal mediano
do encosto 16 a uma dista&ncia praticamente igual a metade da alty
ra do dito encosto. No fim deste primeiro movimento de rotag3o,
o encosto 16 fica na posic3o da fig. 6, quer dizer, praticamente
horizontal depois de ter feito um quarto de volta no eixo 40, fi-
cando a face traseira 35 do encosto 16 em baixo, e por conseguin-
te a face oposta de utilizag®o em cima, com o bordo inferior 10
do encosto 16 3 direita na figura, guer dizer, perto da parede 5

gue separa a zona de utilizagdo da zona de limpeza 4.

Este primeiro movimento de rotagdo corresponde ao que foi
explicado com a figura 4. 0 segundo movimento de rotag3o € um mo
vimento feito no eixo 38 de articulagZo da pega em L 33 na patilha
34, A ranhura 30 de guia do conjunto alavanca 29 - pequena biela
32 4 escolhida de modo que este conjunto permanega fixo. Contra-
riamente, a ranhura 30' do rolete 28' de guia da alavanca 29' es-
t4 configurada de modo que a extremidade mével da alavanca 29' sy
ba de modo a levar para cima a pequena biela 32', o gue leva para
cima as duas bielas 36 e 37. A biela 37 deixa entZo de coincidir
com a extremidade da pega em L 33, e estes diferentes movimentos
fazem rodar o encosto mbvel 16 desde a posigdo intermédia 16" até
% posic3o de limpeza 16", efectuando uma rotag3do em torno do eixo
38 que permanece fixo durante este segundo movimento. Verifica-
-se gue na sequBncia destes dois movimentos de rotagZo, a face di

anteira do encosto 16 fica diante do dispositivo de limpeza 18.

0 movimento de rotag3o do vaso 6, evidentemente, também é

comandado por um disco ranhurado que comanda uma alavanca e uma
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pequena biela dispostas de modo semelhante & alavancza 29 e pegue-

na biela 32.

As figs. 8 a 10 representam o dispositivo de sacagem gue
estd montado deslizantemente na zona 26 (ver fig. 3). Este dispg
sitivo de secagem é composto essencialmente por um bocal achatado
41 disposto verticalmente, alimentado por um compressor accionado
electricamente (n3o representado) disposto na parte superior da
zona de limpeza 4. 0 ar fornecido por esse compréssor é¢ enviado
lateralmente por um bico de sopro lateral 42, como se pode ver em

particular na fig. 9 que é um corte transversal do bocal 41.

0 bocal de soprao 41 estd montado deslizantemente sobre
guias verticais 45 e é accionado por exemplo mediante correntes
46 fixadas em 47 no bocal 41 e conjugadas com rodas 48 fixadas

Aum veio 49 solidArio com um motor accionador, n3c representado.

Este bocal de sopro faz a secagem do encosto 16 e do vaso

6 por sopro logo que esta desce para a zona 26.

C movimento de translag3o vertical do bocal de sopro 41
faz-se sobre um grande percurso gque segundo um modo de concretiza
¢%o0 do invento & de 75 cm, e portanto & necessdrio prever uma con
duta de admiss3o de comprimento regulével entre o compressor e O
bocal. Segundoc um modo de concretizagdo do invento, isto é feito
com quatro tubos telesc6picos que encaixam sucessivamente uns nos
outros com uma folga peguena da ordem de 0,1 mm para limitar as
perdas, sendo o tubo mais largo o mais baixo. Para se assegurar
umz boa condug®o dos tubos entre si, como representado nas figs.
10 e 10a, cada tubo apresenta na face externa duas ranhuras 55
opostas que se conjugam com pontas 56 feitas na superficie inte-
rior de cada tubao. Vantazajoszmente, os diferentes tubos tem uma
secc¥o rectangular, que poderd ser em média de 15 mm x 75 mm, par
exemplo, Estes tubos podem ser obtidos por moldagem, em particu-

lar, tzndo em conta que as ranhuras 55 s@o abertas num lado.

Como se indicou mais acima, o conjunto das deslocag@es
dos elementos mbéveis & comandado por um moto-redutor, correspon-
dendo cada movimento de passagem da posigdo de utilizag®o & posi-

c3o de limpeza ou inversamente a uma meia-volta desse moto-redu-
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tor; disto resulta que o ciclo completo de limpeza e retorno 2
posicdo de utilizagdo se fez numa volta desse motor que gira sem-

pre no mesmo sentido.

0 vaso 6 poderd vantajosamente ser do tipo descrito no
pedido de registo frances n2. 86 05 524 de 17 de Abril de 1986,
"Médulo sanitdrio de limpeza automética", em que a abertura supe-
rior do vaso estd separada em duas secgBes por uma parede pratica
mente paralela ao tabique separador das duas zonas de utilizagao/
/de limpeza. Essa parede estence-se para o fundo do vaso parando
acima deste, formandeo a fece superior dessa parede a parte poste-
rior do aro. Deste modo, concretiza-se uma secgdo de utilizag3o
e uma secc3o de escoamento cuja abertura comunica com um gargalo
de despejo logo gue o vaso fica na posig@oc de limpeza. Esta dis-
posig@o permite dar um aspecto mais cléssico ao aro de maneira a
evitar as reticencias dos utilizadores. Um tal vaso esté repre-

sentado na fig. 1l1l.

Seqgundo o invento, para se melhorar ainda mais o aspecto
cléssico do vaso, prevd-se um dispositivo de alimentagdo de 4qua
para esta Gltima; este dispositivo & accionado quando do movimen
to de retorno do vaso 3 posigdo de utilizag3o. Deste modo, quan-
do o utente entra no méduloc encontra um vaso com um aspecto plena

mente convencional.

Um tal cdispositivo abastecedor de dgua estd representado
na fig. 1l1l. é constitufdo por um tubo fixo 70 no gual se encaixa
um tubo 71 comportadec pelo vaso e que desemboca na secgdo de es-
coamento 72 do vaso 6. Os dois tubos 70 e 71 est3o dispostos de
tal modo que, quando o vaso 6 estd na posigdo de utilizagdo ficam
alinhados, e o seu comprimento é tal que ficam a uma dist8ncia
muito pequena um do outro. O tubo 70 apresenta vantajosamente
uma seccdo interna mais pequena gque a do tubo 71, de modo gue se

evite qualquer perda de 4gua no abastecimento do vaso 6.

Além do mais, poder-se-4& prever um elemento de aquecimen-
toc na parte superior do vaso, cujo assento faz parte integrante
desta. Vantajosamente, esse elemento de aguecimento tem um ter-

mostatoc regulador da sua temperatura.
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A fig. 12 representa esquematicamente o dispositivo de
deslocac3@o do vaso 6. Este dispositivec mec@nico é comandado pelo
mesmo disco 27 que acciona o dispositivo de deslocagdoc do encosto.
Este disco tem uma ranhura de guia 81 na qual se desloca um rolete
82 comportado por uma alavanca B3 montada rotativamente em torno
de um eixo horizontal fixo 84 e articulada na extremidade numa pe
quena biela B85. Esta pequena biela 85 actua numa alavanca 86 ar-
ticulada num eixo horizontal central 87 e que actua numa segunda
pequena biela 88 gque actua numa pega rotativa 89 articulada num
eixo horizontal fixo 91 que actua em duas bielas 92 e 93, sendo
esta biela 93 solidéria com o vaso 6 que gira num eixo horizontal
fixo 94.

Este conjunto cinemdtico é equilibrado por meio de um dig
positivo de compensagdo 95 de modo que o esforgo a fornecer para

os movimentos basculantes de ida e vinda do vaso sejam pequ2nos.

De acordo com o invento, prev8-se um primeiro dispositivo
de seguranga contra encravamentos do movimento basculante cuja
causa pode ser a introdugdo de uma parte do corpo do utilizador,
por exemplo entre o vaso e o encosto 16, ou a presenga de um objec
to pouco pesado no vaso. De acordo com um modo de concretizagdo,
esta sequranga actua quando o esforgo a fornecer para o movimento
basculante de ida ou vinda & superior a 2 - 3 kg. £Esta seguranga
actua nos dois sentidos da basculagZo do conjunto do encosto e do
vaso. De acordo com o invento, prev@-se um movimento de retorno
num &nguloc de cerca de 2 a 3 graus, de maneira a permitir desen-
cravar, em particular se se tratar de uma pessoa que tenha prendi
do os dados no mecanismo. Este movimento de retorno é seguido de
uma segunda tentativa do movimento interrompido, e se ainda hou-
ver encravamento o movimento é parado definitivamente e um alarme

& enviado a um dispositivo de vigil2ncia central.

No modo de concretizag#o da fig. 12 este dispositivo de
seguranga & constitufdo para cada sentido de basculagZo por um m2
caco amortecedor dispostoc numa biela de maneira que trabalhe por
compressdo, causando esta compressdo o fechar de um interruptor
miniatura colocado num circuito eléctrico de seguranga. Para o

movimento de ida, dispBs-se um tal amortecedor 96 na biela 85, es
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tando este amortecedor associado a um interruptor miniatura 97.
Para o movimento de retorno & posig3o de utilizagdo, o dispositi-
vo de seguranga & constitufdo por um amortecedor 98, colocado na

biela B8 e associado a um microinterruptor 99.

De acordo com o invento, prev@-se uma seguranga suplemen-
tar para o caso de um objecto de volume considerdvel ficar preso
entre o vaso e o encosto, por exemplo durante o movimento bascu-
lante para a posicgdo de limpeza. No exemplo representado na fig.
12, este dispositivo de seguranga & constituldo por um microinter
ruptor 101 entre o encosto 16 e a viga 102, mbével no eixo 103 que

serve para accionar o encosto 1l6.

Finalmente, preve-se uma terceira seguranga para O Ccaso
de alguém introduzir uma m3o, por exemplo, entre o cimo do encos-
to 16 e a parede separadora 5. Para esse efeito prevé-se uma espg
cie de abébada 104 montada rotativamente num eixo horizontal 105
e cuja extremidade guase contacta a ponta do encosto 16 quando es
te fica na posig@o de utilizag¥o. Um interruptor miniatura 106
estd associado a esta abdbada 104 de maneira a dstectar todos os
movimentos desta causados por um encravamento entre a parede 5 e

0o encosto l6.

De qualguer modo, na concretizagZo prédtica deste médulo
sanitdrio asseqgura-se que as folgas entre todas as partes mfveis

2 as partes fixas sejam inferiores a 5 mm.

Finalmente, prevB-se de maneira conhecida um detector de
peso com dois limiares de accionamento, por exemploc 4 kg e 25 kg,
sobre uma rétula posta em redor do vaso 6. Uma Gltima seguranga
permite detectar a presenga de uma pessoca sentada no vaso (a par-
tir de 2 kg) de mansira 2 impedir o arranque do processo de bascu

lag3o para a posigdo de limpeza.

V8-se gque o invento permite realizar um médulo sanitério
que ocupa um espago particularmente reduzido e apresenta um as-
pecto cléssico e, em particular, um enccosto para o utilizador.
Para mais, este médulo sanitério apresenta uma grande seguranga,
em particular quanto a introdugZo de objectos ou de uma parte do

corpo na zona de limpeza.
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REIVINDICACGCDOES

1 - Médulo sanitdrio de limpeza automética, constituido
por um recinto fechado gue compreende uma divisfria (12) que deli
mita duas zonas, uma zona de utilizag3o e uma zona técnica, um va
so (6) disposto ao longo da diviséria, montado rotativamente em
torno de um eixo (25), paralelo 3 dita diviséria, de modo a mover
-se entre uma posig%o de utilizag®@do, na qual o dito vaso fica pra
ticamente horizontal ao longo da dita diviséria, e uma posigdo de
limpeza, na qual este vaso & colocado verticalmente, dentro de uma
abertura da dita diviséria de modo gque fique virado para 2 zona
técnica, a qual compreende elementos de limpeza (18, 19), caracte
rizado por possuir um encosto (16), mével entre duas posigdes,
uma posicdo de utilizagdo em gque o dito encosto estd colocado den
tro de uma abertura da dita divis6ria, e uma posigZo de limpeza,
em que o dito encosto esté colocado verticalmente sobre o vaso,
no plano da abertura superior deste dltimo gquando estd na posig@o
de limpeza, sendo o dito encosto submetido a uma rotagZo em torno
de um eixo horizontal guando passa da sua posigdo de utilizag3o

para a sua posigZio de limpeza.

2 - M6dulo sanité&rio de acordo com a reivindicagZo 1, ca-
racterizado por o dito sncosto (16) ser articulado de maneira a
efectuar, a partir da posigdo de utilizag3io, uma primeira rotagdo
em torno de um eixo horizontal (40), situado na traseira do dito
encosto, em posigdo de utilizacgdo, num plano horizontal pratica-
mente medianc, do dito encosto na posigZo de utilizagdo, 2 uma
dist&ncia deste dltimo praticamente igual a metade da altura do
dito encosto, de manaira que 2 aresta inferior (10) do dito encos
to figue perto da extremidade dianteira do vaso durante o movimen
to de rotagdc deste Ultimo, desde a posig@o de utilizagZo até 2
posigZo de limpeza, para chegar a uma posigZo intermédia em gue o
ditc encosto fica praticamente horizontal, e uma segunda rotago
em torno de um eixo horizontal (38), perto da sua aresta inferior

(10), na posig3o intermédia de modo a ficar na posig®c de limpeza.

3 - Mb6dulo sanitédrio de acordo com a reivindicagZ®o 1, ca-

racterizado por o vasao (6) estar articulado em tormo de um eixo
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horizontal (25), colocado na sua parte inferior, perto da parede
de separacdc (12), de maneira a ficar por trds da dita parede,

em posig3o de limpeza.

4 - M&dulo sanitdrio de acordo com gualqguer das reivindi-
cacgBes de 1 a 3, caracterizado por ter, na zona técnica, um bocal
plano (41), mével em translag3o vertical, ligado a uma fonte de

ar sob press3o e constituindo uma lamina de ar mbvel.

—

5 . M&dulo sanitdrio de acordo com gqualquer das reivindi-
cagBes de 1 a 4, caracterizado por todos os dispositivos de deslo
cag3o meclnica serem comandados por um dnico moto-redutor por in-
termédio de um disco de came ranhurado (27), de uma alavanca (29,
29') articulada num eixo fixo (31) e comandado por um rolete (28,
28') que circula dentro do dito came ranhurado e de uma pequena
biela (32, 32') accionada pela dita =zlavanca, girando, o dito dni
co motor, sempre no mesmo sentido, em ciclos de meia volta.

z

6 - Médulo sanitério de acordo com gqualquer das reivindi-
cag®es de 1 a 5, caracterizado por a abertura superior do vaso es
tar separada em duas secgBes por uma parade praticamente paralela
% diviséria, estendendo-se até ao fundo do vaso e parando acima

deste, formando a face superior da ditz parede, 2 parte posterior
do vaso, de maneira a proporcionar umez secgdo de utilizag3o e uma
secg3o de escoamento (72) cuja =bertura comunica com um canal de

despejo quando o vaso estd nz posigdo de limpeza, e por se prever
um dispositivo zbastecedor de &gua (70, 71) do vaso, que & accio-

nado quando o vaso retorna 3 posigdo de utilizag3o.

7 - Médulo sanitério, de z2cordo com a reivindicagdo 4, ca
racterizado por o bocal plano (41) ser alimentado por um compres-

sor por intermédio de uma conduta vertical, telescépica, (51-54).

§ - M&dulo sanitério, de acordo com as reivindicagBes 2
e 5, caracterizado por a deslocag3@o do encosto (16) ser comandada
por dols dispositivos de deslocagfo, seguindo os cames ranhurados
uma trajectéria id@ntica, durante o primeiro movimznto de rotagdo,

e trajectérias diferentes, durante o segundo movimento de rotagdo.

9 - Médulo sanitario, de zcordo com qualquer das reivindi

cag®es anteriores, caracterizado por estar integrado, na parte su
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perior do vaso, gue forma o assento, um dispositivo de aguecimen-

to.

10 - Médulo sanitédrio, de acordo com gualquer das reivin
dicagBes anteriores, caracterizado por 0O conjunto cinemético (81-
-94) de deslocag¥o do vaso (6) estar equilibradc e por se propor-
cionar dispositivos de seguranga (96-99) gue suspendem o movimen-

to basculante, em caso de ultrapassagem de um limiar de esforgo.

11 - M&dulo sanitédrio, de acordo com a reivindicag@o 10,
caracterizado por, no ca2so de o dispositivo de seguranga suspender
o movimento basculante, se efectuar um pequenc movimento de retor

no ap6s o gual se retoma o movimento gue tinha sido suspensao.

12 - M&cdulo sanitdric, de acordo com gualguer das relvin-
dicagBes anteriores, caracterizado por se proporcicnar um elemen-
to mével (104), cuja extremidade livre se encontra perto do cimo
do assento (16), na posig®o de utilizag3Bo, agindo esse elemento

mével (104) sobre um detector (106).
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