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OBR.
ReSeni{ se tykd zavd&sného vyklopného AR 3

mechanismu manipuldtoru, tvo¥iciho viko

komory rastrovaciho elektronového mikro-

skopu. Podstatou FeSeni je vytvo¥eni

kloubové spojenych posuvného a vykyvného

ramene majicfch tvar U-profilu, opat¥enych

na vnit¥nich plochdch p¥frub obou ramen

podélnymi vodicimi drédZkami, kterymi ob&

ramena pojiZdéji po soustavé z&v&snych o
kladek, ,oto¢né upevnénych na vodorovnych 1o
z&vEsnych Cepech. Mechanismus je opat¥en 3

z&mkem, ktery umoZnuje vyklopeni vykyvného Q
ramene pouze p¥i Uplném vyjeti manipuldtoru
z komory mikroskopu a zasunuti manipuldtoru
zpét pouze po pfiklopeni vykyvného ramene.
ReSeni lze s vyhodou vyuZit v3ude tam, \
kde je t¥eba bez mechanickych vili otevirat t&iZkéa S .
t&%k& vika, zejména v3ak p¥i konstrukci
elektronovych rastrovych mikroskopt.
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Vyndlez se tfkd z4v&sného vyklopného mechanismu manipuldtoru, tvo¥f{ciho viko komory

rastrovacf{ho elektronového mikroskopu.

Manipul&tor komory elektronového mikroskopu slouZi k umist&n{ manipula&nich prost¥edkl
pro nastaveni pozorovaného objektu, nap¥fklad pro nosié prepardtu. Je tvofen obvykle
deskou ve form& pEfruby, kterd se vakuot¥&sn& a rozebirateln& pripojuje ke komo¥e. P¥i
vyméné pozorovaného objektu je nutno komoru oteviit odsunutim vika a poté komoru opé&t
vakuotdsn& uzavi{t. Vz&jemnd poloha vika s t&snic{ plochou komory musi byt pfesnd a musi
zajistovat jak vakuovou t&snost, tak i reprodukovatelné stejnou polohu manipuldtoru
v prostoru komory mikroskopu. /Proto je viko manipuldtoru s komorou vazéno bud ramenem
a odkldpi se jako dvi¥ka, nebo je viko spojeno s nédjezdovymi ligtami a posouva se jako

zésuvka.

Nevyhody dosavadnich FeSenf spojeni manipuldtoru s komorou mikroskopu spodivaji
zejména v tom, ¥e se hodi pouze pro malé manipuldtory. Pro velkoobjemov4 vika manipuldtori,
zejména pro slofitd gonio za¥izenf, jsou vahové poméry konstrukce nep¥iznivé a vyvolavaji
poti¥e p¥i vzéjemném rovnobdZném p¥isouvéni t&snicfch ploch vika ke komofe, zejména p¥i
kone&né fazi dosed4nf. Tlak a t¥eni v navdddcich plochdch a &epech jsou vliivem vdhy vika
zna®né a musi se prekondvat silou, kterd zpisobuje tvrdy doraz, ktery nep¥iznivé& ovlivhuje

provoz a tim komplikuje obsluhu mikroskopu.

Uvedené nevyhody dosavadniho stavu do znaéné miry odstranuje z&vésny vyklopny mechanismus
manipulétoru, tvo¥fciho viko komory rastrovaciho elektronového mikroskopu, podle vynédlezu,
jeho? podstatou je, %e je tvofen posuvnym ramenem, které je pomoci svislého zdvésného
Zepu oto&né& spojeno s vykyvnym ramenem, kde vykyvné rameno tvofené dvouramennou pdkou,
kterd je na strand piivrdcené k posuvnému rameni .opatfena prodloufenou &&sti a k niZ
je na strang odvrdcené od posuvného ramene p¥ipevnén manipuldtor, a kde posuvné rameno
i v¢kyvné rameno maji tvar U-profilu, jehoZ p¥iruby jsou na svych vnit¥nich sté&ndch opatieny
podélnymi vodicimi drdZkami, kterymi jsou posuvné rameno i vykyvné rameno nasunuty na
soustavu z4dvé&snych kladek, otond upevn&nych na vodorovnych zavésnych &epech, vsazenych
kolmo na plochu stojny U-profilu posuvného ramene do zdkladni desky, pevné spojené
s komorou mikroskopu a opat¥ené Selnim vybrénim pro prodloufenou &&st vykyvného ramene,
pFi%em# plocha Zelniho vybrdni je dosedaci plochou pro opérné lo%isko, oto&n& uloZené
na svislém Zepu, vetknutém do prodlouZené &isti vykyvného ramene, zatimco v posuvném
rameni je vytvo¥eno vodic{ pouzdro se suvn& uloZenou ty&{, opatfenou na svém od vykyvného
ramene odvréceném konci op&rnou p¥frubou pro dosednuti na zadni st&nu zdkladn{ desky,

a na opa¥né konci zépadkou, mezi ni% a osazenim ve vodicim pouzdru je uloZena pruZina,
a na prodlouZené C&sti vykyvného ramene je ozub pro styk se zdpadkou.

Hlavni vyhodou pfedloZeného konstruk&niho uspo¥dddni je, Ze vyu¥fv4 vlastni véhy
manipulétoru k vymezeni mechanickych vili, a p¥i jeho dosednuti zaruduje dokonaly p¥ftlak
ke komo¥e, vyvolany pouze silou vakua, p¥i¥emZ umoZiuje pohodlny p¥istup k nosi&i preparédtu
tfm, %e sluluje vyhody p¥imého vedeni a vyklopeni ramene. P¥{znivym kinematickym pohybem
v zdvdredné fazi uzavirdni komory umoffiuje poufft p¥idavné podepfeni pozorovaného preparédtu
a tim zvysit stabilitu a tuhost p¥i provozu mikroskopu. Otevirdni a zavirdni komory je
plynulé, bez rézt a plni poZadavky na pfesnost i obslu¥né pohodlf.

Vynélez bude d&le podrobndji popsdn podle piiloZenych vykresi, kde na obr. 1 je
zndzorndn bodni pohled v &&ste&ném Fezu na p¥ikladné provedeni konstrukce z4vEsného vyklop-
ného mechanismu podle vyndlezu, na obr. 2 je zndzorn&n zadni pohled na zdvé&sny vyklopny
mechanismus z obr. 1 a na obr. 3 je zndzorn&n pohled shora v C&ste&ném fezu na z&vésny

vyklopny mechanismus z obr. 1 s vyklopenym vykyvnym ramenem.

Na obr. 1 je zndzorndna &4st komory 1 mikroskopu, k niZ dosedd manipuldtor 2, p¥isroubovany
pres v§st¥edné vloiky 3 upinacimi 3rouby 4 k vykyvnému rameni 5. Vykyvné rameno 5 je
pomoci svislého zdv&sného Zepu 6 otodnd spojeno s posuvnym ramenem 7 a tvo¥ené dvouramennou




3 254485

pakou, kterd je na stran& pfivrdcené k posuvnému rameni 7 opat¥ena prodloufenou &4sti
8, do niZ je vetknut nezndzornény svisly &ep, na nédm¥ je oto&n& ulo¥eno opdrné lo%igko
9.

V posuvném rameni 7 je vytvoF¥eno vodici pouzdro 10 se suvn& ulo¥enou ty&{ 11,

k nifZ je na jejim od vykyvného ramene 5 odvrdceném konci pomoci matky 12 piipevné&na opérnd
pfiruba 13, zatimco na opadném konci je ty& 11 opatfena z&padkou 14, mezi nf% a osazenim
ve vodicim pouzdru 10 je uloZena pruZina 15. V posuvném rameni 7 jsou vytvo¥eny draZky

16, do nichZ dosedaj{ na vodorovnych z&v&snych &epech 17 oton& uloZené z4v&sné kladky

18.

Na obr. 2 je zndzorné&na &&st komory 1 mikroskopu, k ni¥ je p¥ipojena, nap¥iklad
p¥iSroubovdnim, zdkladni deska 19, do ni¥ jsou vetknuty na tomto obrdzku nezndzorn&né
vodorovné zavésné Cepy 17, na nichZ jsou oto&né& uloZeny z4v&sné kladky 18. Zavésné kladky
18 zasahuji do podélnych vodicich dréZfek 16, kterymi jsou opat¥eny vnit¥ni stény p¥irub
ve tvaru U-profilu vytvofenych vykyvného ramene 5 a posuvného ramene 7. Vodorovné zéavésné
Cepy 17 jsou pFfitom orientovdny kolmo ke stojn& U-profilu posuvného ramene 7. V posuvném
rameni 7 je uloZena ty& 11, k nif je pomoc{ matky 12 pripevn&na op&rn4 p¥iruba 13, opirajici

se o zadni sténu zdkladni desky 19.

Na obr. 3 je zndzornéna &4st komory 1 mikroskopu, k niZ je p¥ipevndna zdkladni deska
19, k ni%Z jsou otoln& pripevn&ny zdvésné kladky 18, ulofené ve vodicich dré¥ké&ch 16,
vytvofenych v pfirubdch posuvného ramene 7 a vykyvného ramene 5. V posuvném rameni 7
je vytvofeno vodicf pouzdro 10 se suvn& uloZenou ty&f 11, k ni¥ je na jejim od vykyvného

ramene 5 odvréceném konci pomoci matky 12 p¥ipevn&na op&rné p¥iruba 13.

Na svém opalném konci je ty& 11 opat¥ena zdpadkou 14, mezi ni¥ a vodicim pouzdrem
10 je uloZena pruZina }5. ZA&kladni deska 19 je opatfena &elnfim vybrinim 20 pro prodloufenou
¢4st 8 vykyvného ramene 5. Plocha &elniho vybrénf 20 je dosedaci plochou pro opdrné lofisko
9, otofn& uloZené na svislém Cepu 22, vetknutém do prodlouZené &4sti 8 vykyvného ramene
5, kterd je ddle opat¥ena ozubem 23 pro styk se zdpadkou 14. Vykyvné rameno 5, k nému¥

je pomoci upinaciho Sroubu 4 p¥ipevn&n manipuldtor 2, je p¥itom pootofeno okolo svislého

zdvé&sného &epu 6.

V &innosti zdv&sného vyklopného mechanismu manipulédtoru podle vynélezu po napudtdni
vzduchu do komory 1 mikroskopu zanikne v komo¥e 1 mikroskopu podtlak a manipulétor 2
uZ neni p¥itahovdn ke komo¥e 1 mikroskopu a lze jej tahem od komory 1 mikroskopu odd4lit.
Pritom vykyvné rameno 5 a posuvné rameno 7 pojiZd&ji po z&v&snych kladkich 18 a soulinnosti
zépadky 14 a ozubu 23 vytvdfej{ dohromady tuhy celek. U konce drdhy posuvného ramene
7 dosedne op&rnd pfiruba 13 na zadn{ st&nu zékladni desky 19 a setrva&nd sila stlad{i
pruZinou 15, ty& 11 se zdpadkou 14 zlstdv4 stét, zatimco vykyvné rameno 5 a posuvné ramenc
7 pojedou setrvagnosti ddle, aZ se ozub 23 uvolni ze zdpadky 14 a vykyvné rameno 5 lze

vyklonit.

Pfi vykldn&ni vykyvného ramene 5 se v prodlouZené C4sti 8 uspofddané opdrné lo¥isko
9 odvaluje po ploSe Celnfho vybrédni 20 v z&kladni desce 19, &im¥ je soudasn& zabrin&no
zpétnému pohybu vykyvného ramene 5 a posuvného ramene 7 ve vodicich drd¥fkdch 16 v dobd
vyklon&ni vykyvného ramene 5. P¥i uzavirdni komory 1 mikroskopu je tfeba nejd¥ive vrétit
vykyvné rameno 5 do polohy rovnob&Zné s posuvnym ramenem 7, p¥ilem? ozub 23 op&t zapadne
do zdpadky 14, naleZ je moZno nyni na tuho spojené vykyvné rameno 5 a posuvné rameno
1 zasouvat do polohy uzaviené komory 1 mikroskopu. Otev¥enim nezndzornéného ventilu se
komora 1 mikroskopu spoji s nezndzorn&nou vyvdvou, vylerpad se a podtlak v nf umoZni pevné

dosednutf{ manipuldtoru 2 do pavodni polohy.

Vyndlez lze s vyhodou vyuZit viude tam, kde je t¥eba bez mechanickych vili otevirat
t&Zk& vika, zejména vSak pfi konstrukci elektronovych rastrovych mikroskopti.
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PREDMET VYNALEZU

zavésny vyklopny mechanismus manipuldtoru, tvoficfho viko komory rastrovaciho elektronového
mikroskopu, vyznaduje se tim, %e je tvofen posuvnym ramenem (7), které je pomoci svislého
zdvésného &epu (6) otodnd spojeno s vykyvnym ramenem (5), kde vykyvné rameno (5). tvo¥ené
dvouramennou pékou, kterd je na strand p¥ivrdcené k posuvnému rameni (7) opat¥ena prodlou-
Zenou C4stf (8) a k niZ% je na stran& odvrécené od posuvného ramene (7) pY¥ipevndn manipulédtor
(2), a kde posuvné rameno (7) i vykyvné rameno- (5) maji tvar U-profilu, jehoZ p¥iruby
jsou na svgch vnit¥nich st&ndch opatfeny podélnymi vodicimi dré¥kami, (16), kterymi jsou
posuvné rameno (7) i vykyvné rameno (5) nasunuty na soustavu z4vésnych kladek (18), otolné&
upevn&nych na vodorovnych zdvé&snych &Cepech (17), vsazenych kolmo na plochu stojny U-pro-
filu posuvného ramene (7) do zdkladni desky (19), pevn& spojené s komorou (1) mikroskopu
a opatFené &elnim vybranim (20) pro prodlouZenou &&st (8) vykyvného ramene (5), pF¥idemi
plocha Selnfho vybrdni (20) je dosedaci plochou pro op&rné loZisko (9), oto&né uloZené
na svislém &epu (22), vetknutém do prodlou¥ené &4sti (8) vykyvného ramene (5), zatimco
v posuvném rameni (7) je vytvo¥enou vodici pouzdro (10) se suvn& uloZenou tyé&{ (11),
opatfenou na svém od vykyvného ramene (5) odvrdceném konci op&rnou p¥{rubou (13) pro
dosednuti na zadnf st&nu z&kladnf desky (19), a na opa®ném konci zdpadkou (14), mezi
ni% a osazenfm ve vodicfm pouzdru (10) je uloZena prufina (15), a na prodlouZené C4sti
(8) vykyvného ramene (5) je ozub (23) pro styk se zdpadkou (14).

3 vykresy
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