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(57) Ausgehend von der Aufgabe - eine Einrichtung zur Regelung der
Druckpressung in Bezug auf die tatsdchlich vorhandene Druckpressunq
" beim Einrichten und dem Betrieb der Druckmaschine zu schaffen -
ist in der mittleren Wirkungslinie dex Lagerkraft in einem
Zylinderlager, insbesondere im Druckzylinderlager, ein
piezoelektrischer Aufnehmer angeordnet, den piezoelekLrischen
Aufnehmer ist Uber eine Manertverarbmltung ein Digkriminator zum
Soll=Ist-Wertvergleich und ein Stellantrieb zur Verstellung eines
zweliten Zylinderlagers, 1nsbesond°re eines Offsetzyllndellaqers,
nachgeordnet. - Fig.3 -
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v Titel

Einrichtung zur Druckpressungsregelung_

Anwendungsgebiet

Die Erfindung betrifft eine Einrichtung zur Druckpressungsrege=
lung an Druckmaschinen.

Charakteristik der bekannten technischen Losungen

Es sind Einrichtungen zur Einstellung der flir einen qualitéts=
gerechten Druck erforderlichen Druckpressung zwischen Offset-
zylinder und Druckzylinder bekannt (DE 1561071), Bei dieser
Einrichtung wird die Pressung mittels eines ersten iiber ein
Kniehebelgetriebe auf die Zylinder wirkenden Hydraulikzylinders
eingestellt, ZEin zweiter vorgespannter Hydraulikzylinder ist an
dem verstellbaren Zylinder angeordnet, Andert sich der Achsabe
stand zwischen den zwei Zylindern liber ein einstellbares MaB,
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so wird der Druck im zwelten Hydraulikzyliﬁder erhCht und
 {iber einen in der Zufilhrleitung zum zweiten Hydraulikzylinder
angeordneten Druckwdchter die Olzufuhr zum ersten Hydraullk-
zylinder unterbrochen, Die Einrichtung dient zum Uberlastungs-
schutz. - .
Vit dieser Einrichtung ist nur eine Einstellung der Druckpres-
sung, nicht aber eine Druckpressungsregelung mdglich. Die Kon-
trolle der gefiihlsm#dBig eingestellten Druckpressung erfolgt |
iiber die Kontrolle des Druckergebnisses, wodurch Makulatur ane .
- £811% bzw. nicht alle Drucke den Qualitédtsanforderungen genile
gen,

Zweck der Erfindung

Zweck der Brfindung ist die Verbesserung des Druckergebnisses
durch eine exakt einstellbare Pressung zwischen Zylindern von
Druckmaschinen ohne lMskulaturanfall,

Aufgabe der Erfindung

Aufgabe der Erfindung ist es, eine Elnrlch’cunD zur Regelung
der Druckpressung in Bezug auf die tatséchlich vorhandene
Druckpressung beim Einrichten und dem Betrieb der Druckma-
schine zu schaffen.

Wesen der Erfindung

. Erfindungsgemdf wird die Aufgabe dadurch gelist, daB bei einer
Einrichtung zur Druckpressungsregelung zwischen zwel Zylindern

an Druckmaschlnen mlt einem Dru ckaufnehmer und einer Schaltungsan-
ordnung zur Slgnalauswertung, in der mittleren Wirkungslinie

der Lagerkraft in einem Zylinderlager ein piezoelektrischer .
Aufnehmer angeordnet, dem piezoelektrischen Aufnchmer iber

eine MeBwertverarbeitung ein Diskriminator zum Soll-Ist-Wert-
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vergleich und ein Stellantrieb zur Verstellung eines Zylinder-
lagers nachgeordnet ist,

Ausfiihrungsbeispiel

 Nachfolgend wird die Erfindung an einem Ausfﬁhrﬁngsbeispiel

niher erliutert,

In den Zeichnungen zeigt

Fig, 1 Zylinderschema ,

Fig. 5 Prinzipieller Kraftverlauf der Lagerkraft im Druck=-
zylinderlager

Fig, 3 Anordnung Aufnehmer im Druckzyiinderlagerv

Fig. 4 'Blockschaltbild Druckpressungsregelung

- Fig, 5 Ausfilhrungsbeispiel einer Druckpressungsregelung

Fige 1 Zeigt die Anordnung von Platténzylinder 1, Offsetzy-

linder 2 und Druckzylinder 3 éiner Druckmaschine, Entspre-
chend den Gewichten von Plattenzylinder 1, Offsetzylinder 2
und Druckzylinder 3 sowie den Pressungen zwischen Platten-
zylinder 1 undAOffsetzylinder 2 als auch zwischen Offsetzy-
linder 2 und Druckzylinder 3 stellt sich im Druckzylinderla-

‘ger 5 eine Lagerkraft R ein, Diese Lagerkraft R ist eine Funk-

tion des Drehwinkelsp des Druckzylinders 3, (Fig., 2). Die
Schwankung der Lagerkraft R resultiert aus der gegenseitigen
Zuordnung der Kandle von Plattenzylinder 1, Offsetzylinder 2

" und Druckzylinder 3 bezogen auf den Drehwinkely, Die Lagerw-

kraft R ist ein MaB fiir die Druckpressung, d. h. der zwischen
Offsetzylinder 2 und Druckzylinder 3 auftretenden Fléchenbe-

"1astung.

Die Lagerkraft R wird imeruckzylinderlager'5 durch einen

. Druckaufnehmer 4, beispielsweise durch einen bekannten pilezo=

elektrischen Aufnehmer, erfaBt, der in der mittleren Wirkungs=
linie der Kraft R angeordnet ist (Fig. 3)., Das am Beispiel der
DruckpressUngsregélung am System Offsetzylinder/Druckzylinder
beschriebene System kann auch fiir das System P%attenzylinder/
Offsetzylinder oder auch fiir das System Plattenzylinder/Druck-

 zylinder benutzt werden. Der Weitervérarbeitung des Signals
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des Druckaufnehmers 4 dient die Druckpressungsregelung, Fig. 4,
Sie Ubernimmt die Aufgabe der taktgesteuerten MeBwertabfrage
wihrend der maximalen Druckpressung, MeBwertwelterverarbeltung
und Druckpre@sangsregelung mit dem, Ziel, beim Einrichten und
Betrieb der Maschine objektiv die rlchtlge Drucknreosung durch
Verstellung des exzentrischen Lagers des Offsetzylinders 2 her-
zustellen. Die Einrichtung zur Druckpressungsregelung (Fig. 4) .
besteht aus dem Druckaufnehmer 4, dem eine MeBwertverarbeitung 7
und ein Diskriminator 9 nachgeschaltet ist. Zum Zwecke des Soll-
. Istwert-Vergleichs ist auch ein Sollwertgeber 6 mit dem Diskriw
minator 9 des Reglers Druckpressung 8 verbunden, Die HeBwert-
verarbeitung 7 und Diskriminator 9 werden von der Taktsteuer-
einrichtung 15, die den Drehwinkely des Druckzylinders 3 und

ein Signal der Bogenlaufsteuerung 16 erhdlt, gesteuert, Die
Ausginge des Diskriminators 9 fithren zu einem dem Regler
Druckpressung 8 angehtrenden Speicher 10, dem der Stellantrieb
11 nachgeschaltet ist. Der Stellantrieb 11 besteht aus dem Ver=
stirker 12 und dem Antrieb 13. Der Verstérker 12 wird von der
Bogenlaufsteuerung 16 gesteuert. Der Antrieb 13 wirkt auf den
Exzenter des Offsetzylinderlagers 14.

Fig, 5 zeigt das Ausfiihrungsbeispiel einer Druckpressungsrege-
lung. Die Einrichtung besteht aus einem Druckaufnehmer 4 der
mit einer MeBwertverarbeitung 7 verbunden ist. Zur MeBwertvérm
arbeitung 7 gehdren ein MeBwertspeicher 17,_der von der Takte
steuereinrichtung 15 gesteuert wird, und ein MeBwertverstére
‘ker 18, Der Diskriminator 9 des Reglers Druckpressung 8 ist
mit den Ausgéngen des MeBwertverstdrkers 18 und des Sollwert-
gebers 6 verbunden und wird von der Taktsteuereinrichtung 15
gesteuert, Dem Diskriminator 9 ist der Speicher 10 mit selnen
in Reihe liegenden Baugruppen Differenzierglied 19, Zeitglied
- 20, Bin8rer Speichér 21, 1. UND=Glied 22 und 2, UND-Glied 23
nachgeordnet, Die Ausginge des Speichers 10 fithren zum Stell-
antrieb 11,

Im Stellantrieb sind der Verstérker 12 mit einem 1, Leistungs-
“verstérker 26 und einem 2, Leistungsverstﬁrker 27 sowle der
Antrieb 13 angeordnet, Zwischen dem 1, Leistungsverstédrker 26
und der Taktsteuereinheit 15 besteht eine Verbindung.

LR .
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Die Taktsteuereinheit 15 umfaBt ein 3, UND-Glied 24 und ein
Steuerglied 25. Der Ausgang des Stellantriebs fithrt zum OFff-
setzylinderlager 14, dessen Verstellung die Druckpressung,
die iiber den Druckaufnehmer 4 bestimmt wird, bewirkt,

Die erkungswelse der erflndungsgemaﬁen Einrichtung ist fole-
gende:

#EntSprechend den anhand der Fig, 1 bis 3 beschriebenen Wirkung

von Plattenzylinder 1, Offsetzylinder 2 und Druckzylinder 3
tritt im Druckzylinderlager 5 eine Lagerkraft R auf, die ein
Maf der Druckpressung zwischen Offsetzylinder 2 und Druckzy-
linder 3 darstellt. Diese Lagerkraft R wird mittels Druckauf
nehmer 4, Fig, 4, vorzugsweise mit einem hinld@nglich bekannten
piezoelekirischen Aufnehmer, erfafit, Das Ausgangssignal des
Druckaufnehmers 4 wird einer MeBwertverarbeltung T zugefiihrt,

Durch eine Verbindung der MeBwertverarbeitung 7 mit der Takte

steuereinheit 15 wird eine drehwinkelabhéngige'Abfrage des

MeBwertes erreicht und seine Abtastung nur im Bereich maxima=-
ler Lagerkraft R, d., h., maximaler Druckpressung, ausgefilhrt

(Fig, 2). Die Taktsteuereinheit 15 erhilt zu diesem Zweck ein
dem Drehwinkel/ des Druckzylinders 3 proporﬁionéles Signal
das gemeinsam mit einem Signal der Bogenlaufsteuerung 16 den
Merorgang steuert., Das Ausgangssignal der MeBwertverarbeif
tung 7 wird im Diskriminator 9 des Reglers Druckpressung 8

"mit dem Signal des Sollwertgebers 6,‘taktgesteuert von der

Taktsteuereinheit 15, verglichen, Das erfolgt als Soll-Ist-

wert-Vergleich durch ein taktgesteuertes Abtastsystem, Der

Diskriminator 9 bekannter Bauart, arbeitet dabei als Zwei-
punktglied mit Nullstellung, d. h, er liefert zwei Ausgangse
signale (Erhthung Druckpressung; Senkung Druckpressung) be-
zogen auf eine Nullstellung, Diese beiden Ausgangssignale
werden entsprechehd ihrer Bedeutung getrennt im Speicher 10
abgespeichert,
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Die Ausgangssignale des Reglers Druckpressung 8 werden im ,
Stellantrieb 1M1 durch den Verstidrker 12 verstérkt und gelangen
zum Antrieb 13, Der Antrieb 13 bewirkt eine Verstellung des
Exzenters des Offsetzylinders 14, die die Druokpressung,verﬁn—
dert, die von dem Druckaufnehmer 4 gemessen wird,

Fig, 5 zeigt ein Ausfilhrungsbeispiel zur Druckpressﬁngsrege-
lung. Das vom Druckeufnehmer 4 erfaBte Signal wird in der MeB8-
wertverarbeitung 7 zuerst taktgesteuert von der Taktsteuereine
richtung 15 im MeBwertspeicher 17 abgespeichert und danach im
MeBwertverstérker 18 zur weiteren Signalverarbeitung verstérkt.
Die Speicherung des MeBwertes im MeBwertspeicher 17 erfolgt, um
einen MeBwert, der nur wihrend der Dauer der maximalen Drucke
pressung erfaflt wird, lber den gesamten Drehwinkelf’fur den
Regler Druckpressung 8 bereitzustellen. Im Regler Druckpres-
sung 8 erfolgt ein Vergleich des gemessenen Wertes (Istwert)
mit dem Sollwert des Sollwertgebers 6 in einem Diskriminstor 9
bekamnter Ausfiilhrung. Der Sollwert kamn ven Hand oder automa.
tisch veréndert werden, Der Diskriminator 9 liefert zwel Aus-
gangssignale (Erhdhung Druckpressung; Senkung Druckpressung)
bezogen auf eine Nullstellung und arbeitet takigesteuvert von
der Taktsteuereinrichtung 15 als Abtastsystem., Die Taktsteu-
ereinrichﬁuhg 15 enthdlt ein Signal fir den Drehwinkelf’und
fiir den Bogenlauf aus der Bogenlaufsteuerung 16, die im ‘
3. UliD-Gatter 24 verkniipft und {iber das als Verstérker arbei=
tende Steuerglicd 25 |

Die Ausgangssignale des Diskriminators 9 werden im Differenziere
glied 19 zum Erkemnen von Signalf@nderungen differenziert,
Signaldnderungen bewirken ein Setzen deg Zeitgliedes 20 fiir
eilne vorgegebene Verstellzeil des Stellantriebs 11. Das je=
wellige Ausgangssignal des Diskriminators 9 wird im Bindren
Speicher 21 getremnt entsprechend seiner Bedeutung abgespele
chert. Es bewirkt wiBhrend der Laufzeit des Zeitgliedes 20
iber das 1, UND=Gatter 22 bzw, 2, UND=Gatter 23 die Ansteuew
rung des Stellantriebs 11. Die Ansteuerung des Antriebs 13
erfolgt iiber den 1. Leistungsverstirker 26 bzw. 2, Leistungs-
verstirker 27. Der 1. Leistungsverstiirker besitzt eine Ver-
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bindung zur Bogenlaufsteuerung 16. Sie bewirkt eine Rﬁckstel-
lung der Druckpressung bei Unterbrechung des Bogenlaufs, Der
Antrieb 13 des Stellantriebs 11 veréndert die Lage des Exzen-
ters des Gummizylinderlagers 14, die ihrerseits die Druckpres-
sung veféndert, die vom Druckaufnehmer 4 gemessen wird,
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Erfindungsanspruch

Einrichtung zur Druckpressungsregelung zwischen Zylindern an
Druckmaschinen mit einem Druckaufnehmer und einer Schaltungs—
anordnung zur Signalauswertung, dadurch gekennzeichnet, daB

in der mittleren Wirkungslinie der Lagerkraft (R) in einem

Zylinderlager, insbesondere einem Druckzylinderlager (5), ein
piezoelektrischer Aufnehmer (4) angeordnet, dem pilezoelekiri-
schen Aufnehmer iiber eine MeBwertverarbeitung (7) ein Diskrie

‘minator (9) zum Soll-Ist-Wertvergleich und ein Stellantrieb (11)-.

zur Verstellung eines weiteren Zylinderlagers, insbesondere.
eines Offsetzylinderlagers (14) nachgeordnet. ist.

~ Hierzu_3_Seiten Zeichnungen
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