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ES2922494 T3

DESCRIPCION
Dispositivo de automatizacién de edificios
Campo técnico de la invencion

La presente invencién se engloba en el campo de los dispositivos de automatizacion de edificios, como
por ejemplo los que controlan la iluminacién, las persianas, la climatizacion, etc.

Antecedentes de la invencion

Actualmente se esta haciendo extensivo el uso de la domética e inmética para la automatizacion de los
edificios, lo cual se realiza mediante dispositivos con elementos principalmente eléctricos y electrénicos
que permiten la automatizacion de ciertas tareas, como por ejemplo el control de la iluminacion, el de los
abrientes —como la subida y bajada de las persianas-, el del aire ambiente mediante aparatos de aire
acondicionado y calefaccion, vigilancia, timbres, etc. Ahora bien, la implementacion de esta
automatizacion ha conllevado a la instalacién de muchos dispositivos, los cuales tienen un cierto tamafo
y unos ciertos requerimientos concretos de funcionamiento, lo que en ocasiones los hace inviables por su
bajo poder de adaptacion tanto a nuevos requerimientos de comunicaciones, eléctricos y electronicos,
como a ciertos espacios de relativo poco volumen, como por ejemplo un bajo techo.

Se conoce la patente W0O2008/097992A1 que expone un sistema de automatizacién de edificios con
componentes modulares, los cuales en una realizacion son del tipo de fijacién a un carril estandar con el
objetivo de hacer el sistema mas compacto, evitando el uso extenso de cableado. Ventajosamente cada
componente modular puede ser de la misma altura para disponerse solapados lateralmente ocupando la
longitud del carril, en el que se puede disponer un bus de potencia y otro de datos, pudiendo estar tanto
por separado como combinados. Se cita que se puede utilizar cualquier protocolo de comunicacién,
concretamente utilizando un componente modular dedicado a las comunicaciones.

Se conoce la patente US2008/0244104A1 que expone un sistema de automatizacién de edificios que
comprende un adaptador de comunicaciones con los distintos dispositivos del sistema, el adaptador
incluye un bus de campo, puede funcionar bajo varios protocolos. Se expone la configuracion
esquematica del adaptador y dispositivo, sin plasmarse una configuracién concreta.

Se conoce la patente US2016/0191268A1 que expone un sistema de automatizacion de edificios con
dispositivos que incluyen moédulos intercambiables funcionales, éstos se configuran como porciones
insertables desde el frontal de cada dispositivo, algunos médulos pueden ser de comunicaciones
incluyendo diferentes protocolos. En las configuraciones mostradas se incluye una caja de enchufes y un
porta bombillas.

Se conoce la patente ITCS20100021A1 que expone un dispositivo de automatizacion de edificios, con
una pluralidad de mddulos interconectados por conectores utilizados para la comunicacion de datos y el
intercambio de energia eléctrica, cada médulo puede incluir una funcion para una funcionalidad de hogar
inteligente: comunicacién, medicion de energia, deteccién, datos almacenamiento, audio, visualizacion,
etc. Uno de los médulos puede tener una forma que permita la conexion eléctrica y mecanica a un
enchufe de pared.

Descripcion de la invencion

La presente invencién queda establecida y caracterizada en las reivindicaciones independientes,
mientras que las reivindicaciones dependientes describen otras caracteristicas de la misma.

El objeto de la invencién es un dispositivo de automatizacién de edificios que se adapte a los diferentes
requerimientos de espacio y comunicaciones. El problema técnico a resolver es configurar dicho
dispositivo para alcanzar el objeto citado.

A la vista de lo anteriormente enunciado, la presente invencién se refiere a un dispositivo de
automatizacion de edificios que comprende un médulo de comunicacion (también denominado “MCU” por
sus siglas en inglés) con un bus de comunicaciones del dispositivo, se entiende que con el exterior del
mismo, bien mediante red cableada o inaldmbrica, un médulo de aplicacion (también denominado “MAU”
por sus siglas en inglés) que implementa la funcionalidad del dispositivo, es decir, lleva a cabo las
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funciones del dispositivo, si es un interruptor de luces serd encender y apagar las luces, etc., y un
conector bus entre los dos médulos, como es conocido en el estado de la técnica.

Caracteriza al dispositivo el que el conector bus es a la vez de alimentacion y transferencia de datos, el
médulo de comunicacién comprende una primera carcasa con una primera pared de la que se proyectan
al menos diez pines del conector bus, una segunda pared que presenta un primer alojamiento en el que
se inserta el bus de comunicaciones, el médulo de aplicacién comprende una segunda carcasa con una
tercera pared de la que se proyecta un conector receptor de los pines del conector bus, una cuarta pared
que presenta un segundo alojamiento que incluye bornas de conexion eléctrica, en uso cuando los al
menos diez pines del conector bus estan introducidos en el conector receptor, la primera pared queda
proxima a la tercera pared y la primera carcasa queda unida a la segunda carcasa mediante unos medios
de fijacion.

De esta manera se consigue un dispositivo compacto adaptable a cualquier espacio y también adaptable
a cualquier entorno de comunicaciones sin mas que colocar el bus de comunicaciones adecuado, es
decir, el del protocolo que sea necesario para la aplicacion concreta. De esta manera un mismo MAU se
puede mantener para diferentes aplicaciones en las que cambia el protocolo de comunicacion,
normalmente al cambiar de pais, haciendo s6lo necesario el cambio del MCU, con la ventaja econémica
y de instalacién que ello supone. Igualmente, esto se puede aprovechar para labores de mantenimiento
en las que un usuario no tiene por qué verse privado del dispositivo durante un largo periodo de tiempo
por averia de la etapa de potencia o maniobra eléctrica, pues no hay mas que cambiar el MAU que
conlleva s6lo unos segundos, evitando el reconexionado del bus y, probablemente, la reconfiguracion del
dispositivo.

Otra ventaja afadida es que permite independizar el desarrollo de las funcionalidades de los dispositivos
del de la comunicacién, al tener separado el MAU del MCU, agilizando el desarrollo de nuevos
dispositivos o la actualizacién de los existentes.

Otra ventaja es que permite la implementacién de soluciones multiprotocolo homogéneas.

Otra ventaja es que en la actualizacién de instalaciones existentes permite que se coloquen los
dispositivos de la invencién gradualmente, pudiendo coexistir con dispositivos antiguos e incluso con los
de diferentes fabricantes.

Breve descripcion de las figuras

Se complementa la presente memoria descriptiva, con un juego de figuras, ilustrativas del ejemplo
preferente, y nunca limitativas de la invencion.

La figura 1 representa un explosionado en perspectiva del dispositivo.

La figura 2 representa una vista en perspectiva del dispositivo cerrado, en uso.
La figura 3 representa una vista en perspectiva trasera de la primera carcasa.
La figura 4 representa una vista en planta de una esquina de la primera carcasa.
La figura 5 representa una vista en perspectiva frontal de la primera carcasa.

Las figuras 6 a 8 representan vistas en planta de la primera carcasa con diferentes buses de
comunicacion.

La figura 9 es una vista frontal de la primera carcasa de la realizacion de la figura 8.
La figura 10 representa una vista en perspectiva trasera de la segunda carcasa.
La figura 11 representa una vista en perspectiva de una esquina de la segunda carcasa.

La figura 12 representa una vista en perspectiva frontal de la segunda carcasa.
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Exposicion detallada de la invencion

La presente invencion es un dispositivo de automatizaciéon de edificios, mostrado en explosionado en la
figura 1 y montado o en uso en la figura 2, que comprende un médulo de comunicacion (1) con un bus de
comunicaciones (1.1) del dispositivo, un mddulo de aplicacion (2) que implementa la funcionalidad del
dispositivo, y un conector bus (3) entre los dos mddulos (1,2), siendo el conector bus (3) de alimentacion
y transferencia de datos.

El m6dulo de comunicacion (1) comprende una primera carcasa (1.2), como se muestra en las figuras 1 a
5, con una primera pared (1.3) de la que se proyectan al menos diez pines (3.1) del conector bus (3),
figuras 1 y 5, una segunda pared (1.4) que presenta un primer alojamiento (1.5) en el que se inserta el
bus de comunicaciones (1.1), figuras 1, 2 y 3, el moédulo de aplicacion (2) comprende una segunda
carcasa (2.1), como se muestra en las figuras 1, 2, 10 y 12, con una tercera pared (2.2) de la que se
proyecta un conector receptor (3.2) de los pines del conector bus (3), figuras 1 y 12, una cuarta pared
(2.3) que presenta un segundo alojamiento (2.4), figuras 1 y 2, que incluye bornas (4) de conexion
eléctrica, figura 1.

En uso, figura 2, cuando los al menos diez pines (3.1) del conector bus (3) estan introducidos en el
conector receptor (3.2) la primera pared (1.3) queda préxima a la tercera pared (2.2) y la primera carcasa
(1.2) queda unida a la segunda carcasa (2.1) mediante unos medios de fijacion (5).

Un detalle de la realizacién expuesta es que los medios de fijacién (5) son al menos una lengieta (5.1),
dos en la realizacion expuesta, dispuesta en la primera carcasa (1.2) con una oquedad (5.11), figuras 3 y
5, que se engarza, cada una, en una protuberancia (5.12) dispuesta en la segunda carcasa (2.1), figura
12. Esto crea una fijacion sencilla y no permanente, normalmente se ponen dos medios de fijacion (5) en
caras opuestas para asi poder presionar las lengiietas (5.1) con los dedos pulgar e indice de una mano.

Otro detalle de la realizacién expuesta es que la primera carcasa (1.2) presenta una primera superficie
plana (1.6) con una primera abertura (1.61), figura 4, y la segunda carcasa (2.1) presenta una segunda
superficie plana (2.5) con una segunda abertura (2.51), figura 11. Esto permite el anclaje del dispositivo
en el interior de una caja de empalmes, sobre un tablero o cualquier superficie plana mediante un tornillo
de cabezal plano, por ejemplo. Preferentemente y como se muestra en la realizacion, las aberturas
(1.61,2.51) se disponen diagonalmente opuestas para asi con el minimo de dos evitar el cabeceo del
dispositivo.

Otro detalle de la realizacién expuesta es que la segunda carcasa (2.1) presenta una pared separadora
(2.41) entre cada par de bornas (4), o de conexiones a la borna, con lo que cada una crea una cavidad
en la carcasa (2.1), como se representa, figura 10. Estas paredes (2.41) o aletas previenen cortocircuitos
producidos durante la introduccién de los distintos cables en la borna debido a que algun pelo del cable
no entre correctamente dentro de la cavidad de la borna.

Como se aprecia en la realizacion expuesta el contorno exterior del dispositivo no presenta aristas, sino
una forma organica que facilita la introduccion en los agujeros de los falsos techos y previene arafazos
que se producen en el techo durante la instalacién.

Otro detalle ventajoso de la realizacion mostrada es que la primera carcasa (1.2) del médulo de
comunicacion (1) presenta un labio, no referenciado en las figuras, a modo de macho que se inserta en
la segunda carcasa (2.1) del médulo de aplicacion (2), lo que facilita el cierre del dispositivo y lo hace
mas sélido.

Preferiblemente, el modulo de comunicacién (1) dispone de un primer indicador LED (1.7) y de un primer
pulsador (1.8), que permiten al usuario interactuar y parametrizar algunas funciones del dispositivo,
figuras 2 y 3. Analogamente, el m6dulo de aplicacion (2) dispone también de un segundo indicador LED
(2.6) y de un segundo pulsador (2.7), figuras 2y 10.

Ventajosamente, el primer alojamiento (1.5) se adapta para la recepcion del bus de comunicaciones (1.1)
segun uno de los protocolos seleccionados de entre KNX, C3, C4 y BACnet como se muestra
respectivamente en las figuras 6 a 8.

En concreto, para KNX y C3/C4, figuras 6 y 7, sirve el mismo primer alojamiento (1.5). Para KNX, figura
6, se incorpora el primer pulsador (1.8) de programacion y el primer indicador LED (1.7) de estado como
interfaz de usuario, mientras que para C3/C4, figura 7, se incorpora un selector rotativo (1.9) para la
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asignacion de la direccion y un LED de estado.

Por otra parte, para BACnet, figura 8, el primer alojamiento (1.5) es de mayor dimensién que el anterior,
pues se pasa de dos a cinco terminales. Esto se debe a las insalvables diferencias que existen en cuanto
a la interfaz de usuario se refiere. La configuracion para BACnet incorpora dos selectores rotativos (1.9)
para la asignacion de la direccién, el primer indicador LED (1.7), de estado, y un selector doble de tipo
“DIP switch” (1.10) mediante el cual ajustar la velocidad de transmisién.
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REIVINDICACIONES

1.—Dispositivo de automatizacién de edificios que comprende un moédulo de comunicacién (1) con un bus
de comunicaciones (1.1) del dispositivo, un médulo de aplicacién (2) que implementa la funcionalidad del
dispositivo, y un conector bus (3) entre los dos médulos (1,2), dicho conector bus (3) es de alimentaciéon y
transferencia de datos, el médulo de comunicacion (1) comprende una primera carcasa (1.2) con una
primera pared (1.3) de la que se proyectan al menos diez pines (3.1) del conector bus (3), caracterizado
por que el modulo de comunicacion (1) también comprende una segunda pared (1.4) que presenta un
primer alojamiento (1.5) en el que se inserta el bus de comunicaciones (1.1), el médulo de aplicacion (2)
comprende una segunda carcasa (2.1) con una tercera pared (2.2) de la que se proyecta un conector
receptor (3.2) de los pines del conector bus (3), una cuarta pared (2.3) que presenta un segundo
alojamiento (2.4) que incluye bornas (4) de conexion eléctrica, en uso cuando los al menos diez pines
(3.1) del conector bus (3) estan introducidos en el conector receptor (3.2) la primera pared (1.3) queda
proxima a la tercera pared (2.2) y la primera carcasa (1.2) queda unida a la segunda carcasa (2.1)
mediante unos medios de fijacién (5).

2.-Dispositivo segun la reivindicacion 1 en el que los medios de fijacion (5) son al menos una lenglieta
(5.1) dispuesta en la primera carcasa (1.2) con una oquedad (5.11) que se engarza en una protuberancia
(5.12) dispuesta en la segunda carcasa (2.1).

3.-Dispositivo segun la reivindicacion 1 en el que la primera carcasa (1.2) presenta una primera superficie
plana (1.6) con una primera abertura (1.61) y la segunda carcasa (2.1) presenta una segunda superficie
plana (2.5) con una segunda abertura (2.51) configurado para permitir el anclaje del dispositivo, las
aberturas (1.61,2.51) se disponen diagonalmente opuestas para asi evitar el cabeceo del dispositivo.

4.-Dispositivo segun la reivindicacion 1 en el que la segunda carcasa (2.1) presenta una pared
separadora (2.41) entre cada par de bornas (4).
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