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(75) KABRT KAREL ing., USTT NAD ORLICI, URBAN PAVEL, DOLEJST EMIL, LIBCHAVY,
Autor vynilezu FILIP VACLAV ing., YAMBERK, JEBOUSEK STANISLAV,

LESCHINGER JAROMIR, ORLICKE PODHUKT

(54) Obrace& pokosenych rostlinnych hmot

Obrace& pokosenych hmot Fe¥f ¥ir3f z4bdr
obraceni pokosené hmoty a p¥itom je umoZné-
na jeho p¥eprava po vefejngych komunikacifch.

Jeho podstata spo&fvd v tom, ¥e pod po-
délnym nosnym rdmem je zavéSen pE{&ny nosnik
obracecf jednotky, pfi%em¥ jeho horizont4linf
hifdele dvojic ot4&ivych kol maj{ prodlouZe~
n{, na nich% jsou upraveny dvojice soused-
nich ot4&ivych kol krajnich p¥{&n¥ch nosni-
ki bo&nfch obracec{ch jednotek, opat¥enych
na vn&jsich koncich kopirovacfmi koly a z4-
v&snymi &epy pro krajn{ ramena, spojend klou-~

_bem s dvojict ovlddacfch ramen, uloZenych na
rdmu a spojenych s hydraulickymi v4lci.

Obr. 1
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Vyndlez se tyk4 obracede pokosenych hmot s odhozem na bo¥nf stranu, zahrnujfc{ na podél~
ném nosném rému pripojovac{ z4vés, zadni kolo a p¥{¥ny nosnik obracecf jednotky, opat¥eny
na koncfch na horizontdlnfch h¥fdelfch dvojicemi otd¥ivfch kol pro dva paralelné ulofené
Yemeny spojené pruinymi prsty, pf¥ifem? jedna dvojice otd&ivfch kol nebo jejich h¥fdel je
opatfen femenicf s Femenem nebo Fetdzem, napojenym na mechanicky nihon traktoru.

Jsou zndmy ridzné druhy obrace&d pokosenych hmot, na n&% se klade ¥ada poZadavkl, aby
pPlnily optimdlnd svoji funkei, zejména z hlediska zachovén{ kvality pokosené hmoty. Je zndm
femenovy obraced s pruZnymi prsty a jejich pff&nym pohybem na smdr ji{zdy a tedy s transpor-
tem hmoty na bo&ni stranu.

vyndlez se tyk4 zlepSen{ takovéhoto zn&mého obracede, ktery md uvedenou obraceci jednotku
ulo¥enou na podélném nosném rdmu pfi¥nd ke sméru jLzdy a kterd je tvoFena p¥{&nym nosnikem,
opatfenym na svych koncich, na horizontdln& uloZenych h¥fdelich dvojicemi otd&ivfch kol,
na kterych jsou uloZeny paralelnd dva klinové Femeny opatfené pru¥nymi prsty, které je vzdé-
jemn& spojujfl.

q Pohon klinovych Yemend s pruZnymi prsty je vyvozovén od mechanického nghonu traktoru
prost¥ednictvim prfsluinych pfevodd. Tato zndmd obraceci jednotka md nevfhodu v tom, Ze

vy881{ §ife z4b&ru by prillé hromadila hmotu do ?4dk8, kterd by pak ¥patn& nebo dlouho prosy-
‘chala.

7 tohoto divodu se také u t&chto zndmych obrace®l nepouffvd anl celd Xife zdb&ru. To
oviem znamend znadné energetické ztr4ty a obraceni pokosené hmoty je na jednotku plochy rela-
tivn& zdlouhavé.

fkolem z tohoto typu obracefe je vyFe¥it takové provedeni, které by dosdhlo sirEfho
z4béru obracen{ pokosené hmoty p¥i zachovdn{i po¥adavku, aby nedochdzelo k jejimu hromadéni
do ¥4dx% a podkozovdni nap¥iklad pfi t¥ecim styku se strni¥tém, pridem? Yedenf musi byt re~
lativné jednoduché a mus{ umoffovat nejen piepravu po vefejnjfh komunikacfch, ale i kop{ro-

vdn{ terénu, p¥ifem? nesm{ byt ndroéné na obsluhu.

Uvedeny kol Ye¥f obraced pokosené hmoty podle vyndlezu, jeho# podstata spolivd v tom,
%e pod podélngm nosnym rdmem upravenym Zikmo ke sméru j{zdy je zavéSen p¥{&n¥ nosnik obra-
cecf{ jednotky jednak na pevném ramenu, jednak na vykyvném ramenu, pfiemZ na horizontdlnich
h¥{delfch dvojic otA&ivych kol p¥{&ného nosniku jsou uchyceny dvojice sousednfch otg8ivych
kol krajnich p¥f¥nych nosnikl bo&nfch obracecich jednotek opatfenych kopfrovacfmi koly a zd-
v&snymi Sepy pro uloZeni dvojic krajnfch ramen, které jsou na opadnych koncich kloubem spo-~
jeny s dvojic{i ovlgdacich ramen, ulozenvch na nosnych &epech podélného nosného ridmu a opa-
t¥enych ta¥nymi Sepy, spojenymi s pistnlcemi hydraulickfch v4lch, zakotvenych na upeviiovacich
¢epech podélného nosného rédmu.

P¥fkladné provedeni obracefe je zndzorn&no na p¥ilo¥enych vykresech, kde na obr, 1 je
pohled na schematické usporédéni obracee shora a obr. 2 je pohled zezadu na obracef v pra~
covni{ poloze, pfiden? slo¥en4 poloha je naznalena &4rkovand.,

Obraced je vzhledem ke sméru jizdy tvofen podélnym nosnym rimem 1, ktery je vpfedu
opatfen pfipojovacim z4vésem 2 2 pro uchyceni na t¥fbodovy zgvés 3 traktoru a vzadu zadnfm
vle&nym kolem 4.

Podélny nosny rém 1 je k sméru jfzdy upraven pon¥kud ze ¥ikma pod dhlem alfa, aby se “
dosdhlo pFiznivé&jifho z4b&ru obracecich prstl do posekand hmoty, vzhledem k dop¥edné rychlosti

obracete.

Kolmo na podélng nosng rdm 1 je upevndn p¥f¥ny nosnfk 5 obracecf jednotky 6 a to tak,
¥e je zavéden pod podélnym nosnym rdmem 1 jednak na pevném ramenu 7, jednak na vykyvném ra-

menu 8.
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Pevné rameno 17 je'k podélnému nosnému rimua 1 napf fklad p¥ivafeno, zatimco vykyvné
rameno 8 je spojenc s podélnym nosnym rédmem 1 Zepem 9 a pEf&nym nosnikem 5 pomoci blf¥e ne-
znézornénjch pouzder, ulo!enjch na horizontdlnfch h¥fdelfch 10.

Na obou koncich pff&ného nosniku 5 jsou pEf{slusnym zpisobem na horizont4lnich hiidelich
10 uloZeny dvojice ot4&ivych kol 11, na nichZ jsou upraveny paralelné dva ¥Femeny 12, napk -
klad klfnového tvaru, které jsou ale vzdjemnd spojeny zndmym zplsobem drZdky s pruZnymi prs-
ty 13.

”Jedna dvojice otddivfch kol 11 nebo jeden horizontdin{ h¥fdel 10 je opatien femenicf 15
pro spojeni Femenem 16 na mechanicky ndhon 14 traktoru. Rozum{ se, Ze femenice a femen
mohou bft nahrazeny ozubenym kolem a p¥islufnym Fet&zem.

Horizontdln{ hfidele 10 dvojic ot4&ivyfch kol 11 jsou prodlouZeny na vz4jemn& opadné stra--
ny p¥{Zného nosniku 5 a nesou sousedni dvojice oté¥ivych kol 17 krajnfch p¥féngch nosnfkld 18
bo¥nich obracecich jednotek 19.

Obraceci jednotka 6 a bo&nf obracec{ jednotky 19 jsou prakticky identické a jsou s vf-
hodou dlouhé tak, Ze kaZd4 zaji¥fuje obracenf pruhu pokosené hmoty v ¥1{fce s vyhodou 1,2 )
az 1,5 m.

Na vn&jsfch koncich krajnich p¥f&nfch nosnfkd 18 botnich obracecich jednotek 19 jsou
upravena kopfrovac{ kola 20 a d4le z4vésné &epy 21 pro uloZen{ nebo uchycenf dvojic krajnich
ramen 22, které jsou vyvedeny nahoru a na opa&nych koncich jsou kloubem 23 spojeny s dvojict
ovlédacich ramen 24 uloZenych na nosnych &epech 25 podélného nosného rédmu 1.

ovl4daci ramena 24 jsou opatfena taZnymi Zepy 26, na kterych jsou jednim koncem uchy-
ceny p{stnice 27 hydraulickych vélcd 28, které jsou zakotveny vikyvné na upeviiovacich Sepech
29 na podélném nosném rdmu 1.

Uvedené refenf obrace¥e je relativnd jednoduché, nebof sest4vd prakticky z identickych
abracecich jednotek 6, 19, pridem? bo&ni obraceci jednotky 19 se d&inkem hydraulickych v4l-
ct 28 skldp&j{ kolem horizont4lnich h¥fdeld 10 otd&ivfch kol 11 obracec{ jednotky § smdrem
nahoru do vertikdlni polohy, jak je patrno z &4rkovan& nazna¥ené situace v obr. 2.

Skl4pén{ a rozkl4p&n{ bo&nich obracecich jednotek 19 ¥1d{ obsluha traktoru, nebot
hydraulické v4lce 28 jsou nezngzorn&nym zndmym zpdsobem napojeny na hydraulickou soustavu

traktoru.

Délka obraceci jednotky 6, 19 je z hlediska obracen{ pokosené hmoty optimdln{ v rozsa-
hu 1,2 a% 1,5 m, pridem# celkovd $f{fe zdbdru je aZ 4,5 m, cof pfind3f{ relativn& ji%¥ zna&nou
ﬁ5poru na pohonnfch hmot4ch na jednotku plochy pokosené hmoty.

Vzhledem k délce obracecfch jednotek a celkového uspordd4nf{ se dosahuje dobrého kopiro-
védn{ terénu a pru¥né prsty 13 tak obrdt{ vétZinu pokosené hmoty. Pfi dopfedném pohybu obra-
ce&e ve sméru ¥ipky S, se femeny 12 s pruZnymi prsty lg pohybujf{ ve spodnf v&tvi doleva ve
sméru ¥ipky P pfenosem otd¥ivého pohybu od mechanického nghonu 14 traktoru Femenem nebo Fe-
tézem 16 a Yemenice 15.

Levd obracecf{ jednotka 19 obrac{ a ptemfstuje v bo¥nim sméru pokosenou hmotu doleva na
boénil stranu obracede, pri¥emZ ndsledujfc{ obrdceci jednotka 6 pfemistuje pokosenou hmotu
na pfedchoz{ ¥4dek, z kterého byla hmota p¥emfstdna bodni obracec{ jednotkou 19.
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Obrace& pokosenych rostlinnych hmot, zahrnujfc{ na podélném nosném rdmu p¥ipojovaci
z4vds, vle&né kolo a kolmo na né&j upevhény pf{ény nosnik obracecf jednotky, opatfeny na kon-
cfch na horizontd£lnfch hffdelfch avojicemi otd&ivych kol pro dva paraleln& ulo¥ené femeny
spojené pruinymi prsty, pfifem¥ jedna dvojicé otf&ivych kol nebo jejich h¥f{del Jje opat¥en ¥e-
menicf s femenem nebo Fet#zem napojenym na mechanicky néhon traktoru vyznalujic{ se tim,
¥e pod 'podélnym nosnym rémem /1/ upravenym Zikmo ke sméru jfzdy, je zavéZen p¥{¥ny nosnik
/5/ obracecf jednotky /6/ jednak na pevném ramenu /7/, jednak na vykyvném ramenu /8/ a na
horizontdlnfch h¥fdelfch /10/ dvojic ot4¥ivych kol /11/ p¥{&ného nosnfku /5/ jsou uchyceny
dvojice sousedn{ch otd¥ivych kol /17/ krajnich pif¥nych nosnikid /18/ bo¥nich obracecich jed-
notek /19/, opatienych kopfrovacimi koly /20/ a z4v&snymi &epy /21/ pro ulofeni dvojic kraj-
nfch ramen 722/, které jsou na opa¥nych koncich kloubem /23/ spojeny s dvojici ovlddacich
ramen /24/, ulo¥enych na nosnych Zepech /25/ podélného nosného rdmu /1/ a opatfenych tainymi
tepy /26/ spojenymi s pistnicemi /27/ hydraulickych v&lcfi /28/, zakotvenych na upeviovacich
%epech /29/ podélného nosného rdmu /1/.

1 vykres

o~
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Obr. 2
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