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La presente invenzione viguarda un dispositivo per
raddrizzare éd orientare elementi conici astiformi
con estremita di\divérs& diametroc, in particolave
tubetti conici per spole di filatolo ad anello.

Detto dispositive cnmpTEﬂde mezzi di rilevamentc a
camma di forma piaﬁta resi solidall ad un  albero,
e dettE‘camme di rilevamento presentano profile e
posizioni tali che, nel contatto di interferenza
con l’Eétremita prossima al diametro maggiore del
tubetto, imprimnno una rotazione angolare orarias
cppure antiocraria al detto albero la cui sstremita
e ancofata rigidamente ad un leverismc cha. attra—
verso la rotazione anguiare, movimenta una leva a
bilanciere ﬁer far_fuoriuscire, o per far rientra—_
re da uno svivolo dei riscontri posti -ail’estre~

mita della detta leva a bilanciere. Sono previsti
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almeno due magneti parmanenti per stabilizzare le

posizioni della leva & bilanciere e, quindi, la

fuoriuscitas ¢ la rientranza dei riscontri di vad—

drizzamento.
DESCRIZIONE
Mel settore tessile i1 tubetti conici astiformi per
filatoio ad anello, © per macchiﬁé éﬂaloghé, che

presentanc alle gestremita diametri differenziati

devono essere disposti ed orientatl con correttez-

pas

za =u
Grientagione si intende che i tubetti devono esse-
re convogliati e disposti tutti con 17asse e il
senso di conicitd in una stessa divrezione.
Dispositivi che orientanc tubetti astiformi con
estemita di diversoc diametro sono di pér‘se ~gia
noti-ewgli stessi vengono impisgati fregquentemente
per il cambiamento automatico delle spole in filé—
tois oppure per - 17unione del  filateoio alla
roccatrice dove i1l tubeiic astiforme viene espulso
dalla =tazione di roccatura, e tramite una série
di nagfri in mavimenta; viene inviatu ad alimenta—
re il nastro & picli del fronte del filatocic ad
anellc.

Con l;addziane di detti dispasitivi & sufficiente

disporre i tubestti su un nastro di movimentazione

dispositivi di caricamenteo automatico. Per.
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wrando  solamente che questi tubetti S1ang
singolarizzati senza pirecccuparsi dell’orientamen—
to secondo il senso della conicitd, o secondo
1’estremitd di diametro minore. Pevr semplicita si
pairlerd nel seguito selameﬁte di tubetti pensandc
cempre a tubetti conici, pere cic non deve essere
intesc in modo limitante.
11 covrpo astiforme non deve di per se ne possadere
la forma di un conoc. ne lo stesso deve essare ca—
va, ma presentare unicamente le due estremita a
diametroc diverso.
Esistono, noti dalla tecnica, dispositivi ché pre-
levano singolarmente 1 tubetti per ineltrarli al
dispositive raddrizzatore. Quest’ultimo orienta 11
tubetto stesso sul lato covvretto, lo conveglia per
gravita iﬁ-uha canalina di adduzicne; o sU Un  Na—
stro trasporiatore.
& titolo di esempic & noto 1l dispositivo descirit-
to & rivendicatoc nel brevetto italianc n. 0763
A/68 depositatoc dalla medesima vichiedente carat-
terizzato dal fatto che 1 sSuoi eleamenti
orientatori e raddrizzateri sonoe fissi e non mobil-
1i.
In siffatte socluzioni costruttive 1 vilevatori

dell orientamento del tubetio sono delle fessure

Savio spi




lgngitudinalil ricavate =su piastre predisposte a

sCivolo su cul scorve per gravita il tubetto. Det-
te fessure sono calibrate con larghezza minore di
guella del diamsiro maggiore del tubetto e con
larghezza maggiocre di guella del diametro ainore
del tubetto. FPoliché 1 tubetti di filatuwra presen—
tang una difTferenza minima tra 1 diaﬁetri udelle
loroe estremita risulta evidente, in siffatta solu-
zione costruttiva,. la variazione minima del valore

della larghezza delle dus fessure longitudinali.

E° comprensibile che una deformazione minima del
tubettoc in sensg assiales oppure una sua  lacera-—
figne di unc dei bﬁfdi dil estremita, crea inceppa-—
manti funzionali del dispositivo raddrizzatere ed
ovientatore durante la fase di alimentazione auto-
matica del mezzo traspoirtatore servente il fronte
cperativo della macchina tessile di filatura. Ne
consegue lfinterruziﬁne del cicle auntomatico di
alimenfaziane, costringesndo  17intervento di  un
cperatore di servizic.

Il costo della manc d ' opera per gueste operaziconi
di emergenza rappresanta un faftore considerevole
nel calcolo del costi di produzione. Anche se ri—
dottoe con perfeziocnamenti caétruttivi, unitamente

ad un controllo a monte dello stato dei  tubettis
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un intoppo come guells citato., con l7elevata velo-
cita di caricamentoc raggiunta nelle macchine at-
tuali. viene ad assumere impoftanza notevole per i
ritardi che comporta welle fasi successive del
ciclo.

Snluricni di  guestoc  tipo. inclire, presentanc
17 inconveniente ché al variare della lunghezza del
tubstto e del diametri delloc stessao igplica la
sostituzicne del dispositivo di raddrizzamentoc e
di orientamentc con un altro diszpositivo conforma—
to allie diverse dimensicni. Siamo, guindi, in pre—
sénza di smiuzinni costruttive rigide nzl lorao
utilizzé.

.o scopoe principale della presenfe invenziocne &,

guindi. guello di assicurare un funzionamento or-
dinato dell intera fase di alimentazicone di tubet-

ti tra le stazicni di roccatura e 1 pilcli del mez—

zo trasportatore del filatoic ad anello, in modo

tale che difetti e svantaggl connessi alle dispo—

sizioni in atto proposte dalla tecnica, unitamente
a guelle sopra elencate, sianc evitati.

Uno scopo _ulteriare della presente invenzione &
guelle di provvedere ad un dispositivo che prEQEﬂH
ti una struttura costruttiva semplice le che sia

conformate 1in modo  che il procedimento di
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-addrizzamento a2d orientamento dei tubettl possa
geserea Effettuafo répidamente in continuo & Ssenza
disturbi.

SQCcassivamente, per semplicita. si Tara viferi-
mente all’utilizzo gdella presente invenziona
nell”unicne tra le stazicni di roccatgra ed 11
filatcic ad anello, resta. perd intesc che quaﬂtd
vierne dettc per detta unione vale anche per guai-
siasi macchina tessile in cul si yichiade, per
1"alimentaricone autocmatica, un dispositive rad-
drizzatare =d orientatore di  tubett: astiformi,
ion interférendn sul dispositivo delliinvenzinﬂe
guelle differenze che contraddistinguona i wvari
tipi di dette macchine tessili.l

11 dispositivos scopo dell’invenziane, non “altera
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per nulla 1l sistema di funzionamsnto e le appa—

recchiature delle stazioni di roccatura e del  fi-
latoic ad anello. per cui non si fard cennc a dei-
ts macchine tessili  tradiziconali, gia di  tecnica
nota. Ferlcui esse non appariramme nelle fﬁgure in
guanto esse non sone essanziall alla comprensicne
del dispositive ordinatore e raddrizzatove.

In accordo con cis e di difetti = svantaggi sopra-
menzianati connessi alle disposizioni in atto pro—

poste dalla tecnicas la piesente invenzione
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un dispositive orientatore e vaddrizzato-

betti astiformi di estremita di diverso
comprendente:

| .

di rilevamento che effsilus - i leva-

della conformazione di almeno une parte

nale del tubettc conicos

i

verisme azicnatore di una leva. a bilancie—

= mavimenta. 1in dipendenza del risultato

27zl di rilevamento. la fuoriuscita, o la

| . - - N . R
Fanza. da une scivole, del risconitvi postl

s=tramitid della detta leva a bilancieve.

di rilevamento socpradetti presentanc  due

forma piatta colettate rigidamente ai lati

lbero; una camma ha profilo e posizione

contatic di interferenca con 1l7estre-

‘ssima al diametvo maggiore del tubetto

una rotazione angolare oraria del detto

17altra camma ha profile e posizione tale

contatic di interferenza con 17estremita

al diametro maggiore del tubetto imprime

una rotarione angolare antioraria del detto

I
0

11 sopradettic

hilancie

delle camms di

albe—

ieverismo azionatore della leva &
re &
dalle

rilevamento. &d £ MOSS50

calettato all estremita dell’alberc
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sopramenzionate rotazioni angolari in due posizico-
11 Tese stabill dall’azione di due magneti perma-
nenti.
Con viferimentc a guante sopra detto, nelle taveole
allegate & illustvrata una scluzione preferenziale,
che non & vincclaﬁte ne limitativa per la posizio-
ne veciproca dei componenti e per le cnnaeguenfi
semplificazionl che ne poir bbaralderivare; detta
soluzione verrad descritta gui in seguitc  facendo
riferimentoc alle seguenti fugure:

- la Tig.l & una vista schematica in prospettiva
assoncmetirica del dispositivo della presente
invensione che mostra 1= configuraziona
nelltistante in cui il tubetto astiforme, mo—
vimentato dal nastvro  trasportatore., va ad  in—
tETfEfiTE,rCDH l1'estremita prossima al suo dia-
metiro magginre. sul profilo di una delle camme
di rilevémenta;

- la fig.la & una vista laterale schematica del
recipraco'posizianamentu dei due magneti perma-—

nenti che assicuranoc la stabilita operativa del

]

leverismo azionatore della leva a bilanciare;
~ 1a fig.2 & una vista schematica in prospettiva

assonometrica del dispositive della presente

invenzione che mostyra la configurazicne
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nell’istante in cul 11 tubettoc astiformes movi-
mentaﬁa gdal nastro trasportatores ha gid inter—
feritoc e ructato angoclarmente la camma di  ri-
lievo posta al lato dell’estremitd prossima al
diametrc maggicre del tubetto stessc,  nel
mentre 11 leverismc azionatore ha spostatc la
lava a bilanciere in modo tale da aver operato
la fuoriuscita dallo scivolo del riscontros che
interferivra con l7estremita prossima al diame-—
tvo minore del tubetto astiforme;

ia fig.2s & una vista laterale schamatica del
Tecipioco pﬂsiziaﬂéﬁaﬂta dei dus magneti: perma-
nenti che assicuranc la stabilitd operativa del
ieverismo azicnatore della leva a bilanciere
carriéﬁaﬁdenta alla configurazion jllustrata
in figura 23

la fig.2 & una vista laterale parziale e sche-
matica  dell’inilzio dell’interfarenza tra
l1’estremitd prossima al diametro maggiore del
tubstto con la camma di vilieve nell’istante
illustrato dalla figuratl;

la fig.3a & una vista laterale-garziale e sche—
matica del tubettc che ha gia interferitc e
ructate la camma di rilieve corrispondente

all’istante illustrato in fig.2:
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- la fig.4 & una vista laterale parziale & sche—

matica che illustra il tubetto astiforme che si
presenta diversamente orientato rispetto alle
configurazioni illustrate nelle figure 1, 2, 3

e 3as

- la fig.&a & una vista laterale parziale e sche-

matica che illustra il tubettc astiforme all’i-
nizio dellinterferenza tra l’estremita prossi-
ma al Eualdiametra vmaggiore con  1a camma di
rilievo guando 11 tubetto stessco é‘ crientato
come da Tigura &.
Nelle figure eslementi uguali, o con Tunzioni ugua-
11 Gd-Equivalenti riportane riferimenti wguali. In
gcce abbiamo che:

1 & i1 tubetto conico astiforme che, una volta

prelevatc e singolarizzato, viene movimentato ver-—

ticalmente secondo la freccia B da un nastvre  tra-
sportatore 5 che presenta_degli alloggiamenti di
supporto 4, o elementi consimili, per trattenere
i1 tubetto astiforme 1 in posizione orizzontale; 2
sone elementi piaiti di latce che guidano il tubet-
to astiforme 1 in posizione tentrale rispetto él
nastvro tré;partatore S: 3 & l17alberc che ructa

angalarmente per interferenza del tubetto

astiforme 1 con le camme di rilievo: 6 & la cCamma

S@Vﬁ@ Sph.




di rilievo calettata vigidamente in corvispondenza
di una estremitd dell’albero 3 e che interferendo
con 1%estremitd del tubetto prossima al suoc diame-
tro maggiore imprime una'rétazinne'angnlare antic—
raria 24 alltalberc 3; 2 & la camma di rilievo
calettata rigidamente in corripsorndenza di  una
estremita dell albero é e che interferendoc con
l17estramita ﬁE; tubettoc prossims &l suc diameiro
maggiore imprime una rotazione angolare ovaria 23
all’alberm 2; 7 & un elementa a braccic del
leverismo azionators che sgnéta, attraverso 17asta
18, la'leva a bilanciers 13 che vuota vantagginsa—
mente attornc a1l perno 15. Detto elamento & rac—
cic 7 & veso solidale ad una estremitd dell’albero

3; 10 = 11 sono due magneti permanenti; il magnete

o

11 & ﬁisaato al fianco 13 dell?incastellatura del
nastrﬁ di trasporto 8; i1 magnate 1§ & fissatae al
lato interno dell’elemento a braccic 7. I magneti
permahenti 10 & 11 sonc fissati in posizione  so-—
stanzialmente frontale e presentanc la stessa po-
laritd 17una di Tronte all’altra per respingere
la leva 7 in due posizioni precise attivando guin-—
di la.stébilité della fuariuscita; ] délla rien—
tranza dei dus riscontri 14 e 12 posti all’estre—

mita della leva a bilanciere 153 20 & un trattc di
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scivolo in fories pendenza che convoglia per gravi-
t& i1 tubetto astiforme 1, gia raddrizzatc ed o-
risntato, sul nastrc di alimentazione 21, delimi-
tato ai lati dal carter 24, per trasferire lungo
la divezione 22 1 detti tubetti astiformi 1.

Verrd ora descritte il funzicnamento del disposi-
tivo secondo la presente invenziéhe.

Quando 11 nastro trasportatore 5, di tipo costrut-
tivo appropriate & di tecnica neota, viene éttiva—
to, 1'impiantc di caricamento a.mante,' di tipeo
noto 2. guindi, gul non descritto ed i1llustrato,
fornirérsingalarmente adagiandols neéli atlioggia~-
menti di supporic 4 1 tubetti astiformi i.

Il detto nastro trasportatore S5, come mezzo eleva-
tore. incltra, con mpta continua. oppure intermit-
tente a passc, i1l singole fubetic 1 10 Corrispon-
denza dells camme di rilieve & e 7 calettate vigi-
damente e vantaggiosamente ail lati dell’albero 3.
Una delle dus leve rilevatrici 6 a 9 interferira
con 1’estremita del tubette 1., prossima  al  suo
diametrc maggicre, dande lucgeo in tal modo al
controllo ed al rilievo dell’crientamente del fu-
betto 1. Se 1 estremitd prossima al diametro mag-
gicre del tubetto 1 viene a trovarsi dalla parte

della camma 9 (v.fig.1l), il tubettoc 1. mossc dal
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nastrc 5, interferird con la detta camma 9 che
ructerad angolarmente secondo la freccia 23
(v.figna) e di conseguenza 1%albere 3 ruoctera
della stessa rotazione oraria 23 che verrd pure
trasmessa all elemento a braccic 7 ad esso solida-
le. L7asta i8 s1 spostera e movimentera
angolarmente, attorne al pernoc 16, la leva a bi-
lanciere 15 in modo tale da far fuoriuscire dallo
scivolo 20 il riacaﬁtra 14 (v.fig.2). Deita gosi—
-ione & resa stabile dallaziocne dei duse magneti
permanegnti 11 2 10 che vantaggicsamente i respin-
gone data la loro  identica polaritd frontale
{v.fig.2ajl.

11 tubettoc 1 proseguendo la sua movimentazione
verticalle secondo la freccia 8 raggiunge la som—
mita del nastro trasportatore S es per la configu-
razione degli slloggiamenti 4. viene rilasciatc
liberémenfe a sgivolare per‘gravita lunge i1 primo
trattc dello scivolo 0. Lfestremité prossima  al
sup diametiro minore interferirad con i1l detto vi-
ccontre 14 e detta estremitad verra  arrestata
mentre l’estremitd prossima al diametro maggiocre
proseguira il_sua movimente lunge 11 pianc 20 1in
forte pendenza. Me risulta una rotazione dei tu—

betto 1 sostanzialmente di G grdia. con
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l’estrem}té di diametro maggiore in avanti e con
) . . . * - = -
1'estiremita di  diametro minore all’indietro. Il

tubette 1  proseguendo ul  suo convegliamento per

gravita lungo 1o scivoelo 20 giungerd sul nastro di
alimentaricne 21 che lo trasferira 1UHg0 la dire-
zione 28| {v.fig.il.

Dopo 11 detto arﬂentamanta'e trasferimento 11 ri-
scontro :14 yimane sclliavato e, qguindi. il
leverismo 7. 18 8 15 permane nella posizicne sad-
detta.
Sz il tubettoc 1 seguente si  presentasse  con
1’estremitad di diametro maggicre nuovamenie orien—

tato dallla parte della camma di rilieve 7, essendo

detta camma rimasta scllevata (v.fig.3a) dal ciclo
| .

| . : . . .
precedente, N0 verra Auovamente aziocnata cioé

essa  nan  inneschera alcuna rotazion angalare
all’albere 2. Lorientamentc avviene come nella
fase cperativa precedentemente descritta per ef-

fetto del permanere in fuoriuscita del riscontreo

14 dallﬁ superficie dello scivelo 20.

Se viceversa i1 tubetto 1 seguente si  presentasse

con 1estremitd prossima al diametro maggicre dal-

la parte della camma di rilieve & (v.Tig.4) inter-

farira |con la detta camma & che ructeri

angelarmente secondo la freccia 24 {v.Tig.4=) & di
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consegusnza 1 alberc 3 ructerd della stéssa rota-
Zicne antioraria 24 che verfa pure trasmessa
all’elemento a braccic 7 ad esso solidale. LTasta
18 si sposterd e movimenterd angolarmente, attorno
al perie 1&4: la leva a bilancieve i35 in modo tale
da far fuoriuscire dallo scivolo 20 i1 viscontroe
12 2 rientrare. di conseguenzas. dallo étéssa =Ci-

volo 2C¢ 11 riscontro 14. Detta posizione & vesa

stabile dallazione dei due maagneti permanenti 11

e 10 che vantaggicosamente si  respingono data 1a
loro identica polaritd frontale {(v.fig.lal.
Liorientamentos verrd pol con le stesse modalita
precedentemente descritte.

E® svidente che varianti,. modifiche 2d aggiunte
potrannag esserea apportate dagii esperﬁi del ramo
alle pa#ti;mlarité del dispositivo senza per que-—
sto uscire dall’idea generale della presents in—
venziona.

Ad escempilo. é possibile prevedere mezzl pneumati-
Cis o elettromeccanici che azionano la leva a bi-
lanciere 15 éd & anche possibile agdottare fo?me
differenfi dei riscontri 14 e 12 da gquanto illu;
styrato.

Bueste ed altre wvarianti essendo tutte possibili

per un tecnico del ramc senza uscire dallambito




del presente trovato.

i.

.
Dispositivo orientatore e raddrizzatere di  tu-
betti astiformi di estremitd di diversc diame—
tvos. in particolare tubetti conici per macchine

tessilis caratterizzate dal fatto di comprende—

- mezzi di rilevamente che effetiuano il rile~
vamenta della conformaziorne di  almenc  una
parte terminale del tubettc Conicos

- un leverismo azionatore di una leva a bilan-—
ciere che movimentas in dipendenza del ri-—
sultatc dei mezzi di rilevamentos la fuoriu-—
sritas o la rientranza da uno scivolo del
riscontri posti alle estremita della detta
leva a bilanciere.

Dispositive orientatore @ raddrizzatore di  tu-

betti astiformi cenforme alla rivendicazione 1.

carétterizzata dal fatto che i1 mezzi di rileva-

menic presentanc due camme & forma piatta
calettate rigidamente ai lati di un albsro; una
camma ha profilc e posiiione tale che nel con-—
tattc di interferenza con 1°estremitd prossima
al diametrn maggiere del tubetto imprime una

rotazione angolare craria del detto alberos
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del presente trovato.

1.

Dispésitivo orientatare e raddrizzatore di  tu-
betti astiformi di estremitd di diversoe diame-—
tvos in particolare tuﬁetti conici per macchine
tessili, caratterizzatm dal fattc di camprende-
re in combianzione:

- mezzi di rilevamente che effattuanc il rile-
vamento della conformazione di  almeno una
parte terminale del tubettoc coﬂicd;

— un leverismo azicnatore di wuna leva a bilan—
ciere che movimenta, 1in dipendénza del ri-—
sultato dei mezzi di rilevamento, la fuoriu-—
scitas o la rientranza da unc scivelo deil
riscontri posti alle estremita della detta
leva a bilanciere.

Dispdsitivo orientatore & raddrizzatove di tu-

hetti astiformi conforme alla rivendicazione 1.

caratterizrato dal fatto che 1 mezzil di rileva-

mentc presentanc due camme a forma piatta -

calettate rigidamente ai lati di un alberocj una
camma ha profilc e posizione tale che nel con—
tatto di interferenza con 17estremitd prossima
al diametro maggicre del tubetto imprime una

rotazione angolare oraria del  detto alberc,
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17altra camma ha profile e posiziorné tale che
nel cbntafta di interferenza con ll’estremité
prossima al diametro maggicore del tubetto im-
prime una rotazicone ahgelafe antiocraria del
detto alberc.

Dispositivo orientatore e raddrizzatore di tu—
betti astiformi conforme alla rivendiﬁaziane 1,

caratterizzate dal fatto che i1 leverismo

azionatere della leva a bilanciere & calettato

all’egtremiﬁa dell’alberoc delle camme di rile-
vamanto, ed & mosso dalle énpradetta rotazioni

m

angolari in ﬂue posizionl vese stabili  dall®
zione di due magneti permanenti.

Dispositive orientatore e raddrizzatore di o tu-
betti conici éstifnrmi come descrittos iliﬁ—

stratoc e rivendicato e per gli scopi concessi.

Il mandatario Ing. FUSINA Gerolamo
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Fig. 3 a
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