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"Elektronisella" lukolla on kiertdjd 5 salvan ulostvontdmistd ja takaisinvetoa
varten, kun siti kierretdin avimella, jolla on oikea koodi. Kiertdjdn kierta-
minen riittivin matkan salvan siirtimiseksi on normaalisti lukittu tarttumis-
vivulla 20 jonka kanssa kiertdjén olake 6 on rajakkain. Kiertijdn olake liukuu
ohjausuralla 28 toisessa vivussa 26 siten kiertien viimeksimainittua kiertdidn
alkukiertoliikkeen aikana pois lepoasennostaan. Toinen vipu kannattaa sdhkd-
magneettia 30. Kun sihkbmagneetti pysyy virrattomana ei kahden vivun vdlilld
ole vuorovaikutusta niin ettd toinen vipu 26 voi kiintyid itsendisesti ensim-
miiseen 20 nihden ja kiertdjin kddntyminen pysyy rajoitettuna (kuva 3B). Kun I '

oikea avainkoodi on ilmaistu sdhkSmagneetti saa kuitenkin virtaa ja pitdd kaksi k& ’\\’\@
vipua hdessi. kietdjan alkukdintyminen aiheuttaa sen E inen vi 3 7

P y j y ttaa sen etti toinen vipu nostaa \0 2227

tartuntavivum pois sen lukitusasennosta ja siten vapauttaa kiertdjdn tekemdan !

360 asteen kierroksen



Uppfinningen avser ett "elektroniskt"

18s, vilket har ett vridorgan 5 f&r att
skjuta regeln ut och att dra den tillbaka,
ndr den vrids med en nyckel som har den
rdtta koden. Vridning av vridorganet f&r
ett tillrdckligt avstdnd f6r att flytta
regeln dr normalt 18st med en griphdvstdng
20, med vilken vridorganets ansats 6 ar
grdnsande. Vridorganets ansats glider pé&
ett styrspdr 28 i en annan hdvstdng 26,

s& att den s8lunda vrider den sistnamnda
hdvstdngen under vridorganets initiala
vridrérelse bort frdn sitt viloldge. Den
andra hdvstdngen uppbdr en elmagnet 30.
Ndr magneten dr utan strom det finns

ingen vidxelverkan mellan bdda hdvstidnger,
varvid den andra hdvstdngen 26 kan vridas
sjdlvstédndigt med avseende pd den férsta
hdvstdngen 20 och vridorganets vridning
f8rblir begrdnsad (figur 3B). Nir den
rdatta nyckelkoden har uttryckts far elmag-
neten 4ndd strém och hdller de bdda hiv-
stdngerna tillsammans. Vridorganets ini-
tiala vridning férorsakar att den andra
hévstdngen lyfter griphidvstingen bort

frdn dess l8sningsldge och sdlunda befriar
vridorganet att gdra ett omlopp av 360
grader
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LUKKO, JOSSA ON SAHKOMEKAANINEN VAPAUTUSMEKANISMI - LAS MED EN
ELEKTROMEKANISK FRIGORELSEMEKANISM

Timi Kkeksintd kohdistuu 1lukkoihin Jja yksityiskohtaisemmin
nelektronisiin" lukkoihin, joissa on laitteet lukolle esitetyn
koodin ilmaisemiseksi; salpa, joka voidaan vetdd takaisin kier-
tdmdll4 pyorivdd osaa (tdssd nimelld "kiertyja"); Jja sdhkome-
kaaninen vapautusmekanismi, joka normaalisti lukitsee kiertyjan
kdidntymisen, ainakin riittivissi middrin salvan palauttamiseksi,
mutta joka sallii sellaisen kiintdmisen vastauksena oikean
koodin ilmaisulle. Keksint® on erikoisesti kohdistunut tidllai-
siin 1lukkoihin, joissa koodi annetaan rahakkeille ja jotka
muodoltaan muistuttavat ja toiminnaltaan ovat samanlaisia kuin
konventionaaliset avaimet (ja niitd nimitet#dn sellaisiksi 1l&pi
koko timin selostuksen), mutta joissa koodi on sellainen, ettd
se tulee ilmaista elektronisesti mieluummin kuin vain mekaani-
silla laitteilla. Keksinndlld voi kuitenkin olla kdyttdd myds
sielld, missd koodin sisdédnpano on toteutettu muulla laitteella

kuin "avaimella", joista annetaan esimerkkejd seuraavassa.

Tillaiset lukot ovat hyvin tunnettuja, ainakin patenttikirjalli-
suudessa, ja niiden yhteydessd on esitetty erilaisia menetelmia
avainkoodin ilmaisemiseksi. Muutamia esimerkkejd on selostettu
englantilaisissa patenttijulkaisuissa no 2024922, 2055951,
213968 ja 2166484 ja Euroopan patenttijulkaisussa no 0293137.
Niissi esimerkeissi sihkémaneettinen vapautusmekanismi kdsittaa
poikkeuksetta solenoidin, joka on tarkoitettu siirtdmdan tukivi-
pu sisdin tai ulos sen lukitusasennosta solenoidin energiansaan-
titilanteesta riippuen. Vipua liikuttava solenocidi ei ole kui-
tenkaan mitenkiin ihanteellinen valinta kontrollielementiksi
varsinkin kun muoto ja energian kulutus ovat palkintona (kuten,
esimerkiksi tapauksessa, jossa vapautusmekanismi saa liikevoiman
sisiisestd paristosta, jolle on taattu pitké toiminta-aika) ja
keksinndn tarkoitus on aikaansaada sellainen lukko, joka on
varustettu varmalla 3ja tukevalla vapautusmekanismilla, Jjoka
kykenee toimimaan huomattavasti alemmalla sdhkdén kulutuksella

kuin vastaava solenoidikdyttdinen mekanismi.

Eurooppalaisesta patenttijulkaisusta no 0228027 on tunnettu
sdhkdmagneettisesti vapautettava 1lukko tallelokeroita varten,
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jossa vapautusmekanismi sisdltdd kiintedn sdhkdémagneetin mie-
luummin kuin solenoidin tuen 1liikuttamista varten. Magneetin
ankkuria kantaa vipu, joka on Kkierrettdvdsti laakeroitu salvan
lukituselementtiin. Jousi estdd normaalisti vipua kiertdmdsta
ankkuria kosketukseen magneetin kanssa ja kddensijan kd@dntdminen
salvan avaamiseksi pyrkii kiertdmddn vipua lukituselementissd
vastakkaiseen suuntaan. Koska magneetti on virraton, kddensijan
liikuttaminen k&&dntdd ankkurin pois magneetilta kunnes kddensi-
jan liike itse on lukkiutunut 1lukituselementin avulla. Kun
magneettiin sydtetddn virtaa, ankkuri kuitenkin pidetddn jatku-
vasti siind kiinni magneettikentdn vaikutuksella ja k&dantamdlla
vipua kddensijalla saadaan vipu nostamaan lukituselementti
vapautusasentoonsa, ankkurin navan ympdri, jousen voimaa vas-
taan. Vaikka s&dhkomagneetin ei haluta aiheuttavan minkddan muun
elementin 1liikkumista tdssd mekanismissa, sen tdytyy saada
aikaan riittdvd vetovoima ankkurille vastustamaan voimia, jotka
pyrkivdt k&ddntdmddan ankkuria pois lukituselementin 1liikkeen
aikana vapautusasentoonsa, ja on siksi vield kykenevd kdyttdmdan
huomattavan mddrdn energiaa. Tdmd mekanismi voi myds olla herkkd
sopivalle manipuloinnille tai tdrindlle ja se voi tulla tehotto-
maksi estdmdadn salvan takaisinvedon, jos ankkuri tulisi tunteet-
tomaksi magneetille (esim. jddtymisen tai harkitun murron vuok-
si). Se on myds geometrisesti sopimaton lukolle, jossa on kdan-

tyvd kiertdji.

Ndin ollen tdmd keksintd kohdistuu lukkoon, joka sisdltdd sal-
van, joka on vedettdvissd sisddn kddntdmdllad siind olevaa kier-
tdjdd; laitteen lukolle esitettdvdn koodin ilmaisemiseksi; ja
sdhkOmagneettisen vapautusmekanismin, joka normaalisti lukitsee
mainitun kiertdjan kddntdmisen, ainakin niin pitkdlle, ettei se
riitd salvan palauttamiseksi, mutta joka sallii tdllaisen k&&n-
tdmisen oikean koodin ilmaisemisen jdlkeen; kdsittden mainittu
mekanismi, jossa on tuki, joka lukitsee kiertdjdn kddntymisen ja
ollen normaalisti lukitusasennossa; toisen liikkuvan elementin,
joka normaalisti on kytketty irti ensimmdisestd ja sovitettu
siirrettdvdksi ainakin kiertdjdn alkukiertoliikkeelld pois
lepoasennostaan; ja sdhkomagneetin, jota kannattaa yksi maini-

tuista ensimmdisestd ja toisesta elementistd, Jja joka jédnnit-
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teisend voi pitdd mainitun ensimmidisen elementin toiseen mainit-
tuun elementtiin nidhden niin, ettd mainitun toisen elementin
liike siirtdd ensimmidisen elementin pois 1lukitusasennostaan;
tapahtuen mainitun sdhkdmagneetin kytkeminen sd&hkdverkkoon, kun

oikea koodi on ilmaistu.

Tdssd sovituksessa siis voima, joka siirtdd mainittua ensim-
miistd 1liikkuvaa elementtid pois lukitusasennostaan, tulee
kdyttdjdstd joka kdantdd kiertdjad, ollen siahkomagneetti tarvit-
tu enemmdnkin pitdmddn kaksi elementtid yhdessd tdmdn liikkeen
aikana ja sen vuoksi vaatien huomattavasti vdhemmdn - tyypilli-
sesti suuruusluokaltaan vihemmdn - sdhkdenergiaa tdmdn tehtdvan
suorittamiseen kuin solenocidi, joka kdyttdd samaa elementtid
samalta etdisyydeltd. Lisdksi kaksi liikkuvaa elementtid ovat
tehokkaasti kytketyt toisiinsa vain kun s&hkomagneetti saa
jdnnitteen ja sen vaatima vetovoima, ja siten sen energiankulu-
tus, voi myds olla huomattavasti pienempi kuin EP-A-0228027:n

mekanismin vaatima.

Edelld mainittu ensimmdinen ja toinen liikkuva elementti voivat
sisdltdsd vastaavasti ensimmdisen ja toisen sivun, Jjotka on
laakeroitu samansuuntaisille akseleille erilleen kiertdjén
akselista. Timin sovituksen suositussa toteutusmuodossa, jossa
kiertdjd on varustettu sdteen suuntaisella olakkeella salvan
sisdinvetimistid varten, ensimmidinen vipu on varustettu tuella,
joka sieppaa mainitun olakkeen sen ollessa lukitusasennossa,
toinen vipu on varustettu nokkapydrdohjaimella, ja kiertdjan
olake on muotoiltu pyyhkdisem&&n mainittua nokkapyordn ohjainta
kdintden toisen vivun kiertdjdn alkukiertoliikkeelld pois lepo-
asennostaan ja tdten kiertden ensimmdisen vivun mainitun tuen

irti olakkeesta kun sidhkémagneetti on jdnnitteinen.

Keksinndn avaimella toimivassa toteutusmuodossa lukko sisdltdi
pydrividn sylinterin, jossa on avaimenreikd sopivan avaimen vas-
taanottamista ja kiert&mistd varten; avaimenreikdd@n yhdistetyn
laitteen avaimen antaman koodin ilmaisemiseksi ja laitteen
sdhkdvirran sydttdd varten sdhkdmagneettiin, kun oikea avainkoo-
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di on ilmaistu; ja laitteen, joka aikaansaa pydrivan kiayttdkyt-

Kenndn sylinterin ja kiertdjdn vdlille.

Samaa sdhkdmekaanista vapautusmekanismia voidaan kuitenkin
kdyttdd myds 1lukossa, Jjossa koodin sisddnpano ja kiertdjidn
kdantdminen on toteutettu toisin kuin "avaimella". T&ten koodi
voidaan esittdd lukolle esimerkiksi numerocidun avainpolun sopi-
valla toteutuksella tai yksinkertaisella painonappilaitteella;
koodi voitaisiin synnyttdd kortilla tai muulla tiedonvdlitt&djidl-
ld esim. magneettiliuskalla, tai kiskokoodilla tai muilla opti-
silla (sisdltden holograafiset) merkinndillid, Jjotka voidaan
ilmaista sopivalla lukkoon yhdistetylld 1lukituslaitteella; tai
koodi voi olla yhdistetty hyvaksytyn kdyttdjdn sormenjidljestd,
ndkéhavainnosta tai muista vastaavista biometrisista paramet-
reista, jotka jdlleen ilmaistaan sopivalla lukkoon yhdistetylli
lukituslaitteella; ja kiertdjd voidaan kdintdid yksinkertaisella
kd@sikahvan nupin tai vastaavan laitteen Kk&ddntidmiselld koodin

esittdmisen jdlkeen.

Tdmdn Keksinndn suosittuja tunnusomaisia piirteitd selostetaan
nyt yksityiskohtaisemmin, esimerkin avulla, viitaten oheisiin

piirustuksiin, jotka esitt&dvit:

Kuva 1 on ndkymd ulkoapdin keksinndn mukaisen, elektronisen,

avainohjatun ovenlukon yhdestd toteutusmuodosta;
Kuva 2 on sisdndkymd kuvan 1 lukosta;

Kuvat 3A, B Jja C esittdvdt lukon sdhkdmekaanista vapautusme-
kanismia toiminnan eri vaiheissa; ja

Kuva 4 on osandkymd lukon sisdltd, jossa on vapautusmekanismilla
toinen toteutusmuoto.

Viitaten kuviin 1 ja 2 niissd esitetty 1lukkc on upotettavaa
tyyppid, jolla on kotelo 1 ja etusivu 2, jonka ldpi pistidvit
kiinted salpa 3 ja joustava salpa 4. Kiintedn salvan 3 ulos-

tydntd ja sisddnveto riippuu sisdisen kiertdj&n 5 kiertdmisestd
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sopivaan suuntaan, jossa on séteen suuntainen uloke 6, joka
liikuttaa salpaa vierijin 7 avulla, joka liikkuu pitkin kaarevaa
rataa, ollen vierijd/salpa suhde sellainen, etta se lukitsee
salvan loppupainetta vastaan kierrettdessa. Joustavan salvan 4
takaisinveto on riippuvainen nokkapydrin 8 kiertdmisestd ulkoi-
sella kiddensijalla (ei esitetty) ja suoritetaan samoin, vivun 9
kautta, kiintidmdlls kiertdjdd 5 kiintedn salvan mukaan vetdmi-
seksi. Kuten on selostettu, mekanismi on muodoltaan konventio-

naalinen, mutta paljon parannettuna ndilla laitteilla.

Lukon kotelon 1 vastaavien sivujen ulkopuolella on pari sylinte-
riyksikkod 10. Jokaisella yksik&lld on pydriva sylinteri 11
avaimenreikineen 12 ja, sen sisdpddssd, kdyttoikkuna 13 kierta-
jdn 5 kaintidmistd varten. Kummassakin sylinteriyksikdssd 10 on
avaimenreikdin yhdistetty laite oikeasta avaimesta tulevan
koodisignaalin elektronista muuttamista varten, kun avain pan-
naan sisdin. Periaatteessa voitaisiin kdyttdd mitd tahansa
tunnettua elektronisen avainkoodin tunnistusmuotoa, vaikka
kuvatun lukon suositussa toteutusmuodossa muuttaminen tapahtuu
induktiivisesti kytketylld tutkavastaajamenetelmdlld esim. kuten
kansainvidlisessd patenttijulkaisussa no W088/03594 on selostet-
tu. Joka tapauksessa, kun koodattu avain on pantu sisddn avai-
menreik&in 12, sen koodisignaali siirretddn pistokeliittimella
14 sylinteriyksikdn takaosassa ja vastaavalla pistorasialla 15
lukkokotelossa PCB 16:een lukon sisillid, joka sisdltdd kdsitte-
lyelektroniikan, joka mddrittdd onko avainkoodi oikea, ja jos
niin on, alempana selostettu vapautusmekanismi vapautuu salli-
maan kiertdjdn 5 kidintd@misen, kun avainta k&&nnetddn. Vaihtoeh-
tona sisdiselle kisittelijdlle 16 voi olla liitin 16A erilldé&n
sijaitsevaan keskuskdsittelijédédn esim., jossa lukko on osa talon

yleisestd sisd&dnpddsyn tarkkailujdrjestelmésta.

Sihkdenergia sisdiselle elektroniikalle ja vapautusmekanismille
sydtetddn johdolla 17 paristosta (ei esitetty), joka sijaitsee
oven toisessa syvennyksessd. Harvinaisessa sdhkdkatkostapaukses-
sa (lukossa on alhainen paristojannitetason varoituspiiri, joka
antaa hilytyksen summerilla 18) h&tdsydttd voidaan yhdistéa
normaaliin pistorasiaan 19 sylinteriyksikén 10 pdddyssd. Selos-

-~
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tus suunnataan nyt lukon sdhkémagneettiseen vapautusmekanismiin,

joka on kuvissa 3A - C esitetty suuremmassa mittakaavassa.

Tarttumisvipu 20 on laakeroitu pinnalla 21 lukon kuoren sisdlld
ja painettu Jjousella 22 kiertdjdn olaketta 6 vastaan. Tdssd
vivussa on kaareva syvennys 23, jonka sisdlld olake 6 normaalis-
ti lepdd ja jos tehdddn yritys kiertdjdn 5 kddntdmiseksi kuvan
3A lepoasennostaan vddrin koodatulla avaimella tai muulla vas-
taavalla, olake 6 lukkiutuu alkukiertoliikkeen jdlkeen jompaan
kumpaan suuntaan tukipintaan 24 tai 25 syvennyksen pdissd.
Jdlkimmdinen tilanne on esitetty kuvassa 3B. Tdten vipu 20
normaalisti lukitsee kiert&djdn kddntymisen riittadvasti kiintedn

salvan siirtdmiseksi jompaan kumpaan suuntaan.

Toinen vipu 26 on myds laakeroitu pinnalla 21 Jja sitd painaa
yldspdin jousi 27. Tdssd vivussa on V-muotoinen nokkapyodrdkisko
28, Jjonka yhdelld sivulla on ohjausura, jonka sisddn pistada
kiertdajdn olakkeen 6 kantama pinna 29. Pinnan 29 tehtdva urassa
28 on siksi painaa vipua 26 alaspdin kiertdjdstd 5 poispdin
jousen 27 voimaa vastaan kun kiertdjdd kdannetddn. T&mdn vivun
26 pddosa on tehty muovimateriaalista, esim. Delrin (tehtaan
merkki), tai ei-magneettisesta metallisekoituksesta kuten Mazak
(tehtaan merkki). Kuitenkin se myds kantaa s&hkomagneettia 30,
jolla Kkuvan toteutusmuodossa on U-muotoinen syddn 31, jonka
yhden haaran ympdrille on kddnnetty magnetointikela 32. Mekanis-
min lepoasennossa, joka on esitetty kuvassa 3A, sdhkomagneet-
tisyddmen haarojen pddt lepddvat tartuntavivun 20 reunaa vas-
taan, joka jdlkimmdinen osa on tehty ferro-magneettisesta mate-
riaalista (tai ainakin se kannattaa ankkuria, joka on sellaista
materiaalia, joka kytkeytyy sdhkdmagneetilla).

Niin kauan kuin sdhkdmagneetti 30 pysyy virrattomana, ei vipujen
20 ja 26 vdlilld ole magneettista vuorovaikutusta ja siten, jos
yritetddn kdantdd kiertyjdd 5, vipu 26 kddntyy aluksi alaspdin,
mutta vipu 20 pysyy paikallaan lukitsemassa kiert&djan liikkeen
pitemmédlle, esim. kuten kuvassa 3B on esitetty. Kun kdsitteliji
ilmaisee oikean avainkoodin, sdhkdmagneetti 30 tulee jadnnitteel-

liseksi ja synnyttdd siten vetovoiman, joka pitdd wvivun 20
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syddmelld 31. Kun kiertdjdd 5 nyt kddnnetddn, nokkavipu 26 ottaa
tarttujavivun 20 mukaan, kun se kdantyy alaspdin, sallien kier-
tdjdn olakkeen selvittdd leikkaussyvennyksen 23 pddadyn, kuten
kuvassa 3C on esitetty, ja jatkaa 360° siten siirtden salpaa 3.
Kun pinna 29 ohittaa uran 28 pdddyn, kaksi vipua Kkddntyvat
takaisin yhdistetylld Jjousivoimallaan Jja koko meKanismi on
palannut kuvan 3A asentoon, kun kiert&j&d pddttdd kierroksensa.

Jos yritet&ddn pakottaa kiertdjdd 5 kiertymddn ympdri, kun sdhko-
magneetti 30 on jinnitteetdn, magneetti ei ole kuormitettu ja
voimaa vastustetaan vahvemmalla vivulla 20. Tdmdn vivun suojele-
miseksi liian suurelta voimalta voi olla olemassa suojapinna
kiertdjdn 5 ja sylinterin 11 v&1illd, joka katkaisee kytkenndn,

jos voima tulee suuremmaksi kuin ennalta mddratty arvo.

Edelld olevasta selostuksesta lienee selvinnyt, ettd vapautus-
mekanismin wvipuja 1liikuttava voima tulee Kkdyttdjdstd hdanen
kddntdessddn avainta ja ettd sdhkomagneetin 30 tdytyy tuottaa
vain riittdvd voima 20 vivun 26 kanssa jousen 22 voimaa vastaan;
ollen kosketuksessa magneettisyddmen kanssa valmis alkamaan
vivun 20 kanssa tilanteessa, jossa vetovoima on maksimissaan.
Tarvittava voima sdhkdémagneetin 30 magnetoimiseksi on siksi
paljon pienempi Kkuin tarvittaisiin esimerkiksi yksin so-
lenocidiin, Jjonka tulee liikuttaa vipua 20 saman vidlimatkan
verran kiertdjdn olakkeen 6 vapauttamiseksi. Esimerkin vuoksi
sdhkdmagneetti mekanismissa, joka on suunniteltu kuten tdssd on
selostettu, jossa voima joka tarvitaan kantamaan vipua 20 on
noin 1 Newton, tarvitsee vain noin 20 milliampeeria 4,5 voltin
paristosta, kun taas solenoidi saman vivun liikuttamiseksi 3 mm
vaatisi noin 500 milliampeerin kdynnistysvirran ja ainakin 150
milliampeerin pitovirran. Solenoidi olisi myds suurempi Jja
kalliimpi. S&hkomagneetin minimaalisen virrankulutuksen toinen
etu, sen lisdksi ettd se pienentdid toiminnan kokonaisenergianku-
lutusta, on ettd se on riittdvdn pieni syodtettdvdksi suoraan
kdsittelylaitteen mikroelektroniikan 1ldpi PCB 16:1le (jos on

kdytettdvissd), t.s. ilman vdlireletta.
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Kidytidnndssd sdhkdmagneetin 30 virransydttd oikean avainkoodin
ilmaisun jdlkeen on rajoitetun ajan k&dsittelylaitteen tarkkailun
alaisena, Jjoka aika riittdd kdyttdjdlle kiertdjdn olakkeen 6
kiertidmiseen ohi leikkaussyvennyksen 23 pdddyn ennen virran kat-
kaisemista, eli 8 sekuntia. Lisdapuna energian séddstdmisessa
lukossa voi kuitenkin olla mikrokytkin tai muu tunnistin, joka
ilmaisee milloin kiertdj3d on saavuttanut tdmdn asennon ja kat-
kaisee virran silld hetkelld ellei ennalta asetettu aika ole
kulunut loppuun. Jos erikoisen nopea kdadyttdjd ehtii kiertda
sisddnpainettua avainta annen kuin kdsittelylaite on tunnistanut
avainkoodin ja kytkenyt magneetille virran, t.s. kuva 3B tilanne
on silloin saavutettu, hdnen tdytyy vain yksinkertaisesti kier-
td3 avain kuvan 3A Kkeskiasentoon, jolloin magneetti nostaa vivun
2D ylds ja normaalitoiminta voi seurata, kun avainta jédlleen
kddnnetddan, t.s. el ole tarpeen vetdd avainta pois ja panna

uudelleen sisdéan.

Tarkasteltaessa Kkuvaa 4 se esittdd vapautusmekanismin toisen
toteutuksen, jossa samat osat on merkitty samoilla viitenume-

roilla kuin edellisessid kuvassakin.

Tdssd tapauksessa kuitenkin kaksi vipua 20 ja 26 on laakeroitu
vastaavasti eri pinnoille 21A ja 21B. Vipujen liikkeen erikeski-
pisteiden vaikutus on se, ettd kun sdhkomagneetille 30 syodtetddn
virtaa ja molemmat kaksi vipua kddntyvdt on olemassa myds liuku-
misliikkeen komponentti magneetin syddmen 31 ja vivun 20 vdlilld
- tdssd tapauksessa esitetty erilliselld ankkurilla 33. Tédmd
liike voi olla eduksi suorittaa ensin mekanismin epdvarmaksitu-
lon estidmiseksi, jos kaksi vipua jddatyy tai muuten juuttuvat
toisiinsa, joko kylmdlld ilmalla tai tuloksena védkivaltaisesta
yrityksestd liikuttaa vipua 20 vivulla 26 ilman oikeaa avainta;
joko t&@md liike pyrkii rikkomaan tdllaisen sidoksen tai ellei,
niin sitten vivut tarttuvat kiinni eivdtkd kddnny riittavasti
kiertdjdn 5 vapauttamiseksi. Toiseksi tdlld liikkeelld on puh-
distava vaikutus pinnocille ja se auttaa aikaansaamaan hyvan
magneettisen kosketuksen niiden vidlille.
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Kuva 4 esittdi lisdksi myds pididtysvivun 34, joka lisdd vapau-
tusmekanismin fysikaalista varmuutta esim. tarttumisvivun 20
ravisteluyrityksissd pois lukitsemisasennostaan iskulla lukkoon
pystysuunnassa, tai muissa vastaavissa manipuloinneissa. On
huomattava, ettd nokkauralla 28 magneettivivussa 26 on ylempi ja
alempi yhdyspinta sen keskialueella, kuvassa 3B merkitty nume-
rolla 35. Kun kiertdjd 5 on keskiasennossa tai 1ldhella sitd,
vipu 26, ja siten myds vipu 20, on estetty pakottamisesta alas-
pdin kyllin kauaksi olakkeen 6 vapauttamiseksi lukon salvan
siirtdmistd varten, vipupinnan 35 tarttumisen vuoksi kiertdjén
pinnaan 29. Kiert&jdn olakkeen 6 sallitun liikkeen &ddrikohdissa
vivun 20 syvennyksessda 23, esim. kuvan 3B asennossa, pinnan 35
tiytyy olla rajoitettu ja siten kuvan 3 toteutusmuodon tdssa
asennossa vipuja alaspdin painamista vastustavat vain niiden
jouset 22, 27, jotka voivat olla suhteellisen riittamattomia.

Palataksemme kuvaan 4, lisdvipu 34 on laakeroitu pinnalle 36 ja
on painettu jousella 38 kosketukseen vivun 26 Kkartiomaisen
nokkapinnan 37 kanssa. Jos kiertdjdd 5 on nyt kaannetty ilman
oikeaa avainta, t.s. ilman ettd magneetti 30 saa virtaa, olake 6
on kddnnetty vivun 20 leikkaussyvennyksen jompaan kumpaan pd&héan
ja samaan aikaan vipua 20 on painettu alaspdin pois vivusta 20.
vivun 26 nendn 37 liike sallii t&118in vivun 34 k&&ntyd sisdan-
pdin ja sijoittaa tukipintansa 39 vivun 39 kannattaman tapin 40
viereen, tdten lukiten jdlkimm&isen kaikilta kiert&jdn vapautus-
liikkeiltd. Kun kiertdjd on siten palautettu keskiasentoonsa,
vipu 26 kddntyy muuttumattomasta asennostaan ja palauttaa vivun
34 kuvan 4 asentoon. Kun kaksi vipua 26 ja 20 kddntyvdt yhdessa
magneetin 30 Kkanssa, joka saa virtaa lukon oikean toiminnan

aikana, tappi 40 ohittaa pinnan 39.
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PATENTTIVAATIMUKSET

1. Lukko, jonka muodostavat salpa (3), joka on palautettavissa
kiertdmdlld sen yhteydessd olevaa Kkiertdjdd (5); 1laite (10)
lukolle esitetyn koodin ilmaisemiseksi; Jja sdhkomagneettinen
vapautusmekanismi (20, 26, 30), joka normaalisti lukitsee maini-
tun kiertdjan (5) kiertymisen, ainakin siind mddrin, ettd salpa
(3) saataisiin vedettyd takaisin, mutta joka sallii tdllaisen
kiertdmisen oikean koodin ilmaisun perusteella; kdsittden mai-
nittu mekanismi sdhkémagneetin (30), joka saa virran oikean
koodin ilmaisun perusteella ja on tunnettu siitd, ettd: siind on
ensimmdinen liikkuva elementti (20), Jjossa on tukipinnat (24,
25) kiertdjan (5) kiertymisen lukitsemista varten ja joka nor-
maalisti on lukitusasennossaan; toinen liikkuva elementti (26),
joka on normaalisti kytkettynd irti ensimmdisestd (20) ja jar-
jestetty olemaan ainakin kiertdjdn (5) alkukiertoliikkeen aikana
pois lepoasennostaan; Jja ollen mainittu sdhk&magneetti (30)
kannatettu yhdelld mainitusta ensimmdisestd (20) tai toisesta
(26) 1liikkuvasta elementistd ja pitden, kun siihen syo&tetdidn
virtaa, ensimmdistd mainittua elementtid (20) toisella mainitul-
la elementilld (26) niin, ettd toisen elementin (26) mainittu

liike nostaa ensimmdisen elementin (20) pois lukitusasennostaan.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen lukko, tunnettu siitd, ettd
mainitut ensimmdinen ja toinen 1liikkuva elementti sisdltdvit
vastaavasti ensimmdisen (20) Jja toisen (26) vivun laakeroituna
riman akseleille (21/21A/21B) erilleen kiertdjan (5) akselista.

3. Patenttivaatimuksen mukainen 1lukko, tunnettu siitd, ettd
kiertdjddn (5) on muotoiltu sdteen suuntainen olake (6) salvan
(3) takaisin vetoa varten, mainittuun ensimmdiseen vipuun (20)
on muotoiltu tukipinnat (24, 25) piddttdmddn mainittua olaketta
(6) sen ollessa lukitusasennossaan; mainittu toinen vipu (26) on
varustettu ohjausuralla (28); ja kiertdjan (5) mainittu olake
(6) on muotoiltu (29) liukumaan mainitussa ohjausurassa (28)
samalla kddntden mainittua toista vipua (26) kiertdjdn (5)

alkukiertoliikkeen aikana pois lepoasennostaan ja samalla kier-
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ti3i ensimmidisen vivun (20) mainittua tukipintaa (24, 25) olak-
keen (6) ohi, kun mainittu sdhkdmagneetti saa sdhkovirtaa.

4. Patenttivaatimuksen 3 mukainen lukko, tunnettu siitd, etta
mainittu ohjausura (28) on varustettu pinnalla (35), joka on
muodoltaan sellainen, ettd se on rajakkain mainitun olakkeen (6)
osan (29) kanssa tarkoituksella estdd toisen vivun (26) vakival-
tainen siirto ainakin silloin, kun kiert&djd (5) on lepoasennos-
saan, ja toinen vipu (26) on muotoiltu est&mdédn ensimmdisen

vivun (20) vidkivaltaisen siirron tdssa asennossa.

5. Patenttivaatimuksen 3 tai 4 mukainen lukko, tunnettu siitd,
etti se kidsittdi nokkaosan (34), jota kontrolloidaan toisen
vivun (26) asennolla siten, ettd kun jadlkimmdistd (26) k&dnne-
tiin kiertdjidn (5) mainitulla alkukiertoliikkeelld, mutta sdahko-
magneetti (30) ei saa s#hkdvirtaa, nokkaosaa (34) liikutetaan
tarttumaan ensimmiiseen vipuun (20) estdmddn sen védkivaltaisen

siirron.

6. Minki tahansa patenttivaatimuksista 2-5 mukainen lukko,
tunnettu siitd, ettd ensimmdinen (20) ja toinen (26) vipu on
laakeroitu akseleille (21A, 21B) erilleen toisistaan, jolloin
saadaan liukumisliikkeen komponentti s&hk&magneetin (30) Ja
vastaavan vivun (20) pinnan (33) vdlille, jota se vetdd puoleen-
sa, kun sihkdmagneetille (30) on kytketty s&dhkovirta ja vipuja
(20, 26) on siirretty.

7. Minkd tahansa edelldolevan patenttivaatimuksen mukainen
lukko, tunnettu siitd, ettd se sisdltdd pybrivdn sylinterin
(11), Jjossa on avaimenreikd@ (12), Jjoka vastaanottaa oikean
avaimen ja jota kierret&din t&l1ld avaimella; avaimenreikddn (12)
yhdistetyn laitteen avaimen antaman koodin ilmaisemiseksi ja
laitteen (16) sdhkdvirran sydttdmiseksi mainittuun sdhk&magneet-
tiin (30), kun oikea avainkoodi on ilmaistu; ja laitteen (13)
pydrivin kdyttdkytkenndn aikaansaamiseksi mainitun sylinterin ja

mainitun kiertdjan vidlille.
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PATENTKRAV

1. L&s med en regelkolv (3), som dr indragbar genom vridning
av ett tillhoérande manoverelement (5); ett organ (10) for
detektering av en kod som presenteras fdr ldset; och en
elektromekanisk frigdéringsmekanism (20, 26, 30), som normalt
blockerar vridning av ndmnda mandverelement (5) Atminstone i
sddan utstridckning som behdvs f6r indragning av regelkolven
(3) men som tilldter s&dan vridning till svar pad detekte-
ringen av en korrekt kod; varvid mekanismen innefattar en
elektromagnet (30), som aktiveras till svar pd detekteringen
av en korrekt kod och som dr kannetecknat av: ett forsta ror-
ligt element (20) med ett anslag (24, 25) for blockering av
mandéverelementets (5) vridning och som normalt ligger i sitt
blockeringsldge; ett andra roérligt element (26), som normalt
dr frikopplat fran det fdrsta elementet (20) och anordnat att
forflyttas med 3tminstone en initial vridrdrelse hos mandver-
elementet (5) bort frdn sitt viloldge; och varvid elektromag-
neten (30) &r uppburen medelst den ena av det fdrsta (20)
eller andra (26) rdrliga elementet och vid aktivering hdller
det fdrsta elementet (20) till det andra elementet (26) sd att
namnda rorelse hos det andra elementet (26) for det forsta

elementet (20) bort frdn sitt blockeringsléige.

2. L&s enligt krav 1, kdnnetecknat dirav, att det fdrsta och
det andra roérliga elementet har var sin férsta (20) och andra
(26) arm, som dr svidngbara parallellt pd axlar (21/21A/21B),
vilka &r fodrskjutna fradn mandverelementets (5) geometriska

axel.

3. L3s enligt krav 2, kannetecknat d&drav, att mandverele-
mentet (5) 4&dr utformat med ett radiellt utskott (6) for
indragning av regelkolven (3); den férsta armen (20) ar
utformad med ett anslag (24, 25) for att i armens blocke-
ringsldge spdrra utskottet (6); den andra armen (26) &r
utformad med ett kamspdr (28); och mandverelementets (5)
utskott (6) &r utformat (29) fér att félja kamspdret (28) och

ddrigenom svdnga den andra armen (26) via en initial vrid-
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rérelse hos mandverelementet (5) bort fran sitt viloldge och
didrigenom svidnga anslaget (24, 25) hos den fodrsta armen (20)
fritt fran utskottet (6), nir elektromagneten (30) A&r

aktiverad.

4. L&s enligt krav 3, kdnnetecknat dirav, att kamspdret (28)
i4r utformat med en yta (35), som dr anordnad att anligga mot
ett parti (29) av utskottet (6) for att férhindra tvingad
férskjutning av den andra armen (26) dtminstone ndr mandver-
elementet (5) befinner sig i sitt viloldge, och den andra
armen (26) &ar anordnad att foérhindra tvingad foérskjutning av

den forsta armen (20) i detta lédge.

5. L&s enligt krav 3 eller 4, kdnnetecknat ddrav, att ett
spidrrelement (34), som styrs av den andra armens (26) lidge pad
sddant sitt att nir den senare (26) svidngs genom den initiala
vridrdrelsen hos mandverelementet (5) men elektromagneten (30)
inte &r aktiverad, forflyttas spidrrelementet (34) till ingrepp
med den fdrsta armen (20) fdr att férhindra tvingad foérskjut-

ning ddrav.

6. La&s enligt ndgot av kraven 2 till 5, kdnnetecknat didrav,
att den fdrsta (20) och den andra (26) armen &r svangbara pé
axlar (21A, 21B), som &dr forskjutna frdn varandra for att
4stadkomma en glidrdrelsekomponent mellan elektromagneten (30)
och ytan (33) hos respektive arm (20), vilken elektromagneten
(30) drar till sig ndr denna aktiveras och armarna (20, 26)
forflyttas.

7. La&s enligt ndgot av fdregdende krav, kidnnetecknat ddrav,
att en roterbar cylindertrumma (11) avgrdnsar en nyckelkanal
(12) fér mottagning av och vridning medelst en korrekt nyckel;
ett med nyckelkanalen (12) foérknippat organ for detektering av
en kod, som bires av nyckeln, samt organ (16) fdr aktivering
av elektromagneten (30) till svar pd detekteringen av en
korrekt nyckelkod; och organ (13) for upprdttande av en rota-
tionsdrivfdrbindning mellan cylindertrumman och mandver-

elementet.
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