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【手続補正書】
【提出日】平成24年5月14日(2012.5.14)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　振動式測定デバイス（５）のドライブ信号を発生させるためのシステムであって、
　流動物質を受け入れるように構成された少なくとも１つの導管（１０３Ａ）と、
　前記少なくとも１つの導管（１０３Ａ）を振動させる少なくとも１つのドライブ（１０
４）と、
　前記少なくとも１つの導管（１０３Ａ）の振動を測定する少なくとも１つのピックオフ
（１０５）と、
　前記少なくとも１つのピックオフ（１０５）から少なくとも１つのピックオフ信号を受
けるように構成された、少なくとも２つのドライブチェーン（Ｃ１，Ｃ２，Ｃ３，ＣＮ）
を有している１つ以上の電子機器（２０）とを備えており、
　前記少なくとも２つのドライブチェーン（Ｃ１，Ｃ２，Ｃ３，ＣＮ）の各ドライブチェ
ーンがピックオフ信号を変更してドライブ信号を発生させるように構成され、
　前記１つ以上の電子機器（２０）が、前記少なくとも２つのドライブチェーン（Ｃ１，
Ｃ２，Ｃ３，ＣＮ）からドライブチェーンを選択し、選択された前記ドライブチェーンを
用いて前記少なくとも１つのピックオフ信号を処理してドライブ信号を発生させ、前記ド
ライブ信号を前記少なくとも１つのドライブ（１０４）へ送るように構成されてなる、
　振動式測定デバイス（５）のドライブ信号を発生させるためのシステム。
【請求項２】
　前記ドライブ信号が、前記ピックオフ信号とは異なる周波数および異なる振動モードを
有する、請求項１に記載の振動式測定デバイス（５）のドライブ信号を発生させるための
システム。
【請求項３】
　各ドライブチェーン（Ｃ１，Ｃ２，Ｃ３，ＣＮ）が、あるドライブ周波数を強化し、他
のドライブ周波数を抑制するよう、少なくとも１つのピックオフ信号を変更するように構
成されてなる、請求項１に記載の振動式測定デバイス（５）のドライブ信号を発生させる
ためのシステム。
【請求項４】
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　各ドライブチェーン（Ｃ１，Ｃ２，Ｃ３，ＣＮ）が、不要なモードの振動を取り除くフ
ィルタを有してなる、請求項１に記載の振動式測定デバイス（５）のドライブ信号を発生
させるためのシステム。
【請求項５】
　各ドライブチェーン（Ｃ１，Ｃ２，Ｃ３，ＣＮ）が、位相シフトアルゴリズム（Ｐ１，
Ｐ２，Ｐ３，ＰＮ）を有してなる、請求項１に記載の振動式測定デバイス（５）のドライ
ブ信号を発生させるためのシステム。
【請求項６】
　各ドライブチェーン（Ｃ１，Ｃ２，Ｃ３，ＣＮ）が、ゲイン調節アルゴリズム（Ｇ１，
Ｇ２，Ｇ３，ＧＮ）を有してなる、請求項１に記載の振動式測定デバイス（５）のドライ
ブ信号を発生させるためのシステム。
【請求項７】
　ユーザまたはプログラムが、前記ドライブチェーン（Ｃ１，Ｃ２，Ｃ３，ＣＮ）を選択
するように構成されてなる、請求項１に記載の振動式測定デバイス（５）のドライブ信号
を発生させるためのシステム。
【請求項８】
　前記ドライブチェーン（Ｃ１，Ｃ２，Ｃ３，ＣＮ）が、前記流動物質内の混入ガスの存
在の有無に応じて選択されてなる、請求項１に記載の振動式測定デバイス（５）のドライ
ブ信号を発生させるためのシステム。
【請求項９】
　前記ドライブチェーン（Ｃ１，Ｃ２，Ｃ３，ＣＮ）が、前記ピックオフ信号のノイズに
応じて選択されてなる、請求項１に記載の振動式測定デバイス（５）のドライブ信号を発
生させるためのシステム。
【請求項１０】
　前記ドライブチェーン（Ｃ１，Ｃ２，Ｃ３，ＣＮ）が、さまざまな条件をドライブチェ
ーン（Ｃ１，Ｃ２，Ｃ３，ＣＮ）と関連付けするルックアップテーブルにアクセスするこ
とにより選択されてなる、請求項１に記載の振動式測定デバイス（５）のドライブ信号を
発生させるためのシステム。
【請求項１１】
　流動物質を受け入れるように構成された少なくとも１つの導管（１０３Ａ）と、 該少
なくとも１つの導管（１０３Ａ）を振動させる少なくとも１のドライブ（１０４）と、前
記少なくとも１つの導管（１０３Ａ）の振動を測定する少なくとも１つピックオフ（１０
５）とを備えている振動式測定デバイス（５）のドライブ信号を発生させるための方法で
あって、
　少なくとも２つのドライブチェーン（Ｃ１，Ｃ２，Ｃ３，ＣＮ）の各ドライブチェーン
がピックオフ信号を変更してドライブ信号を発生させるように構成された少なくとも２つ
のドライブチェーン（Ｃ１，Ｃ２，Ｃ３，ＣＮ）からドライブチェーン（Ｃ１，Ｃ２，Ｃ

３，ＣＮ）を選択するステップと、
　前記少なくとも１つのピックオフ（１０５）から少なくとも１つのピックオフ信号を受
けるステップと、
　選択された前記ドライブチェーンを用いて前記少なくとも１つのピックオフ信号を処理
してドライブ信号を発生させるステップと、
　前記ドライブ信号を前記少なくとも１つのドライブ（１０４）へ送るステップと
　を有している、振動式測定デバイス（５）のドライブ信号を発生させるための方法。
【請求項１２】
　前記ドライブ信号が、前記ピックオフ信号とは異なる周波数および異なる振動モードを
有する、請求項１１に記載の振動式測定デバイス（５）のドライブ信号を発生させるため
の方法。
【請求項１３】
　各ドライブチェーン（Ｃ１，Ｃ２，Ｃ３，ＣＮ）が、あるドライブ周波数を強化し、他
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のドライブ周波数を抑制するように少なくとも１つのピックオフ信号を変更する、請求項
１１に記載の振動式測定デバイス（５）のドライブ信号を発生させるための方法。
【請求項１４】
　各ドライブチェーン（Ｃ１，Ｃ２，Ｃ３，ＣＮ）が、不要なモードの振動を取り除くフ
ィルタを有している、請求項１１に記載の振動式測定デバイス（５）のドライブ信号を発
生させるための方法。
【請求項１５】
　各ドライブチェーン（Ｃ１，Ｃ２，Ｃ３，ＣＮ）が、位相シフトアルゴリズム（Ｐ１，
Ｐ２，Ｐ３，ＰＮ）を有している、請求項１１に記載の振動式測定デバイス（５）のドラ
イブ信号を発生させるための方法。
【請求項１６】
　各ドライブチェーン（Ｃ１，Ｃ２，Ｃ３，ＣＮ）が、ゲイン調節アルゴリズム（Ｇ１，
Ｇ２，Ｇ３，ＧＮ）を有している、請求項１１に記載の振動式測定デバイス（５）のドラ
イブ信号を発生させるための方法。
【請求項１７】
　ユーザまたはプログラムが、前記ドライブチェーン（Ｃ１，Ｃ２，Ｃ３，ＣＮ）を選択
する、請求項１１に記載の振動式測定デバイス（５）のドライブ信号を発生させるための
方法。
【請求項１８】
　前記ドライブチェーン（Ｃ１，Ｃ２，Ｃ３，ＣＮ）が、前記流動物質内の混入ガスの存
在の有無に応じて選択される、請求項１１に記載の振動式測定デバイス（５）のドライブ
信号を発生させるための方法。
【請求項１９】
　前記ドライブチェーン（Ｃ１，Ｃ２，Ｃ３，ＣＮ）が、前記ピックオフ信号のノイズに
応じて選択される、請求項１１に記載の振動式測定デバイス（５）のドライブ信号を発生
させるための方法。
【請求項２０】
　前記ドライブチェーン（Ｃ１，Ｃ２，Ｃ３，ＣＮ）が、さまざまな条件をドライブチェ
ーン（Ｃ１，Ｃ２，Ｃ３，ＣＮ）と関連付けするルックアップテーブルにアクセスするこ
とにより選択される、請求項１１に記載の振動式測定デバイス（５）のドライブ信号を発
生させるための方法。
【請求項２１】
　振動式測定デバイスのドライブ信号を発生させるべくプロセスを実行するための実行可
能コードを具備したコンピュータ使用可能媒体を有しているコンピュータプログラム製品
であって、
　前記プロセスが、
　少なくとも２つのドライブチェーンの各ドライブチェーンがピックオフ信号を変更して
、前記少なくとも１つの導管における異なる周波数および異なる振動モードを有するドラ
イブ信号を発生させるように構成された少なくとも２つのドライブチェーンからドライブ
チェーンを選択することと、
　前記少なくとも１つのピックオフから少なくとも１つのピックオフ信号を受けることと
、
　選択された前記ドライブチェーンを用いて前記少なくとも１つのピックオフ信号を処理
してドライブ信号を発生させることと、
　前記ドライブ信号を少なくとも１つのドライブへ送ることとを含んでいる、コンピュー
タプログラム製品。
【請求項２２】
　前記ドライブ信号が、前記ピックオフ信号とは異なる周波数および異なる振動モードを
有する、請求項２１に記載のコンピュータプログラム製品。
【請求項２３】
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　各ドライブチェーンが、あるドライブ周波数を強化し、他のドライブ周波数を抑制する
よう少なくとも１つのピックオフ信号を変更するように構成されてなる、請求項２１に記
載のコンピュータプログラム製品。
【請求項２４】
　各ドライブチェーンが、不要なモードの振動を取り除くフィルタを有してなる、請求項
２１に記載のコンピュータプログラム製品。
【請求項２５】
　各ドライブチェーンが、位相シフトアルゴリズムを有してなる、請求項２１に記載のコ
ンピュータプログラム製品。
【請求項２６】
　各ドライブチェーンが、ゲイン調節アルゴリズムを有してなる、請求項２１に記載のコ
ンピュータプログラム製品。
【請求項２７】
　ユーザまたはプログラムが、前記ドライブチェーンを選択するように構成されてなる、
請求項２１に記載のコンピュータプログラム製品。
【請求項２８】
　前記ドライブチェーンが、前記流動物質内の混入ガスの存在の有無に応じて選択されて
なる、請求項２１に記載のコンピュータプログラム製品。
【請求項２９】
　前記ドライブチェーンが、前記ピックオフ信号のノイズに応じて選択されてなる、請求
項２１に記載のコンピュータプログラム製品。
【請求項３０】
　前記ドライブチェーンが、さまざまな条件をドライブチェーンと関連付けするルックア
ップテーブルにアクセスすることにより選択されてなる、請求項２１に記載のコンピュー
タプログラム製品。
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