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(54) Piestovy motor s rotadnym pohybom piestov

Vyndlez sa tyka piestového, najméd spalovacieho motora s rotadnym pohybom piestov,

u ktorého sa rie#i usporadanie motora.

Doteraz zndme piestové motory s rotainym pohybom piestov, naprfklad s pou¥itfm ne-
kruhovych rotorov, ktorfch povrch je v stédlom dotyku a otééajﬁcich sa synchronne jedngm
smerom, majd synchronizaZny mechanizmus vytvoreny ozubenymi kolesami, Synchronizdcia je
v dosledku vole v ozubeni nepresné, rotory kmitaji, &o staZuje utesnenie pracovného
priestoru, zvySuje naméhanie ozubenych kolies a chvenie., Ozubené koless dalej trpia réz-

mi, ktoré vznikajui pri préci motora.

Vy&8ie uvedené nevyhody su odstrénené piestbvym motorom podia vynélezu, ktorého pod-
statou je, %e synchronizadny mechanizmus spolupracujuicich rotoroﬁ tvoria kluky na hriade-
{och rotorov, ktoré su vzéjomne spojené spriahlom. Vo vekdch skrine motora sui vytvorené
rozvodové kendly. Vekd a plast skrine uzatvéraju priestor ddchadla. P143% skrine pozosté-
va z troch oblukov opisanych okolo rotorov. Vrcholy rotorov moZu vyhodne tvorit v smere

osi hriadefa skrutkovicu.

Uvedenym usporiadenim vazby medzi hriadeimi rotorov sa pri meximdlnej jednoduchosti
docieli vysokd presnost synchronneho oté&ania rotorov. Pre dvojdoby obeh motora sa vyhod-

ne vyulije plést skrine ako pracovny priestor dichadla. V pripade, ¥e vrcholy rotorov
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vytvéraji v smere osi skrutkovicu, d4 sa vyhodne pouZif jednosmerné vyplachovanie pracov-

ného priestoru motora.

Na priloZenych vykresoch je znézdrneny‘priklad vyhotovenia piestového motora podia
vyndlezu, kde na obr. 1 je znézorneny pohlad v smere osf{ hriadelov na motor s odstrénenym
jednym vekom skrine a na obr. 2 pohiad na synchroniza¥ny mechanizmus motoravs rotorni,
ktorych vrcholy tvorie skrutkovicu, na obr. 3 je nakresleny pozdl’ny rez jednym rotorom

. motora.

V ekrini motora, pozostévajicej z dvoch viek 1 a plé3ta 2, st na hriadeloch 3 uloZfe-

né tri rotory 5. Boky rotorov 5 meji profil vytvoreny tromi rownakjymi obldkmi §, ktoré sa

S,
pretinajd v troch vrcholoch 7. Vrcholy 7 sd vytvorené malym polomerom, ktory sui¥asne urdu-
je kompresny pomer motora. Hriadele 3 su vo vekdch ) skrine motora umiestnené vo vrcholoch
rovnostranného trojiholnfka tak, %e povrch rotorov 5 je v neustdlom vzéjemnom dotyku.

Na hriadefoch 3 su vytvorené kluky 4, ktoré si vzdjomne spojené spriahlom 8. Kiuky 4 su
vo¥i rotorom 5 rovnako nato¥ené. Rotory 5 sa otéfeju rovnakym smerom synchronne, %o je
zabezpedené sprishlom 8 a kiukemi 4. Povrch rotorov 5 medzi bodmi ich vzédjomného dotyku

a vekd ) skrine tak vytvérajy pracovny priestor motora, ktorého objem sa periodicky menft.
Polas jednej obrétky hriadela 3, respektivne rotora 5, sa uskuto¥nia tri periodické zmeny
objemu. To umoZnuje uskuto¥nit polas jednej obrétky tri pracovné obehy dvojdobého, alebo
po¥as dvoch obrétok tri pracovné obehy Stvordobého spalovacieho motora. Pré dvojdoby pre~
covn§ obeh sa s vyhodou vyuZije sko dichadlo priestor, vytvoreny medzi povrchom rotorov 5,
pléstom 2 a vekami 1 skrine motore, kde rovnako prebieha periodickéd zmena objemu. Vo ve-
kéch 1 sd umiestnené rozvodové orgény, napriklad saci kandl 9, preplachovaci kanél 10, v§-
fukovy kandl 11, zapalovacie svielky, vstrekova® a podobne. Pre dvojdoby obeh mofu byt vr-
choly 7 rotorov 5 v smere osi hriadela 3 usporiadané do skrutkovice, &o umoZnuje pouZil
jednosmerné vyplachovanie pracovného priestoru motora. Zmes sa naséva do priestoru dichad-
la cez vnitro rotorov 5, ¥im sa tieto chledia. xAzay rotor 5 tvori zéroven diskové 3Zdpatko

pre Zasovanie sania. Do pracovného priestoru motora sa zmes dostéva preplachovacimi kanél-

mi 10. V§fukové plyny opustaju pracovny priestor vyfukovymi kanélmi 1l.

Piestovy motor podfa vynélezu je mo%né vzhiadom k presnosti jednoduchého rota&ného
pohybu, presnosti synchroniza¥ného mechanizmu a velkej rychlobeZnasti, ktori &isto rotalny
pohyb Zast{ motors umo¥huje, uvajovat bez zvld¥tnych tesniacich prvkov. MoZnost dokonalého
vyvé¥enia tie% znf{%i chvenie motora. Pre jednoduchos¥, zhodnost dielov a uvedené vyhody Jje
vhodn} predovietkym ako miniaturny modelérsky spaiqvaci motor s objemom precovného pries- -
toru asi do 10 cm3, ale tie% pre dopravné stroje, fozne agregéty, ako u&innejia néhrada‘

spalovacej turbiny, alebo kompresor, ¥erpadlo a podobne.
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PREDMET VYNALEZU

1. Piestovy motor s rotadnym pohybom piestov, s nekruhovymi rotormi, ktoré sa synchrénne
oté%ajd v jednom smere a ktorych povrch je v neustélom vzédjomnom dotyku, ktory pozosté-
va z viek, v ktorgych st na svojich hriadefoch ulo¥ené tri zhodné rotory, ktorych boky
maji profil tvoreny tromi rovnakymi oblikmi, pretinajicimi sa v troch vrcholoch, vyzna-
Sujdci sa tym, Ze ne hriadefoch (3) rotorov (5) si vytvorené a sprishlom (8) vzéjomne
spojené kluky (4) a %e vo vekéeh (1) skrine motora si vytvorené sacie kanély (9), pre-
plachovacie kaendly (10) a vyfukové kandly (11l), priZom vekd (1) skrine motora tvoria

spolu s pléstom (2) skrine, ktory poiostéva 2z troch oblﬁkév, opisanych okolo rotorov

(5), priestor dichadla.

2. Piestovy motor podla bodu 1, vyznadujici sa tym, Ze rotory (5) majd vrcholy (7) uspo-

riadané v smere osi hriadefa (3) do skrutkovice.

3 vykresy
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