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DISPOSITIF A VOLET SOUPLE

La présente invention est relative a un dispositif a volet souple coopérant
avec des moyens d'entralnement de manieére a faire mouvoir le volet suivant une
trajectoire déterminée entre une position de fermeture et une position d'ouverture, cc
volet étant destiné a la fermeture d'une baie ou autre ouverture. Dans un tel dispositif
les bords latéraux du volet sont maintenus au moins sur une partie de leur trajectoire
dans des chemins de guidage paralléles.

Si pour de ['une ou ’autre raison, les moyens d’entrainement ne peuvent
pas étre activés quand le volet est dans sa position de fermeture, il n’est pas possible,
avec le dispositifs existants de ce type, de passer a travers ’ouverture fermée par le
volet.

Une telle situation se produit, par exemple, lorsque des personnes
présentes dans un local, dont une ouverture de sécurité est fermée par un tel dispositif a
volet, doivent &tre évacuées trés rapidement. Par exemple, dans le cas on des personnes
sont en paniques et se dirigent en masse, par suite d’un incendie, vers la sortie de
secours d’un magasin de grande surface, le wvolet pcut &tre bloqué par un
dysfonctionnement en position fermé et il n’est parfois pas possible d’ouvrir le volet qui
ferme cette sortie de secours.

Ainsi, dans beaucoup de pays I'utilisation d’un volet dont les bords
latéraux se déplacent dans des chemins de guidage est interdit par des réglements de

sécurité.
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L’invention a comme objet de remédier a ces inconvénients et veut
présenter un dispositif & volet qui peut servir comme issue de secours et qui peut étre
ouvert trés rapidement sans que les moyens d’entrainement doivent étre actionnés.

A cet effet, suivant ’invention, le volet présente au moins une zone de
faible résistance qui, dans la position de fermeture, s’étend a partir du bord inférieur du
volet jusqu’a une certaine hauteur de ce dernier, de maniere a permettre de former une
ouverture de sortie lorsque le volet est rompu a I’endroit de cette zone de faible
résistance.

Suivant une forme de réalisation particulierement avantageuse, la zonc de
faible résistance est formée par une découpe dans le volet dont les bords sont reliés
entre eux d’une maniére amovible.

Avantageusement, les bords de la zone de faible résistance sc
chevauchent au moins partiellement.

Dans une forme de réalisation intéressantc du dispositif a volet, suivant
Pinvention, des moyens de détection sont prévus permettant de contrdler si la zone 2
faible résistance est rompue, ces moyens de détection coopérant avec les moyens
d’entrainement d’une maniére telle 2 empécher que le volet soit déplacé vers sa position
d’ouverture lorsqu’il est rompu a ’endroit de la zone de faible résistance, c.-a-d. lorsque
’ouverture de sortie précitée est ouverte.

Suivant une forme de réalisation particuliére du dispositif 4 volet, suivant
Pinvention, les moyens de détection susdits comprennent un circuit électrique, relié¢ aux
moyens d’entrainement, qui est interrompu lorsque le volet est rompu & ’endroit de la
zone de faible résistance.

D'autres détails et particularités de l'invention ressortiront de la
description donnée, ci-apres, a titre d'exemples non limitatifs de quelques formes de
réalisation particuli¢res avec référence aux dessins annexés.

La figure 1 est une vue schématique de face et en perspective d’un
dispositif a volet dans sa position de fermeture, suivant I’invention, monté dans une baic
dans une parol.

La figure 2 est une vue similaire a celle de la figure 1 montrant une

personne qui essaie de passer a travers la baic.
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La figure 3 est une vue similaire a celle des figures 1 et 2 représentant
une personne qui passe a travers la baie, le volet étant rompu et formant deux battants
souples.

La figure 4 est une vue schématique en perspective du dispositif & volet
des figures 1 a 3 du c6té opposé du volet avec une personne ayant passé a travers la
baie.

La figure 5 est une vue frontale schématique d’un dispositif a volet,
suivant I’invention, avec un circuit électrique permettant de détecter si le volet est
rompi.

La figure 6 est une vue schématique d’une partie des bords d’une zone de
faible résistance du volet avec un bouton-pression.

La figure 7 est une représentation schématique en perspective du
montage d’un ceillet d’un systéme de bouton-pression.

La figure 8 est une représcntation schématique en perspective du
montage d’un bouton pour un systéme de bouton-pression.

La figure 9 est une vue schématique en perspective d’un dispositif & volet
dans sa position de fermeture, suivant une autre forme de réalisation de l’invention,
monté dans une baie dans une paroi.

La figure 10 est une coupe verticale schématique du dispositif suivant la
figure 9, lorsque le volet est rompu et forme deux battants.

La figure 11 est une coupe analogue a celle de la figure 10, lorsque les
battants se trouvant dans le plan du volet.

La figure 12 est une vue frontale schématique d’une forme de réalisation
tres avantageuse d’un dispositif a volet, suivant I’invention.

Les figure 13 4 16 montrent des étapes successives lorsque le volet de la
figure 12 est rompu a la zone de faible résistance et des battants sont formés.

La frgure 17 est une vue analogue a celle de la figure 12 lors de la
préparation du dispositif a volet pour rétablir la zone de faible résistance.

La figure 18 montre un détail de la zone de faible résistance de ta figure

12 a une plus grande échelle.
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La figure 19 représente en détail I’extrémité supérieure de la fermeture a
glissiére verticale et les extrémités des fermetures a glissiere horizontales du dispositif a
volet de la figure 12.

La figure 20 montre I’extrémité de la zone de faible résistance a
proximite d’un bord latéral du volet de la figure 12.

La figure 21 est une vue frontale schématique d’une partie de la zone de
faible résistance et du volet suivant une forme de réalisation alternative de la forme de
réalisation de I’invention des figures 12 a 20.

La figure 22 est une section transversale suivant la ligne XXII-XXI1 de la
figure 21.

La figure 23 est une vue analogue a celle de la figure 22 lorsque la zonc
de faible résistance a été rompue.

Dans les différentes figures les mémes chiffres de référence se rapportent
aux mémes éléments ou a des éléments analogues.

D'une fagon générale, la présente invention est relative a un dispositif &
volet pourvu d’un issue de secours, ce dispositif coopérant avec des moyens
d'entrainement, tel qu'un tambour dont I'axe est connecté sur 'arbre d'un moteur. Le
volet, pouvant se déplacer entre une position de fermeture et une position d'ouverture,
est destiné a la fermeture d’une baie d’un passage dans une paroi ou toute ouverture.

Par le mot "volet", il y a lieu de comprendre, dans le cadre de la présente
invention, tout €lément au moins partiellement souple, flexible, semi-rigide, ou avec une
ou plusieurs raidisseurs, tel qu'une bache, une bande en mati¢re plastique, une toile
meétallique, un treillis, etc. ... Il s’agit plus particulierement d’un volet qui peut éure pli¢
ou courbé autour d’un axe perpendiculaire a sa direction de déplacement entre sa
position d’ouverture et de fermeture.

Il 'y a, toutefois, lieu de noter qu'une préférence prononcée est donnée aux
volets souples formeés, par exemple, par une bache. Ainsi, les figures concernent un
volet constitué d'une bache dont les bords latéraux sont, par exemple, pourvus d’un
bourrelet ou d’une succession de blochets.

Le dispositif, suivant I’invention, représenté a la figure 1 comprend un
volet 1 avec des bords latéraux 2 et 3 guidés dans des chemins de guidage 8 et 9 et un

bord inférieur 4 qui peut éventuellement étre pourvu d’un ou de plusieurs raidisseurs ou
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d’une barre de lestage. Ce volet 1 sert a la fermeture d’une baie 5 dans une parot 6 et
peut étre déplacé entre une position de fermeture, comme représenté a la figure 1, et une
position d’ouverture. Dans la position d’ouverture, le volet 1 est enroulé sur un tambour
7 qui est situé au-dessus de la baie 5. Lors de ’ouverture du volet 1, les bords latéraux
2 et 3 de ce dernier sont guidés dans les chemins de guidage 8 et 9 verticaux qui
s’étendent de part et d’autre de la baie 5. Le tambour 7 est entrainé par des moyens
d’entrainement comprenant un moteur ¢électrique 10 et des moyens de commande non
représentés. Par la rotation du tambour 7 autour de son axe, le volet 1 est enroulé ou
déroulé et, par conséquent, est déplacé vers sa position d’ouverture ou sa position de
fermeture.

Le volet 1 est pourvu d’une zone de faible résistance 11 qui peut étre
rompu relativement aisément a ’endroit de cette zone 11 lorsqu’une personne 12 pousse
contre le volet 1, comme représenté a la figure 2.

Cette zone de faible résistance 11 comprend une premiére partie 13, qui
s’étend a partir du bord inférieur 4 du volet 1 jusqu’a une certaine hauteur de ce demier,
p.e. de I'ordre de deux metre, et une deuxiéme partie 14 qui s’étend horizontalement, de
préférence, jusqu’a une petite distance des bords latéraux 2 et 3 du volet 1. Par
conséquent, la zone de faible résistance 11 est dans ce cas en forme de T.

Les parties 13 et 14 de la zone de faible résistance |1 sont formés par une
découpe dans le volet 1 s’étendant suivant la direction de ces parties 13 et 14.

Les bords 15 et 16 de la découpe sont reliés entre eux d’une maniére
amovible, par exemple, au moyen de boutons-pression 17, et se chevauchent. De cette
fagon, il est possible de relier de nouveau les bords 15 et 16 de la découpe apres une
rupture a la zone de faible résistance 11.

Lorsque le volet 1 est rompu a ’endroit de la zone de faible résistance 11
par une personne 12, voulant traverser une baie obturée par le volet 1, comme
représenté a la figure 2, deux battants souples 18 et 19 sont formés comme clairement
montré 4 la figure 3. Les battants 18 et 19 sont délimités, d’une part, latéralement par
les bords latéraux 2 et 3 du volet 1, et d’autre part, horizontalement, a lcur partie
supérieure, par la découpe de la partie de faible résistance 14 s’étendant entre les bords

latéraux 2 et 3 du volet 1.
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Les battants 18 et 19 sont alors ouverts dans la direction des fleches 20 et
21.

Afin d’éviter que le volet 1 soit enroulé lorsque celui est rompu a
I’endroit de la zone de faible résistance 11, des moyens de détection sont prévus
coopérant avec les moyens d’entralnement du dispositif & volet. Ces moyens
d’entrainement comprennent, entre autres, le moteur électrique 10 et des moyens de
commande 22 pouvant actionner ce dernier. Dans la forme de réalisation de dispositif a
volet, suivant I’invention, représentée a la figure 5 les moyens de détection comprennent
un circuit électrique 23 montré schématiquement en interrompues.

Ce circuit électrique est relié aux moyens de commande 22 d’unc
maniére telle que le moteur 10 ne puisse étre actionné lorsque le volet 1 est rompu & un
endroit quelconque de la zone de faible résistance 11. En particulier, lorsque le volet |
est rompu a cet endroit, le circuit électrique 23 est interrompu.

A cet effet, le circuit électrique 23 est pourvu d’au moins un élément de
contact 24 comprenant un conducteur électrique a chacun des bords 15 et 16 de la zone
de faible résistance 11. Lorsque le volet 1 n’est pas rompu, et par conséquent, les bords
15 et 16 sont reliés entre eux, le conducteur électrique du bord 15 fait contact avec le
conducteur électrique du bord 16 de la découpe.

Avantageusement, plusieurs éléments de contact 24 sont prévus dans la
zone de faible résistance 11, comme représenté a la figure 5. Ces éléments de contact
24 sont reliés en série, de sorte que dés qu’un élément de contact 24 est rompu, le volet
1 ne peut plus €tre ouvert par un déplacement vertical jusqu’a ce que le contact
électrique soit rétabli.

Dans les figures 6 4 8 des éléments de contact 24 sous forme de boutons-
pression sont représentés. Chacun de ces boutons-pression est composé d’un ceillet 25
qui est attaché a un bord de la zone de faible résistance 11, et d’un bouton 26 qui est
attaché a I"autre bord de cette zone, a un endroit correspondant. Le circuit électrique 23
est relié, d’une part, a Uceillet 25 et, d’autre part, au bouton 26, de sorte que, lorsque ce
bouton-pression est ouvert, ce circuit ¢lectrique 23 est interrompu.

L ceillet 25 est attaché au bord 15 ou 16 de la zone de faible résistance 11
au moycn d’un goujon 27 qui est percé a travers le volet 1 et qui est fixé au bouton 20.

Un anneau 29 relié au circuit €lectrique 23 est inséré entre le goujon 27 et le bouton 26.
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De la méme maniére, un anneau 30 raccordé au circuit ¢lectrique 23 est inséré entre le
bouton 26 et un goujon correspondant 28 afin d’attacher le bouton 26 au bord 16 ou 15
en face de 'eeillet 25.

Le circuit électrique 23, représenté a la figure 5. comprend un fil
conducteur de 1’électricité qui relie trois éléments de contact 24 formés par des boutons-
pression du type susmentionné. Ce fil est incorporé dans le volet 1 et est raccordé aux
moyens de commande 22.

En plus, des boutons-pression 24 faisant office d’éléments de contact
électrique, d’autres boutons-pression 17 sont prévus le long des bords 15 et 16 dc la
découpe de la zone de faible résistance 11 afin d’assurer une bonne fermeture du
volet 1.

Dans une autre forme de réalisation du dispositif a volet suivant
Pinvention, la zone de faible résistance 11 peut étre constituée d’une ligne de faible
résistance ou le volet 1 peut étre rompu. L’élément de contact 24 présente alors un
point faible & I'endroit de cette ligne de sorte que lors de la rupture de volet a celte
ligne, le circuit électrique 23 est interrompu.

Dans les figures 9 a 11 une forme de réalisation de l’'invention trs
intéressante est représentée dans laquelle le volet 1 est pourvu de moyens de fermeture
automatique. Ces moyens de fermeture permettent de ramener les battants 18 et 19 dans
le plan du volet 1 afin de fermer ’ouverture de passage qui est formée par la rupture du
volet a [’endroit de la zone de faible résistance 11.

Ainsi les moyens de fermeture comprennent une liaison élastique, par
exemple un ressort hélicoidal ou un €lastique, reliant les bords 15 et 16 de la zone de
faible résistance horizontale 14 entre eux.

Le volet 1 des figures 9 a 11 représentent une zone de faible résistance 11
en forme de T. De cette fagon, les battants 18 et 19 ont une forme rectangulaire dont le
cdté supérieur est formeé par le bord 15 de la zone de faible résistance horizontale 14.

Afin de pouvoir fermer automatiquement 1’ouverture dans le volet 1, les
moyens de fermeture précités comprennent des €lastiques 31 et 32 qui relient les bords
15 des battants 18 et 19 a la partie du volet 1 au-dessus du bord 16. En particulier,
I’élastique 31 est relié par une de ses extrémités 33 au battant 18 jouxtant le bord latéral

2 du volet 1, tandis que l"autre extrémité 34 est fixée au volet 1 au-dessus de ['autre
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battant 19 a proximité de ’autre bord latéral 3 du volet 1. De cette fagon, I’élastique 31
rameéne le battant 18 dans le plan du volet 1.

De la méme maniere, I’autre €élastique 32 est relié par ses extrémités 35 et
36, respectivement, a ['autre battant 19 et au volet 1 au-dessus du battant 18.

Comme clairement montré a la figure 10, les élastiques 31 et 32
s’étendent a travers la baie 5 lorsque une ouverture de passage est formée dans le
volet 1.

Afin de permettre que [es battants 18 et 19 soient aisément ramenés dans
le plan du volet 1, ces battants sont pourvu d’au moins un raidisseur 37 s’étendant du
cOté supérieur des battants et, de préférence, coincidant avec le bord 15 de la zone de
faible résistance 14.

Dans les figures 9 et 10 les battants 18 et 19 présentent, en plus du
raidisseur 37, des raidisseurs 38 qui sont distribués sur la surface du battant 18 ou 19.
Les raidisseurs 37 et 38 s’étendent entre les bords 15 et 16 de la zone de faible
résistance verticale 13 et le bord latéral respectif 2 et 3 du volet 1.

Afin de pouvoir enrouler le volet 1 sur le tambour 7, les raidisseurs 37 et
38 s’étendent sensiblement horizontalement et transversalement a la direction de
déplacement du volet 1.

Les raidisseurs 37 et 38 peuvent, par exemple, étre constitués de barres
en métal ou en maticre plastique qui sont incorporées dans le volet 1. Lorsque des
barres en métal sont utilis€es, celles-ci peuvent étre intégrées dans le circuit électrique
qui fait partie des moyens de détections précités.

Dans une variante de cette forme de réalisation de l’invention, les
raidisseurs 37 et 38 d’un des battants 18 ou 19 sont connectés d’une maniére amovible
aux raidisseurs correspondants 37 et 38 de ["autre battant 19 ou 18. Le contact ainsi
formé entre les raidisseurs 37 et 38 a travers la zonc de faible résistance 13 peut
constituer un ¢lément de contact de maniere a permettre de déterminer si le volet | a éé
rompu a ’endroit de la zone de faible résistance.

Les bords 15 et 16 de la zone de faible résistance 13 du volet sont de
préférence pourvus d’aimants afin de relier automatiquement ces bords entre eux
lorsque les battants 18 et 19 sont ramenés dans le plan du volet 1 par tes moyens de

fermeture automatique et la zone de faible résistance est rétablie.
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Pour la clarté des figures, le circuit électrique, faisant partie des moyens
de détection susdits, n’est pas représenté aux figures 9 a 11.

Dans encore une autre variante du dispositif suivant 'invention, les
moyens de fermeture automatique comprennent un ressott, p.e. hélicoidal, qui relie les
raidisseurs supérieurs 37 des battants 18 et 19.

Dans les figures 12 a 21 une forme de réalisation trés avantageuse du
dispositif a volet, sutvant I'invention, est représentée. Dans cette forme de réalisation,
le volet 1 présente une zone de faible résistance 11 en forme de T. Une premiére partic
13 de cette zone de faible résistance 11 s’étend & partir du bord inférieur 4 du volet 1
jusqu’a une deuxiéme partiec 14 de cette zone de faible résistance 11 qui s’étend
sensiblement horizontalement entre les bords latéraux 2 et 3 du volet 1.

La zone de faible résistance 11 comprend trois fermetures a glissiére 39,
40 et 41. Ces fermetures a glissiere 39, 40 et 41 sont constituées de deux bandes munies
de dents qui s’engagent I'une dans Dautre au moycn d’un curseur. La premicre
fermeture a glissiere 39 coincide avec la premiére partie 13 de la zone dc faible
résistance 11. La deuxiéme fermeture a glissi¢ére 40 s’étend du bord latéral 2 du volet 1
jusqu’a la premiére partie 13 de la zone de faible résistance 11, tandis que la troisiéme
fermeture a glissiére 41 s’étend entre 1’autre bord latéral 3 du volet 1 et cette premiére
partie 13 de la zone de faible résistance 11. Ainsi, I’ensemble des fermetures a glissicre
39, 40 et 41 présente une forme en T et correspond essenticllement a la zone de faible
résistance 11.

De cette fagon, les bords de la zone de faible résistance 11 sont reliés par
les fermetures a glissiére et la zone de faible résistance 11 définie donc deux battants 18
et 19 dans le volet 1.

La premicre fermeture a glissiere 39, s’élendant donc sensiblement
verticalement, est liée d’une part par une bande 42 munie de dents avec le coté latéral
du battant 18, et d’autre part avec une bande 43 munie de dents avec le cdté latéral de
’autre battant 19. Lorsque le volet 1 est fermé, les bandes 42 et 43 sont engagées 'une
dans I’autre.

Afin de pouvoir rompre la zone de faible résistance 11, lorsqu’une
personne veut traverser la baie qui est fermée par le volet 1, les bandes 42 et 43 ne sont

pas engagés 1’une dans l'autre sur une partie de la fermeturc a glissicre 39. En
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particulier, a I’endroit 44, qui est indiqué par le dessin schématique de deux mains 45,
un ou plusieurs dents de la fermeture a glissiére 39 ont été enlevées. De celte facon.
I’endroit 44 constitue un endroit de déclenchement de la rupture de la zone de faible
résistance 11. En particulier, & cause des dents manquants, par une simple poussé a cet
endroit de declenchement 44 le bandes 42 et 43 de la fermeture a glissiére 39 sc
dégagent en ouvrant cette derniere.

Dans les figures 13 et 14 il est schématiquement montré comment la
fermeture & glissiere 39 s’ouvre a partir de Iendroit de déclenchement 44 par le
dégagement des bandes 42 et 43 a partir de cet endroit 44.

L’endroit de déclenchement 44 est représenté en détail dans la figure 18.
Dans cette figure, deux dents de la bande 42 et deux dents opposées de la bande 43 ont
eté decoupées afin de former ’endroit de déclenchement 44. Ces dents sont représenté
en noir. Entre ces dents découpées, les bandes 42 et 43 ne s’engagent pas.

Lorsque la fermeture 4 glissiére 39 est ouverte, les fermetures a glissiére
40 et 41, dont les extrémités opposées au bords latéraux 2 et 3 du volet 1 se trouvent a
proximite de D'extrémité supérieure de la fermeture a glissiére 39, sont ouvertcs
automatiquement car elles ne sont pas maintenues par le curseur, comme représenté a la
figure 15 et indiqué par les fleches 47 et 48. Ainsi la zone de faible résistance 11 est
entiérement rompue et les deux battants 18 et 19 sont libérés, de sorte qu’une personne
peut traverser la baie qui a été obturée par le volet 1, comme représenté a la figure 16.

Afin de refermer I’ouverture de passage qui est formée par la rupture du
volet 1 & I’endroit de la zone de faible résistance 11 et de rétablir cette dernicre. un
curseur 49, 50 et 51 est prévu a chacune des fermetures a glissiére 39, 40 et 41,

Dans une premiere étape, les curseurs 49, 50 et 51 sont placés dans unc
position de départ pour la fermeture de "ouverture de passage. Cette position de départ
est située a P’endroit de I’extrémité supérieure de la fermeture a glissiére verticale 39 ct
des extrémites 45 et 46 des fermetures a glissiére horizontales 40 et 41.

Chaque fermeture a glissiére 39, 40 et 41 présente 4 la position de départ
un embout d’introduction 53 pour le curseur respectif afin de pouvoir engager les
bandes 42 et 43 de la fermeture a glissiere 39, 40 et 41 correspondantes I’une dans
autre par le mouvement des curseurs vers I’autre extrémité de la fermeture a glissiére

concernée suivant le sens des fléches 52.
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De cette fagon, la zone de faible résistance 11 est rétablie et I’ouverture
de passage est fermée.

Dans la figure 19 un détail de ’extrémité supérieure de la fermecture 2
glissiére verticale 39 et des extrémités 45 et 40 des fermetures a glissiere horizontalcs
40 et 41 est représenté, lorsque I'ouverture de passage a ¢té fermée. Comme il est
clairement illustré, ’embout d’introduction 53 est prévu sur la bande 42 des fermetures
a glissiére 39, 40 et 41, tandis que ’autre bande 43 présente une butée d’arrét 54 qui
évite que le curseur sort des dents de cette bande 43.

Apres que la zone de faible résistance est rétablic par la [ermeture des
fermetures a glissiere 39, 40 et 41, les curseurs 49, 50 et 51 sont nus dans une position
de stationnement comme illustré dans la figure 12 et en détail dans la figure 20.

La figure 20 montre, en particulier, I’extrémit¢ de la fermeture a glissiére
40 a proximité du bord latéral 2 du volet 1. La bande supérieure munie de dents 43
s’étend au dela de la bande munie de dents 42. Le curseur 50 qui se trouve dans la
position de stationnement repose contre une butée d’arrét 55 et enferme les dents de la
bande 43 a proximité de cette buttée d’arrét 55. De cette fagon, lors de 'ouverture de la
fermeture a glissiere 40, les bandes 42 et 43 de cette fermeture 40 peuvent &ure
entierement séparées, comme illustré a la figure 16.

Pour fermer I’ouverture de passage dans le volet 1, le curseur 50 est
glissé sur les dents de la bande 43 vers la position de départ susdite jusqu’a la butée
d’arrét 54 qui se trouve a lautre extrémité 45 de la fermeture a glissiére 40. Ensuile
I’embout d’introduction de la bande 42 est inséré dans ie curseur 50 et ce dernier cst
alors déplacé vers la position de stationnement en engageant les bandes 42 et 43 'unc
dans 'autre.

L’extrémité a proximité du bord latéral 3 de la fermeture & glissiérc 41 el
Pextrémité inférieure de la fermeture a glissiere 39 sont formées d’une manicre
analogue.

Afin d’¢viter que la zone de faible résistance 11 soit rompue lors de la
fermeturc du volet 1 par un mouvement suivant les chemins de guidage 8 et 9 lorsqu’un
obstacle se trouve en-dessous du volet 1, I'extrémité inférieure de la fermeture a
glissiere 39 est au bord inférieur 4 du volet 1 repliée. D’une maniére telle, les bandes

munies de dents 42 et 43 correspondantes sont courbées et remontent sur une certaine
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distance verticalement. Dans la figure 17, il est schématiquement montré que
Pextrémité inférieure de la bande 43 est repliée sur elle méme.

Lorsqu’un volet 1 est utilisé dont la zone de faible résistance 11 est
constituée d’une ou de plusieurs fermetures a glissiére avec un ou plusieurs endroits de
déclenchement 44, il est évité que le volet soit rompu 4 I"endroit de cette zone 11, par
exemple, a cause du vent. Un passage d’ouverture dans le volet 1 est seulement formé
sous ’action d’une pression relativement réduite & ’endroit de déclenchement 44.De
preférence on prévoit deux endroits de déclenchement 44 dans la fermeture a glissicre
verticale 39. Un premier endroit de déclenchement est localisé & une hauteur appropriée
pour des adultes, tandis qu'un second endroit de déclenchement se situe & une hauteur
appropri¢e pour des enfants. L’endroit de déclenchement est, en particulier, prévu a la
hauteur de la poitrine d’une personne de sorte que cette personne puises facilement
pousser contre le volet 1 a cet endroit afin de rompre la zone de faible résistance |1
pour créer une ouverture de passage dans le volet 1.

Alors que dans la forme de réalisation décrit ci-dessus, la zone de faible
résistance 11 est formée par des fermetures a glissiéres qui présentent deux bandes 42 et
43 munies de dents, il est clair que ces bandes 42 et 43 ne doivent pas nécessairement
€tre pourvues de dents, mais les bandes elles-mémes peuvent par exemple é&ure
constituées d’une matiere plastique et présenter un bord profilé de sorte que ’une des
bandes peut éire enserrée par I'autre bande. Ainsi ces bandes en matiére plastique
forment une fermeture dite ZIP. Un curseur peut étre prévu afin de pouvoir lier
facilement les deux bandes ’une & I’autre d’une maniére amovible. Dans le cas de
P'utilisation de telles bandes plastiques, un endroit de déclenchement est formé en
assurant que les bandes ne peuvent pas s’engrener sur une certaine partic de leur
longueur. A D’endroit de déclenchement au moins une des deux bandes n’est par
exemple pas profilée.

Cette forme de réalisation a été représentée schématiquement dans les
figures 21 a4 23. La zone de faible résistance 11 est constituée de deux bandes 42 et 43
en maticre plastique formant une fermeture zip 39. La bande 42 est liée avee le coté
latéral du battant 18 et la bande 43 est liée avec le ¢bté latéral de ’autre battant 19.

La premiere bande 42 présente un évidement 56 suivant sa longueur qui

coopére avec un €paississement 57 s’étendant suivant la longueur de la deuxiéme bande
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43. Lorsqu’une pression est exercée sur la bande 43 1’épaississement 57 est serr¢ dans
Pévidement 56 de l’autre bande 43. Une telle pression peut, par exemple, étre
appliquée par un curseur, non représent¢ dans les figures. De préférence, au moins
I’épaississement 57 est comprimé quand cet €épaississement est insére dans 1"évidement
56.

Afin de pouvoir rompre la zone de faible résistance 11, lorsqu’unc
personne veut traverser la baie qui est fermée par le volet 1, un endroit de
déclenchement 44 est prévu dans la fermeture zip 39. Dans cette endroit de
déctenchement 44 T’épaississement 57 a été enlevé sur une petite distance de, par
exemple, quelques centimétres. De cette fagon les bandes 42 et 43 ne peuvent pas
s’engrener sur cette partie de leur longueur a endroit 44. Par une simple poussé a cet
endroit de déclenchement 44 le bandes 42 et 43 de la fermeture zip 39 se dégagent en
ouvrant les deux battants 18 et 19.

Il est bicn cntendu que l'invention n'est pas limitée aux différentes tormes
de réalisation décrites ci-dessus, mais que d'autres variantes encore peuvent étre
envisagées sans sortir du cadre de la présente invention, notamment en ce qui concerne
la forme et la nature de la zone de faible résistance 11 et la maniére de relier les bords
de cette zone entre eux. Les battants souples 18 et 19 peuvent par exemple étre rclics
ente eux par des aimants qui s’étendent le long de la zone de faible résistance 11 des
deux bords de cette zone, ou par des rubans s’accrochant 'un a lautre par
I’intermédiaire de leurs fibres textiles, p.e. connu sous le nom commercial « Velcro ».

Les éléments de contact peuvent par exemple étre formés d’un aimant
permanent qui est entouré par une solénoide. Dans un tel cas I’aimant est relié¢ au bord
de la zone de faible résistance opposé au bord ou la solénoide est reli¢ de sorte que dés
que le volet est rompu a I’endroit de la zone de faible résistance, 1’aimant est sépar¢ e
la solénoide et un signal €lectrique est donné au moyens de commande 22.

Les moyens de détection peuvent comprendre un ceil optique
électronique qui est, par exemple, monté sur le chemins de guidage et qui détecte si une
partie du volet 1, comme un battant 18 ou 19, se trouve en dehors du plan du volet 1.

Par ailleurs, I’invention n’est pas limitée a un volet dont les bords
latéraux sont déplacés dans des chemins de guidage verticaux, mais peut également

avoir des chemins de guidage qui s’étendent horizontalement.
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De plus, la zone de faible résistance n’est pas limitée 4 une forme en T,
mais elle peut présenter toute sorte de formes, comme par exemple une ligne verticale
ou diagonale.

Bien que le dispositif a volet, suivant I’invention, soit décrit avec un
tambour d’enroulement 7, il est clair que la présence d’un tel tambour n’est pas toujours
nécessaire. Dans certains cas, les chemins de guidage peuvent s’étendre verticalement
ou horizontalement au-dessus de la baie 5, de sorte que pendant "ouverture du volet, les
bords latéraux de ce dernier puissent se trouver dans la partie des chemins de guidage
au-dessus dc la baie 5. Il est méme possible de prévoir un bac au-dessus de la baic 5

dans lequel le volet se replie pendant ’ouverture.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif a wvolet souple coopérant avec des moyens
d’entrainement de maniére a permettre de déplacer verticalement le volet (1) entre unc
position de fermeture et une position d’ouverture, ce volet (1) étant destiné a la
fermeture d’une baie (5) ou autre ouverture, caractérisé en ce que le volet (1) présente
au moins une zone de faible résistance (11) qui, dans la position de fermeturc, s’¢étend a
partir du bord inférieur (4) du volet (1) jusqu’a une certamne hauteur de ce dernier, de
maniére 4 permettre de former au moins une ouverture de passage lorsque le volet (1)

est rompu a I’endroit de cette zone de faible résistance (11).

2. Dispositif suivant la revendication 1, caractérisé en ce que la zone
de faible résistance (11) susdite s’étend essentiellement verticalement a partir du bord
mférieur (4) du volet (1).

3. Duspositif suivant la revendication 1 ou 2, caractérisé en cc que le
volet (1) présente une zone de faible résistance (14) qui s’étend sensiblement

horizontalement entre les bords latéraux (2,3) du volet (1).

4. Dispositif sutvant I'une quelconque des revendications 1 a 3,
caractéris¢ cn ce que la zone de faible résistance (11) susmentionnée est formée par unc
découpe dans le volet (1) dont les bords (15,16) sont reliés entre eux d’une maniére

amovible.

5. Dispositif suivant la revendication 4, caractérisé en ce que les bords

(15,16) de la zone de faible résistance (11) se chevauchent au moins partiellement.

6.  Dispositif suivant 'une quelconque des revendications 1 a 3,
caractérisé en ce que la zone de faible résistance (11) comprend au moins une fermeture
(39,40,41) avec deux bandes (42,43) pouvant s’engager 'une dans I’autre par
I’intermédiaire d’au moins un curseur (49,50,51), la fermeturc (39,40,41) s’étendant

sensiblement suivant la direction de cette zone de faible résistance (11).

7. Dispositif suivant 'une quelconque des revendications | & 0,
caractérisé en ce que la zone de faible résistance (11) comprend au moins une fermeturc

a glissiere (39,40,41), avec deux bandes munies de dents (42,43) pouvant s’engager
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I’'une dans I"autre par I'intermédiaire d’au moins un curseur (49,50,51), la fermeture a
glissiére (39,40,41) s’étendant sensiblement suivant la direction de cette zone de faible

résistance (11).

8.  Dispositif suivant la revendication 6 ou 7, caractérisé en ce que la
fermeture a glissiere (39,40,41) est pourvue d’au moins un endroit de déclenchement

(44).

9.  Dispositif suivant la revendication §, caractérisé en ce qu’a
I’endroit de déclenchement (44) les dents d’au moins une des bandes susdites (42,43)

ont été enlevées au moins partiellement.

10. Dispositif suivant 'une quelconque des revendications 6 a 9,
caractérisé en ce que des moyens sont prévus pour mettre le curseur (49,50,51) dans une
position de stationnement de manicre a ce que les bandes (42,43) de la fermeture

(39,40,41) peuvent étre entiérement séparées.

11. Dispositif suivant la revendication 10, caractérisé en ce que I'unc
des bandes susdites (43) s’étend au dela de I’autre bande (42), de sorte que le curseur

(49,50,51) peut étre mis sur la premiére bande (43) dans une position de stationnement.

12.  Dispositif suivant ’'une quelconque des revendications | a 11,
caractéris¢ en ce que des moyens de détection sont prévus permettant de détecter si la
zone & faible résistance (11) est rompue, ces moyens de détection coopérant avec les
moyens d’entrainement afin d’empécher que le volet (1) soit déplacé lorsqu’il est rompu

a I’endroit de la zone de faible résistance (11).

13. Dispositif suivant la revendication 12, caractérisé en ce que les
moyens de détection susdits comprennent un circuit électrique (23) relié aux moyens
d’entrainement (10), qui est interrompu lorsque le volet (1) est rompu & ’endroit de la

zone de faible résistance (11).

14. Dispositif suivant la revendication 13, caractérisé en ce que le
circuit électrique (23) susdit est pourvu d’au moins un élément de contact (24)
comprenant un conducteur €électrique a chacun des bords (15,16) de la zone de faible
résistance (11), le conducteur électrique d’un bord (15,16} faisant contact avec le

conducteur électrique de ’autre bord (16,15) lorsque ces bords (15,16) sont reliés entre
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eux, ce contact étant ouvert lorsque le volet (1) est rompu a ’endroit de la zone de faible

résistance (11).

15.  Dispositif suivant la revendication 14, caractérisé en ce que le
circuit €lectrique (23) susdit comprend plusieurs éléments de contact (24) qui sont reliés
en série.

16. Dispositif suivant la revendication 14 ou 15, caractérisé en ce quc
I’élément de contact (24) susdit est formé par un bouton-pression (17) comprenant un
bouton (26) relié a I'un des bords de la zone de faible résistance (11) et un eillet (23)

relié a I'autre bord de la zone de faible résistance (11).

17. Dispositif suivant 'une quelconque des revendications 12 a 16,
caractéris€ en ce que les moyens de détection comprennent un ceil électronique
permettant de détecter si une partie du volet (1) se trouve en dehors du plan du volet (1)

ou st un obstacle se trouve a proximité du volet (1).

18. Dispositif suivant 'une quelconque des revendications 1 a 17,
caractérisé en ce que des moyens de fermeture automatique sont pourvus permettant de

fermer automatiquement I’ouverture de passage susdite.

19. Dispositif suivant la revendication 18, caractérisé en ce que les
moyens de fermeture automatique comprennent au moins une liaison élastique (31,32)
qui relie les bords (15,16} de la zone de faible résistance (11) d’une maniére tetle a

ramener ces bords (15,16) dans le plan du volet (1).

20. Dispositif suivant ’'une des revendications 1 a 19, caractérisé en ce
que le volet présente au moins un raidisseur (37,38) s’étendant sensiblement
transversale a la direction de déplacement du volet (1) entre la zone de faible résistance

(11) et au moins un bord latérale (2,3) du volet (1).

21. Dispositif suivant la revendication 20, caractérisé en ce qu’a
I’endroit de la zone de faible résistance (11) le raidisseur (37,38) susdite, s’étendant 2
partir d’un bord latéral (2,3) du volet (1), est connecté d’une maniére amovible a un
raidisseur (37,38) correspondant s’étendant jusqu’a I'autre bord latéral (3,2) du

volct (1).
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DISPOSITIF A VOLET SOUPLE

ABREGE

La présente invention est relative & un dispositif & volet souple coopérant
avec des moyens d’entrainement de manicre a permettre de déplacer verticalement le
volet (1) entre une position de fermeture et une position d’ouverture, ce volet (1) étant
destiné a la fermeture d’une baie (5) ou autre ouverture, le volet (1) présentant au moins
une zone de faible résistance (11) qui, dans la position de fermeture, s’étend a partir du
bord inférieur (4) du volet (1) jusqu’a une certaine hauteur de ce dernier, de maniére i
permettre de former au moins une ouverture de passage lorsque le volet (1) est rompu &

Pendroit de cette zone de faible résistance (11).

La figure 2
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