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Uktad elektryczny hallotronowego czujnika torowego

Przedmiotem wynalazku jest uktad elektryczny hallotronowego czujnika torowego, rejestrujacy przejazd
pary k6t pojazdéw szynowych w szerokim zakresie predkosci, sktadajacy sie z hallotronu umieszczonego w polu
magnetycznym magneséw trwatych idotaczonego do elektronicznych uktadéw wzmacniajacych,
przetaczajacych i generacyjnych, zasilanych wraz z hallotronem ze wspdinego Z:6dta napigcia statego.

Dotychczas znane czujniki torowe do zliczania osi pojazdéw szynowych, wykorzystujace zmiany wielkosci
elektrycznych w obwodach elektromagnetycznych, wykazujq duZa zale2no$¢ parametru sygnatu wyjsciowego jak
amplituda, czas trwania, czestotliwo$¢ itp., od predkosci pojazdu, oraz posiadajag matq doktadnos¢ pomiaru
potoZenia zestawu kotowego. W przypadku stosowania stykowych elementéw wykonawczych cechuja sie duzg
bezwtadnoscia, wrazliwoscia na uderzenia, wstrzasy oraz ograniczong trwatoscig.

Celem wynalazku jest opracowanie uktadu elektrycznego hallotronowego czujnika torowego rejestrujacego
z du2a doktadnoscig potozenia przejazd zestawu kotowego w postaci impulsu o statych parametrach takich jak
amplituda, czas trwania, stromo$¢ zboczy w szerokim zakresie predkosci poczawszy od zerowej, stwarzajac
mozliwo$é bezposredniej wsp6tpracy z maszyna cyfrowa.

-- ‘Wymagania te -spetnia uktad elektryczny hallotronowego czujnika torowego sktadajacy si¢ z hallotronu,
2 szeregowo wiaczona w obwodzie pradowym rezystancja, przetwarzajgcego sktadowq indukcji pola
magnetycznego wytworzong przez uktad magneséw trwatych na state napiecie, wzmacniacza pradu statego,
dyskryminatora amplitudy i generatora impulsu, zasilanych ze wspdinego zrédta napigcia statego.

Wedtug wynalazku uktad elektryczny hallotronowego czujnika torowego pozwala na okreslenie
doktadnego miejsca potoZenia zestawow kotowych, oraz umotliwia uzyskanie statych parametréw sygnatu
wyjsciowego, niezaleznych od predkosci pojazdu szynowego, dzieki zastosowaniu hallotronu jako detektora
zmian sktadowej indukcji pola magnetycznego, oraz pozostatych blokéw elektronicznych.

Wynalazek zostat przedstawiony w przyktadzie wykonania na rysunku, ktéry przedstawia uproszczony
schemat uk+tadu elektrycznego czujnika.
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Do wejscia wzmacniacza pradu statego W podtaczony jest zaciskami napieciowymi bhallotron H
umieszczony w polu magnetycznym magnesow trwatych, zas do wyjscia wzmacniacza W dyskryminator
amplitudy D, do ktorego wyjscia podtaczony jest generator impulsu P. Hallotron H podtaczony jest ponadto
zaciskami pradowymi poprzez rezystancje R do stabilizowanego zrodta napiecia statego Z. Zar6wno hallotron H,
wzmacniacz W, dyskryminator D igenerator P zasilane sa ze wspdlnego Zrédta napiecia statego Z. Jezeli
w obszarze oddziatywania magneséw trwatych czujnika pojawi sie koto pojazdu szynowego, woéwczas nastepuje
zmiana sktadowej indukcji magnetycznej B prostopadtej do ptaszczyzny ptytki hallotronu H, powodujac
proporcjonalny przyrost napiecia U, na jego zaciskach wyj$ciowych bedacego tylko funkcja potozenia zestawu
kotowego. Napigcie to wzmacniane jest we wzmacniaczu pradu statego W do wartosci S. W miare zblizania sie
kota do czujnika napigcie S rosnie, az w pewnym punkcie osigga graniczng wartosé i na wyjsciu dyskryminatora
amplitudy D nastapi skokowy przyrost amplitudy napiecia A. Wéwczas generator P wytwarza impuls napiecia |
o amplitudzie w przyblizeniu réwnej napigciu zasilajgcemu Z, oraz o okreslonym czasie trwania zaleznym tylko
od jego struktury. Dalsze przesuwanie sie kota powoduje zmniejszenie si¢ nepiecia S, az przy okre$lonej jego
wartosci nastapi skokowy spadek amplitudy napiecia A. Generator P nie reaguje na te zmiane. W ten sposéb
uniezalezniono czas oddziaiywania kota na pole magnetyczne czujnika, aw konsekwencji wptyw szerokosci
impulsu A na impuls wyjsciowy |. Uzyskano wigec doktadny pomiar potozenia osi zestawu kotowego niezalezny
od predkosci pojazdu. Wszystkie elektroniczne bloki uktadu pomiarowego czujnika oraz hallotron H zasilane sa
ze wspolnego stabilizowanego Zrédta napiecia Z, totez nie zachodzi koniecznos¢ dodatkowej stabilizacji pradu
sterujacego J hallotron H. Zmiang czutosci czujnika, a tym samym mozliwosé dostosowania go do okreslonych
typow szyn i két, mozna dokonac przez dobdr rezystancji R powodujgc zmiane pradu sterujacego J.

Zastrzezenia patentowe

1. Uktad elektryczny hallotronowego czujnika torowego, sktadajacy sie z hallotronu umieszczonego
w polu magnetycznym magneséw trwatych oraz z elektronicznych uktadéw wzmacniajacych, przetaczajacych
i generacyjnych, znamienny tym, 2ze hallotron (H) jest podtgczony zaciskami napieciowymi do wejscia
wzmacniacza pradu statego (W), a pradowymi poprzez rezystancj¢ (R) do stabilizowanego Zrédta napiecia
statego (2), za$ do wejscia wzmacniacza (W) jest podtaczony dyskryminator amplitudy (D), a do wyjscia
dyskryminatora (D) generator impulsu (P).

2. Uktad elektryczny wedtug zastrz. 1, znamienny tym, Ze hallotron (H), wzmacniacz (W),
dyskryminator (D), generator (P), zasilane s3 ze wspdlnego zrddta napigcia (Z).
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