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(54) Snimaci prostfedek, vhodny k uchopeni, prenaseni a ukladani textilnich, -
zejména pletenych pfistiiha a dila

ReSenf je ur&eno pro vyufitf v konfek-
gnich provozech textilnfho primyslu, zejména .
v_pletérndch pfi sniménf, dopravd a ulofent 2
pzistfihﬁ nebo d118, nap¥ikled ve st¥ihdr-
néch.,

Predm&tem je snimacf prostiedek, sestd- b
vajlci ze snimacfho ¥idla, které obsahuje po-
hyblivé a pevné ¥dsti, s ddle z mechanismu A 62
pro ovléddéni rota¥nfho pohybu pohyblivé ¥dsti
snfuaciho ¥idla. Podstatou vyndlezu je snf- ‘ } I SNN\N
maci &idlo, sestdvdjfci ze soustavy nejménd
dvou snimacich elementd (11, 12) s funkénf- ///32
mi plochami, osazenymi hroty nebo jehli&kami -

(13). Jeden vn&jd{ snfmaci element je opat¥en ‘ :;//////i;/”31
/

dutinou,’ ve které je uloZen nejmén¥ jeden
vnitfni snimac{ element, pri¥em? funk¥ni plo-
chy obou snimacich elementd (11, 12) le¥f

v podstat® v jedné roving a vzdjemnd vazba
mezi mechanismem (3) pro ovldddni rota&niho
pohybu « snimacim elementem, tvo¥fcfm pohybli-
vou &dst snfmaciho %idla (1), je zaji¥t3na
pru¥nym Elenem (5). : 16
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Vynélez se tyké snimac {ho prostiedku, slouffefho k uchopeni, p¥endseni e uklddéni
textilnich pi{stfihd a d{ld ne ur¥ené misto, hlsvn¥ vld¥nych, tenkjch pletenych pristhi-
hd a df18. Snimecf prostPedek zehrnuje ve svém zdklednim vybavenf snimaci ¥idlo a pohybovy
mechaniamus, pri¥emZ snimaci &idlo sestdvé z pohyblivé a pevné Zdsti.

ﬁspééné uplatn3nf sutomatizace ndkterych operaci ve stiihdérnéch a konfekcich textil~
niho primyslu predpoklddd bezporuchovou a spolehlivou menipulaci s p¥ist¥ihy ve vZech stup-
nich vyrbby. Jde zejména o sniméni textilnich 4118 z hranilky, Jejich preneseni a uloZeni
na phedem urdend odklddac{ mf{sto, napFfklad v dosah 3i¥ky na pracovnim stole S8ictho stroje
nebo p¥imo pod patku Zicfho stroje, 3fm% se zredukujf nebo Upln& odstrani neprodguktivnt,
vesmés. pomocné dkony, spojend s manipulaci{ & tokem materiélu ve vyrobnim procesu.

Plevd¥né vitSine znémych snfmacich ze¥fzeni pracuje ne principu mechanického uchopent
textilnich dflt pomoci jehli¥ek, dréikl, hrotd, trand a podobn¥, uspoid anych v rizném sesku-
peni a provedeni.

Spolehlivost uchopeni, pfidrZenf p¥i trensportu e odkléddnt Jednotlivych piistiihd
%1 dfld je pPitom zajistovéna vitdinou soudinnostf dvou nebovvice snimacich prvkd, napfiklad
trnu s jehli&kemi, vykyvn¥ nebo vysuvnd uloZenymi snimacimi destilkemi, opat¥enymi povleky
drétkd, ojehlenymi segmenty se spolednym posuvnym Zlenem a podobnd.

~ Typickym pFfedstavitelem kombinace dvou snimacfch prvkd je snimeci jednotks, vybavend
dvoud{lnym snima¥em. Jeden d{l tohoto snimede je tvoren pevnou %4sti ve tvaru patky s tva-
rovou dosedacf plochou, vybfhajfci v nédjezdovéu plo3inku.

' Druky, pohyblivy 41l mé tver segmentu, Jeho% spodni funk¥ni plocha je opaifena povla-
kXem s Padou hrotd, sm¥Pujicich proti pevné Zdsti snimele. Segment se pohybuje v prib&hu po-~
chodu sniménf svislym, Sikmym, ale 1 vodorovnym smdrem, zatimco patka s tvarovenou doseda-
cf plochou pouze svislym smdrem.

Snfméni touto snfmaci jednotkou probihé ve dvou fdzich, nevazujicich ¥asové na sebe.
Po uchopen{ textilnfho dilu v prvanl fézi se n¥kolik snimacich jednotek, nesoucich textilni
a11, spole¥n¥ vigi sobd ve druhé fdzl netodl, ¥{im¥ pojisti p¥itlak mezi ob3ma d{ly snimale.

V prvn{ fézi se pritledf patka sheora na hreniZku, %{m% zdeformuje nékolik vrstev
textilnfch df18 kolem dosednut¥ch okrajd patky. Nato zachytl ojehleny segment pomoci Fady .
hrotd takto uvolndny horni textilnf 411 a p¥ehrne jej na néjezdovou plodinku patky.

Textilni dfl1 je tfmto zpisobem pevnd sev¥en mezi obdma dily snimadd, to Js pevné ucho-
pen na ndkolika mistech, neprfkled v rozich a ve druhé fézi natoZenim nikolika snfmacich
' jednotek proti sobd zaji¥tdn proti uvolnni, e to pred spoleénym zvednutim tXchto snimacich
jednotek sm3rem vzhiru od hrenigky.

Popsany zplsob sniménf pomoci kombinovené snimaci jednotky se dvdma snimacimi prvky
je viak nevhodny pro tenké, vidiné létky, nagp¥ikled piist¥ihy z pleteniny, neboi nezaruduje
hloubku zédb¥ru ojehlendho segmentu do horniho piistPihu. Navdzéni dvou operaci na sebe, to
Je uchopeni hornfho p¥ist¥ihu a ndsledujfc{ uvoln¥ni z hreni¥ky, vyZaduje sloZitou aparatu-
ra.

Cilem vyndlezu je odstrenit uvedené nedostatky zndmych provedeni a sestrojit jednoduchy,
av¥ek vysoce u¥inny snfmaci prostfedek na principu soudinnosti dvou vzdjemn¥ pisobicich
%4st{ snimacfho %idla s mo¥nosti regulace sfly, plisobici ne snimeny horni p¥istiih v hranid-
ce. Dal3im pofedevkem bylo hledisko spolehlivosti uchopen{, prenéd¥enf a ukldddnf textilnich
pifst¥ihd a dild.
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Ke spln&ni t¥chto ¢fll smsfuje podle vynélezu snimec{ prost¥edek, jeho zdkladnim
celkem je snimacf ¥idlo, destdvajfcf z pohyblivych nebo z pohyblivych a pevnfch &dati
a ddle mechanismus pro ovldddnf rota&nfho pohybu pohyblivé ¥ésti snfmecfho &idla.

Podstate vyndlezu spodivd v tom, Ze snimeci &idlo tvo’f soustava nejmén¥ dvou snimscich
elementd s funk®nimi plochami, osézenymi hroty nebo jehliZkami. Jeden z t&chto snimacich
elementl piedstavuje vn¥jss gést, opatfenou dutinou, ve kterd Je uloZen nejménd jeden sni-
mac{ element, tvo¥fci vnit¥ni ¥ést snimeciho &idla, p¥idem# funkint plochy obou &4stf snf-
mactho ¥idla le%f v podstatd v Jjedné rovind a vzdjemnd vazbs mezi mechanismem pro ovl4dg-
ni rota¥nfho pohybu a snimacim elementem pohyblivé ¥ésti snimactho &idla Je zaji¥tdna prﬁi—

- nym &lenem. :

V Jedné z moZnych sestav je vn¥js81 ¥dst Enimaciho %idle pevnd ve tvaru dutého vdlce,
ve kterém je rota¥nd ulo¥ena vnit¥ni ¥&st snfmactho ¥idla vdlcového tvaru. V jind sestavy:
Je vn&js{ ¥4st snimectfho ¥idla provedens ve tvaru dutého vdlce, ktery je ulofen oto&n¥ .
a vnit¥nf dst snimactho ¥idla tvo¥{ pevns ulofeny vélec.

- Je rovnéZ moZno ulofit shimaci elementy vi&i sob& rotaZni. Vzéjemnou vezbu mezi me~
chanismem pro ovléddni rota¥nfho pohybu a pohyblivou ¥4stf{ snfmaciho &idla tvo¥{ pruiny
&len, s vyhodou vélcovd pru¥ina. '

Krom# poZadavki, vyjmenovanych pfi uvedenf cIl& vyndlezu, to Je zejména Jednoduchosti )
snimactho prostfedku s vysokou W¥innostf, zejisfuje toto zabfzent také vysokou spolehlivost
funkce, cof zvy3uje procento Usp&&nosti sniménf, prendsenf a ukléddn{ prist#ihd. :

Spolehlivou funkci umo¥nuje pouit{ principu zdb&ru vSech hrotl na pevné ¥4sti snima-
ciho &idle proti viem hrotdm na pohyblivé ¥désti snimaciho ¥idla pFi Jjednom neto¥eni ojehle-
nych snimacfch elementd vi&i sob&.

Tim dochdz{ k lok4lnfmu postinuti hornfho p¥fst¥ihu v hranice va&i prist¥ihu, le¥fci-
ou pod nim, a soudasn¥ k bezpednému uvédlnini Jednotlivych p¥{stFind viasi 3obd, jeko¥ i ke
sniZen{ rizike podkozenf textilie.

Vy¥hodnd je rovné# jednoduchost reguladnfho systému se snadnou vym&nitelnost{ jednotli-
vych funkdnfch -&lend a tim i Sirokd moZnost poufit{ pra rdzné druhy materidld se speci-
fickymi deformednimi vlagtnostmi. Nastavitelns Je teké zm&na miry vysunuti hrotl nebo jehli.:
ek .pro rizné tlousfky snimeného meterislu. ’

Podstata vynélezu, jeho dals{ v¥hody a detailnf p¥{kladné provedeni snimactho prostfed- .
ku Jsou patrné z jeho schematického uspo¥édéni na pF¥iloZenych vykresech. Na obr. 1 Je zné~
zorn¥n pohled na snimeci prostPedek pred operac{ snfmdn{ ve vychozf poloze nad hraniZkou
pfist¥ihd, na obr. 2 situace pii pohledu zespodu, na obr. 3 pohled na t¥% snimaci prostiedek
v pracovni poloze s uchopenym textilnfm p¥{st¥ihem, na obr. 4 v pohledu zespodu a na obr. 5
Je zndzorn&no vzdjemné plsobenf ndkolike snfmacich prostiedkd na snimeny pFfst¥ih.

Podle obr. 1 sestdvd snimaci prostfedek ze dvou hlavnich celkd, a to ze snimactho &id~-
la 1l & z mechanismu 3 pro ovl4déni rotednfho pohybu pohyblivé ¥dsti snimectho ¥idla L. Toto
snimac{ ¥idlo ] zahrnuje snfmacf element 1L, tvorici vn¥jsf Zdst snimaciho Zidle 1, osaze-
ného na své funkdni ploSe ve tvaru mezikruff hroty l} a% 20 & ddle snfmeci element 18, tvo-
F{cf vnit¥nf ¥4st snimaciho &idla 1, oto¥n¥ uloZendho uvnit# snimectho elementu I a osasme-
ného ve své funkini ploe hroty 13’ a% gg’. .

Snimac{ element 1] je pevnd spojen s objimkou 21, zatfmco snimaci element 12 je uloZen
v objimece 2] otodn¥. K objfmce 21 je z vn¥j&f streny pripevn®n stevici krouZek 22 s pojist-
nou matict 23. . A
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Snimsci %idlo 1 je spojeno prost¥ednictvim zdvitu 24 s vélcem J}] mechanismu 3 pro

. ovlédddni rota¥niho pphyﬁh:pohyblivé %dsti snimacfho &idla 1. Uvnit¥ vdlce 31 Je uloZen suvnd
pist 32 s valkou 33 opatPenou vodici dréikou 34, do které zmsshuje vodici kolik 32, upevnd-~
ny ve védlei 3l. ’

V prostoru mezi spodnf plochou vedky 33 e horni plochou objimky 21 se nachdzi tlalnd
pru?ina 36. Na spodni strand vaelky 3i Je vytvofena dutina, ve které Je suvad uloZen std-
rad 31, ktery prochédzi otvorem ve snimacim elementu 12 e ktery se opiréd svym hornfm koncem
o pru¥inu 38 ulo¥enou rovnd% v dutind vedky 33, na jeji{# spodni strand je vytvorena drdi-
ka 39 pro veden{ koliku 49, ktery je pevnd spojen se st¥ralem 37.

i Prugny %len 5, zabezpedujicl vzdjemnou vazbu mezi mechanismem 3 pro ovlddéni rotadniho
‘pohybu pohyblivé Zdsti gnimaciho &idle a vlastnim snimecfm &idlem | Jje Jednim koncem vet-
xnut do vadky 33 a druhym koncem do snimaciho elementu 12, pri%em? obepind stéral 37.

Vélec 31 Je uzavien vikem 41 opatfenym otvorem 42 pro p¥ivod tlakového média. Snimaci
prostredek jako celek Je p¥ipevn&n ke snimacf hlavé pomoci dr¥dku §, sestévajfci z noside
61, pouzdra §2 e vélcové pruZiny 63, kterou se ¥1df velikost p¥ftlaku snimaciho prostPedku
8 jého mdkké dosednut{ ne hreni¥ku textilnich pfist¥ihd #i dfld,

Ne obr. 2 je zachycena situace, odpovidajfci poloze snfmacfho %idla | zachycené na obr. 1
pfi'pohledu zespodu. Hroty 13 =% 20 snimactho elementu 1l, tvobtetho vndj¥L ¥ést snima-
cfho ¥idla 1, Jjsou postaveny vidi odpovidajicim hrotim 13'az 20" snimacfho elementu 13, tvo-
#fciho vnitini S4st snimacfho ¥idla 1, v jedné spole¥né p¥imce se st¥edem snimeciho &idla ],
ﬁprostfed n¥ho? je znézorndn stdrad J1 e na obvodd stavdci krouZek 22.

Obr. 2 znézornuje suimeci prostfedek jek Je deteiln¥ popsén z obr. 1, aviek se zmé-
ndnym postavenim n¥kterych funk¥nich &lend, co2 odpovidé postaveni snimaciho prostiedku
pted operaci sniméni ve vychoel poloze. '

Na obr. 4 je znézorndno postaveni snimacich elementd 1§, 12 v pracovni poloze, to Je
s uchopenym textilnim pfist¥ihem E_. Oproti situecl ne obr. 2 dodlo Ji% k natoden{ snimaci-
ho elementu 12, tvaffciho vnit¥ni ¥4st snimeciho ¥idla a osazeného hroty 13" e 20 o
thel &, to je k pevnému uchyceni p¥fat¥ihu E.

Na obr. 5 je zakresleno uchycenf p¥ist¥ihu B ¢ty*mi snimacimi &idly J, umisténymi v
jeho rozich p¥i pohledu zespodu. Vzéjemnym natoZenim snimecich elementd 13 proti snimacim
elementdm 11 u ka¥dého snimeciho prost¥edku se prist¥ih P mistnd uchopi a zéroven odd3li
od pPist¥ihu le¥fefho pod nim, cof je na obr. 5 zndzorn&no tvarem s smérem ¥ipek, kteréd
zachycujf vysledné plisobent snimacfch prost¥edkd na p¥{st¥ih B v Jeho roving.

Podle obr. 1 je snimaci prostfedek schematicky zndzornin ve vychozi poloze, to Jje nad
nrani¥kou § pfist¥ihd P pred opersci sniméni. Zavedenim tlakového média do prostoru nad pist
32 se tento posune do své spodni uvrati a posouvd va¥ku 33 spolu se stéradem JI smérem dold,
pFiZem¥ stla¥uje tla¥nou pruZinu 36 a zdroven také pruiny &len 2.

Pri tomto posuvu se natdf va¥ke 33 prost¥ednictvim vodfctho kolfku 32, zasehujiciho
do vodict drdtky 34. Toto natofeni p¥enddi pruiny &len 2 na rota¥ni pohyb snimacfho elemen~
tu 12, tvoBfcfho vnit¥ni ¥dst snimactho &idla 1. Poloha hrotd 13, 13" % 20, 20" odpovi-
d4 ‘poloze znézorndné na obr. 2. Nato se snfmaci prostfedek pohybuje ze zakresleného posta-
ven{ podle obr. 1 svisle smirem dold k hreni¥ce H pFistrihd E.

Pritom se soufasn® zasouvd stiraé 37 opatfeny kolikem 40 do dutiny vaZky 33 a plitom
;tlaéuje pruinu 38. Taeto féze sniméni Je zekonZena dosednutim snimaciho prostfedku na
irani¥ku § prf{stfihd P, &im¥ dojde k proniknut{ hrotd 13, 13° a% 20, 207 do hornfho pffstiihu
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L hranidky H. Mfra proniknuti t&chto hrotd Je déna polohou stavdciho krouZku 22 vi&i hro-
tdm.

Dal31, pokrafujici féze sniméni je zachycens na obr. 3. Pherufenim doddvky tlakového
média do prostoru ndd pfst 32 se vlivem tladné pruziny 36 pPesune valka 33 a spolu s touto
i pfst 32 do své horni dvrati. P¥i tomto posuvu se naté®f vadka 23 prostfednictvim vodic{-
ho kolfku 35, zasahujfcfho do vodic{ dréiky 4.

Zéroven s va¥kou 33 se kolikem 49 v ardice 39 vedky 33 vishuje stdra& 37 smirem vzhi-
Tu. NatoZeni valky 23 se pfenddi pruinym ¥lenem 5 na snfmeci element 12, tvorici vnit¥n{ -
%dst snimaciho ¥idle ), pFilem? mira nato¥enf snimaciho elementu Je urdena charskteristi-
kou pruZného ¥lenu 3 v zdvislosti na defvrmednich vlastnostech.snimané textilie.

NatoZen! snimaciho elementu 12 vi¥i-snimacinu elementu 1] o dhel & je zekresleno
ha obr. 4. Po pFenesen{ pffst¥ihu P na misto uloZeni se zavede tlakové médium do prostoru
ned pist 32, ktery uvede snfmacf prostfedek do v¥chozl polohy a zpdtnym natodenim snima-
ctho elementu 12 vi¥i snimacimu elementu 1l ustene pnut{ textilie mezi hroty..Pomocl st¥-
rate 31 se uloff p¥fstfih P bezpednd na urdené misto.

PREDMET VYNALEZU

1. Snimaci prost¥edek vhodny k uchopeni, pfenéfeni a ukldddni textilnfch, zejména
pletenych pP{st¥ihd a d{1G&, sestdvajici se ze snimactho %#idla, obsahujfcfho nejménd dva
bohyblivé nebo pohyblivé a pevné elementy s funkinimi plochami, osazenymi hroty nebo
Jjehlikami a ddle mechanismus pro ovlddénf rotanfho pohybu pohyblivé %dsti snimactho
¢idle, vyznedujfct se tim, %e Jeden snimac{ element (11). tvor{ vndj5f ¥4st snimaciho
¢idla (1), v jeho¥ dutind je ulo¥en rejmén’ jeden snimaci element (12) tvorfci vnitbnf 24st
snimactho ¥idla (1), p¥iSem# funkni plochy obou snimacich elementd (11, 12) le¥f v jedné
roving e vzdjemné vazbe mezi mechsnismen (3) pro ovléddnt rotadniho pohybu a snimacim
elementem, tvoffcim pohyblivou ¥dst snimacfho ¥idle (1), je zabezpelovéna pruZnym &lenem (5).

2. Snimac{ prostredek podle bodu 1, vyznadujfci se tim, %e snimact element (11), tvo-
Ficl vndjsL ¥dst snfmaciho ¥idla (1), je pevny ve tvaru dutého vélce, ve kterém je rotadns
uloZen snimac{ element (12) vélcového tvaru, tvolfci vnit¥ni pohyblivou‘¥&st snimaciho
¥idla (1).

3. Snimaci prost¥edek podle bodu 1, vyznadujfc{ se tim, ¥e snimesci element (11) ve
tvaru dutého vdlce, tvorfct vn¥j%{ ¥4st snimaciho &idla (1), Je uloZen otodn¥ a snimac{
element (12) ve tvaru vélce, tvo¥fcf vnit¥n{ ¥dst snimaciho ¥idla (1), je pevny.

4. Snimaci prost¥edek podle bodu ! a} 3, vyznadujici se tim, %e pruiny &len (5) tvor{f

vdlcovd pru¥ina. :

4 vykfesy
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