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Systeméw

Sposéb réwnociéshégo pomiaru wielkosci elektrycznych
w odleglych punktach pomiarowych
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Przedmiotem wynalazku jest sposéb réwnoczes-
nego pomiaru wielkosci elektrycznych w odlegtych
od siebie punktach pomiarowych. Spos6b ten moze
byé stosowany na przyklad do réwmoczesnego po-
niaru przebiegéw elektrycznych w kilku punktach
rozleglego systemu energetycznego. Wyniki tych po-
miar6w s wykorzystane do analizy pracy tego
systemu.

Dotycheczas analiza taka wykonywana jest w
oparciu o badania na modelach systemu badZ na
pomiarach wykonywanych w réiznych punktach
rzeczywistego systemu i przesylanych do punktu
centralnego. Wyniki tak wykonanych pomiaré6w nie
pozwalaja na szczegélowa analize dynamiki syste-
mu, gdyz ze wzgledu na rézne odleglo$ci punktéw
pomiarowych od punktu centralnego, impulsy roz-
poczecia pomiaru docierajg do nich w réznym
czasie.

Celem wynalazku jest dostatecznie dokladne o-
kreSlenie chwili rozpoczecia pomiaréw w odleglych
punktach pomiarowych.

Cel ten osiggnieto w ten spos6b, ze w miejscach
pomiaru lub w nieznacznych od nich odleglosciach
umieszcza sie generatory stalej czestotliwosci, u-
przednio zsynchronizowane z generatorem w pun-
kcie centralnym i generujgce impulsy synchroni-
zacyjne w okre§lonym odstepie czasu, za§ sygnat
rozpoczecia pomiar6w wysyla sie z punktu central-
nego do punktéw pomiarowych jednocze$nie .z
pierwszym, nastepujacym po tym sygnale, impul-
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sem synchronizacyjnym stanowigcym impuls przy-
gotowawczy do rozpoczecia pomiaréw, natomiast
do rozpoczecia pomiaréw wykorzystuje nastepny
impuls synchronizacyjny generowany przez gene-
ratory w.punktach pomiarowych.

Impulsy synchronizacyjne wytwarzane przez ge-
neratory statej czestotliwoéci powtarza sie perio-
dycznie w odstepie czasu diluzszym od czasu po-
trzebnego na przestanie impulsu z nadajnika do

~najdalszego punktu pomiarowego.

Taki sposéb przeprowadzania pomiaréw pozwala
na jednoczesny pomiar wielko§ci szybko zmienia-
jacych sie we wszystkich punktach pomiarowych.

Sposéb pomiaru wedlug wynalazku jest blizej
objasniony na rysunku, przedstawiajacym kolej-
no$é wystepowania poszczegélnych impulséw, gdzie
a oznacza sygnat rozpoczecia pomiaré6w podany
przez obstuge punktu centralnego, przez b oznaczo-
po pierwszy po sygnale rozpoczecia impuls syn-
chronizacyjny, ¢, — oznacza impuls synchroniza-
cyjny po przyjSciu do punktu pomiarowego i za$
przez d — impuls synchronizacyjny, ktéry urucha-
mia uklady pomiarowe w punkcie centralnym (do)
i w punktach pomiarowych (di). Przez T, oznaczo-
no okres statej czestotliwosci a przez T — okres
powtarzania impuls6w synchronizacyjnych, przy
czym T = nT,, gdzie n — liczba catkowita. Przez
t, oznaczono czas przejScia impulsu synchroniza-
cyjnego z punktu centralnego do punktu pomiaro-
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wego i, Przykladowo spos6b wedlug wynalazku
moze by¢ zastosowany do pomiaru napiecia, prgdu
lub mocy jednocze$nie w kilku punktach systemu
energetycznego.

Zainstalowane w punktach pomiarowych genera-
tory o statej czestotliwoéci lgczy sie odpowiednimi
laczami z generatorem takiej samej czestotliwo$ei
zainstalowanym w punkcie centralnym, ktéry przy

4
Zastrzezenia patentowe

1. Spos6b réwnoczesnego pomiaru wielko$ci ele-
ktrycznych w odleglych od siebie punktach pomia-
rowych polegajacy na zainstalowaniu w tych pun-
ktach generator6w stalej czestotliwo$eci, zsynchro-
nizowanych z generatorem w punkcie centralnym
i generujacych impulsy synchronizacyjne w okre-
§lonym odstepie czasu, znamienny tym, ze wydany

. K . 10 W punkcie centralnym sygnal rozpoczecia pomia-
pomocy'1mpulsbw synchron.xzacyjnych utrzymuje r6w wysyla sie do punktéw pomiarowych jako
réwnomierng prace wszystkich generatoréw. Wy- pierwszy nastepujacy po nim impuls (b) synchro-
dany w punkcie centralnym sygnatl rozpoczecia po- nizacyjny, ktéry stanowi impuls przygotowaweczy,
miaréw wysylany jest do punktéw pomiarowych za$ do rozpoczecia pomiaréw we wszystkich punk-
jednoczeénie z najblizszym impulsem synchroni- 15 tach pomlarowycl:x wykorzystuje si¢ nastepny im-
zacyjnym i dociera do punktéw pomiarowych po puls (d) synchronizacyjny.

yiny ) .p P . 2. Spos6b réwnoczesnego pomiaru wedlug zastrz.
pewnym czasie §, zaleinym od oddalenia danego 1, znamienny tym, ze impulsy synchronizacyjne
punktu od punktu centralnego. powtarza sie periodycznie w odstepie czasu (T)
Nastepny impuls synchronizacyjny, generowany 320 dluiszym od czasu potrzebnego na przeslanie im-
jednocze$nie przez wszystkie generatory jest sy- pulsu synchronizacyjnego do najdalszego punktu
gnalem rozpoczynajgcym pomiar, pomiarowego.
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