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La présente invention concerne les équipements
sportifs et a notamment pour‘objet des barres asymétriques
pouvant &tre utilisées pour différentes compétitions ainsi
que pour les exercices d'entrainement des sportifs.

On connait iargement des barres asymétriques qui
comportent deux porte-mains paralléles, deux paires de
poteaux de hauteur différente sur lesquels sont montés
les porte-mains, des patins dans lesquels sont montés les
poteaux, deux paires de cdbles de haubanage munis de
ten@eurs, et des dispositifs d'écartement des porte-mains
( voir, par exemple, le brevet d'invention RFA N°1578647,
A63 B 3/00, 1965). |

Le dispositif d'écartement des porte-mains est
constitué par une vis-mére pourvue d'une manivelle montée -
a son extrémité pour sa mise en rotation. La vis~mére est
articulée 3 1l'un des poteaux de manidre qu'elle puisse
tourner. Un écrou est fixé dans un tube 1ié 3 1l'autre
poteau de fagon qu'il ne puisse pas tourner.

En faisant tourner 1a manivelle, on met en rotation
la vis~mére sur laquelle se déplace l'&crou. C'est ainsi
qu'on é&carte les porte-mains,

Ces barres n'ont aucun dispositif pour maintenir
constante la tension des cébles, c'est pourquoi, apré&s chaque
modification de 1la position des porte~mains, la tension
des cdbles varie tellement que, pour rétablir la tension, qui
est &gale, d'aprés les conditions de la FIG, & 2750 X150 N
(275%15 kgf), il faut faire appel & des tendeurs et 3 des
btides. En conséquence, on perd un temps notable, ce qui
complique le travail des sportifs pendant les compétitions,

On connait aussi des barres asymétriques de 1la
sociéte “NOUANSPORT" (brevet d'invention frangais N°2423236,
A63 B 1/06, 1979) qui sont constituées par deux porte-mains,
deux paires de poteaux de différente hauteur, deux paires
de‘cébles de haubanage avec des tendeurs, des dispositifs
d'écartement~des porte-mains interposés entre les grands
et les petits poteaux, et des dispositifs destinés & mainte-
nir constante la tension des cébles.
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Le dispositif pour maintenir constante la tension
des cédbles de haubanage est constitus par une vis suivant
lagquelle se déplace un coulisseau (&crou) 1ié 3 1°' extrémité
de 1'un des ci3bles de haubanage.

Le dispositif d'écartement des porte-mains et le dis~-
pos;tif pour maintenir constante la tension des cibles de
haubanage sont 1lié&s cinématiquement entre eux et mis en
mouvement par une manivelle de commande manuelle,

' Le dispositif d'écartement des porte-mains se présente
sous forme d'un mécanisme composé d'une vis-mére et d'u
écrou fix& dans un tube articulé & un poteau court. L'écrou
se déplace suivant la vis-mére relie & un boitier de
distributlon fixé rigidement 3 chaque poteau long. Sur la
vis-mére montée sur les paliers du boitier de distribution,
est calé un pignon engrenant avec un pignon monté sur 1°' axe
de la manivelle de commande manuelle. En méme temps,
le pignon calé sur 1°' axe de la manivelle est 1i& au pignon
du mécanisme de tension des ciables.

Le dispositif assurant la tension constante des
cibles est constitué par une vis-mé&re sur laquelle est calé&
un pignon engrenant avec le pignon calé sur l'axe de la
manivelle. L'&erou 1ié i une extrémité du cible de
haubanage se déplace suivant ladite vis-mére. Un -tenon soli-
daire du corps de 1'&crou et se déplagant & 1'intérieur

d'une fente d'un tube qui proté&ge la vis-mdre avec 1'acrou

empéche 1'écrou de tourner. Le tube est monté d'une manidre
rigide sur le corps du boitier de distribution. Ainsi, en
faiéant tourner la manivelle, on &carte .les porte-mains
tout en maintenant constante la tension des cébles .

Toutefois, lors de 1l'&cartement des porte-mains
avec ten51on constante des cdbles, un moment supplémentaire
se crée sur la manivelle qui nécessite des efforts notables
et un temps important pour 1%5tablissement de la dimension
désirée entre les porte-mains, ce qui crée des difficultés
considérables lors des compétitions ; par exemple,. une
équlpe de six sportifs réussit a pPeine & s'échauffer pendant
le temps accordé.
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On s'est donc proposé de mettre au point des
barres asymétriques dont les dispositifs d'écartement
des porte-mains seraient congus de manidre & ré&duire le
temps de réajustage, & assurer une utilisation aisée
des barres et & permettre d'utiliser ces barres dans
différentes salles sportives.

Le probléme ainsi posé est résolu du fait que
les barres asymétriques du type comportant deux porte~mains
paralléles 1li&s aux extrémités supérieures de deux paires
de poteaux de différente hauteur, dont chaque paire
posséde une pairé de cdbles de haubanage, un dispositif
de maintien automatique de la tension des cibles et un
dispositif d'é&cartement des porte-mains muni d'une
manivelle de commande manuelle, interposé entre les poteaux
de hauteur différente et 1i& cinématiquement au dispositif
de maintien automatique de la tension des cibles, est

caractérisé&, selon l'invention, en ce que chaque dispositif

d'&cartement des porte-mains comporte, outre la commande
manuelle, une commande électrique dont le ré&ducteur est 1ié
cinématiquement au dispositif de maintien automatique de la
tension des cdbles et un dispositif de blocage de 1'une
quelconque des commandes, 1ié 3 la manivelle de commande’
manuelle et intercalé& dans la chaine cinématique reliant

le réducteur de la commande é&lectrique au dispositif

de maintien automatique de la tension des cdbles, la mani-
velle de commande manuelle é&tant montée de mani&re & pouvoir
8tre déplacée le long de son axe de rotation.

Les commandes manuelle et &lectrique donnent la
possibilité d'utiliser ces barres dans n'importe quelle
salle sportive quelles que soient les conditions. La commande
électriqﬁe pefmét de ré&duire considérablement le temps de
réajustage des barres pendant les compétitions et de
supprimer totalement le travail manuel pénible.

Le dispositif de blocage donne la possibilité
d'utiliser 1'une guelcongque des commandes en fonction des
conditions dans lesquelles ont lieu les compétitions, sans
remontages supplémentaires. Le dispositif de blocage supprime
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le'risque de fonctionnement simultané des deux commandes, ce
qui.contribue a un fonctionnement fiable des barres et la
sécurité de leur entretien.
Suivant l'invéntion, il est avantageux que les
commandes &lectriques des dispositifs d'écartement des
porte-mains soient reliées électriquement'par un systéme
commun de commande comprenant des capteurs de position des -

.porte-mains, liés'cinématiquement aux dispositifs d'écarte~

ment des porte-mains et reliés é&lectriquement & ceux-ci, un
indicateur de position des porte-mains et un sélecteur
d'établissement a distance de la dimension entre les porte-

mains, les sorties du sélecteur et de 1l'indicateur é&tant

reliées a travers un dispositif comparateur au circuit
de commande des moteurs électriques.' ,
Un tel systéme de commande des commandes &lectriques
des barres asymétrique permet d'automatiser le processus
de réajustage et donne aussi la possibilité d'&tablir, pendant
les compétitions ou les exercices d'échauffement, la
dimension désirée sur le sélecteur entre les porte-mains et,
au moment ot les barres sont libé&rées par un sportif
pré&cédent, de. la ré&tablir en appuyant sur le bouchon "marche”.
Il est avantageux que le dispositif de blocage soit
constitué par un. levier coudé et un manchon denté ; dans ce
cas, 1l'un des demi-manchons est monté sur l'arbre de sortie
du r8ducteur avec possibilité de déplacement le long de
cet arbre et est poussé d'une maniére &lastique vers l'autre
demi-manchon calé sur la vis-mére du dispositif de maintien
automatique de la tension des cdbles, et que le levier
coudé se trouve en contact permanent, par 1l'un de ses bras,
aveé la manivelle de commande manuelle, et par son autre
bras, par l'interm&diaire d'unebague, avec le demi-manchon
monté& sur 1l'arbre de sortie du réducteur. Ladite bague
entoure librement le demi-manchon disposé& sur la vis-mére.
- Ce mode de réalisation du dispositif est de concep-
tion simple, permet un contrlle visuel, nécessite peu de
place et n'affecte pas 1'esthé&tique des barres.
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Suivant 1'invention, il est avantageux que chaque
dispositif de maintien automatique de la tension des
c@bles soit muni de bielles montées sur l'écrou de sa
vis-mére et porteant des galets dont l'un est entouré
par le cédble qui est fixé a l'autre galet, et d'une régle
de correction montée sur un poteau long et ayant une
surface profilée avec laquelle est en contact permanent le
galet auquel est fixé le cdble, ladite surface profilée étant
en forme de courbe du deuxid®me ordre.

Ce mode de réalisation du dispositif permet de

‘maintenir la tension prescrite des cables pendant

l'écartement des porte-mains. Il convient de noter que, du
fait que dans les barres connues la compensation de la
tension ne se fait que. suivant une loi linéaire "vis-&croué'et
que, dans ce cas, les poteauw se déplacent suivant des arcs,
les erreurs s'accumulent et aboutissent 3 une modification

de la tension des cdbles par rapport & la tension présente.

L'utilisation d'une régle de correction dans la
présente invention permet d'é&viter l'accumulation des
erreurs dans la tension des cdbles grice & la correction
constante..

Il s'ensuit que, 3 la différence des barres connues,
les barres revendiquées possé&dent des propriétés nouvelles
qui permettent : ~

- d'intensifier considérablement les compétitions
et les entrainements grice & la réduction du temps nécessaire
aux ré@ajustages des barres ;

- de réduire notablement le temps pour le réajustage
des barres grice & la réunion des opérations et de
l'application du réglage automatique ;

~ de remplacer le travail manuel nécessaire au
rééquilibrage de la tension des cdbles de haubanage et au
déplacement des porte-mains par -une Opération simple
consistant & appuyér sur le bouton de commande des moteurs
électriques ; ceéi permet de réduire de moitié le personnel

pPréposé lors des compétitions ;



10

15

20

25

30

35

2519556

~ d'effectuer un contréle rapide et siir des
paramétres de départ des barres pendant 1'exécution des
exercices ;

~ d'établir 3 distance 1la dlmen31on voulue entre
les porte-mains.

Grice & 1'utilisation des commandes manuelle et
€lectrique, il est possible d'utiliser ces barres dans
différentes conditions et diverses salles de sports.

Le dispositif de blocage équipant les barres
suppr ime lerrisque de fonctionnement simultané des deux
commandes, ce qui assure la sécurité de leur entretien.

L'invention sera mieux comprise et d'autres buts,
détails et avantages de celle-ci apparaltront mieux & la
lumidre de ladescription explicative qui va suivre d'un
mode de réalisation donné uniquement & titre d'exemple non
limitatif, avec références aux dessins non limitatifs annexés
dans lesquels :

- la figure 1 représente schémathuement une vue
ar ensemble des barres ;

= la figure 2 est une vue de cbté des barres
( & échelle agrandie) ;

- la figure 3 est une vue suivant la flache.a de la
figure 2.

o Les barres asymétriques comportent deux porte-
mains paralléles 1 (figure 1), deux paires de poteaux de
différente hauteur 2, aux extrémités supérieures desquels
sont ° assemblés les porte-mains, des patins 3 dans lesquels
sont fixés des poteaux 2. Chaque paire de poteaux 2 de
différente hauteur poss&de une paire de cibles de
haubanagé 4 munisde tendeurs 5 attachés au sol de la
salle de sports, un dispositif 6 d'é&cartement des porte-
mains, interposé entre deux poteaux voisins 2, et un
diSpOSitif 7 de maintien automatique de la tension des
cables 4. , ,

Le dispositif 6 (figure 2) d'écartement des porte-
mains de chaque paire de poteaux 2 est monté entre les
poteaux 2 de différente hauteur, 1ié cinématiquement au



10

15

'20

25

30

35

2519556

disponitif 7 de maintien avtomatigue de la tension des cable
¢t comporte une manivelle 8 ({igure 1) de commande manuellc,

une commande €lectrique 9 et un dispositif 10 de blocago

~de 1'unc guelcongue des commandes., La commande Glectrique Y

(figure 2) cdmprend un réducteur 11 dont l'arbre de sortice
12 est 1i¢ cinCGmatiquement au dispositif 7 de maintien
avtomatique de la tension des cables. Le dispositif 10

de blocage de 1'une quelconQuo des commandes est 136 & 1la
manivelle 8 de commandec manuelle, cette manivelle &tant
montée de facon gu'on puisse la déplacer suivant son axe

de rotation, et monté dans la chaine cinCmatigue reliant le
réduclteur 11 de la commande ¢lecirique 9 au dispositif 7 de
maintien autdmatique de la tension des cables.

Chagque dispositif 6 d'écartement des portes-mains es
exécuté selon uné conception connue et cohporte une vis-
mére 13 montée dans les paliers d'un boitier 14 et un
Ecrou 15 monté immobile dans une tige creuse 16 installée
sur le potean 2 court. Le boitier 14 est fixé sur le
poteau 2 - long. A 1'une de ses extrémités, la vis 13 est mont
dans.les paliers du boitier et porte un pignon conique 17.

" Chaque dispositif 7 de maintien automatique de la
tension des cables comporte une vis-mére 18, un &crou 19,
deﬁx paires de bielles 20 et 21 (figure 3) portant des
galets 22, 23, respectivement, et une ré&gle de correction
24 -a surface rectiligne B et a surface profilée C en
forme de courbe du deuxiéme ordre.

_ La vis-mére 18 est disposée 1le léﬁg du poteaun 2
de grande longueur, est montée dans des paliers du boitier 1
et porte un pignon conigue 25. Sur son extrémité se prolon-—
geant hors du boitier 14 est placé un &crou 19. L'é&crou 19
(figure 2) a deux é&paulements sur chacun desquels est
articul&e une paire de bielles 20 et 21. Les bielles 20
portent le galet 22 (figure 3) en contact avec la surface profilée C de la
régle de correction 24, tandis que sur les bielles 21 est monté un galet 23
en contact avec la surface rectiligne B de la ré&gle de correction. ILe cable
4 eﬁtoure le galet 23, comme montré sur la figure 3, et une extré&mité du
cable 4 est fixBe sur le galet 22 d'une maniére quelconque lui
permettant de tourner librement. Ceci permet de maintenir
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.. les galets 22 et 23 en contact permanent avec les surfaces

de la ragle de correction 24. Le pignon 25 de la vis-mdre

. 18 est en prise constante avec le pignon 17 (figure 2) de la

Avis-mére 13; en effectuant ainsi la liaison cinématique du
dispositif 6.d4'Ecartement.des.porte-mains avec le dispositif
7 de maintién automatique de la tension des cibles.

La manivelle 8 (figure 3) de commande manuelle est
montée sur un axe 26 disposé dans le boitier de guidage 14.
L'extrémité libre de 1'axe 26 porte un pignon 27 monté& avec
un jeu par rapport au pignon 25 du dispositif 7. Comme dé&ji
mentionng, la manivelle 8 de commande manuelle est montée
de‘fagon & pouvoir étre déplac&e suivant son axe de rotation
Ceci est obtenu du fait que 1l'axe 26 est disposé& dans le
boitier de guidage 14 avec un jeu et que, lorsqu'on appuie‘
sur la manivelle 8, l'axe 26, en se déplacant vers le boifier'
14, met en prise lefpignon 27 avec le pignon 25 du dispositif
7 de maintien automatique de la tension des cdbles, en
effectuant ainsi laliaison cinématique par l'intermé&diaire
du dispositif 7 avec le dispositif 6 d'&cartement des
porte-mains. o

Le moteur &lectrique et le réducteur 11 de la
commande &lectrique 9 (figure 2) sont installés dans la
partie inférieure du poteau 2 long, l'arbre de sortie 12
dulréducteur 11 étant disposé le long de ce poteau 2. L'arbre
de sortie 12 effectue la liaison cinématique de la commande
9, par 1l'intermé&édiaire du dispositif de blocage 10 et. de
1'arbre 28 venant en prolongement de la vis 18, avec le
dispositif 7 de maintien automatique de la tension des cébles.

Le dispositif de blocage 10 (figure 3) .comporte
un levier coudé 29 et un manchon denté composé des demi-
manchons 30 et 31. Le demi~-manchon 30 est fixé sur l'arbre
28 et le demi-manchon 31 est monté& sur l'arbre de sortie
12 de fagon qu'il puisse coulisser le long de celui-ci gréace
a un clavetage. Sur 1l'arbre de sortie 12 est fixée une butée
32 et est placé un ressort 33 dont une extrémité s'appui contre
la butée 32 et dont 1l'autre extrémité bute conte la face
en bout du demi-manchon 31. De ce fait, le demi-manchon 14
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est appliqué d'une manidre &lastique contre le demi-manchon 30.
Le levier coudé 29 est en contact permanent,par

l'un de ses bras, avec la manivelle 8 de commande manuelle,

c'est-3-dire qu'il s'engage dans la fente pratiquée dans

“1l'axe 26, tandis que par son autre bras il est en contact

permanent avec le demi~manchon 31 par lintermédiaire d'une
bague 34 montée coaxialement au demi-manchon 30 et 1'entou-
rant librement, c'est-a-dire avec un jeu. L'axe de rotation

‘du levier coudé 29 est monté sur le boitier 14 comme

montré sur la figure 2.

Pour synchroniser le fonctionnement des commandes
électriques 9 desdeux paires de poteaux 2, ces commandes
€lectriques sont religes entre ellepar un systéme commun de
commande en qualité duqguel on peut utiliser un systéme connu
quelconque)y compris celui représenté sur la figure 3.

Le systéme de commande comprend deux capteurs 35
de position des porte-mains, chacun desdits capteurs étant
lieé cinématiquement, par l'intermédiaire d'une paire de
pignons 36, au dispositif 6 d'é&cartement des porte-mains, et,
reliés électriquement aux capteurs 35, un indicateur 37 de
position des porte-mains et un sélecteur 38 d'établissement
& distance de la dimension requise entre les porte-mains,
les sorties dusélecteur 38 et de 1'indicateur 37 é&tant
reliées & travers un dispositif comparateur 39 au circuit
de commande 40 des moteurs é&lectriques des commandes
&lectriques 9.

Comme é&léments constituant le circuit de commande
commun on utilise des &l&ments connus permettant d'effectuer
la commande & distance du fonctionnement des commandes
électriques et d'imposer, au préalable, un programme de
variation de la dimension entre les porte-mains.

Ainsi, par exemple, il est possible d'utiliser

-

un potentiométre 3 rotation continueen tant gue capteur 35,

un voltmétre numérique comme indicateur 37, un commutateur

a boutons comme sélecteur 38, un circuit numérique constitué
par des circuits intégrés (sommateurs) en tant gque. circuit
comparateur 39 ; un convertisseur a thyristbrs connu comme
circuit de commande des moteurs &lectriques 40.
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Pour é&écarter les porte-mains 1, on établit la

dimension désirée sur le sélecteur 38 et on met en marche

les moteurs &lectriques. Par 1l'intermédiaire des réducteurs
11 (avec leurs arbres de sortie 12) et des pignons coniques
25 et 17, les moteurs &lectriques mettent en rotation

les vis-mdres 13 des dispositifs 6 d'écartement des porte-

bmains. Les écrous 15, en se déplagant sur les vis, &cartent

lesporte-mains- 2. En méme temps, la rotation est transmise

‘aux vis-méres 18. En se déplacant sur les vis-méres 18, les

&crous 19 entrainent avec eux les bielles 20 et 21 portant
les galets 22 et 23 sur lesquels passe le cdble de fagcon que 1le
les galets 22 soient appliqués en permanence et intimement
contre les surfaces profilées C des régles de correction 24.
Ainsi, pendant que les écrous 19 se déplacent suivant les
vis-méres 18, la tension des cdbles est maintenue automa-
tiquement,simultanément avec 1'écartement des porte-mains.

La compensation se fait 3 l'aide‘de la transmission vis-é&crou
et la correction (& la suite du déplacement des extrémités
des'poteaux suivant des arcs) a l'aide des ragles de
correction 24, dont les surfaces profilées sont en forme de

. courbe du deuxiéme ordre.

En se servant de la ré&gle de correction 24, on peut
€lever la précision de la tension des cdbles de haubanage
pendant 1'écartement des porte-mains dans les limites des
coriditions imposées par la FIG (2750 N ¥ 150N).

Les poteaux portant les porte-mains se déplagent
jusqu'a@ ce qu'il existe une différence entre les signaux
des capteurs de position 35 et du sélecteur 38. Ce signal
différentiel ést envoyé 3 travers le dispositif comparateur
39 et le circuit de commande 40 aux moteurs &lectriques.
Quand les signaux s'égalisent, les moteurs &lectriques ’

~ s'arrétent. A ce moment, un chiffre correspondant a la posi-

tion prescrite entre les porte-mains apparait & 1'indicateur
37..

Pour assurer un fonctionnement fiable méme dans le
cas d'une bréve coupure du courant électrique ou dans le cas
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ol il est difficile d'amener 1'énergie &électrique ou bien

il n'est pas avantageux de le faire, on a &quipé& les barres
des manivelles 8 de commande manuelle. Pour écarter les porte-
mains 3 l1'aide de la manivelle 8, il faut la faire

avancer, autrement dit, la déplacer vers le boitier 14
suivant son axe de rotation. En conséquence, le pignon
conique 27, calé sur l'axe 26 de la manivelle 8, entre en
prisé avec le pignon conique 25, en se liant ainsi aux
dispositifs 6 d'écartement des porte-mains et aux disposi-
tifs 7 de maintien automatique de la tension des cadbles. Le
levier ocoudé 29, 1i& & la manivelle 8, en surmontant l'action

du ressort 33, disjoint le manchon denté& composé des demi-

manchons 30 et 21, ce qui a pour effet de dé&brancher le
réducteur 11 et le moteur &lectrique. . '

Pour assurer la sécurité du travail lorsque les
moteurs électriques sont en marche, les demi-manchons dentés
sont mis en prisepar les ressort 33, tandis que les pignons
27 sont dé&sengagés d'avec les pignons 25 par les leviers
coudés 29 et les manivelles 8 sont ramenés en position
extréme arridre. En cas de déplacement intempestif de la
manivelle 8 en avant, les demi-manchons débranchant les
moteurs avec les réducteurs 11 se désengrénent avant que .
les pignons 27 calés sur l'axe 26 de la manivelle
s'engré&nent avec les pignons 25.

L'utilisation des barres revendiquées pérmet
d'intensifier les compétitions et les entrainements
et supprime &galement le travail manuel du personnel
préposé gridce & l'automatisation et dé la ré&duction du
temps nécessaire & 1l'écartement des porte-mains.
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1. Barres asymétriques comportant deux porte-mains
parallé&les (1) 1iés aux extrémités supérieures de deux
paires de poteaux (2) de différente hauteur, chaque paire
de poteaux'possédant une paire de ca@bles de haubanage (4),
un‘diSPOSitif (7) de maintien automatique de la tension
des c@bles (4), un dispositif (6) d'é&cartement des porte-
mains comportant une manivelle (8) de commande manuelle,
monté entre les poteaux (2) de différente hauteur et 1lié
cinématiquementau dispositif (7) de maintien automatique
de la tension des cibles, caractérisées en ce que chagque

_dispositif (6) d'&cartement des porte-mains (1) comprend,

outre une. commande manuelle (8),une commande glectrique (9)
dont le réducteur (11) est lié cinématiquement au disposi-

_ tif (7) de maintien automatique de la tension des c@bles,

et un dispositif (10 ) de blocage de l'une quelconque des-
dites commandes, 1ié i la manivelle (8) de commande maanuelle
et incorporé dans la chaine cinématique reliant le réducteur
(11) de la commande &lectrique (9) au dispositif (7) de
maintien automatique de la .tension des cébles, la

manivelle (8) de commande manuelle &tant.mont&e de fagon

a pouvoir &tre déplacée le long de .son axe de rotation.

' 2. Barres asymétriques selon la revendication 1,
caractérisées en ce que les commandes &lectriques (9) des
dispositifs (6)d'écartement des porte-mains sont reliées
&lectriquement par un systéme commun de commande comprenant
des capteurs (35) de position des porte-mains, liés
cinémafiqugment aux dispositifs (6) d'écartement des porte-

. mains, et, reliés é&lectriquement & ces capteurs, un

indicateur (37) de position des porte-mains et un sélecteur
(38) de réglage & distance de la dimension entre les porte=~
mains_(1)) les sorties du sé&lecteur (38) et de lfindicateur
(37) &tant reliées & travers un dispositif comparateur (39)
au circuit (40) de commande des moteurs &lectriques.
3.Barres asymétriques selon l'une des revendicétions
1 et 2, caractérisées en ce dque le dispositif de blocage
(10) comporte un levier coudé (29) et un manchon denté&, l'un
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des demi-manchons(31) &tant monté& sur 1'arbre de sortie (12)
du réducteur (11) de fagon qu'il puisse coulisser le long
de celui-ci et &tant poussé élastiquement contre 1'autre
demi-manchon (30) fixé sur la vis-mére du dispositif (7)

de maintien automatique de la tension des c@bles, le levier

‘coudé (29) &tant en contact permanent,par l'un de ses bras,

avec la manivelle (8) de commande manuelle et coopérant
par son autre bfas, par l'intermédiaire d'une bague (34), avec
le demi- manchon (31) disposé sur l'arbre de sortie du réduc-
teur (11), ladite bague (34) entourant librement le demi-
manchon (30) disposé sur la vis-mére.

4. Barres asymétriques selon l'une des revendications
1, 2 et 3, caractérisées en ceque chaque dispsitif (7) de
maintien automatique de la tension des cibles est muni de
bielles (20, 21) monté&es sur 1'é&crou {19) de sa vis-mére
(18) et portant des galets (22 et 23), dont 1'un (23)est
entouré par le cible (4) fixé sur le galet (22), et
d'une ré&gle de correction (24) montée sur chaquepotead (2)
de plus grande longueur et ayant une surface profilée (C)
qui est en contact permanent avec le galet (22) auquel est
fixé le ca3ble, ladite surface profilée (C) é&tant en forme
de courbe du deuxidme ordre. 7
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