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DESCRIZIONE dell inverzions industriale dal titolo:
"Digpositive di emergenza per plevaltori”.
T s Gaspare EMANUELE, nazionalita italiana, Yia
Calcante 2%, F0400 Palermo, Iitalia.
Inventore designato: Gaspare EMANUELE.
Depositalas ils ZE marzo 1993,
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TESTO DELLA DESCRIZIONE
La presentz invenzione riguarda un disposifivno
livellatore di emergenza per eslevaleri a2 fune e
simili, azionati da un motore 2letirice . asincrono E?
- - 1 1 - T e - - 3 - B
- normalmente alimentaic con  energia fornita da una \ .2t
=X
rete in corrente alternata. EEJ
Za
. o . Sd
Pigg specificamente 1 invenziane ha per nggetic =
=
un diszpositive liwvellatore di  emeygenza comprans 8
dente
- almeno unrna batleria di accumulalori,
: L . L. . o
- UM inverier inseribile Ffra - tale bkaltieria =
dettn motore quanda wviene meno l'alimentazigne
normale del motoere mentre la cabina dell’elevalors
23 Lrowva fra due piani di Ffermata, od allo ad ero-
gare al motore uns tensione od um sistema di  Ten-
sioni a&lternate gensrate a partire dalla  tenzione
continua fornita dalla halteria, onde  consentire
L] . :
1 azionamento odi detin motore a bassa velocila per :
Fy
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rigortare la cabina dell elevalore ad uno di detii

Hi

piani. e
- mezTi circuitali d4i ronfrellio alti ad aliivare
ed & contrellare il Ffunzionamenio dell inverler.

Un dispositive livellatore di emergenza di Lale

1

tipo & deccritto ad ssempio nel brevettlis inglese

Lo zcops della presente dinvenzione & di realiz—
zare un dispositive livellatore di emergenza  par
mlevalori con prestazioni migliorate, in pariicola-—

Fa ner gquanto riguards i suoi templ di risposzia @

1l affidabilita del suo funzionamento.
Tale scopo  viens raalizzale  secondo 1" inven-
zione madianie un disposiltive livellatore dil

emergenza del tipo sopra specificato, caratteriz-—

zato dal fatlo che i guddeiti mezzi circuiialil di
caontrollo comprendono
e mer*1 rilevatori alti a fornire un seqnale

le

—t

ttrico indicative dell inmtensitis dslls corrents

b4
...,
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e
=
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[
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3
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sarbhila dal motor nell comdizi

i
i
]
T
[§1]

(

131

dell inverters: detto segnale presentando almeno una
porzieone la cul pendenza & indicativa delia condi-—
zinrme di carico del motore dell’elevalore: e

-~ mezzi circuitali di  elaboraziones, collegalli a

detti mezzi rilevatori 8d atti & generare 3ay
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di informazione

porzione di tal

ipdicativi della pendenza di  detla

& seqnale elettrico, ed a confron—

tare tali segnali di informazione can walcri o

segnali di rife
all inverter se

determinare 18

1

Fotazione del

suddettio confro

Ulteriori ¢
venzione appart
che segue, for
limitalivo Ccon

qualis

per slevatori =

P

- la figura ;

dispositivo s&i
o ila Figura 2

zione del tempo
menti tipici di
nel funzionamen

venzione, al wva

rimento predeterminati. e ad inviar

m

n

grali di pilolagaio syusceittikili di
ventuale inversione del sgnso ol
motore in funzicne dell esiteoe del
nta.

aralteriatiche e vantaggi dell in-
ranno dalla descrizione deltitagliata
nita & pure titelo di esempio  non

riferimento ai disegni allegati, nei

& uno schema eleftivice, in parie &
disponsitivo livellatore di emergenza
gconde 1 invenzione,

& upa sarie di diagrammi che mo-

nento, in funzione del  tempo. di

generati nel funzionamanlo in  un

nnde 1invenzione, ®

& yn diagramma che mostra, 1n fun~

ripartato in ascissa, alcuni anda-—
una porzione di un segnale gqeneralo
top in un dispositive =econdo 1 "im—

Fiare delle condizioni di carica del
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motore dell elevaiore.
Mella figura 1 & mostrato un dispositive livel-

latore odi emergenza, comnlessivaments indicato con
d T

M

1, per un impianto elevalore a fune complessiva-

ments indicato con 2.

L.-impiants 2 comprends, in modo per =¢ noto,

una rabina 2 connessa o ad un’estremita di una fune

4, all 'altra estremitd dells quale & connessoc  un
contrapneso . 11 movimento dellia cabina 3 2 coman-—

dato tramite un ardano & arienato in rolazione Mg —

diante un motore elettrica asincrano M, gensral-—

- - N

SGT 7 & indicaioc un dispo-

mente di ftipo Trifase

-

sitivo di fremno, atta a bloccare fad essempio)

P 'argans & e dungue ad arreslare il movimentc della

1—\
il
r
=l
3
WX}

Il motore M & normalmente alimsntato con = 21=] i

qia slelirica fornita dalla rete in corrente alter—
nata.
Ii dispnsitive livellatlors At SMErgenza !

comprends {(almeno) una batteris di accumulatori B

a2lla quale,. in mode per 2& nolo & non iliystirato, &

convenientemsnte collegato un carica-balisria ali-

mentato dalla reie.

Il dispositive livellataore di emergenza o oin—
prende inaltre L inverter I che nella

E
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b
@
uw
CES
)
=
&=
=)
[ ]
g



realizzazrione illustrata mella figura 1 & di Tipo

]

trifase & romprends & transistori T1 & To disposti

in tre rami circuitali paralleli. L inverter I pub

i
M

peraltro EoEEFe realizzato secancds altre

configurazieni circuilali per =¢é note.
I modi ¥, ¥ & Z di giunzione delle coppie di

transistori T1-T4, TEZ-T% =& T3~-Té rappresentanc 1e

uscite dell  invertar L.

1

Le bazi dei transistori T1 a Té rappresentano
gli ingressi di tale inverter, & s0N0 colliegati  ad

un‘unita elettronica di controllo complessivamente

i

indicata con ECU. Convenientemente tale Ui té

sore ed

m

1=

i

realizzs

ifi

ta con 1/ impiego  dioun MiCropro
ascoeciati circuiti odi memoria.
Mellas realizraricne illustrata nella figura A

1'invertsr I & disposts fra la  balteria B e un

‘altro

]

istore E.,

HY

prime  ferminale v di un re

S O

(1]
iy

terminale del .nuale & collegata alla mass.

v del resistore R & colliegato ad  un

T
i

terminail

a1l

corrispondente  ingresso dell unita  di controlla
EiU.

Detta unild & inoltre collegata o collegabile
al dizpositivo di freno 7.

Canvenientemente, ssbhene non necessariamente,

ali’uRitd ECU & dinolire collegato un digpositivo di
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impostazione 8 atte a conssniire 1 imposiazione
manuale della freguenza di piletaggio deli’inverter
1.

Cumé =1 & dettoc in pfecedaﬂ:a, nel normale

funzioramanto il motore M dell impianto elevalore Z

& alimentato con energia elettrica fornila dalla

rats in corrante alisrnata. In Ltale condizions il

i

positive liveilalore di emergenza 1T & disalliva-

10

'}
I

la nOrmal e alimentazione del moatore M

r

dell impianto slevalors & viene menno  manlre  la

-
it

3t

i trova fra due piani di fermalsa, il

dispositive livellatere di  emergenza i entra in

funzione. L unitd elettronica d4i controlle e
invia alle due terns di ingressi dell inverier 1
Fispettive terne di seqnali ad onda quadra sfasati
di 120°%., NMella figura 2 con 51, T2 e &3 =ono indd-
cati andamenti illustrativi dei segnali di pilo¥
tagoio applicati alle basi de=i transistori T1, T2 =
T2 dell inverter I. #Ai transitori T4, T2 = T

o
-
s
1
i

vangono applicati corrispendenti segnalil oof
menhart.

La frequenza del seaqnali di pilotaggic appii-

ati agli ingressi dell inverter I, selezionata con

dispositive i imoonstaricnse By & in QEnere
"
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piutteosto hassa, dell’ordine di gqualche Hz.

Me consegue che alle uscite X, Y = & dell " in—

verter I  vierne prodoitoc ur sistema Trifase di

o
g
T
13

a0 voltagglio za fregqusania, che

14

tensiont di ba

fFasi del matare

i
o
o
1]

nell emergenza viene applicalo
slettrico M dell impiante elevatore 2, in modo tale

ttivazrigne del frene 7 da

15
iE

da provocarne, previa di

o
N

ill

i

parte dell units ECU, zionamento in rolazione &

iniziale prefissalo.

15
o
o)

bassa velocild in 4dn ver

i

Mal funziaonamentna dell  inverier, nel resisiors

B fluisce una caorvente IP’ il cuLi andamenio &
k3

qualitativamente illustrato nel prafico inferiore

= oo ~ T

delia figura 2. Come mosira tale grafico, 1 Tanda~

Hid
i
]
1t}

e

5

menio della corrente I anzialmentes periodi-—

Fxs

ra, con ouna fregquenza pari & & volte la  +frequenza

g

dei seagnali di  pilo

[

tagaio applicati agl ingressi

=

-

dell inverter I.

=

In ogni ciclo o periodo 1a corvenie B presenia

un andamento caratterisltico i crescila LT3

lix
-

et
pm
2

rostante di tempo che dipende essenzialmente dalla

avvolgimenii del

C
Hy
pes
[
-
)
HN
[
=t
Fad
i
.
i
h
nl
e

T
e
"y

resistensa e o

resictenza del resisiore M.

Jnd
H3

motore M e dal
la presentes invenzions 2 hazala spstanzialmentie

sull ‘nsservarione del fatio. che la pendenza della

i
{5

parte ascendente della forma d’onda presenltata  ad
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ocagni periodo da Tale corre
condizione istanilanea di ca
SGon riferimento Aalla

diversi possibili andamenti

4

£

detta corrente im un gens
particolare osservalo guant

Guandeo il rFotore del mo

7 inseritol, la suddetla

i
it
%
]
ct
ot
fa)
-
P
[E13
ot
=
1
-
-1
b

- w 4
sndamento

L

catso :nn_lr, nella figura

Se 11 rolore del motore

disimsarito) la =zuddettia

pericdo, un andamenlo A1y
indicative della condizione
Cit vale in particolare nén
pericodo in quanﬁo nella par
detio andamenio pud esserse

zato fad ssempiol dad temr

sewilek dall invertsr I.

d'onda dellas
neriocds & u
alita condizione di carico d

WMella figura 3 con

pendenza della corrente I
vk

nte & indicati

ricgo del molove
figura 32, _ch
della forms

rico  periodo,

0 Segue.

tore M & hBlogcocatl

Flo

e moelra

‘anda i

in

i

i

i}

carrente  prass

Cn
T
i
il
=
o
oy
G
A
&
.
o

corrente pressa
greo dal prece

1

T

di carice

ol
ri

1i ultimi due
te inizials del
sensibilmente

i di commultazic

prvato che la

1]

corvenle dopa

ifrena 7
nta. nel
denle ed

malore.

de l

rd
e

wmriodo

T

influen—

ne desgli

nivocaments COE

el motlore.

1

-
LRy .
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del periode, corrispondente
rotore del motora M bloccato.

Se 11 roLore del motlore & libern {(fFrenno 7

u\
5]
=
Ik
pa}
=8
Lo
=
jn]
o
AR}
|
I~
o]
1

rilasciato) ma lo zquilibrio {(nel

g della cabina ed 11 Con—

ord
i

B
it

e carrenter fra i

il motore wiene di fatio

1
i
i

trappeso & tale per

trascinato dal carico, e dungque funge da freno o

b1
g

generators, la suddetlia corrents  assume un  anda-
mente del tipo indicats con I, nella figura 2y con
una pendenza {(depo circa un terze del nerindo?

K-, infsriocre ad A bt . ossgrvazions di
v D

infariocre a A & dunaoue indicativa di una

cituazione di pericele in guants il carica sta di

fatio sopraffacendos i1 molore.
S invece 11 rotore del molore & libero e e

condizioni di carico sono  fTali per cul 8850 gpera

gffettivament.e come motore, la suddetta correnlea
preasenta un andamenlo dei  lipid indicali con Ecﬁ =
lci’ con pendenze (%empre dopo ad esempio circa  un
terzo del periodo) d‘ci @ ‘XCE’ maggiori di

In particolare, it & piccolo il carico  che
deve vincere il motore M, pid =2lsvata & detla
[

pendenza ( = oL L

ca et

EXC0BACT) CasETTy ¢ PERYY
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Inclitre, gquando il peso della cabina gquilibra

1

gsattamente 11l opesn del contrappeso, 1 andamento
[ R

it

della corrente,. indicato  con lﬁ1 nella figura 3,
U :
presanta una pendenza < i hen precisa.
)

MNeil esempio della figura 3 la pendenza X mq
L

& minore i A, mentre X & madgaiare di

2] i

A - a8 corrispondentemente la CHEYA l'ﬁ
[ L

corrisponde ad una condiziong 1in cui il carico c<he
deve essere vinlto dal metore M & maggiore di quello

2 1in un

(H

corriszspondente alla curva Icﬁﬂ Pertanto. -

[l

certo periodn la curva della corrante presenta  un
sndamento con  pendenza X mimore di e cid

EE

sarehbbe pid convenienie, dal punio i

"
it
"
m

signifi

%

iy

J
.
it

srnergetico, far rucltare 11 motore M in senso
inverso & gquello corrente.

A froanbe di tali csservazioni, nel dispositivao

livellatore di pmeirgenta  secondo 1l invenziane
1'unita eletironics di ceontrolle ECU 2 predispeseta

per rilevare, altlraverso la gaduta di tenszione sul

in particolars 1a

it

resistore R. 1 andamenlo.
pendenza (preferibilimentls dopn La parLe iniziale

del periodeo) della corrents I.. I 'acquizizione del

T

atira-

valore della pendenza pubd esseraz real

verso 11 campionamento, in  almenao dus  sugiassivi

preficsati istanti nel periodo. dell ampiszza della

- 1 -
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corrente, gquindi calcolando 11 rapparts fra le dif-

ferenze sussistenti fra tali ]

vallo di tempo che separa agli is

mento. Raturalmente altiri melodl pRES0ONG B9S

attuati per la determinazione

i

!

che in definittiva corrisponde

inrrementale od alla derivata de

npigzze = Ll inter—

tanti 4i  camplons—

gre
di delis peEndenTa;
ad un rapparilo

1la corrente.

L unita elettronica di controllo ECU pud essare

nredisposta per &lluare quingdi
nperative.

In un primo modo 1 unilh ECU

5 ancora inserita,

del maotore M & bloccato. Tale va

carrisponde dunque all’angole
&'rb di cui =i & dello in prec

L 'unita ECH consente  quind

freng 7 = delsrmina il nuovo va

pendenza della corvente Ip, Se

inserito, cib significa che il
facendo il motore M, & pertanta
vede a pilntare 1 inverler 1

Trausare 1linversione del SETISQ

diverse modalitsa
pulb ezsere  predi-

cdal funsiocnamsnia
corvente IQ menles

2 dungue il rolore

lore della pendenza

sdenzs.

{ i1 rilascio del
lore assunlto dalla
sle valors di pen-

ruato con 1l freno

1 unitéa ECUW  prov—
in modo  tale da

di rotazione del

3G0BACC! CASETTA & PERAY



motare,

in alternativa &l modeo di proceders  ors de—

scritto, il walore di pendenza della corvente IP
pud essere determinalto una  prima volla ad eeempio

=

ore

s
ok

all atte dell installarione dell impianio elev
C
!

o del dispositive livellatore anitomatico di emer—

4

qenzs, & queindi immagazzinato nei dispositivi  ai

ut

memaria associalti all unita ECU. ZHe saono previstie

diverss possibhili freguenze di pilolaggic inizisle

3]

dell inverter I, tale aperarione pud assere preavan—

Livamente effettuata per cliascuna di Tall  freguenm~
T
a1 sopravvenire di unemeErgenza, 1'unitd  ECU

non ha pif o in guesto caso necessila dl rilevare la
pendenza della corrente ER a motore M bloccato.

L uniti ECU pub escere inolire predisposta per

hy

confrontare la pendenza della corrente rilevala con

1 O B
11 wvalor

i

di pendenza X corrispondente slla
rondiziane di equilibrie fra 1a cabina sd ii con—

trappeso, per delterminars eventualments Pinversio—

)]

ne del senso di rotazione del molore, =& da tale
confronto risulta che il wverso di rotazione inizia-—

la non & quello energelicamente pin favarevole., Il

valors della pendenza o deve sssare precedente-

.3

mantie determinato, ad gEempio all'attlo

A & PERARY
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del di

1t

positivo

o

deli’ingtallazinn

emergenza, i  immagazzinals  neid

memoria dell unitd di controllo ECU

In alternativa ai modi

SO

di controllo ECU pubd essere

nel modo seguenle.

All "imizio di oun intervento di

-
i

rotaziaone i

1]

riitd delermina 1la

verso prefissalo e miszura ia

(ovviamente in condizioni

I m

programmata

descriit

B

EME G

pemndenza

no L ore

o

di fr

[y

=

. 1 Tunita

Yooperars

sciatol. L'unitd comanda gquindi 1 inversione del
aansn i rﬂiazimné del motorse M o2 misura 1a  pEn—
denza presentata dalla correnle in questa situs-
sione. S8 il zecondo valores di pendenza wmisuralto 2
infericsre al precedente, 1 unita ECU determlna uUnE
nuovas e definitiva inversione del  senso di o ta—
zionme del motore M.

FJuale che sia la ﬁtrategig di econtrallas  ini-
riale attuatas dall unitid £CU, detlta unitd pud
pesera inoltre convenientamsnla predisposta pet
rilevare, nel senso di rotazieons definitive del
malors, i wvalorid ciycrcessivamenie aszsunti dalla

pendenza della suddella

ogni valore di pendanza

valore di pendenza

confrontare

1

almeno

denza

AT

©

]
&

A & FEAT
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contreilare quindi  la velocita

motore in funcione dellesito d

Z
G

tronllata mediante una variazions

f—

pilotaggio del

dei dispositiveo di frena 7.

i

di rotazione  del

tale confronto. La

lpcita di rotariene del molore pud esgers con-

delia fregquenza di

inverter /o eventuali azionament i

G, vcoms si & delio in precedenza, il disposi—

tive liwvellalare di smeErgenza

disponsitive di impostazions che

rd

jerigne dellg freguenza  di

il
-5
i
i
o
[

dell  inverter

fiszatltl di frequenEe,

1

1z
£l

|' 1
)
=)
i
ot
i
o

p.

¥

convenieniemente predis

cescivamenis 1

i

i
o
i
it

tevr @ abttuar sthrategie

L
pul
e
=
£l
3
173
e
X
i
s
i
e
i
=
i

freqgquenza

;
A
iy

—+
.
-
it
e
"
1
~
=
<
1
[

sssends  predelerm

[
pa]
4
%
[
3
wt
i
b
4]

poseibile frequenza di pilotla

i
-
[F]

In ogni casa, le shra

-t
n
i}
i
i1

descritie., hasate eull’

B3
]
fin]
o
.
in

dalla pendenza  della  «

)

integrale  £omn slralteqgie di

& provvisto di umn

consenise la prese—

pilotaggio iniziale

ti—

erto numero di wvalorid nre-

unita ECU &

poler vavriare suo—

frequencza o4i pilotaggio dellinver-

di controilo di cul

v

ari di viferimenlo

i

[

wwreantae . ]

i voltita in wolia

o

-

pendenza  della

natli pEy  CclASCUn&

i controlilo soprs

alisi

I-§
=
C
o]
m
1]
—
i
pu}
51

oSN ELnei e

controlla basate

zull’analisi,s 1 'svenluale confronts con  soglise

dell ' ampiezza di tale corrente.

- 15 -
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La dezcriziane che precede &
modo esemplificative di re

nella figura

..Er

stata riferita  al
alirza

Tione illustrato

ivi cud wiene rilsvata l=a corrente

fluente n#l resistore R interposto fra 1 inverter 1
s la masss. Guante sopra esposta wvale perallro
anche nel caso in cu: il resistore R sia disposlo

fra la halteria

)
]
g}

fatto la corre

L invenzionsg

he in

-~
-
]

ju
et

B e detto inverter 1.

stn caso la corvente osservaita & ol
Le Lotals Fluente atlraverso 17 in~
non & perallro limitala a tall

forme di attuaziens, in gquants in alternativa  alla

pendenza deila c

il
LH

Loy puab

renle alimentalta dall dinverter I ad almeno ana fage

slatiric

It

intende osservare la pendenza non deve ne

mentes a2ssar
Mo Pl esse

esempio con
In agni

emergend

it
an

@

a

zara

FEa
g al
17im

cas
Posl

orrvente tolale fluente nell  inver—

arnalizzata la pendenza della  cor—

§

o, la generazioneg  di un segnais

dalla corrente di i =1

u

sgearia

i

{

lizzata con 1 impiego di resistori.

tuata in altri medi per =& noti, ad
piego di sensori ad 2ffeilo HMail.

S0, il dispositive fivellatore di

secondo 1 invenziaone pre-

spnta unelevabissima wvelocita di risposta ed una

HG0BAGTH Cg\SEI‘[A & PEREC



qrande affidabiliia di funcionamento.
Maturalmente, fermo restande il principic del

trovato, le forme di attuaziones ad i particelari di

Y]

reslizrazione potranne esseve amplamente variati
rispetto a guanto 2 slalo descritio ed illustralo &
pure Titelo di  esempio mon limitalivo, senza pevr
questo uscire dall ambito della presents invenzio-

ne.
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. dell inverter (1) detto ssgnale RS
2 :

i

ivat

]
o~
e
o

)

tando almeno una'pgrziﬂne la cui pendenza (ol &
indicativa delia ﬁandiﬁiene di carico del motore
iF): @

- mezzi circuitali di elaharazione (ELUD celle—
géti a detti mezzi rilevalori (R =d aﬁti & uene—

mail di informaricne indicativi della

rare R

3

pendenza { ® ) di  della parzione  di tal segnala

111
il

s=qnali  di

o

slettrice (Lgr ed a confrontare LTalid
imformazione caopn valeori o segnali di riferimento

inviare all in—

e

predeterminati o oIy Y, &2 A
¥ &

vaertgr (1) seanali di pilaotaggio suscettibili di

determinare 1 eventuale inversiona del genso  di

rotazrions del motors (M) in funzione dell ezito dal

zuddetioc confronto.

San Dispositive secondo la rivendicaziaons 1. CAa—
ratherizzato dal fatto chie dellti mezzi cireuitaiil

di slanorazione (ECU} zonn predisposti pEr  CconT

frontare i suddetti segnali di informazione con  un
yalore di iferimento Oﬁrb) indicativo della
pendenza presenisala da detta pnrzions del suddelio
seqnals eletirico ilf) quando il roetore Jdel motors
slettrico (M) dell elevatore (27 & bléccata"

posilivo seconde ia rivendicazione &, ca-—

a
o}
pete
L4

izzato dal falLio chie delloc valore di

‘i
JH)
ot
o
i
o
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1,

Fiferimentc { d‘rbj & determinale & wprieori, e
memorizzatlo stabilmente in mezzil di meEmoria

asencialtli & detii mezzi circuitali di glaboraziane

{ECUT.,

iven sarondo la rivendicszid

P-4

ne Z. REr un

1
[w]
il
P.
o~
]

&, Disp

slevatore {2) includente un frenc (7} atto, Juandao

[l

imeerito, a determinare il bloccaggic del rotore di
detto motors (M): detti mezzi circuitali di con-

tvnllo (ECUY sssends predisposti per delerminare,

ifn caso dif emergenza. L attivaziaons dell inverter

delterminara

it
o]
bt
1
T
-
i)
(a8
—
i
i
i
Wi
fnd
-
Rl
U
-5

Farilians CEC

dapprima il valere d pendenza di detta porzione

.
o
[
o
T
—
11

]
—
6]
o
ot
%

del suddetta segnale igs (iR} prima della

disinzerzione del freno (7) & pEr mMEmMOrizzare tale

valore come valore di rifarimentao { d-rt)y a  per
- t

copnfrontare con tals valore di riferimento 1 valori

sucressivamente rilevati  della pendenza di detia
rorzione del suddetlo segnalse plettrico (1 gu

5. Dispositivo secondo UTIE qualsiasi delle
Fivendicazioni 2 & 4, caratterizzato dal faltoe che

Fal il

zione (ECU) sono predisposii

4]

detti mezzi di elabor

48

i

per pilotare, in emergenza, 1inverter (L) in modo

tale da determinars la rotazione del moltore (M2 in
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b

U SETE0 inicsiale prefissalo, e ey pravocare

1 inversione del senso +di rotazione del motlore (P

]
X}

quando la pendenza rilevala di della porzion: del

suddettn ssanale slettrico ilR) Fisulta minore di oo

unguale a delic valore di riferimento ( o 3o

T

b
&. Dispositive seconds una gqualsiasi delle riven-
dicazioni grecedenti, caratierizzalp dal fatiao che
detti mezzil cirtuiéali di elaborazions (ECU S0N0
predisposti per confrontare la pendenza rilevalta di
della ﬁQFEiQﬂé del suddetio segnale eletlvico (I 4

con un  (ulteriore? valore di riferimento | XK

pendenzs presentata  ds detts

—
“
o
o
m
P
b
[H3

male nella condizione di squilibric

el
o]
e
i
.
]
Zi
i
[N
-
i
f

i)

fra il peso della  cabina (3) dell’elevalore = e
1 'associato conlrappeso (5.

W
p
-
o3
jm
i
-
4
']
g’u
ll‘
o+
|

v secondos la rivendic

~]
N
b}
v
15
T
C 1]
"
e
ot
-2

terizzato dal fatto che deiti mezzi di elaborazione

-
m

I

{ECUY sone predisposti per pilotare, In emargenza.

1inverter (1) in mode tale da determinare 1 dinver-~
siomne del senszoc di rotazians del motore (PO auandon

la pendenza rilevata di delia porzione del suddeiilo
segnale {Ig rizulte minore di deito {ulteriorel

valore di rifsrimento in_)"
. . ]

R, Dispositive seconds una qualsiasi delle Fiven—

dicazioni 1 a 5., caralisgrizzato dal fatto che delltid
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mexzi circuitali di elaborazions
sppeti per pilotare, in smergan
in modo tale da determinare la ro
(M3 dinizialmente in un primo ver
in tals cendizionsg il valore del

ta porzions del suddello segnale

(ECL) sono  predi-

a, 1'inverter (1)

ctazione del molore

50 @ par acjuisire

la pendensz i det-

(Igt, & per inver—

tire quindi detto senso  di rotazione ed atguisire

nuovamente il valore della pend

Zion del suddetio segnale (Igt,

i)

L
I

i dus valori di pendenza O
terminare guindi la rotazione de

Dl corrisn il valore maggio

1
-+
&
Jos]
jul
T

2. Dispositivo seconde una gual
dicazrioni precesdenti, carailleriz

delti mezzi ircuitali i elabe

In

predisposti per rilevaras, nel

i
i

(o]

definitivo de motore (MiI, 1 v

assuniti da detla pendenza,

]
=
fad

valore di pendenza acgquisito o
di pendenza precedenlemenie  adqg

snra di deila poer-

2 per confraontare
cguiziti e per de-

motare nel Yerso

)

re di detlta penden-

siasi dellg riven—
rato dal falto che

razione (ECUD ZaT

o]

senso i ratazione
ari surccessivamenle
¢ confrontare  ogni

an almeno un valore

uisitio, e pey Ccon-

trallare 1a velpcitd di rotazicne del motore (EY in

funricone dell‘esito di Lales confr

n
‘I‘I

10. Dispesitivo seconde una gqual

dicazioni precedenti, caratleriz

siasi delle Flvein—

to dal faltn che

it

-
I
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detii mezzi s

itevatonrd (F

5yl

‘ano predisposti  par

fornire unm segnale elsttrice indicalivo della for-—

rente tobale che attraversa 1 inverler (1.

11, Dispositive secondo una gqualsiasi delle riven—

dicarioni 1 a 2.

1
&l
=
i
T

ttarizrate dal fatto che detli

merri rilevatori sono predisposti per fornivre un

cegnals elelir

tata dall inve

ien indicalivo della corvente alimen-

riar (13 ad almeno LS fase del

suddeltto moltore T3,

12, Dispositive secondo una dqualsiasi delle riven—

dicarioni preac
a detii mezzi

associati mezE
tire 1la selszi

-

lotagagio dell

hilits frequenze. & dal Ffallo che i mersl

tali d1 elahbo
varidars, CGUFan
fregquenza di p
sffattuares l=

Fivendicazioni
di delio gruppo
13, Disposiiiv
tari a fune =

1o descritto

=t

L

fald

erizzato dal fallo che

i§

)

edenti, ar

circuitali di controllao (£2CLH SOTI0

i

i di impostazione {(8) atti CONSEn—
one deila freguenza iniziale di pi-
inverter (I)Y inm un gruppo di presla—

cirouie

]

razione {ECUY =zano eredispasti pE

pus
i

te 11 funzienaments Iin emsrgenza.

ilotaagio di detto inverter (1) & per

una o pit  delle

W

gperazioni di cul

1
-

precedenti, R
o di frequanze.

a livellatore di emergsnza per gleva-

srondoe gquarn

i

imili, sostanzialmenite =

ropl

Lie]

wd  illustralo., g per qgli

ascuna frequenia

a fa
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