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Vyndlez se tyka zapojeni méfice délkove
miry vozovek, ktery je uréen k manudlnimu

ncho automatizovanému pofizovani dat v sil- 0
niénim hospodéarstvi. A

Méri¢ je technicky a konstrukén& nena- i
roéné zarizeni, které lze zabudovat do be€i- 1
ného automobilu. Zapojeni mérice odstraiiu- -

je nevyhody dosud pouZivanych méricd, kte-
ré dosahuji malé presnosti, jsou obtiZné ka-
librovatelné a nevyhovuji potfebam ruéniho
i automatizovaného sbé&ru dat.

Zapojeni mé&Fice délkové miry vozovek se
vyznatuje tim, Ze sestavd jednak z pfevod-
niku poloha — ¢islo inkrementdlniho typu, © %)
spojeného pres kalibraini stupeii s ¢itacim
stupném a oviadaci logikou a jednak ze spo- 1
jovactho stupnég, ktery je spojen s Citacim
stupndm a pies ovlddaci logiku s ¢&itacim
stupndm a dale lze spojovaci stupeii spojo-
vat s automatizovanym méficim systémem.

Predpokldada se, Ze zapojeni podle vyndle-
zu je moZno vyuZit v silniénim hospodarstvi,
v oblasti mé&¥eni na letiStnich plochach a ji-
nych oblastech sh&ru dat.
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Vyndlez se tyka zapojeni mé&fride délkové
miry vozovek, (dale jen méFi¢e), urdeného
k manuéalnimu nebo automatizovanému po-
Fizovani dat v silni¢nim hospodéaistvi.

Dosud pouZivané méfice délky vozovek
jsou vétSinou konstrukéné provedeny s po-
uZitim pFevodovych mechanism@i opatienych
mechanickymi pFevody a mechanicky pracu-
jicimi €iselniky.

Jejich obsluha je v podstaté t&Zkopadna
a nevhodnd zvlasté pro méFeni delich u-
sekli vozovky. Méfeni t&mito mechanickymi
prostfedky nedosahuje poZadované presnos-
ti.

Je zndmo zapojeni mérige délkové miry
podle ¢&s, autorského osvEddeni &. 202 965,
které sestdvd zvlasté z mechanicko-elektric-
kého snimate s vyhodnocovacim obvodem a
s nim svdzanym obvodem korekce a deka-
dickym ¢&itadem, ze kterého lze prendset na-
meétené informace do programové registrac-
niho obvodu. Z hlediska pfesnosti je to za-
pojeni vyhovujici, postrddd vZak moZnost
autonomniho pouZiti bez drahého programo-
veé registraéniho obvoduy, coZ je potfebné pro
takzvany rutni shér dat na silniéni siti a
pro b&Znou orientaci pracovnikit silni¢nich
organizaci na silni¢ni siti. D4le toto zapojeni
méride neumoZiiuje odeditdni mé¥eni délky
pii pripadném couvédni vozidla, pfedvolbu
pocdteni hodnoty délky, coZ jsou v praxi
funkce velmi Zddouci. Pro spoluprdci méfi-
¢e v automatizovaném méfFicim systému pro
hromadny sbér informaci o parametrech vo-
zovek je Zddouci, aby mé&¥i& délky poskyto-
val impulsy pro spou§t&ni méficich cykld
tohoto systému, coZ uvedeny mé&ri¢ rovné?
neposkytuje.

Tyto dosavadni nevyhody odstraiivje za-
pojeni mé&Fie urfeného k pofFizovani dat v
s'In*Cnim hospodd¥stvi jak v autonomnim,
neboli manvdlnim reZimu, tak v automatic-
kZm re¥'mu, to jest v souéinnosti s automa-
t'zovanym systémem Iizenym napfiklad po-
CitaCem, jehoZ podstatou je, Ze sestdvéd jed-
nak z pfevodniku polohy na &islo inkremen-
talniho typu, spojeného s kalibraénim stup-
ném, ktery je pres &itaci stupeii spojen se
spojovacim stupném a jednak z ¥idiciho
stupng&, ktery je spojen s kalibradnim stup-
ném, s ¢itacim stupném a spojovacim stup-
ném, zatimco spojovaci stupeii je uzpfisoben
k pripojeni k automatizovanému mé&Ficimnu
systému, ktery neni sougdsti mérice.

Hlavni pfednosti méfi¢e podle vynélezu je
technicky a konstrukénd nendroéné zairize-
ni, které vyhovuje potfebdm jak manudlni-
ho, tak automatizovaného shéru informaci o
s'lni¢ni siti. Zapojeni podle vynédlezu dovo-
luje jak manudlni Fizeni mé&¥iciho procesu,
tak Tizeni podle predem stanoveného pro-
gramu z pripojeného automatizovaného mé-
Ficiho systému s tim, Ze je urfen k zabudo-
vani do b&Zného automobilu a umoZiiuje mé-
feni délky vozovky s pPesnosti piil promi-
le, jednoduchou obsluhu, déle jednoduchou
kalibraci a moZnost pouZit{ v autonomnim
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reZimu nebo jako souddsti automatizované-
ho mériciho systému.

Déle se zde naskytd moZnost vizualniho
nebo avtomatického odecditani okamZité hod-
noty naméfené délky pro potfeby ruéni ne-
bo automatické regis.race ve zvoleném bo-
dg, odecitdni mérens délky pii pripadném
couvani vozu a pledvolba podatedni hodno-
ty délky, jakoZ i zpétné ¢itdni délky, a rudni
nebo automatické zahdjeni a ukonceni méie-
ni ve zvolenych bodech silnice, dédle pak
moZnost vyuZiti méfide jako generdtoru im-
pulstt pro spoudténi méficich cykli plipo-
jeného automatizovaného systému sbéru dat.

Vyndlez bliZe objastiuje vykres, na ném¥
je uvedeno blckové schéma zapojeni méfice.

Zapojeni meérice podle vyndlezu sestdvd z
prevodniku 1 polohy na ¢islo inkrementdlni-
ho typu, ktery je spojen s kalibraénim stup-
ném 2. Kalibraéni stupeii 2 je pies ¢&itaci
stupeil 3 spojen se spojovacim stupném 4.
Ridici stupeti 5 je spojen jednak s kalibrad-
nim stupném 2, s ¢itacim stupném 3 a jed-
nak se spojovacim stupn&m 4. Spojovaci stu-
pell 4 je dale uzplsoben k pFipojeni k auto-
matizovanému mériciinu systému, ktery ne-
ni soucddsti meérice.

Funkéni podstata stupfit pouZitych v bln-
kovém zapojeni je ndasledujici:

Prevodnik 1 polohy na d&islo inkrementdl-
niho typul prevadi otacky inkrementdlniho
kotoude, spraZeného napriklad s ndhonem
tachometru, nebo pfimo s kolem pouZitého
mobilniho prostfedku, na impulsy dvojiho
druhu podle sméru otdceni kotoude, &imZ je
rozliSen smér méfené délky vpred, neho
vzad a pocet vytvolrenych impulsl je tmér-
ny velikosti prekonané vzddlenosti.

Kalibraéni stupenl 2 je tvoFfen inversnim
dekadickym ¢itaCem s nastavitelnou horni
hranici gitdni, ¢imZ umoZituje kalibraci mé-
Fife tak, Ze pFifazuje pfislusnému podtu im-
puilsli, vznikajicich v prevodniku 1 na ujeté
délce rovnd jednotce délky pravé jeden im-
puls, ktery je vysildn do ¢&itaciho stupné 3.
Zaménou vstupli inversniho &itace lze volit
smér méFeni vpfed nebo vzad.

Citaci stupell 3 slouZi jednak k &itani uje-
tych jednotek délky a je proto vybaven in-
versnim dekadickym ¢&itacem, ktery lze pfal-
volit na poZadovanou hodnotu délky, jed-
nak umoZiluje vizudlni odeditdni naméienéd
hodnoty na zabudovaném displeji, p¥icemZ
indikovanou hodnotu lze v poZadovaném
okamzZiku zablokovat, zaznamenat a znovu
indikaci odblokovat.

Spojovaci stupeii 4 vmoZiiuje p¥ipojeni mé-
Fite k externimu automatizovanému mé¥ici-
mu systému prostFednictvim standardniho
méliciho interface nebo k pfipojeni regis-
traéniho zafizeni.

Ridici stupeil 5 zabezpeduje Fizeni funkeci
méride jako je uvedeni do vychoziho stavu
nebo zahdjeni a ukoncdeni méfeni ¢i Fizeni
pFenosu informace z &itactho stupné 3 pies
spojovaci stupeil 4 do externiho zafizeni, z
néhoZ také miZe pFijimat prostfednictvim
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spojovaciho stupné prislusne povely a pro-
vadst je, pritemz Fizeni funkci lze provadét
také manuvialng z panelu Fidictho stupné.

Merig délkové miry pracuje takto:

MgFi& je zabudovdn ve zvoleném voze a
jeho inkrementalni kotou¢ je pripojen k pii-
slugnému nahonu, jak je popsdno vyse. Pred
vlastnim méFenim je nutno provést Kkalibra-
ci méride tak, Ze se nastavi pfedvolba kali-
bra¢niho stupné na hodnotu 1, ¢imZ Citaci
stupeii je pripraven nafitat vSechny impulsy
vytvoreng pievodaikem 1. Po vynulovani mé-
fige je nutno projet ctanolovou délku vozov-
Ky, zméfenou diive vhodnou metodou, s vy-
sledkem alespoii o Fad presn&jSim neZ je po-
Yadavek na piesnost meétice. Ziskdme tak
podet impudsdt vytvoienych pfevodnikem 1
na etalonové délce vozovky a podg&lenim to-
hoto po&tu délkou etalonového tseku ziské-
me pof¢et impulst na jednotku délky, coZ je
hodnota, kterou nastavime na volici kalib-
racniho stupné. Touto kalibraci lze vylou-
git pomeérng siroky rozsah rozmérovych od-
chylek méFicich kol a pFipadnych plevodd,
které jsou zabazeny pied vlastni inkremen-
talni kotouc.

Po provedené kalibraci méfice lze prova-
dst mebeni délky vozovky tak, Ze se méflic
vynuluje a pokud bude méreni zacinat v ji-
né ne? nulové hodnoté staniceni silnice, pro-
vede se predvolba &itaciho stupné& na tuto
hodnotu a zvoli se smér méieni dopiedu ne-
bo dozadu.

Na zadatku meieného tiseku je provedeno
ruénd nebo automaticky zahdjeni meéreni a
impulsy vznikajici v p¥evodniku 1 se zac-

PREDME

Zapojeni métice délkové miry vozovek, ur-
gené k rudnimu i avtomatickému zdznamu
a shéra dat v silniénim hospodéfstvi, vy-
znadujici se tim, Ze sestavd jednak z ple-
vodniku (1) polchy na &islo inkrementalni-
ho typu spojeného s kalibraénim stupném

nou naditdvat v kalibratnim stupni 2. Do-
sahne-li jejich podet predvolené kalibracni
hodnoty, nastane pfenos a c¢itaci stupeil 3
pricte dosaZenou jednotku délky a kalibratni
stupefl zatne ¢itat od po€dtku. Hodnota Ci-
tade &itactho stupn& se prepiSe do registru
gitaciho stupné a zobrazi se na displeji.

Ruénim nebo auvtomatickym zablokovanim
tohoto prepisu se zachovd po dobu bloko-
vani hodnota na displeji takovd, jaka byla
na po¢atku zablokovani a ize v tomto oka-
mziku tuto hodnotu registrovat bud ruéné,
nebo automaticky. Cinnost &itacl se vSak
neprerusi. Po odblokovani pfepis pokracuje.

Na konci méreného tseku se provede bud
ruéng, nebo automaticky ukondéeni méfeni a
na displeji zlGstane zachovdna hodnota dal-
ky m&rengho usekve Lze ji op&t rutné nebo
automaticky odecist.

Prenosovych impulsti, které maji vyznam
dosaZeni jednotek délkové miry, lze vyuZit
ke spousténi méricich cyklt navazujiciho au-
tomatizovaného meéficiho systému a proto
jsou spolu s hodnotami registru Citaciho
stupné vyvedeny do spojovaciho stupng. Spo-
jeni mezi méficem délkové miry a automa-
tickym méfFicim systémem probihd na bazl
standardniho mé¥ictho interface.

Zapojeni podle vyndlezu je moZno vyuZit
zejména v silni¢nim hospodafstvi jak k rud-
nimu, tak automatizovanému sbéru dat o dél-
kach vozovek. Podobné je lze vyuZit v ob-
lasti méFeni na letiStnich plochdach apod.
PFi zméné pohonu inkrementdlniho kotouce
by v8ak mohl byt uplatnén i v jinych oblas-
tech narodniho hospodafstvi.
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(2), ktery je jedtdé pres Citaci stupeii (3]
spojen se spojovacim stupném (4] a jednak
7 Pidiciho stupn& (5} spojeného s kalibrac-
nim stupn&m (2), ¢ftacim stupn&m (3) a
spojovacim stupn&m (4).
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