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UKEAD ZADAWANIA CZESTOTLIWOSCI ZASILANIA
SILNIKA ASYNCHRONICZNEGO KLATKOWEGO, W UKLEADACH
CZESTOTLIWOSCIOWEGO STEROWANIA PREDKOSCIA OBROTOWA ~ #'*
SILNIKA TROJFAZOWEGO

Przedmiotem wynalazku jest uktad zadawania czestotliwosci zasilania silnika asynchronicznego klatkowe-
go, w uktadach czgstotliwosciowego sterowania predkoscia obrotowa silnika tréjfazowego.

Znany jest uktad zadawania czestotliwosci zasilania silnika asynchronicznego, ktérego wal potgczony jest
mechanicznie z pradniczka tachometryczng, potaczona elektrycznie z uktadem sumujacym. Na drugie wejscie
tego uktadu sumujacego podawany jest sygnal zadanej wartosci poslizgu.

Wyijscie tego uktadu potaczone jest z przemiennikiem napiecie — czestotliwosé, ktory potaczony jest
z falownikiem poprzez komutator elektroniczny, rozdzielajacy impulsy, w celu sterowania trzema fazami falow-
nika.

Wyijscie falownika potaczone jest elektrycznie z silnikiem. W uktadzie, w catym zakresie sterowania, od
najwyzszych do najnizszych predkosci obrotowych. Wzmocnienie w petli sprzezZenia zwrotnego powinno by¢
. state.

Przy realizacji uktadu w technice analogowej warunek ten nie jest mozliwy do spetniania, gdyz zmiany
sygnatéw ze wzgledu na osiggang doktadnos$¢ rzedu utamkéw procenta moga by ¢ na poziomie dziesigtych czesci
poslizgu. Powoduje to nieprawidtowa prace uktadu napedowego. Ze wzgledu na duza pulsacje sygnatu wyjscio-
wego pradniczki tachometrycznej w zakresie niskich predkosci obrotowych niemozliwa jest praca uktadu nape-
+ dowego z matymi predkosciami. Przy realizacji uktadu w technice cyfrowej, wymagane doktadnosci s3 mozliwe
do uzyskania. jednak zdecydowanie pogarszaja si¢ dynamicznie wtasciwosci uktadu.

Uktad wedtug wynalazku posiada wzbudzany tréjfazowym przebiegiem selsyn réZnicowy, potaczony me-
chanicznie z walem sterowanego silnika klatkowego. Uzwojenia wyjsciowe. selsyna sa potaczone bezposrednio
albo poprzez tréjfazowy dzielnik czestotliwosci z wejsciem przeksztattnika. Moze byé zachowana proporcija, ze
stosunek liczby par biegunéw silnika do liczby par biegunéw selsyna réznicowego jest réwny stosunkowi przekta-
dni potaczenia mechanicznego silnika z selsynem do liczby podziatu dzielnika czestotliwosci.

Uktad wedtug wynalazku jest prosty i zapewnia prawidtowg prace w caltym zakresie sterowania.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przykladzie wykonania na rysunku. ktéry jest schematem
blokowym uktadu zadawania czestotliwosci zasilania silnika. '
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Uktad zawiera przeksztattnik P przebiegu tréjfazowego, ktérego wyjscie potaczone jest z uzwojeniami
sterowanego silnika klatkowego M. Wat tego silnika jest potaczony mechanicznie z selsynem réznicowym S,
wzbudzanym przebiegiem tréjfazowym. Pulsacja przebiegu wyjsciowego selsyna réznicowego S jest réwna sumie
predkosci katowej watu selsyna pomnozonej przez liczbe par biegunéw selsyna i pulsacji przebiegu wzbudzajace-
go w catym zakresie sterowania. Uzwojenie selsyna réznicowego S potaczone jest z przeksztaltnikiem P, poprzez
dzielnik czestotliwosci D. Poniewaz przektadnia mechaniczna, liczba par biegunéw selsyna i dzielnika D s
wielko§ciami statymi, wzmocnienie uktadu w calym zakresie sterowania jest niezmienne. W przypadku gdy
stosunek przekladni potaczenia mechanicznego silnika M z selsynem réznicowym S do liczby podziatu dzielnika
czestotliwosci D jest rowny stosunkowi liczby par biegunéw silnika do liczby par biegunéw selsyna, wzmocnienie
w petli sprzeZenia zwrotnego jest réwne jednosci.

Selsyn réznicewy S zastepuje pradniczke tachometryczng, sumator, przetwornik napigcie — czestotliwos¢é
i komutator elektroniczny. Jezeli przebiegi wzbudzajace selsyn S s3 sinusoidalne, to taki sam charakter maja
przebiegi wyjsciowe. Selsyn réznicowy S mo7e wigc bezposrednio sterowaé przeksztattnikiem P z modulacja
szerokosci impulséw. Przebieg zasilajacy selsyn S moze by¢ wprowadzany zaréwno na uzwojenie wirnika jak i na
uzwojenie stojana. Wtedy sygnat wyjsciowy selsyna S bedzie pobierany odpowiednio z uzwojeniem stojana, badz
wirnika selsyna réznicowego S. TakZe z watem silnika M moze by ¢ potaczony wirnik albo stojan selsyna réznico-
wego.
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Zastrzezenia patentowe

1. Uktad zadawania cze¢stotliwosci zasilania silnika asynchronicznego klatkowego, w uktadach czestotliwo-
Sciowego sterowania predkoscia obrotows silnika tréjfazowego, zawierajacy przeksztaltnik, ktorego wyjscie pota-
czone jest z uzwojeniem sterowanego silnika, znamienny tym, Ze zawiera selsyn réznicowy (S) wzbudza-
ny przebiegiem trdjfazowym, potaczony mechanicznie z watem sterowanego silnika klatkowego (M), za$ uzwoje-
nie wyjsciowe selsyna réznicowego (S) potaczone jest z wejsciem przeksztattnika (P) bezposrednio, badZ poprzez
tréjfazowy dzielnik czestotliwosci (D).

2. Uktad zadawania czestotliwosci wedtug zastrz. 1, znamienny tym, Ze stosunek liczby par biegu-
néw silnika klatkowego (M) do liczby par biegunéw selsyna réznicowego (S) jest réwny stosunkowi przektadni
potaczenia mechanicznego silnika klatkowego (M) z selsynem (S) do liczby podziatu dzielnika czestotliwosci (D).
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