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Urzadzenie do nanoszenia spoiwa na trzouki lamp elektrycznych

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do nanoszenia spoiwa na trzonki lamp elektrycznych, stosowane
w przemysle elektrotechnicznym, zwtaszcza do produkgji elektrycznych przyuqdow prézniowych, na przyktad
lamp zarowych ogdlnego przeznaczenia.

Znane s3 urzadzenia do nanoszenia spoiwa na trzonki lamp, sktada]qce si¢ z mechanizmu nanoszenia
spoiwa na trzonki, gniazd do pomieszczenia trzonkéw i podajnika trzonkéw, wykonane w postaci karuzeli. Urza-
dzenia te stanowia maszyny typu karuzelowego o okresowym dzialaniu, na ktérych operacje technologiczne
przeprowadza si¢ W czasie postoju, zas czas obrotu karuzeli stanowi bieg jalowy.

Giéwnymi wadami tych urzadzen sa malta wydajno$é i ograniczone mozliwosci jej podwyzszenia oraz
niesynchroniczno$¢ pracy przy réwnoczesnym braku okreslonego zorientowania w przestrzeni trzonkéw podawa-
nych do nast¢pnego urzadzenia, co przeszkadza we wigczeniu tych urzadzen do autocmatycznych linii do pro-
dukgji lamp. Podwyzszenie wydajnosci takich maszyn mozna zrealizowaé albo na drodze zwigkszenia liczby
stanowisk. technologicznych na karuzeli, albo przez skrécenie czasu jej obrotu, to jest czasu przemleszczama
czgsci na stanowisko technologiczne.

W wypadku zwigkszenia liczby stanowisk technologicznych na karuzeli powigkszaja si¢ wymiary urzadzen
i powstajg duze inercje w chwili przesunigcia karuzeli. Skrécenie za$ czasu obrotu karuzeli jest ograniczone przez
powstajace obciazenia inercyjne, ktdre praktycznie nie pozwalaja na istctne podwyzszenie wydajnosci tych
urzadzeni.

Celem wynalazku jest opracowanie wysokosprawnego urzadzenia do nanoszenia spoiwa na trzonki lamp
elektrycznych, zapewniajacego automatyczne wykonywanie wszystkich operacji niezb¢dnych do naniesienia
spoiwa na trzonki, poczynajac od zaladowania trzonkéw do tego urzadzenia, a koriczac na ich wyjegciu.

Zadaniem wynalazku jest skonstruowanie urzadzenia zawierajacego przenosnik zapewniajacy ciagloéé dzia-
ania urzadzenia do nanoszenia spoiwa na trzonki lamp oraz uzupetniajace mechanizmy umozliwiajac wraz
z istniejacymi mechanizmami automatyczne wykonywanie wszystkich operacji zwigzanych z zatadunkiem trzon-
kéw, naniesieniem spoiwd i wyjg ciem trzonkéw. :

Zadanie to osiagnigte zostato w urzadzeniu wedtug wynalazku, sktadajgcym si¢ z mechanizmu do nanosze-
nia spoiwa na trzonki zawierajacego co najmniej jeden zbiorniczek z gtowica dozujacs, do ktérego zatadowane
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jest spoiwo, gniazd do pomieszczenia trzonkéw imechanizmnu przenodnikowego trzonkéw, w ten sposéb, ze

mechanizm przeno$nikowy ma postaé przenodnika tarficuchowego, w ktéry wmontowane s gniazda do pomiesz-

czenia trzonkdw, posiadajacego taficuch zazgbiony z co najmniej jednym taficuchowym kétkiem napedowym

i co najmniej jednym larficuchowym kétkiem napgdzanym, a ponadto urzadzenie wyposazone jest w mechanizm

zatadowczy trzonkéw i mechanizm wyladowczy trzonkdw z naniesionym spoiwem, przy czym wszystkie mecha- -
nizmy urzadzenia s3 zamontowane na kétkach taricuchowych przenosnika tarficuchowego. Korzystnie urzadzenie

wyposazone jest w drugi mechanizm zatadowczy trzonkéw do gniazd, oraz drugi mechanizm nanoszema spoiwa
na trzonki, pracujacy na przemian z pierwszym mechanizmem nanoszenia spoiwa na trzonki.

Urzgdzenie wedtug wynalazku zapewnia nieprzerwane doprowadzanie trzonkéw, napetnianie zbiorniczkéw
spoiwem w czasie ‘pracy bez zatrzymywania calego urzadzenia, umozliwia znaczne podwyzszenie wydajnosci
i obnizenie procentu brakéw. Umozliwia to zastosowanie urzadzenia w automatyczre] linii do montowania lamp
elektrycznych.

. Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawna
urzadzenic w widoku z gory, fig. 2 — schemat kinematyczny urzadzenia, fig. 3 — gtéwny mechanizm zatadowczy
trzonkéw do gniazd, w przekroju osiowym, fig. 4 — gléwny mechanizm wprowadzajacy trzonki do gniazd,
w przekroju osiowym, fig. 5 — drugi mechanizm zatadowczy trzonkéw do gniazd, w przekroju osiowym,
fig. 6 — mechanizm nanoszenia spoiwa na trzonki, w przekroju osiowym, fig. 7 — zbiorniczek z glowicg dozujaca,
w przekroju osiowym, fig. 8 — mechanizm wy tadowczy, w przekroju osiowym.

Urzadzenie do nanoszenia spoiwa na trzonki lamp posiada stét 1 (fig, 1), stanowiacy podstawe, na ktdrej
zmontowany jest przenosnik trzonkéw 2, wspétdziatajacy z gtéwnym mechanizmem zatadowczym 3 trzonkdéw
i dublujacym jego dziatanie, drugim mechanizmem zatadowczym 4, gtéwnym mechanizmem wprowadzajacym 5§
trzonki i dublujacym jego dzialanie, drugim mechanizmem wprowadzajacym 6, mechanizmami 7 i 8 nanoszenia
spoiwa na trzonki oraz mechanizmem wytadowczym 9 trzonkéw. '

Przenosnik trzonkéw stanowi przenosnik iancuchowy, sktadajacy sie z taricucha 10, zazebiajacego sig
z k6tkami faricuchowymi; napedowym 11 (fig. 2), napedzanymi 12, 13, 14, 15, 16, 17 i kétkiem napinajacym
18.

Przenosnik tarficuchowy obok wykonywania swej funkcji przemieszczania trzonkdw, realizuje przekazywa-
nie ruchu na wszystkie inne wymienione mechanizmy, ktére w tym celu s3 zamontowane na kétkach taricucho-
wych przenosnika taricuchowego. Mechanizmy 3, 4, $, 6, 7, 8 i9 s3 zamontowane odpowiednio na kétkach
taiicuchowych 12,11, 13,14,15,16i 17.

Gniazda 19 (fig. 1) do pomieszczenia trzonkéw sa wmontowane w tasicuch 10 przeno$nika taricuchowego.

Zasobnik wibracyjny 20 i21 przeznaczony jest do podawania trzonkéw odpowiednio do mechanizméw
zatadowczych 3 i 4 trzonkdw. »

Urzadzenie napedzane jest od silnika elektrycznego 22 (fig. 2) poprzez przektadni¢ pasows 23, przektad-
ni¢ Slimakowa 24, przektadnie stozkowa 25 i walcowa 26 do napedzajacege kota Yaiicuchowego 11 przenosnika
taficuchowego.

Gtéwny mechanizm zatadowczy 3 (fig. 1) trzonkow posiada stojak 27 (fig. 3), na ktérym zamocowana jest
tarcza zatadowcza 28 z szescioma promieniowymi wpustami 29 do chwytania irzonkéw, nieruchome dno 30
z okienkiem, koto taricuchowe 31, oraz tarcza 32 z szescioma popychaczami sprezynowymi 33 do podnoszema
gniazda 19 (fig. 1).

Gtéwny mechanizm wprowadzajacy § (fig. 1) trzonki do gniazd 19 posiada stojak 34 (fig. 4), na ktérym
zamocowana jest tarcza 35 z szescioma popychaczami spr¢Zynowymi 36, koto taricuchowe 37 i tarcza 38 z szes-
cioma popychaczami sprezynowymi 39 do podnoszenia gniazda 19 (fig. 1).

Drugi mechanizm zatadowczy 4 (fig. 1) trzonkow réini si¢ konstrukcyjnie od gtéwnego mechanizmu
zatadowczego 3 tym, ze na stojaku 40 (fig. 5) razem z mechanizmem 3 zamontowana jest tarcza odcinajaca 41
z sze$cioma promieniowymi wpustami 42 i szescioma ptytkami 43. :

Mechanizm 7 (fig. 1) nanoszenia spoiwa pesiada stojak 44 (fig. 6), na ktérym zamontowane jest sze$é
zbiorniczkéw 45 z glowicami dozujacymi 46, koto }taricuchowe 47, tarcza 48 z szescioma sprgzynowymi po-
pychaczami 49 do podnoszenia gniazda 19 (fig. 1). Na gérnym koricu stojaka 44 (fig. 6) umieszczony jest suwak,
sktadajacy si¢ z nieruchomego pierscienia 50 i ruchomego pierscienia 51, poprzez ktéry powietrze doprowadzane
jest do zbiorniczka. Nieruchomy pierscieri 50 suwaka dociskany jest do ruchomego picrécienia 51 za pomoca
trzech sprezyn 52, osadzonych na trzech prowadnicach 53, stanowiacych ustalacze nieruchomego pierscienia 50.
‘Na stojaku 44 umieszczony jest takie wodzik 54 i cylinder pneumatyczny 55. Do wiaczenia mechanizmu do
pracy i jego wytaczenia stuzy popychacz 56, pierscieri 57 i palec 58.

Fig. 7 przedstawia zbiorniczek 45 (fig. 6) z glowica dozujacq 46, sktadajycy si¢ ze zbiornika 59, drazka 60
ze sprezyng 61, zaworu odcinajacego 62 ze sprezyng 63 i plerscienia oporowego 64.



3 71061

Nakrgtka 65 stuzy do zamocowania gtowicy dozujgcej do zbiorniczka.

Na gérnym koricu drazka 60 przykrgcona jest gtowiczka 66 utrzymujaca tozysko kulkowe 67, osadzone na
osi 68. Zbiornik 59 zakryty jest pokrywka 69 z przektadka 70.

Mechanizm wytadowczy 9 (fig. 1) trzonkéw posiada stojak 71 (fig. 8), na ktérym zamontowana jest
przektadnia stozkowa 72 do napedzania kétka napgdowego 73 pomocniczego przenosnika 74, noszacego
sprezynujgce chwytaki 75, kdtko taricuchowe 76, tarcze 77 z szescioma sprezynujacymi popychaczami 78 do
podnoszenia gniazda 19 (fig. 1). :

Wraz z urzadzeniem wedlug wynalazku rozmieszczone s3 dwa pojemniki wibracyjne 20 i21 (fig. 1) do
podawania trzonkéw w zorientowanym potozeniu do gtéwnego 3 i drugiego 4 mechanizmu zatadowczego.

Drugi mechanizm zatadowczy 4 pracuje w tym wypadku, jezeli gtéwny mechanizm zatadowczy 3 z jakiej-
kolwiek przyczyny nie wykonat operacji. Sposéb jego pracy jest nastepujacy. Jezeli gléwny mechanizm 3
wykonat swoje operacje, to trzonek znajdujacy si¢ w gnieZdzie 19, przechodzgc przez drugi mechanizm 4
zatadowczy trzonkéw zahacza ojedna z szesciu plytek 43 (fig. S) tarczy odcinajacej 41 i obraca te ostatnig
o okreslony kat. Tarcza odcinajaca 41 w czasie ruchu zakrywa otwdr w nieruchomym dnie 30 (fig. 3), nie pozwa-
lajac w ten sposéb spasé trzonkowi do zatadowanego gniazda 19 (fig. 1). Jezeli w gnieZdzie 19 nie ma trzonka,
wéwczas tarcza odcinajaca 41 (fig. S) stoi w miejscu, ajeden z szeéciu otworéw 42 tarczy 41 pokryws si¢
z otworem w nieruchomym dnie 30. Przemieszczajacy si¢ pod dziataniem tarczy zatadowczej 28 (fig. 3) trzonek
spada przez otwdr do gniazda 19 (fig. 1).

Mechanizm 7 (fig. 1) nanoszenia spoiwa posiada blokade, ktéra przewiduje odprowadzenie wodzika 54
(fig. 6) za pomocy cylindra pneumatycznego 55, gdy gniazdo 19 (fig. 1) nie jest zaj¢te przez trzonek, zapewniajgc
tym samym swobodne przechodzenie drazka 60 (fig. 7) wyciskajacego spoiwo. W celu wiaczenia jednego z me- .
chanizméw nanoszenia spoiwa do pracy, za posrednictwem pokretta, nie pokazanego na rysunku, opuszcza si¢
popychacz 56 (fig. 6) w dét, ktéry popychacz poprzez pierscien 79, piersciesi 57 zwalania palec 58. Ten ostatni
pod dziataniem sprgzyny 80, opuszczajgc si¢ w dét trafia w otwdr kétka 47 i odczepia zbiorniczki 45 od kétka
47. Réwnoczesnic popychacz 56 w drugim mechaniZzmie 8 nanoszenia spoiwa podnosi si¢ w gére wypychajac
palec 58 z otworu kétka 47 i tym samym odlaczajac zbiorniczki 45 od kdtka 47.

Opisane wyzej urzadzenie wedtug wynalazku funkcjonuje w sposéb nasteg pujacy.

Trzonek, na ktéry ma by¢ naniesione spoiwo, podaje si¢ z zasobnika wibracyjnego 20 (fig. 1) na prowadni-
cy 81 do mechanizmu zatadowczego 3 trzonkéw. Tu jest on chwytany przez jeden z szesciu wpustéw 29 (fig. 3)
tarczy zatadowczej 28 i przemieszcza si¢ po nieruchomym dnie 30. Dochodzgc do przecigcia, nie pokazanego na
rysunku, trzonek spada pod wplywem wtasnego cigzaru do podniesionego gniazda 19 (fig. 1). Nastepnie gniazdo
19 z trzonkiem opuszcza sig przemieszczajac sie do mechanizmu 5 wprowadzajacego trzonki. Po dojéciu do
mechanizmu 5, gniazdo 19 z trzonkiem podnosi si¢ ponownie pod dziataniem popychacza 38 (fig. 4), a trzonek
opierajgc si¢ na spr¢zynowym popychaczu 36 jest ostatecznie umieszczony w gniezdzie. Nast¢pnie gniazdo
z trzonkiem opuszczajgc si¢, przemieszcza si¢ do mechanizmu 7 (fig. 1) nanoszenia spoiwa. Tu gniazdo 19
z trzonkiem ponownie podnosi si¢ do oparcia si¢ w pierscieniu 64 (fig. 7) na gltowicy dozujacej. W tym czasie
drazek 60 opuszcza si¢ pod dziataniem wodzika 54 (fig. 6), wyciskajac spoiwo przez zaw6r odcinajacy 62 (fig. 7)
do trzonka. Po przejsciu przez wodzik 54 (fig. 6), drazek podnosi si¢ w gér¢ pod dziataniem sprezyny 61)
(fig.'7), azawdr 62 pod dzialaniem drugiej sprezyny 63 odcina doptyw spoiwa. Nastepnie gniazdo 19 (fig. 1)
z trzonkiem opuszcza si¢ i przemieszcza do mechanizmu 9 wytadowczego trzonkéw. Po dojsciv do mechanizmu
9 wytadowczego trzonkéw, gniazdo 19 z trzonkiem ponownie si¢ podnosi, a sprezynujace chwytaki 75 (fig. 8)
pomocniczego przenosnika 74 wyciggaja trzonek z gniazda, obracaja ten ostatni o 180° wokdt osi pionowej
i podaja go do dalszego urzadzenia w celu przepiowadzenia nastgpnej operacji technologiczne;.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do nanoszenia spoiwa na trzonki lamp elektrycznych, sktadajace si¢ z mechanizmu do
nanoszenia spoiwa na trzonki zawierajace co najmniej ' jeden zbiorniczek z glowicy dozujaca, do ktérego zatado-
wane jest spoiwo, gniazd do pomieszczenia trzonkéw i mechanizmu przenosnikowego trzonkéw, znamienne tym,
ze mechanizm przenosnikowy ma postaé przenosnika taficuchowego (2), w ktéry wmontowane s3 gniazda (19)
do pomieszczenia trzonkéw, posiadajacego taricuch (10) zazgbiony z co najmniej jednym taricuchowym kétkiem
nap¢dowym (11) ico najmniej jednym taricuchowym kéikiem napgdzanym (12—17), a ponadto urzadzsnie
wyposazone jest w mechanizm zatadowczy (3) trzonkéw i mechanizm wytadowczy (9) trzonkéw z naniesionym
spoiwem, przy czym wszystkie mechanizmy urzadzenia sa zamontowane na kétkach taricuchowych (11-17)
przenosnika laricuchowego. -

- 2. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze posiada drugi mechanizm zatadowczy (4) trzonkéw do
gniazd. :

3. Urzadzenie wedtug zastrz. 1 albo 2, znamienne tym, Ze posiada drugi mechanizm nanoszenia spoiwa (8)
na trzonki, pracujacy na przemian z pierwszym mechanizmem nanoszenia spoiwa (7) na trzonki.
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