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(54) Déroveci jednotka

Dérovaci jednotka k ddrovdni orien-
taénich otvorl do filmovych piedloh a de-
gek pro zhotovovédni plodngfch spoji.
Dérovaeci jednotka je jednoduchého provede-
ni, snadno vyrobitelna a s sutomatickym
posuvem voziku g d&rovadem z vychozi po-
lohy do pracovani polohy.pomoci elektro-
motoru,
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Vynélez se tykd dérovaci jednotky zarizeni na dZrovéni ori-
entadnich otvord do filmovych predloh a desgk pro zhotovovéni
plod&nych spogjd. A

K dérovani orientaénich otvord do filmovych predloh a desek
pro zhotovovéni plo3nych spojl se pouZivd specidlniho zarizeni.
Toto mé na zékladni desce upevnénou upinaci desku. V upinaci
desce jsou vytvoreny &ty¥i navzédjem o 90° pootodené vytezy, me-
zi nimiz Jjsou vZdy na dvou kolejnicich, upevnénych na zdkladni
desce, suvné& ke stredu upinaci desky upevnény &ty¥i voziky s
dérovadi. Posuv vozikd s dérovadi z krajni, vychozi polohy Jje
zpravidla hydraulicky. Rovn&Z pohon st?fiZniku d&rovade Jje zpra-
vidla hydraulicky. Filmova predloha, Jjako% i deska plitovand ko-
vem, se uklddaji na upinaci desku, kdyZ v3echny voziky s dérova-
¢i jsou ve vychozi poloze. Po ustaveni sprévné polohy filmové
predlohy nebo'desky se v8echny voziky s d&rovadi posunou smirem
ke stredu upinac{ desky do pracovni polohy a provede se d&rové-
ni orientadnich otvord. Nevyhodou té&chto zarizeni je jejich slo-
Yitost, vyrobnd ndrodnd vedeni dé&rovacich Jednotek, JjakoZ i nut-
nost nejprve rudniho prestaveni d&rovadd a nésledného hydraulic-
kého pohonu do pracovni polohy.

Uvedené nevyhody odstranuje dirovaci jednotka podle vyna-
lezu, JjejiZ podstatou je, Ze nosnik je opatfen na jednom konci
pfedni stojinou a na druhém konci zadni stojinou, na pfedni sto-
jing a zadni stojin& je upevnéna vodici ty& kruhového prifezu,

v niZ je vytvofeno podélné vybréni, v podélném vybrdni je upev-
nén hieben, s nimZ zabiréd pastorek elektromotoru upevninéhona
voziku, ktery Jje suvné uloZen na vodici ty&i, bliZ%e predni sto-
Jiny Je na voziku upevnén déroval s pohonem, na jedné strand
voziku Jje usporédéna op&rnd kladka opirajici se o jednu vodiei
plochu vytvofenou na nosniku, na druhé strand voziku je uspoié-
déna\odpruéené pritladnd kladka dosedajici na druhou vodic{ plo-
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chu na nosniku, na voziku je déle usporédédna narédika, proti

ni% je na zadni stojin® uspor&ddna posuvné clonka fotoelektric-
kého snimale vychozi polohy voziku, vedle d&rovade Jje na vozi-
ku usporéddn fotoelektiricky snimad pracovni polohy voziku, je-
ho? mezera je na drovni mezery mezi st¥iZnikem a stFi¥nici dé&ro-
vade. Na hornf strané vodicdi tyle, bli%e pfedni stojiny, Jjsou
‘vytvoreny st¥edici otvory. Na nosniku je ddle upevnéna piPilo¥ka
s mriZkovou clonkou, uloZenou v mezebte dal8iho fotoelektrického
snimade.,

Vyhodou dérovaci jednotky podle vyndlezu Je jeho snadné
vyrobitelnost, jednoduché vedeni voziku s d&rovadem a automatic-
ky elektromotorovy posuv voziku s d&rovadem z vychoéi do pra-
covni polohy.

Priklad dérovaci‘jednotky podle vyndlezu je znézornén na
p¥ipoJjenych vykresech, na nich¥
obr. 1 predstavuje nédrys d&rovaci jednotky,

obr. 2 bokorys dé&rovaci jednofky v ¢éstelném tezu,
obr. 3 pohled na pastorek v zéb&ru s hiebenem,
obr. 4 nédrys dektromotoru s mfiZkovou clonkou,
obr. 5 ez z obr. 4.

Nosnik 1 s roz3ifenou zdkladnou 2 je na jednom konci za-
kongen pr¥edni stojinou 3 a na druhém konci zadni stojinou 4. V
roz3i¥ené zdkladn& 2 jsou vytvoreny otvory 5 pro pripevndni nos-
niku 1 k neznézorné&né zékladnf desce. Na horn{ strané nosniku 1
Jje upevnéna vodici liZta 6 s bodnimi vodicimi plochami 7 a 8.
Na pPredni stojiné 3 a zadni stojin& 4 je upevnéna nezndzornénym
zpisobem vodici tyé 9 kruhového prifezu. Na boku vodici tyde 9
Je vytvoreno podélné vybréni 10, v n&m¥ je upevnin hieben 11,

a sice tak, aby nepresahoval kruhovy prirez vodici tyde 9. Bli-
Ze predni stojiny 3 Jjsou na horni ¥ésti vodici tyle 9 vytvofe;
ny stredicf otvory 12. Na vodicf tydi 9 je suvn& uloZen vozfk
13. Po Jjednom boku voziku 13 je uspoféddéna opé&rné kladka 14, o-
pirajici se o vodiei plochu 7. Po druhém boku voziku 13 je us-
pofédéna pritlagné kladka 15, dosedajic{ na vodici plochu 8.
Pr{tladné kldka 15 je usporédéna na ploché pruZind 16 upevndné
na voziku 13. Na horni strané& voziku 13 Jje upevndn elektromotor
17, na JjehoZ hifdeli 18 je upevn&n pastorek 19, zabirajici s
hiebenem 1l. Elektromotor 17 Jje pfipojen na neznézorndny zdroj
elektrické energie. Na voziku 13 Jje bli¥e predni stojiny 3 u-
pevnén pomoci &roubl 20 dérovad 21 s elektromagnetickym pohonem
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22, pripojenym na zdroj elektrické energie. StriZznik 24 d&ro-
vate 21 sm&fuje mimdvozik 13. Horni plocha stiiZnice 23 le3f v
roving plochy nezndzorn&né upinaci desky. Po boku dérovale 21

je uspordddn fotoelektricky snimad 25 pracovni polohy voziku

13, reagujici na orientadni znalku na neznézornéné filmové pred-
loze. Pripojeni fotoelektrického snimale 25 pracovni polohy vo-
ziku 13 k zapojeni elektronickych obvodd neni zndzornéno. Na
voziku 13 Jje upevnéna naré¥ka 26, proti ni? na zadni stojiné 4
je usporédéna odpruZenéd posuvnéd clonka 27 fotoelektrického sni-
made 28 vychozi polohy voziku 13, ovlédajici koncovy spinad 29.
Na vnit¥ni st&n& predni stojina 3 Jje uspoiédédn bezpednostni kon-
covy spina&-30, proti n&mu%? je na voziku 13 usporédén odpruZeny
doraz 31. Vedle bezpelnostniho koncového spinalde 30 Je na vnitd-
ni sté&n& predni stojiny 3 uspoiféddédn pevny doraz 32, proti némuZ
je na voziku 13 usporéddn odpruZeny tlumié 33. Rovn&Z na vnitr-
ni st&n& zadni stojiny 4 Jje usporédén bezpelnostni koncovy spi-
na 34, proti n¥muZ je na voziku 13 usporédédn odpruZeny doraz
35. Vedle odpruZeného dorazu 35 Jje usporadan daldi neznézornény
odprufeny tlumi&. Vedle bezpelnostniho koncového spinale 34 Je
usporddédn dalsdi nezndzorn&ny pevny doraz. Na boku nosniku 1l je
upevndna p¥ilozka 36, na ni% je upevnéna pevnd miiZkové clonka
37, uloZené v mezefe fotoelektrického snimade 38, ktery je u-
gpotddén na boku voziku 13. Pfipojenf fotoelektrického snimale
38 k zapojeni elektronickych obvodd neni znézornéno.

Pripojenim elektrického nap&ti k elektromotoru 17 se vozik
13 s dérovalem posune ke strfedu upinaci desky. Okraj filmové
pfedlohy se zasune do mezery mezi stPiZnik 24 a st¥iZnici 23
d&rovade 21 a soulasn& do mezery fotoelektrického snimale 25
pracovni polohy voziku 13. Jakmile orientaéni znalka vnikne do
fotoelektrického snimade 25 pracovni polohy voziku 13, posuv
voziku 13 se ukond{f. Na automaticky povel se uvede v &innost e-
lektromagneticky pohon d&rovale 21, JjenZ do filmové pi¥edlohy
vydéruje orientadni otvor. Na to se vozik 13 vréti do vychozi
polohy. Jeho'pohyb se zastavi ndrazem nardiky 26 na odpruZenou
posuvnou clonku 27 fotoelektrického snimaée‘g§ vychozi polohy
voziku 13, ktery uvede v &¢innost koncovy spinal 29. Pri dérové-
ni orientadnfho otvoru do desky pldtované kovem je povel k za=
staveni voziku 13 v pracovni poloze odvozen od fotoelektrického
snimale 25 pracovni polohy voziku 13, ktery reaguje na hranu
desky pldtované kovem a uvédi v &innost fotoelektficky snimag
38 ovlédany mPf{¥kovou clonkou 37. Stiedici otvory 12 na vodici
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tydi 9 sloui k vystfed?ni filmové predlohy riznych formatd
prost¥ednictvim pomocné Sablony. Bezpelnostni koncové spinalde
30, 34 zabranuji havérii pri pripadném selhdni vypnuti pohonu
voziku 13 v obou krajnich polohdch. Popsanou ¢innost provédéj{
soudasné 1 dalsi nezndzornéné tri voziky nezndzornénych dérova-
cich jednotek.

Vyndlezu lze vyuiit k dérovéni orientadnich otvord do fil-
movych predloh a desek pro zhotovovdni plosnych spojd.

PREDMET VYNALEZU

1. D&rovaci jednotka s posuvnym vozikem, na némZ Jje usporédén
d&rovad, pridem? vozik a déroval Jjsou spraZeny s pohonem, vyzna-
Send tim, ¥e nosnik (1) je opatPen na jednom konci predni stoji-
nou (3) a na druhém konci zgdni stojinou (4), na piedni stojing
(3) a zadni stojin& (4) Jje upevnéna vodici tyé& (9) kruhového
préfezu, v ni% je vytvoreno podélné vybrani (10), v podélném vy-
bréni (10) je upevndn hreben (1l1l), s nimZ zabiréd pastorek (19)
elektromotoru (17) upevn&ného na voziku (13), ktery je suvné& u-
lo%en na vodici tydi (9), bliZ%e pfedni stojiny (3) Je na voziku
(13) upevnén d&roval (21) s pohonem (22), na jedné strané vozi-
ku (13) je usporédéna opérnéd kladka (14) opirajici se o Jjednu
vodici plochu (7) vytvofenou na nosniku (1), na druhé strang vo-
ziku (13) Jje uspordddna odpruZend pritladné kladka (15) doseda-
jici na druhou vodici plochu (8) na nosniku (1), na voziku (13)
je dd4le usporéddna naréZka (26), proti niZ Jje na zadni stojiné&
(4) usporsdéna posuvnéd clonka (27) fotoelektrického snimade (28)
vychozi polohy voziku (13), vedle d&rovalde (21) Jje na voziku \
(13) usporddén fotoelektricky snimad (25) pracovni polohy vozi-
ku (13), jeho? mezera je na uUrovni mezery mezi stri%nikem (24)

a stri¥nici (23) dsrovade (21). ‘

2. Dérovaci j-dnotka podle bodu 1l,vyzna¥ené tim, %e na horni
strang vodici tyge (9), bliZe pPfedni stojiny (3), Jjsou vytvofe-
ny stifedici otvory (12).

3. Dérovaci jednotka podle bodi 1 nebo 2,vyznalené tim, Ze na
nosniku (1) Je déle upevnéna pPriloZka (36) s mPi¥kovou clonkou
(37), ulo¥enou v mezeife daldiho fotoelektrického snimade (38).

2 vykresy
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Vytiskly Moravské tiskafske zészdy,
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