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Patent trwa od dnia 2 marca 1956 r.

Urzadzenie wedlug wynalazku do pomiaru sit
o zmiennym kierunku umozliwia mierzenie
w sposoéb ciagly sily oraz wykreslenie krzywej
zaleznosci tej sily od przesunigcia punktu jej
zaczepienia nie tylko przy zmianie jej wielkosci,
ale rowniez przy zmianie jej kierunku (znaku).

Stosowane dotychczas dynamometry pracuja
albo ,na rozcigganie’” albo ,na Sciskanie”. Zna-
czy to, ze gdy chcemy np. podda¢ pret prosty
sile rozciaggajacej oraz $ciskajacej, to musimy
nastawi¢ dynamometr najpierw ,na rozcigganie™
i wtedy mozemy mierzy¢ wielkos¢ sily rozcia-
gajacej i wykresli¢c zaleznos¢ jej od drogi punk-
tu zaczepienia, a dopiero po poncwnym ustawie-
niu dynamometru ,na S$ciskanie” zmierzy¢ silg
§ciskajaca i narysowa¢ odpowiednia krzywa.

W urzadzeniu wedlug wyhalazku sitomierz jest
tak skonstruowany, ze pozwala mierzy¢ sity, kto-
re moga zmienia¢ swdj kierunek, przechodzac
np. z sily rozciagajacej na Sciskajaca i odwrot-
nie.

*) Wiasciciel patentu os$wiadczyl, ze twoérca
wynalazku jest inz. mgr Tadeusz Wielunski.

i

Jezeli np. sile rozciqgajqcéj odpowiada wy-
chylenie wahadla w prawo, to sile $ciskajgcej
odpowiada wychylenie tego samego wahadla
w lewo, a polozenie pionowe wahadlo osigga
w chwili, kiedy sila réwna sie zeru. Zmiana kie-
runku dzialania sily moze odbywa¢ -sie wielo-
krotnie przy jednym nastawieniu sildmierza
i zmiany te sq utrwalane na jednym wykresie.

Na rysunku przedstawiono
uklad i dzialanie urzadzenia,

schematycznie

Drazek 1 prowadzony w dolnej czeéci podsta-
wy 2, stluzacy jako punkt przylozenia sity P,
ktérag musimy zmierzy¢, jest zaopatrzony w gor-
nej swej czeSci w zebatke 3, wspotpracujaca
z kotem lub z kolami zebatymi 4. W przypad-
ku zastosowania tylko jednego wahadla, zamiast
dwoch podanych na rysunku, stcsuje sie krazek
oporowy 5, ktory zapewnia wtlasciwe polozenie
drazka 1 z zebatka 3 wzgledem kola 4. Na osi
kola zebatego 4 zawieszone jest wahadlo 6 z cie-
zarem 7. O gérny wystep wahadla opiera sig
drazek poziomy 8, do ktérego zamoccwany jest
rysik 9 opierajacy si¢ o papier wykresowy na-



-

winiety na cylinder 10, Zespél skladajacy sie
"z Eold Zebatege, krazka opbrowego 3, wahadta 6,
clezgpu 7, czesm skladowpch przyrzadu wykre-
sowegc 8, 9, 10 ]est podwieszony za pomoca ram-
ki 11, sSruby 12 i kola regulacyjnego 13 na nie-
ruchomej podstawie przyrzadu -14. Obro6t kota 13

na $rubie 12 powoduje unoszenie lub opuszcza- .

nie tego zespolu i zmiane poltozenia wahadla
wskutek zazebienia kota 4 z zebatka 3 i drazka 1
obcigzanego sila P.

W celu wyeliminowania z pctmiaréw cigzaru
wlasnego drazka 1 oraz polgczonych z drazkiem
przedmiotéw jest on zréwnowazony przec1wwa-
ga 16, zawieszong na lince 15.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do pomiaru wielkosci sity
o zmiennym kierunku, znamienne tym, ze
sklada sie z drazka (1) z zebatka (3), za-
zebiajacq sie z dwoma kolami (4), na osi
ktorych . osadzone sa wahadla (6) obciazone
ciezarami (7), sluzace do zréwnowazenia
badanej sily (P), przylozonej do drazka (1),
ramki (11), w ktoérej osadzone sq koétka (4)
i wahadla (6), i ktéra jest polaczona ze sta-
ta podstawa (14) za pomoca Sruby (12) oraz
kola regulacyjnego (13), ktéry to uklad
umozliwia pchniar sily w sposéb ciagly nie
tylko wtedy, gdy sila ta zmienia si¢ co do
wielkosci, ale réwniez wtedy, gdy zmienia
ona swdj kietrunek i z dodatniej staje sig
ujemng lub odwrotnie, co csiagnieto wsku-
tek przeniesienia ruchu postepowego draz-
ka (1) ma ruch obrotowy wahadla, ktére za-
leznie od znaku sily odchyla si¢ w jedna
lub druga strone.

2. Odmiana urzadzenia wedlug zastrz. 1, zna-
mienna tym, ze zamiast ukladu symetrycz-
nego, skladajgcego si¢ z dwéch kot (4) oraz
dwéch wahadet (6), zastosowano dla zréw-
ncwazenia badanej sity tylko jedno waha-
dlo i zamiast jednego kola zebatego (4)
wprowadzono krazek (5), o ktéry opiera sie
drazek (1).

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne
tym, ze jest zaopatrzone w przyrzad wy-

kresowy, skladajacy sie z drazka (8), po-,
ruszanego przez przediuzenie wahadla (6) .
rysika (9) oraz cylindra wykresowego (10),
na ktéorym otrzymuje sie krzywa zalez-
ncéci mierzonej sily, niezaleznie od kie-
runku jej dzialania, od przesunigcia punk-
tu zaczepienia sity lub od innego przesu-
niecia. ' '

4. Urzadzenie wédlug zastrz, 1—3, znamienne
tym, Ze przeniesienie ruchu z wahadla lub
wahadel na drazek obcigzony sila mierzo-
n3’ odbywa, sie za pomoca kola zebatego
(ewentualnie kot zebatych) i zgbatki zapew-
niajacych jednoznacznie zamiane ruchu
obrotowego wahadla na ruch postepowy
drazka.

5. Urzadzenie wedlug zastrz. 1—4, znamienne
tym, .ze cigzar wlasny drqzka ( 1) z zebat-
ka-(3) i innymi czeéciami Z nim polgczony-
mi jest przy pomiarach zréwnowazony za
pomoca przeciwwagi (16). '

6. Urzadzenie wedlug zastrz. 1—5, znamienne
tym, ze drazek uzebiony jest oparty o dra-
zek (5) z lozyskowaniem tocznym, rgwno-
wazacy reakcje zazebiania lub tez jest opar-
ty o kotko zebate drugiego symetrycznego
wahadla.

7. Urzadzenie wedlug zastrz. 1—6, znamienne
tym, ze zespét skladajacy sig¢ z kola zeba-

- tegc (4), krazka oporowego (5), wahadla (6)
z cigzarem (7) oraz przyrzadu wykresowe-
go jest zawieszony na ruchomej ramce (11),
ktorej przesuwanie powoduje zmiany obcig-
zenia w kierunku zaréwno dodatnim, jak
i ujemnym, zaleznie od kierunku obrotu ko-

- la regulacyjnego (13).

8. Urzadzenie wedlug zastrz. 1—7, znamienne
tym, ze dlugo$¢é wahadla (6) jest nastawna
lub cigzar (7) na wahadle (6) jest przesuw-
ny, dzieki czemu urzgdzenie moze byé sto-
scwane dla réznych zakreséw mierzonych
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