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DISPOSITIVO MODULAR DE ELEVACION VERTICAL 0 INCLINADO. 

OBJE 1 0 DE LA INVENCION 

5 La presente invencifin se refiere, como su propio titulo indica, a un dispositivo modular de 

elevaciOn vertical o inclinado, estando prevista su utilizacion principalmente, aunque no 

exclusivamente, como aparato de estacionamiento semiautomatic°, como salva escaleras o 

ascensor para accesos con desnivel de pequefia altura, o como cualquier otro equipo de 

elevacion de materiales y/o personas. 

10 

Se caracteriza esta invencien, per ser una construccion modular, donde se disponen los 

elementos constitutivos del dispositivo de elevacion sueltos, formando modulos en medidas 

estandar para dar solucion a las situaciones mas habituales, (con la posibilidad de otras 

medidas diferentes bajo pedido), y con la particularidad, de poder configurar diferentes 

15 modelos en fund& de los requisitos de elevacion y su finalidad. 

ANTECEDENTES DE LA INVENCION. 

Encontramos que esta invenciOn, por su caracteristica de presentaci6n modular, proporciona 

20 solucion a inconvenientes que se plantean en multitud de ambitos, entre otitis, destacar 

principalmente aunque no exclusivamente, como dispositivo elevador para salvar barreras 

arquitectenicas, que constituyen un problema en el desplazamiento de personas en sillas de 

ruedas, carros de nitios, carretillas etc., y como dispositivo elevador que permite estacionar 

dos o mas vehiculos en posicien superpuesta. 

25 Son conocidos diferentes dispositivos elevadores, que proponen desplazar a la persona o la 

carga desde un punto a otro de distinto nivel, para salvar las barrens arquitectOnicas 

existentes en muchos lugares. Una barrera arquitectonica muy comim, es la constituida por 

pequetios tramos de escalera, es decir, por escaleras de pocos peldatios. El problema que 

presenta este tipo de barrera, es generalmente de dificil solucion, debido a que al ser pocos 

30 peldaftos, colocar un ascensor es demasiado cornplicado y costoso, y salvar la altura con una 

rampa, no siempre es posible debido a cuestiones de espacio, puesto que toda rampa para 

salvar una altura deberia presentar una inclinaciOn, que proporcione un acceso c6modo, 

ademas de cumplir ciertas normativas de accesibilidad. 
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Para solventar este problema planteado, se ha ideado la presente invencion, pie puede ser 

destinada a salvar tales barreras arquitectOnicas. Para ello el dispositivo de elevacion, se 

constituird a partir de detertninados medulos, que posibilitaran a la persona o la carga, 

desplazarse desde un punto a otro distinto dentro de la misma vertical o en transversal, en 

5 fitnei& del model° y configuracion elegida. 

En el caso de dispositivos para estacionar automOviles, la presente invencion fabricada a 

partir de los modulos especificos permite dar solucion al aprovechamiento del espacio de tin 

garaje de multiples maneras, consiguiendo ademas, una simplificacien sustancial en la 

fabricacion de un dispositivo de elevacion y estacionamiento de estas caracteristicas. Asi por 

10 ejemplo, podremos estacionar dos vehiculos en posicion superpuesta de forma dependiente, 

uno encima de otro, con una plataforma que acoge al vehiculo superior, soportada sobre 

apoyos por encima del espacio ocupado por el vehiculo inferior, tal que, pan acceder al 

vehiculo superior es ne,cesario retirar el vehiculo inferior, 6 podremos configurar el 

dispositivo, con dos o mas plataformas de uso, que actiten simultanea y paralelamente, en 

15 esta situacien, el acceso de los vehiculos se efectaa en un nivel coin& para todas las 

plataformas, generando dos o mas plazas de aparcamiento independientes, de forma que para 

retirar cualquier vehicuto, solo es necesario accionar el dispositivo para posicionar en el 

nivel de acceso la plataforma elegida. 

Pan cada una de las finalidades, principalmente atmque no exclusivamente, con este 

20 dispositivo, se consigue proporcionar una solucion que sea practica, robusta, capaz de 

soportar la carga, de bajo coste y de fitcil instalaci6n. Incorporando ademzis, medios de 

mando para su accionamiento a voluntad. 

DESCRIPCION 

25 

La invencion objeto de esta memoria, se refiere a un dispositivo modular de elevaciOn 

vertical o inclinado, previsto para ser utilizado como aparato de estacionamiento 

semiautomatico, salva escaleras, ascensor de pequdia altura, o cualquier otro equipo de 

elevaciOn de materiales y/o personas, con la particularidad de ser una construed& modular. 

30 El dispositivo de elevacion reivindicado, dispone sueltos sus elementos, formando mOdulos 

en medidas estindar, (aunque tambien pueden fabricarse en otras medidas bajo pedido), y en 

funci6n de los requisitos de elevacion y su finalidad, se combinaran entre Si pan configurar 

diferentes modelos, de forma que el dispositivo de elevacion puede estar integrado por uno o 

varios accionadores autoportantes, y cada uno contiene uno o varios carros de conexien y 
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traslacion, y uno o varios pies de sujecion, y par una o varias plataformas de uso, que podran 

ser abiertas o cerradas, segun el use que se de al dispositivo de elevaciOn. 

Incorpora ademas el dispositivo de elevation reivindicado, diferentes sistemas de seguridad 

y proteccion, dependiendo de los requisitos normativos obligatorios. 

5 Todos Los componentes se presentan por separado, y se unen fisicamente entre si, utilizando 

medios de union desmontables. La sincronizacien de varios elementos de elevation, Sc 

puede realizar empleando tin media de transmision de potencia meanie°, o dispositivos 

electronicos que efectuan la sincroniz.acion mediante la union electrica. 

El accionador autoportante compmnde un cuerpo principal, que es el responsable de resistir 

10 los esfuerzos que aparecen durante su uso. Este cuerpo principal, dependiendo de la 

configuraciOn del dispositivo de elevation, presenta en su pane superior o inferior un motor, 

que hace rotar un husillo, al que se acopla una tuerca adecuada, instalada en el carro de 

conexion y traslaciOn. El extern° infti Mr del accimador autopmtante dispone de uno o 

varios pies de sujeci6n, cuya disposici6n puede ser longitudinal o transversal, con respecto al 

15 eje principal de inertia del cuerpo principal del accionador autoportante, e inclinada con 

respecto al piano normal del eje de simetria del cuerpo principal del accionador autoportante. 

Estes pies de sujecion, se unen rigidamente al accionador autoportante mediante elementos 

de uni6n desmontables y a la superficie de apoyo, mediante elementos de anclaje adecuados. 

Perimetralmente, el accionador autoportante dispone de un carenado embellecedor, que 

20 ademas de mejorar la estetica del conjunto, oculta las piezas moviles y garantiza un uso 

seguro a las personas. En el hueco interior generado entre el cuerpo principal y este carenado 

del accionador autoportante, se ubican los elementos de control y gestion del 

funcionamiento. 

La disposicion del accionador autoportante podia set vertical, inclinada u horizontal. 

25 El can-o de conexion y traslacion está provisto de una serie de perforaciones, donde se 

instalan elementos compensadores resistentes, que anulan los efectos de flexion en varios 

planes que aparecerian en el husillo, coma resultado de las ac.ciones que experimenta el carro 

de conexion y traslacion, debidas a la carga aplicada en la plataforma de uso, y ademas, 

transmite estos esfuerzos al cuerpo principal que es elernento resistente. Los elementos 

30 compensadores, que se distinguen en dos tipos, los que trabajan en el piano de inertia 

principal del accionador autoportante, y los que trabajan en el plano secundario de inertia, 

son intercambiables entre si, con el fin de ubicarlos en la posiciOn de maxima flexion que 

actua sabre el tuerpo principal. 
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La plataforma de uso, es el element° que mIs variaciones puede presentar, dependiendo de 

La finalidad Ultima que tenga el dispositivo de elevacion, (aparato de estacionamiento 

semiautomatic°, salva escaleras, elevador de personas, etc.), pero en esencia consiste en una 

estructura portante, que se integra mediante elementos de union desmontable al carro de 

5 conexien y traslacion. A la estructura portante se fija un pis° o suet° antideslizante. Sobre la 

estructura portante, se puede instalar o no, un cerratniento perimetral segon el uso del 

dispositivo de elevaciern. En el caso, de que la aplicacion exija por seguridad algun tipo de 

cerramiento total o parcial, se incorporara sobre este, un elemento de control con el fin de 

facilitar y cumplir con la reglamentacion exigible. 

10 

BREVE DESCRIPCION DE LAS FIGURAS 

Para completar la description que seguidamente se va a realizar, y con objeto de ayudar a 

una mejor comprension de Las caracteristicas del invento, de acuerdo con tin ejemplo 

15 preferente de realization practica del mismo, se acompalia como parte integrante de dicha 

description, un juego de dibujos en donde con catheter ilustrativo y nunca limitativo, se ha 

procedido a representar lo siguiente: 

FIGURAS 1 ay 1 b, Representation de accionador autoportante con un attic° carro de 

conexion y traslacien, y detalle del carro de conexion y traslacion. 

20 FIGURA 2 a, Representacion del accionador autoportante con pies en posicion longitudinal a 

la direction principal de inercia del accionador autoportante. 

FIGURA 2 b, Representation del accionaclor autoportante con pies en position inclinada a la 

direction principal de inercia del accionador autoportante. 

FIG-URA 2 c, Representacien del accionador autoportante con pies en posicion transversal a  

25 la direction principal de inercia del accionador autoportante. 

FIGURA 3, Representation de una plataforma tipo con sus componentes basicos. 

FIGURA 4, Representacion de un dispositivo elevador vertical acondicionado para el uso de 

elevador de personas de movilidad reducida.  

FIGURA 5, Representation de un dispositivo elevador inclinado acondicionado para el uso 

30 como salva escaleras. 

FIGURA 6, Representacion de un dispositivo elevador vertical acondicionado pan el uso 

como aparato de estacionamiento semiautomatic° en doble altura con plazas dependientes, 

hay que retirar el vehiculo inferior para acceder al vehiculo superior. 
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FIGURA 7a y 7b, Representacion de un dispositivo elevador vertical aconclicionado pan el 

uso como aparato de estacionamiento automatico en doble altura, plazas independientes, se 

puede retirar 6 acceder a cualquier vehiculo sin necesidad de mover el otro. 

FIGURA 8, Representaci6n de un dispositivo elevador vertical acondicionado pan el uso 

5 como montacargas, configurado con cuatro accionadores autoportantes conectados 

mecanicamente dos a dos y acoplados electricamente cada pareja, y una plataforma de uso 

adecuada. 

FIGURA 9, Representacian de un dispositivo elevador vertical con plataforrna giratoria 

acondicionado para el uso como aparato de estacionamiento semiautomatic° de vehiculos de 

10 reducidas dimensiones. 

DESCRIPCION DE UNA FORMA DE REALIZACION PREFER1DA 

A la vista de lo anteriormente expuesto, la presente invencien se refiere a un dispositivo de 

15 elevacion vertical o inclinado, previsto pan su utilizacian como aparato de estacionamiento 

semiautomatic°, salva escaleras, ascensores de pequelia altura, o cualquier otro equipo de 

elevacion de materiales y/o personas. 

La figura 1 ay 1 b, muestran esquematicamente un accionador autoportante con un attic° 

carro de conexilan y traslacion instalado en so interior, y el detalle del carro de conexien y 

20 traslaci6n. 

El accionador autoportante comprende un cuerpo principal (1), que poet tener seed& en U 

con bordes rigidizados, al que se incorporan uno o mas nervios de refuerzo (2), una tapa 

superior (3) que puede ser desmontable, sobre la que se acopla un motor (4) representado 

esquematicamente, y que mediante rotaci6n acciona un husillo (5). En la parte inferior, se 

25 instalan los pies de sujecien (6), mediante elementos de union desmontables (7). 

En el interior del cuerpo principal (1), se acopla el carro de conexi6n y traslacion (8), que 

dispone de unos orificios pasantes (9) a unas determinadas medidas, en los pie se introclucen 

utilizando elementos de union desmontables (10), los elementos compensadores resistentes y 

regulables (11), cuya posici6n es intercambiable dependiendo del plano de flexion principal 

30 y secundaria. 

Al carro de conexion y traslacien (8), se une empleando elementos de union desmontables 

(10), la pieza de conexhin con la plataforma de uso (12). 

En este mismo carro de traslacion y conexien (8), se instala mediante elemento de union 

desmontable una tuerca adecuada (13), que es la encargada de transformar el movimiento de 
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rotaciOn del husillo (5) en movimiento de traslacion. Con an acoplamiento deslizante (14), se 

transmite el movimiento a la tuerca de seguridad y control de desgaste (15). 

En la parte inferior del husillo (5), opcionalmente, se incorpora an element° de transmision 

mecanico (16), que tiene como funcion acoplar mecanicamente dos accionadores 

5 autoportantes.  

Para forrar y proteger el cuerpo principal (1), se emplea un carenado de tres piezas (17) (18) 

31 (19)-  

En el hueco generado entre el cuerpo principal (1) y la parte del carenado (17), se instala el 

elemento de control electrenico (20), encargado de controlar y gestionar el fimcionamiento y 

10 aplicaciones del conjunto, y de acoplar electricamente dos o mas accionadores autoportantes, 

simultaneando el funcionamiento del grupo de accionadores acoplados. 

Con las perforaciones (21) y utilizando un elemento de anclaje estandar, se simplifica el 

montaje, en el caso de ir anclado directamertte el conjunto a tin paramento resistente. 

Las perforaciones (22) mediante elementos de anclaje estandar (23) permiten el anclado del 

15 conjunto a la superficie de apoyo. 

Las figuras 2a y 2b, Representan el accionador autoportante con pies en posicien 

longitudinal a la direccion principal de inercia del accionador atttoportante, y tin accionador 

autoportante con pies en posicion inclinada a la direcci6n principal de inercia del accionador 

autoportarrte, de forma que tnuestran esquernaticamente las posibles composiciones 

20 longitudinales al eje principal de inercia del accionador autoportante, de los pies de sujeci6n 

(6), los elementos de union desmorttables (7) y los elementos de anclaje estandar (23). 

La figura 2c, Representa el accionador autoportante con pies en posicion transversal a la 

direccien principal de inercia del accionador autoportante, de forma que muestra 

esquematicamente la disposicion transversal con respecto al eje principal de inercia del 

25 accionador autoportante, de los pies de sujecien (6), los elementos de uni6n desmontables (7) 

y los elementos de anclaje al suelo (23).  

La figura 3, muestra esquematicamente una plataforma tipo con sus componentes basicos. 

La plataforma de uso es el elemento que mas variaciones puede sufrir dependiendo de la 

finalidad alma que tenga el dispositivo de elevacion (aparato de estacionamiento 

30 semiautomatico, salva escaleras, elevador de personas o de cargas), pero en esencia consiste 

en una estructura portante (24), con una serie de perforaciones (25) realizadas a unas 

determinadas medidas, de forma vertical, horizontal, inclinada o en forma de aspa, y que 

mediante bs elementos de union desmontables (26), se une al accionador autoportante a 

tray& de la pieza de conexien. A la estructura portante (24), se fija un piso o suelo 
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antideslizante (27). Sobre la estructura portante se puede instalar o no, segim el uso del 

dispositivo de elevacion, un cerramiento perimetral de seguridad, representado a modo de 

ejemplo por una barandilla fija (29) y dos compuertas abatibles (28), que basculan 

independiente y automaticamente en los momentos de acceso y/o salida de la plataforma. 

5 La figura 4, representa una configuracion de un dispositivo elevador vertical, acondicionado 

para el uso de personas de movilidad reducida, constituido por un accionador autoportante y 

una plataforma adeeuada para su utilidad, dotada de cerramiento perimetral representado a 

modo de ejemplo por una barandilla con una pane fija (29) y otra abatible (31), y dos 

cornpuertas abatibles (28) en el acceso, y con mandos de control a bordo (30). 

10 Figura 5, representa una configuracion de un dispositivo elevador inclinado, acondicionado 

para el uso como salva escaleras, constituido por un accionador autoportante anclado 

directamente a un paramento resistente, y una plataforma adecuada para su utilidad, con una 

serie de perforaciones (25) realizadas a tmas determinadas medidas, de forma vertical, 

horizontal, inclinada o en forma de aspa, y que mediante los elementos de union 

15 desmontables (26), se une al accionador autoportante a traves de la pieza de cortexion, y 

dotada de un cerramiento perimetral representado a modo de ejemplo por una barandilla con 

una parte fija (29) y otra abatible (31), y dos compuertas abatibles (28) en los accesos, con 

mandos de control a bordo (30) y en cada uno de los puntos de acceso y desembarco (32). 

Figura 6, representa una configuracion de tin dispositivo elevador vertical, acondicionado 

20 para el uso como aparato de estacionamiento semiautomatico de vehiculos en doble altura 

con plazas dependientes, hay que retirar el vehiculo inferior para acceder al vehiculo 

superior. Constituido por dos accionadores autoportantes, acoplados por medios de 

transmisiOn mecanicos cubiertos por un carenado protector (33), una plataforma adecuada a 

su utilidad, el cuadro de mandos (30) se ubicara de forma dependiente o independiente al 

25 dispositivo. 

Figura 7a y 7b, representa una configuracien de on dispositivo elevador vertical, 

acondicionado pan el uso como aparato de estacionamiento automatico de vehiculos en 

doble altura con plazas independientes, se puede retirar o acceder a cualquier vehiculo sin 

necesidad de mover el otro, para ello solo tendremos que situar el vehiculo elegido en el 

30 nivel de salida y acceso. Este dispositivo ester constituido por dos accionadores 

atttoportantes, dos plataformas adecuadas a la utilidad, ademas de un punto de mando en el 

acceso, no representado en el dibujo. La figura 7a representa el dispositivo en su posicien 

superior y la 7b en su posicion inferior. 
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La figura 8, representa una configuracion de dispositivo elevador vertical acondicionado 

para su uso como montacargas, constituido por cuatro accionadores autoportantes, 

conectados mecanicamente dos a dos con un elemento de transmision mecanica protegido 

por un carenado protector (33), y acoplados electricamente cada pareja, y una plataforma 

5 adecuada al uso. Los elementos de control no representados en la figura, estan ubicados en 

los puntos de entrada y/o salida de la carga. 

La figura 9, Representacien de un dispositivo elevador vertical con plataforma giratoria 

acondicionado para el uso como aparato de estacionamiento semiautomatic° de vehiculos de 

reducidas dimensiones. La plataforma de uso compuesta par una estructura portante (24) y 

10 un piso en bandeja (34) que rota de modo manual o automatic° sobre un quicio (35), permite 

mejorar el acceso en circunstancias en las que no se pueda hacer de forma lateral.  

No se hace mas extensa esta descripcion, en el buen entender de que cualquier 

expert° en esta materia tendria suficiente informacidn para comprender el alcance de 

la invencion y sus ventajas derivadas, asi como para proceder a reproducir la misma. 

15 Se sobreentiende que, si no alteran la eseneialidad de la invencion, tanto las 

variaciones en los materiales como la forma, el tamario y la disposiciOn de los 

elementos son susceptibles de variacion dentro del mismo caracterizado. 

Los terminos utilizados en la descripcion y el sentido de la misma deberan ser 

considerados siernpre de manera no limitativa. 

20 
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REIVINDICACIONES. 

1. Dispositivo modular de elevacien vertical o inclinado, previsto pan su utilizacion 

como aparato de estacionamiento semiautomatic°, salva escaleras, ascensores de 

5 pequeila altura, o cualquier otro equipo de elevacien de materiales y/o personas, 

caracterizado porque comprende sueltos e intercambiables sus elementos, formando 

subconjuntos, que en funcion de los requisitos de elevacion y su finalidad se 

combinaran entre Si. 

10 2. Dispositivo modular de elevacion vertical o inclinado, segfin reivindicacien I, 

caracterizado porgue compiende los siguierrtes subconjuntos: 

-Uno 6 varios accionadores autoportantes con uno o varios carros de conexion y 

traslacien. 

-Una o varias plataforma de uso. 

15 

3. Dispositivo modular de elevacion vertical o inclinado, segan reivindicaciones 

anteriores, caracterizado porque cada accionador auto portante comprende: 

-un cuerpo principal (1), que puede presentar en el lateral exterior unos orificios 

(21), tales que utilizando un elemento de anclaje estandar, se simplifica el montaje 

20 en el caso de ir anclado directamente a un paramento resistente, con un carenado de 

tres piezas (14) (15) y (16) que hace de forro y proteccion, uno o mas nervios de 

refuerzo (2), y una tapa superior (3) que puede ser desmontable, sobre la que se 

acopla un motor, que mediante rotacien acciona un husillo (5), que opcionalmente, 

en su pane inferior incorpora un elemento de transmision mecanico (16), cuya 

25 funcien es acoplar mecanicamente los accionadores autoportantes. 

-los carros de conexi6n y traslacion (8) a los que se unen las piezas de conexion con 

las plataformas de uso (12), disponen de unos orificios pasantes (9), en los que se 

introducen los elementos compensadores resistentes y regulables (11), y con una 

tuerca adecuada (13) se transfortna el movitniento de rotacion del husillo (5) en 

30 movimiento de traslacion, y con un acoplamiento deslizante (14) se transmite el 

movimiento a la tuerca de seguridad y control de desgaste (15). 

-Uno o mas pies de sujecion (6), dispuestos longitudinal o transversalmente al plano 

principal de inercia del accionador autoportante e inclinados con respecto al piano 

normal del eje de simetria de accionador autoportante, con las perforaciones (22), 
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que mediante elementos de anclaje &standar (23), permiten el anclado del conjunto a 

la superficie de apoyo. 

-Un element° de control electronic° (20) encargado de controlar, gestionar Las 

aplicaciones, el funcionamiento del dispositivo y de acoplar electricamente dos o 

mas accionadores auto portantes, simultaneando el fimcionamiento del grupo de 

accionadores acoplados. 

4. Dispositivo modular de elevacien vertical o inclinado, segon reivindicaciones 

anteriores, caracterizado porque cada plataforma de uso comprende: 

10 -Una estructura portante (24), con una serie de perforaciones (25) realizadas a unas 

determinaclas medidas, de forma vertical, horizontal, inclinada o en forma de aspa, y 

que mediante los elementos de union desmontables (26) se une al accionador 

autoportante a traves de la pieza de conexion (12). 

-Un piso o suelo antideslizante (27), que puede incorporar una bandeja recoge 

15 liquidos en Sll parte inferior. 

-Un piso en bandeja (34), que puede rotar sobre an quicio (35), ubicado sobre la 

estructura portante (24). 

-Un cerramiento perimetral de seguridad que podia disponer de una parte fija (29) y 

otra abatible (31), e incluir dos compuertas abatibles (28) en los accesos, que 

20 basculan independiente y automaticamente en los momentos de acceso y/o salida de 

la plataforma, que se puede instalar o no segan el uso del dispositivo de elevacion. 

5. Dispositivo de elevacion vertical o inclinado, segun reivindicaciones anteriores, 

caracterizado porque cada accionador autoportante trabajando en aplicaciones de dos 

25 o mas unidades, pueden acoplarse mecanica o electricamente, o una combinacion de 

ambas. 

6. Dispositivo de elevacion vertical o inclinado, segun reivindicaciones anteriores, 

caracterizado porque cada accionador autoportante puede incorporar un enchufe 

30 adecuado para la recarga de vehiculos electricos, al estar controlados por un 

dispositivo electronic° de control (20). 
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