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Urzadzenie do wybierania zawartosci silosu

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do wybierania zawartosci silosu, majace wirnik umieszczony
w zbiorniku silosowym, ktéry obejmuje korpus wirnika oraz co najmniej jedno rami¢ sprezynujace zamocowane
do tego korpusu, ktére na swoim zewnetrznym koricu jest wygigte iskierowane wypuktoscia w kierunku
zgodnym z kierunkiem obrotu wirnika oraz ma swéj zewngtrzny koniec potaczony po jego tylnej stronie
podatnym ciggnem z korpusem wirnika, przy czym rami¢ wimika ma w szczegllnosci postaé spr¢zyny
wieloptytkowej przynajmniej na swym zewnetrznym koricu jest zaopatrzone w pazur, ktéry jest zamocowany do
przedniej ptytki ramienia wirnika. '

Znane jest tego rtodzaju urzadzenie do oprézniania siloséw (GH—PS 548 925), w ktérym wewngtrzny
koniec ciggna jest tak potaczony przegubowo z korpusem wirnika, Ze jego potozenie w stosunku do korpusu
wirnika w kierunku wzdtuznym ciggna nie moze by¢ zmieniane. Miejsce potaczenia przegubowego jest przy tym
tak wybrane, ze ciggno to nawet przy najmniejszej §rednicy roboczej ramienia wirnika zmienia swa diugo$é
w przyblizeniu prostoliniowo. Aby uzyskaé takie dziatanie'nie mozna tak wybraé miejsca potgczenia przegubo-
wego, aby bylo -one najkorzystniejsze pod wzgledem przenoszenia sily rozciagajacej, poniewaz w takim
przypadku ciggno to przy najmniejszej Srednicy roboczej wirnika nie bedzie zmieniato dtugosci ale bedzie
wyginane. Gdy ciggno ulega zginaniu wtedy istnieje niebezpieczeristwo, ze bedzie ono zaczepiato o sasiednie
rami¢ spr¢zyste lub o elementy przenosnikowe znajdujace si¢ na dnie silosu. Gdy ciegno przy najmniejszej
srednicy roboczej wirnika tylko nieznacznie przegina sig, istnieje niebezpieczeristwo, Ze zostanie ono zakleszczo-
ne pomi¢dzy ramieniem wirnika i jego korpusem, przez co nastepuje jego sciskanie i moze ono peknaé.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie wspomnianych niedogodnosci. Dla osiagnigcia tego celu postawiono
zadanje tak rozwigzac¢ konstrukcyjnie urzadzenie wspomnianego na wstepie rodzaju do wybierania zawartosci
silosu, aby uniemoZzliwi¢ uszkodzenia wirnika i zbiornika silosowego spowodowanie pekaniem czgséci wirnika.

Zadanie to zostalo rozwigzane w ten sposéb, ze ciggno jest utrzymywane przy kazdym potozeniu ramienia
wirnika - w stanie zasadniczo napr¢zonym za pomoca zespotu napinajacego. Dzigki temu ciggno nie moze byé
wygiete przy zadnym potoZeniu roboczym ramienia wimika i dlatego tez nie moze by¢ uszkodzone. Ponadto
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mozna tak wybraé miejsce potaczenia przegubowego, zcby wystg¢pujacy moment rozciagajacy prowadzit do
mozliwie niewielkich obciazen, przy czym ciggno przy najwigkszej srednicy roboczej usytuowane jest w przybli-
Zeniu promieniowo wzgledem wirnika, ajego zewngtrzny koniec jest zamocowany przcgubowo w mozliwie
niewielkiej odlegtosci od zewngtrznego korica ramienia wirnika.

. Ciegno mozZe by¢ przemieszczane, zaleznie od wystgpujacych miejscowo warunkéw, takze w kierunku
wewnetrznego korica ramienia wirnika przy'najwiekszej srednicy roboczej Poniewaz zewng trzny koniec ramienia
wirnika przemieszcza si¢ przy tym ruchu po zakrzywionym torze, to-przemieszczenia wzdtuzne ciggna sq
znacznie mniejsze niz- ruchy potaczonego z ciggnem odcinka ramienia wirnika tak, ze istnieje mozliwosé
umieszczenia urzadzenia naciagajacego w korpusie wirnika bez konieczno$ci odchylania ciegna. Dziatajaca na
zawartos¢ silosu sita sprezyny nie zmniejsza si¢ o site napinajaca zespotu napinajacego, ale w mniejszym stopniu,
przy czym to zmniejszenie sity sprezyny jest odwrotnie proporcjonalne wzgledem stosunku drogi ramienia
wirnika do drogi ciggna, a stosunek ten jest korzystnie dobierany tak aby byt mniejszy niz 2 : 1. Przez to mozna
dobra¢ stosunkowo duzj site naprezajaca zespotu napinajacego, a luz z jakim jest prowadzone ciggno w otworze
korpusu wirnika moze by¢ bardzo niewielki bez niebezpieczeristwa, ze ciggno moze by¢ unieruchomione
w korpusie wirnika przez zakleszczenie. :

Ciggno, ktére stanowi na przykiad linka stalowa, tworzy element dystansowy dla ramienia wirnika. Przez
ten element dystansowy mozna doktadnie ustala¢ najmniejsza odlegto§¢ zewngtrznego brzegu ramienia wirnika .
od $ciany silosu. Przez nastawienie ciggna, ktére moze mie¢ przyktadowo zmienna dtugo$é, mozna zmieniaé te

“odlegtos¢ i tym samym dopasowywa¢é kazdorazowo do srednicy silosu.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przykladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedsta-
wia urzadzenie wedtug wynalazku w rzucie poziomym, fig. 2 — to samo urzadzenie co na fig. 1 w rzucie bocznym
i czg$ciowo w przekroju, fig. 3 — zewngtrzny koniec ramienia wirnika w rzucie poziomym, fig. 4 — ramie wirnika
w widoku w kierunku strzatki IV na fig. 3. '

Pokazane na fig. 1 do 4 urzadzenie do wybierania zawartosci silosu ma wirnik 1, ktéry jest umieszczony
w zbiorniku silosowym 2 i znajduje si¢ bezposrednio nad poziomym dnem 3 zbiornika silosowego 2. O$ srodkowa
4 wirnika 1 jest usytuowana pionowo i pokrywa si¢ z osig zbiornika silosowego. Wirnik 1 ma w kotowy w rzucie
poziomym korpus S, ktérego o znajduje si¢ na osi 4, a do niego zamocowane s3 przeciwlegte ramiona 6, 7
wirnika. Wewngtrzne korice jednakowo uksztaltowanych ramion wirnika, przedstawione wzgledem siebie o 180°
wokot osi 4, usytuowane s3 w przybli2eniu stycznie do ptaszcza korpusu 5 wirnika i s3 zamocowane do tego
korpusu za pomoca odpowiednich czlonéw mocujacych 9 w sposéb roztaczny. Ramiona 6, 7 wirnika sa
usytuowane na réznych wysokosciach, przy czym ramie 6 znajduje si¢ blizej spodniej strony korpusu 5, a ramig
7 blizej gérnej strony korpusu 5, ktérego Srednica jest wielokrotnie wigksza od jego wysokosci.

Wirnik 1 ma okreSlony kierunek 10 obrotéw. Zewnetrzny koniec kaidego z ramion 6, 7 wirnika jest

przestawiony wzgledem jego osi 4 w stosunku do wewnetrznego korica 8 o ponad 90° w kierunku przeciwnym
do kierunku obrotéw 10, przy czym rami¢ 6 lub 7 wirnika jest tak zakrzywione zasadniczo na catej swej
dtugosci, ze wypukta strona zakrzywienia jest zwrécona w kierunku plaszcza zbiornika silosowego. Dzigki
- opisanemu ksztaltowi ramiona 6, 7 wirnika sa przeciagane przez zawarto$¢ silosu podobnie do ramienia
przenosnika zgrzebtowego. Ramiona 6, 7 wirnika stanowig zasadniczo sprezyny wielopiérkowe tak, 2e moga one
si¢ przemieszczaé od potozenia. zewnetrznego, przy ktérym opisuja okrag o najwigkszej érednicy do potozenia
wewnetrznego, przy ktérym Srednica tego okrggu jest najmniejsza. Przy najwigkszej $rednicy ramiona wirnika
si¢gaja prawie do wewne¢trznej powierzchni $cian zbiornika silosowego 2, podczas gdy przy najmniejszej Srednicy
przylegaja one swoimi stronami wklgstymi do korpusu 5 wirnika. Ramiona 6, 7 wirnika moga si¢ przemieszczaé
niezaleznie od siebie. .

W dnie 3 zbiornika silosowego 2 znajduja -si¢ wzdtuine otwory wyrzutowe 11, ktérych plaszczyzny
symetrii przechodza przez o$ 4 a wewnetrzne ich korice znajduja si¢ pod korpusem 5 wirnika, podczas gdy
zewnetrzne korice siggaja prawie do samego ptaszcza zbiornika silosowego 2. W pokazarym przykladzie sg tutaj
dwa wzajemnie si¢ pokrywajace otwory wyrzutowe 11 usytuowane po obu stronach osi 4. Pod otworami
wyrzutowymi 11 umieszczone sa przy dnie silosu urzadzenia przenosnikowe 12. Kazde urzadzenie przeno$nikowe
12 posiada koryto przenosnikowe 13 zamocowane po spodniej stronie dna 3 i przenoénik Slimakowy 14, ktéry
umieszczony jest w korycie 13 i wprawiany w ruch obrotowy za pomoca nie pokazanego blizej silnika. Silnik
stuzacy do napedzania wirnika 1 réwniez nie jest pokazany. Jesli teraz wirnik 1 obraca si¢, to pociaga on za sobg
zawarto$¢ silosu i wprawia w ruch obrotowy w ten sposéb, ze poprzez otwory wrzutowe 11 dostaje si¢ ona do
korytek przenosnikowych 13 i nastepnie przenoszona jest na zewnatrz §limakiem 14, na przyktad do zasobnika.

Rami¢ 6 wirnika ma jako cze$¢ nosna, wzglednie sprezynujaca, sprezyne wielopiérkowa 15, ktéra sktada
si¢ z wielu sprezyn ptytkowych 16 do 21 o takiej samej szerokosci, wzglednie jednakowym, prostokagtnym
przekroju poprzecznym. Plaszczyzny symetrii tych przekrojéw poprzecznych przebiegaja réwnolegle do osi 4.
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Sprezyny plytkowe 16 do 21 przylegajs wzajemnie do siebie cala powierzchni i zasadniczo bez 2adnego luzu
tak, ze zawarto$¢ silosu nie moze dostawaé si¢ pomiedzy sprezyny plytkowe. Z tytu za przednig spr¢zyna
ptytkowa 16 znajduje si¢ szereg dalszych sprezyn plytkowych 17, 18 majacych w przyblizeniu jednakowsg
dtugos¢ jak sprezyna przednia 16, i podobnie jak ona rozciagaja si¢ prawie na calej dtugosci ramienia 6.
Sprezyna 19 znajdujaca si¢ za najdtuzszy sprezyng 18 jest nieco krétsza niz sprezyna ptytkowa 18. Sprezyna
ptytkowa 20 lezgca z tytu za sprgzyna ptytkowa 19 jest krétsza od poprzedniej sprezyny 19 tak, ze sprezyny
tytkowe po tylnej stronie ramienia 6 maja stopniowo coraz mniejsza dtugo$é, a przekrdj sprezyny wielopiéro-
wej zmniejsza si¢ w kierunku wewnetrznego korica 8. Sprezyny, ptytkowe sq fcidnigte razem za pomocs jarzm 22
do 24 ielementéw amortyzujacych 25, 26, ktére sg rozmieszczone w.odstepach na dtugosci ramienia 6. Na
zewnetrznym koticu ramienia 6 wirnika znajdujg si¢ dwa jarzma 22, 23 sasiadujgce ze soba, podczas gdy na
pozostatej czesci ramienia wirnika jarzma 24 i elementy amortyzujace 25, 26 s3 rozmieszczone na przemian.

Przez skrajne zewngtrzne jarzmo 22 scignigte sq ze sobg sprezyny ptytkowe 16 do 18. Jarzmo to ma dwie
rownolegte plytki 27, 28, ktérych ptaszbzyzny symetrii przebiegaja prostopadle do osi 4 i przylegaja do
weszych powierzchni spr¢zyn ptytkowych 16 do 18. Plytki 27, 28 sq potaczone ze soba szeregiem $rub 29 do
. 31 iprzez to sa unieruchomione wzglgdem siebie. Dwie fruby znajduja si¢ po przedniej stronie przedniej

sprezyny plytkowej 16. Po przedniej stronie zewnetrznego korica przedniej sprezyny ptytkowej 16 jest
'zamocowana plytka uszkowa 32, ktérej zewngtrzny koniec lezacy pomigdzy plytkami 27, 28 jest wygiety na
ksztatt tulejki, ktéra obejmuje Srube 30 lezacy najblizej zewnegtrznego korica ramienia wirnika tak, 2e jarzmo 22
jest unieruchomione w kierunku wzdtuznym spr¢zyn ptytkowych na ramieniu 15 sprezyny ptytkowej, ale moze
wykonywaé niewielkie ruchy wychylne wokét osi §ruby 30 wzgledem ramienia 25. Sruba 29 bardziej oddalona
od zewnetrznego kornca ramienia wirnika przylega do przedniej strony ptytki uszkowej 32. Do tylnej strony
sprezyny ptytkowej 18 przylegaja zasadniczo bez luzu trzy Sruby 31 tak, ze sprezyny ptytkowe 16 do 18 mogg
si¢ przesuwaé w kierunku wzdtuznym wzgledem jarzma 22, Po przedniej stronie jarzma 22, patrzac w kierunku
obrotu, znajduje si¢ ptytka przytrzymujaca 34, ktéra przebiega prostopadle do piytek 27, 28 i przylega do
przednich krawedzi tych ptytek. Na ptytce przytrzymujacej 34 znajduje si¢ sierpowato wygiety pazur 35,
ktdrego ptaszczyzna symetrii pokrywa si¢ z plaszczyzna symetrii ramienia 15, sprezyny ptytkowej. Pazur 35 ma
odcinek 37 wygiety w przyblizeniu po tuku kota, ktéry przechodzi w wygigte pod katem ramig, zamocowane na
przedniej stronie ptytki przytrzymujacej 34. Odcinek 37 przechodzi w nast¢pne ramig, ktére stanowi ostrze 38
pazura i jest skierowane w strong ptaszcza zbiornika silosowego 2. To ostrze 38 pazura jest przy najmniejszej
drednicy kota opisywanego przez ramie, czescia ramienia wirnika znajdujacg si¢ najblizej éciany zbiornika
silosowego 2.

Po stronie tylnej jarzma 22, patrzac w kierunku obrotu, umieszczony jest zderzak 39, ktéry przy

najmniejszej Srednicy roboczej ramienia 6 wirnika przylega do ptaszcza korpusu 5 wirnika. Ptaszczyzna symetrii

- zderzaka 39 pokrywa si¢ z ptaszcyzng symetrii 36 tak, ze rami¢ 6 wirnika przy najmniejszej érednicy roboczej,
jest podparte w sposéb uniemozliwiajacy przechylenie. Korzystnie zderzak 39 jest utworzony z dwéch ptytek
zderzakowych usytuowanych w odstepie od siebie, ktérc przebiegaja prostopadle do osi 4 i moga stanowi¢ jedna
cz¢$é z ptytkami 27, 28 jarzma 22. Powierzchnia zderzakowa 40 zderzaka 39 jest wklesta i ma taki promieri
zakrzywienia, Ze przy najmniejszej Srednicy roboczej ramienia 6 wirnika przylega w przyblizeniu cata powierz-
chnig do korpusu 5 wirnika. Dzigki temu zderzakowi rami¢ 6 wirnika, a zwlaszcza jego przednia sprezyna
ptytkowa 16 jest zabezpieczona przed przeciazeniem.

Przednia spr¢zyna ptytkowa 16 jest ta czescia ramienia 6 wirnika, ktéra jest narazona na najwigksze
obcigzenia tak, Ze wystepuje tutaj zwigkszone niebezpieczeristwo peknigcia. Ta sprezyna plytkowa 16
w przeciwieristwie do pozostatych sprezyn ptytkowych, ktdre zasadniczo pracuja tylko na zginanie jest narazona
na przemienne napre¢zenia rozciggajace i zginanie. Ponadto na spr¢zyne t¢ moga byé przenoszone momenty
zginajace za posrednictwem pazura 35, przez co szczegélnie plytka uszkowa 32 moze by ¢ nadmiernie obcigZona.
Zderzak 39 moze” tak daleko wystawaé ponad powierzchni¢ tylna ramienia 6 wirnika, Ze jego zewnetrzny
odcinek, przy najmniejszej Srednicy roboczej, znacznie stabiej jest wygiety niz jego pozostaty odcinek, wzglednie
plaszcz korpusu S wirnika, przy czym zderzak 39 moze tak daleko wystawad, ze zewnetrzny odcinek korficowy
mamicnja wirnika jest prawie prosty przy najmniejszej érednicy roboczej. Przez to koricowy odcinek ramienia
wirnika, ktérego obciazenie jest najwigksze, naraZony jest na mniejsze obcigZenia zginajace niz pozostaty
odcinek. Pozostate jarzma 23, 24, wzglednie elementy amortyzujace 25, 26, moga by¢ réwniez tak uksztaltowa-
pe, Ze przy najmniejszej Srednicy roboczej ramienia 6 wirnika przylegaja do korpusu 5 wirnika.

Aby utrzyma¢ stopieri zuZycia na mozliwie niskim poziomie, spr¢zyny ptytkowe 16 do 21 s3 wykonywane
e stopowej stali sprezynujacej wysokiej jakosci. Ponadto istnieje tez niebezpieczeristwo peknigcia ramienia 6
wirnika, gdy jest on ostabiony przez korozj¢. Wytrzymato$¢ zmeczeniowa na zginanie stali spr¢zynowej obniza
#i¢ wwyniku korozji do utamkowej czgsci pierwotnej wartosci. Przy wilgotnych zawartosciach siloséw i przy
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niewystarczajacej konserwacji spre2yny ptytkowe moga korodowad. Dlatego tez celowe jest, 2eby przynajmniej
przednia sprezyna ptytkowa 16 byta wykonana z nierdzewnego materiatu sprezynowego. Oczywiscie mozna
wykonywaé takze iwszystkie sprezyny ptytkowe z tworzywa nierdzewnego, ale jest to bardzo kosztowne
i dlatego wchodzié moze w gr¢ tylko w przypadkach specjalnych. Kazde z jarzm 23, 24 sasiadujacych z jarzmem
zewngtrznym 22 ma kablak 41 o ksztakcie zblizonym do litery U, ktérego ramiona 42, 43 przylegaja do
powierzchni czotowych sprezyn ptytkowych, a érodnik 44 przylega do przedniej powierzchni przedniej sprezyny
plytkowej 16, patrzac w kierunku obrotu 10 wirnika. Ramiona 42, 43 kablgka 41 s3 potaczone ze soba, po
stronie tylnej ramienia 15 dwiema srubami 45, 46, ktére przebiegaja réwnolegle do osi 4 i usytuowane s3 jedna za
diuga w kierunku wzdtuznym ramienia wirnika. Sruba 46 lezaca blizej zewngtrznego kosica ramienia wirnika
wchodzi obrotowo w tulejke 47, ktdra jest utworzona przez odpowiednio zwinigty koniec sprezyny plytkowej
19. Druga $ruba 45 przylega do tylnej strony sprezyny plytkowe;j. rDzngkl temu sprezyny ptytkowe 16 do 18
moga przemieszczaé si¢ wzdluznie w stosunku do jarzma 23. Jarzmlo 24 jak tez wszystkie pozostale jarzma s3
zasadniczo takie same jak jarzmo 23 z tym, ze dlugosci ramion kazdego jarzma s3 dostosowane diugoscia do
grubosci sprezyny wielopiérowej 15 w danym miejscu. oo

Kazdy z elementéw amortyzujacych 25 ma dwie podtuzne plytkl 48, 49 przylegajace po gérnej i dolnej
stronie spr¢zyny wielopiérowej do wezszych bokéw sprezyn plytkowych i polaczone sa soba dwiema $rubami
50, 51. Jedna z tych §rub 50 przylega do przeduiej strony sprq{zyny wielopiérowej, a druga Sruba 51 do tylnej
strony tej sprezyny. Sruby 50. 51 sa usytuowane réwnolegle do osi 4. Sruba 51 przylegajaca do tylnej strony
sprezyny wielopiérowej wchodzi obrotowo w tulejke 52, ktdra jest utworzona przez zawinigty koniec sprezyny
ptytkowej 20. Na drugiej Srubie 50 jest umieszczona §rubowa sprezyna amortyzujaca 53, ktérej korice maja
posta¢ wystajacych ramion 54. Ramiona 54 wystaja w priéciwnych k -runkach od sprezyny Srubowej 53
iopieraja si¢ przy wstgpnym napreZeniu sprezyny o przednia powierzchni¢ przedniej sprezyny plytkowej 16.
Przez sprezyng 53 poszczegdlne sprezyny plytkowe sy tak do siebie dociskane, Ze ruch ramienia 6 wirnika
pomiedzy potozeniem odpowiadajacym najmniejszej Srednicy robocze_] i potozeniem odpowiadajacym najw1¢k-
szej Srednicy roboczej jest amortyzowane.

Ramiona 6 lub 7 wirnika sa tak zbudowane, ze w stame nienapre2onym przyjmuja one ksztatt
prostoliniowy. Przez to rami¢ wirnika jest w kazdym swym poloZeniu roboczym napre2one wstgpnie.
W polozeniu wst¢pnego napre2enia jest ono utrzymywane przez ciggno 55, ktére zamocowane jest z jednej
strony do korica zewngtrznego ramienia wirnika, a z drugiej strony do korpusu 5 wirnika.

Aby mozna bylo utrzymywaé ciggno w stanie naprezonym lub naciagnigtym przy kazdym potozeniu
roboczym ramienia 6 wirnika przewidziano zespdt napinajacy 56, xtdry jest zasadniczo w catosci umieszczony
wewnatrz korpusu 5 wirnika, nie zajmujac dodatkowo miejsca, a ponadto jest zabezpieczony w ten sposéb przed
zetknigciem si¢ z zawartoscia silosu. Zespét napinajacy 56 jest potaczony przegubowo z koricem ciggna 55
przeciwlegtym do ramienia 6 wirnika i usytuowany jest w przyblizeniu na tej samej linii co ciggno, gdy rami¢ 6
wirnika zajmuje potozenie robocze, w ktérym sigga najdalej na zewnatrz w kierunku promieniowym. Zespé6t -
_ napinajacy 56 ma sprezyne, korzystnie spreZyne pracujaca na rozciaganie,za pomoca ktérej ciegno 55 jest
napre¢zane przy kazdym potlozeniu roboczym ramienia 6 wirnika z taka sama w przybliZeniu silg tak, 2e odcinek
_ciggna lezacy pomig¢dzy korpusem 5 i ramieniem 6 wirnika nig moze zwisa¢ przy 2adnym z potozeri roboczych.

Pod pojeciem sprezyny w zespole napinajgcym rozumiec¢ nalezy zaréwno mechaniczny jak tez inny czlon

sprezysty 57, dzialajacy na zasadzie pneumatycznej lub hydraulicznej, ktéry korzystnie ma postaé cylindra
roboczego. Odcinek ciggna 55 znajdujacy si¢ pomigdzy korpusem 5 i ramieniem 6 lub 7 wirnika, nie przebiega
promieniowo od osi 4 przy najwigkszej Srednicy zasiggu -arfriienia wirnika, ale jest przestawiony wzgledem
promienia w kierunku wewngtrznego korica 8 ramienia 6 fub. 7 wirnika. Koniec cztonu sprezystego 57
przeciwlegly do ciggna 55 jest zamocowany przegubowo do ptaszcza korpusu 5 wirnika po jego wewnetrznej
stronie. Poniewaz dzigki opisanemu rozwiazaniu ciggno 55, jako calo$é jest zamocowane z mozliwoscig
przemieszczania ‘si¢ wzgledem korpusu 5 wirnika, przewidziany jest zderzak 58 ze wspéipracujacym z nim
drugim zderzakiem 59, za pomoca ktérych ustalane jest skrajne zewngtrzne potozenie ramienia 6 wirnika.
Zderzak 58 znajduje si¢ wewnatrz korpusu S wimika i jest umieszczony na ciggle 55. Zderzak 59 wspétpracujacy
z poprzednim znajduje si¢ réwniez wewnatrz korpusu 5 wirnika i jest zamocowany do tego korpusu. Przy duzych
frednicach roboczych ramienia 6 wirnika zderzak 58 przylega do drugiego wsp6ipracujacego z nim zderzaka 59
Po jego stronie przeciwlegtej do ramienia wirnika.

. Aby mozna byto zmieniaé¢ kraficowe zewngtrzne polozenie ramienia 6 wirnika zderzak 58 iflub zderzak 59
sa wykonane jako nastawne i unieruchamiane. Na przyktad zderzak S8 moze stanowi¢ element zaciskowy taki
jak np. zacisk linowy, ktdry jest naktadany na ciggno 55. Dostep do nastawnego zderzaka jest mozliwy poprzez
otwdr wykonany w gdrnej Scianie korpusu 5 wimika, przy czym otwdr ten jest zamykany pokrywa 60.

Ciegno 55 jest wyprowadzone poprzez otwdr 61 w plaszczu korpusu 5 wirnika, ktéry to otwdr jest
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najwyzej nieznacznie wigkszy niz Srednica ciggna 55, a w jego cbrgbie moga by¢ umieszczone uszczelnienia
obejmujace ciggno S5 tak, aby do wnetrza korpusu S wirnika dostawato si¢ mozliwie niewiele zawartosci silosu.
Zawarto$é silosu, ktéra ewentualnie dostanie si¢ mimo to do wnetrza korpusu § wirnika moze si¢ z powrotem
wydostaé z niego poprzez otwdr 62 wykonany w dnie korpusu 5 wirnika. Otwér 62 znajduje si¢ w przyblizeniu
pionowo pod otworem 61 tak, ze zawarto$é silosu dostajaca si¢. poprzez otwér 61 wypada w dét na dno 3
zbiornika silosowego 2. Ta zawarto$¢ silosu jest przemieszczana przez ruch obrotowy korpusu 5 wirnika
w kierunku urzadzen przenosnikowych 12, ktére wchodza pod korpus 5 wirnika. Strefa brzegowa otworu 61,
przyna]mplej w obszarze- znajdujacym si¢ ztylu za ciggnem 55 jest uksztattowana w postaci tukowego
prowadzenia 63 dla ciggna 55 tak, Ze ciggno 55 nie zatamuje si¢ przy 2adnym polozeniu ramienia 6 wimnika.

Na fig. 1 pokazano linig przerywana 55a potozenie. promieniowe ciggna 55 wzgledem osi 4, z ktérego
wynika, Ze jest to najkorzystniejszy uklad przenoszenia sktadowej rozciagajacej. Linig przerywang 55b
oznaczono takie potozenie ciggna, przy ktérym uzyskuje si¢ to, ze ciggno nawet przy najmniejszej srednicy
roboczej ramienia 6 wirnika jest naprg¢zone, nawet gdy nie jest ono doczepione do zespotu napinajacego, a tylko
zaczepione jest o pierScieniowe oczko lub co§ podobnego usytuowane na korpusie 5 wirnika. Pomigdzy
. obydwiema liniami przerywanymi pokazano odcinek ciggna 55 lezacy poza korpusem 5 wirnika, w potozeniu
zajmowanym przy najwigkszej §rednicy roboczej ramienia 6-wirnika.

W zasobnikach wzglednie silosach, w ktérych sktadowane s3 materialy o duzym ciezarze wilasciwym.
istnieje niebezpieczenistwo przeciazenia wirnika 1 jak réwniez jego nap¢du, w przypadku gdy zbiornik silosowy 2
jest napelniany przy nieruchomym wirniku, a nastgpnie dopiero wirnik 1 jest wprawiany w ruch. Przy.
nieruchomym wirniku.1 jego rarniona 6, 7 siggaja do najwigkszej srednicy roboczej. Poprzez wrzucanie z géry
materialu, ktéry przykladowo ma duza gesto$¢ ipoprzez obcigZzenie dynamiczne przy spadaniu z duzej
wysokosci, moze byé jeszcze bardziej zageszczony, ramiona wirnika zostaja mocno obtozone tym materiatem.
Jedli po tym wirnik 1 zostanie wprawiony w ruch, to w wyniku opisanej sytuacji powstaja duze obciazenia.

Te obciazenia moga wprawdzie nie byé groZzne przy odpowiednio mocnej konstrukcji urzadzenia
wybierajacego, jednakze z tego z kolei wynika duzy ciezar konstrukcji i nieekonomiczna eksploatacja urzadzenia.
Dlatego tez czlon sprezysty 57 jest skonstruowany jako urzadzenie nastawcze, za pomoca ktérego nalezace do
niego rami¢ 6 lube 7 wirnika moze by¢ przemieszczone w dowolne polozenie robocze, a zwlaszcza w takie
potozenie robocze, w ktérym znajduje si¢ ono na najmniejszej Srednicy roboczej. Jesli teraz organ spre2ysty jest
skonstruowany w-postaci cylindra roboczego, to przewody ci$nieniowe podtaczone do komér tego cylindra moga
by¢ dowolnie zasilane, za posrednictwem odpowiedniego uktadu sterowania medium roboczym pod cisnieniem,
przy czym ruchy urzadzenia nastawczego sa przenoszone poprzez ciegno 55 na ramie 6 wirnika.

Przed napetnieniem zbiornika silosowego ramie¢ 6 wirnika zostaje sprowadzone do najmniejszej Srednicy
roboczej, a po napetnieniu wzglednie przed wprawieniem wirnika w ruch obrotowy lub w trakcie wprawiania go
w ten ruch, zostaje zwolnione tak, ze pod wlasna sitg sprezystosci przemieszcza si¢ ono ku najwigkszej §redmcy
roboczej. Dzigki temu unika si¢ mozliwosci przeciazenia ramion wirnika.

Opisane sterowanie urzadzeniem nastawczym moze by¢ przeprowadzone recznie lub automatycznie
w zaleznosci od stopnia napetnienia zbiornika, wzglednie od uprzednio zatozonej mocy czynnej naped : wirnika,
za pofrednictwem odpowiedniego uktadu sterowania. Uktad sterowania moze by¢ takze rozwigzany, 2e ramiona
6, 7 wirnika bezposrednio przed zatrzymaniem si¢ wirnika 1 sa automatycznie przemieszczane do polozenia
odpowiadajacego najmniejszej srednicy w czasie wykonywania ostatnich obrotéw. Dopiero po osiagnigciu przez
ramiona najmniejszej srednicy nastgpuje zatrzymanie ruchu obrotowego wirnika 1 z. pomoca uktadu kolejnego
wlaczania, pracujacego w zale2nosci od czasu lub drogi. Celowym jest takze zastosowanie blokady, za pomoca
ktérej ramiona wirnika zostaja dopiero wtedy zwolnione, gdy wirnik 1 zostaje ponownie wprawiany w obrét.

Mimo opisanego rozwigzania moze jednak dochodzié¢ do przeciazen i pgkania ramion 6, 7 wirnika. Na
przyklad stup materiatu sypkiego moze, przy pozostawaniu przez dluiszy czas w stanie nieruchomym, ulec
stwardnieniu w wyniku dziatania mrozu tak, ze czgsci ramion 6, 7 z chwila wprawiania w ruch wirnika 1 pekaja.
Ponadto wirnik 1 moze by¢ wprawiony w ruch obrotowy w niewlasciwym kierunku, przez co takze moze byé
powodowane pekanie. Uszkodzone ramiona przy dalszym obracaniu si¢ wirnika 1 moga powodowaé¢ powazne
uszkodzenia silosa jak réwniez dalszych czesci wirnika 1. Aby tego uniknaé przy ramieniu 6 lub 7 wirnika
umieszczone jest podatne ciggno przytrzymujace 64, ktdre przebiega w przyblizeniu przez cata d tugo$é ramienia.
Ciggno przytrzymujace 64 jest tak prowadzone na ramieniu 6 lub 7 wirnika, Ze zawsze przyjmuje w przyblizeniu
taki sam ksztalt krzywizny jak rami¢ wirnika. Ciggno przytrzymujace 64 jest z jednej strony zaczepione na
zewngtrznym jarzmie 22, a z drugiej strony_na wewngtrznym koricu 8 lub na korpusie 5 wirnika, przy czym
wewngtrzny koniec ciggna przytrzymujacego 64 moze by¢ na przyktad mocowany roztacznie do przyporzadko-
wanego mu cztonu mocujacego 9.
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Ciggno przytrzymujace 64 jest wykonane korzystnie z linki stalowej i moze by ¢ w prosty sposéb zespolone
w jedng czg¢$¢ z ciggnem 55. W obrebie zewngtrznego jarzma 22 linka ta ma zakoriczenie w ksztatcie szpilki do
wloséw, przy czym w ten koniec linki wstawiona jest sercéwka 65 liny. W poblizu sercéwki 65 oba odcinki linki
sa uchwycone razem przez zacisk 66. Za pomoca sercéwki 65 ciggno 55 oraz ciggno podtrzymujace 64 s3
roztacznie zaczepiane za zaczep 67, ktéry znajduje si¢ na gérnej powierzchni jarzma 22 wzglednie na nalezacej
do niego ptytce 27. Zaczep 67 usytuowany réwnolegle do osi 4 ma rozszerzony leb 68, przez ktéry sercéwka 65
moze przej§é tylko wtedy jeli zostanie obrécona 0 90° w stosunku do potozenia pokazanego na fig. 3, wzgledem
osi zaczepu 67. W potozeniu roboczym sercéwki 65 jest zabezpieczona takim potaczeniem ksztaltowym przed
przesunig¢ciem si¢ wzdluz zaczepu 67 w stosunku do jarzma 22. Oba odcinki liny wychodzace od sercéwki 65,
zktérych jeden stanowi ciggno wtasciwe 55 adrugi. ciggno przytrzymujace 64, sa jeden obok drugiego
przeprowadzone przez ucho pierscieniowe 69, ktére jest zamocowane na gérnej stronie jarzma 22. W przyktadzie
wykonania ciggno wtasciwe 55 isiggno przytrzymujace 64 s3 ponadto przeprowadzone przez drugie ucho .
pierscieniowe 70 zamocowane na jarzmie 23, ale nie jest to konieczne.

Odlegtosé ucha pierscieniowego 69 zamocowanego na jarzmie 22 od zaczepu 67 jest tak dobrana, Ze
sercéwka 65 moze by¢ wychylona wzgledem zaczepu tylko przy uzyciu stosunkowo duzej sity tak, Ze nie moze
si¢ ona sama obréci¢ wzgledem zaczepu 67 na tyle aby mogta z niego spa$¢. Wszystkie pozostate jarzma 24 maja
takze pierscieniowe ucha 71, przez ktdre przeprowadzone jest ciggno przytrzymujace 64. Ciggno wiasciwe 55
jest poprowadzone od ucha 70 jarzma 23 do korpusu 5 wirnika.

Na fig. 1 i2 pokazano dla przejrzystosci rysunku tylko jarzma 22 do 24, podczas gdy elementy
amortyzujace jak tez ucha pierScieniowe iciggno podtrzymujace nie zostaly pokazane. W przedstawionym
przyktadzie wykonania ciggno wtasciwe 55 i ciggno przytrzymujace 64 znajdujg si¢ na gérnej stronie ramienia
wirnika tak, ze s3 tylko w niewielkim stopniu narazone na obcigZenia od zawartosci silosu. Ponadto wyklucza si¢
dzigki temu mozliwoé¢ zakleszczenia ciggna pomigdzy korpusem 5 i ramieniem wirnika. Poprzez opisane wyzej
zamocowanie cig¢gna wlasciwego 55, wzglednie przytrzymujacego 64, do zewnetrznego jarzma 22 uzyskuje si¢
bezgwintowe, roztaczne i zabezpieczone przez niezamierzonym odlaczeniem potaczenia pomigdzy ramieniem
wirnika i kazda z lin.

Jefli nastapi peknigcie sprezyny przedniej 16 liczac w kierunku obrotu, tj. tej ktéra potaczona jest
przegubowo z pazurem 35, to pazur 35 oraz sasiadujgce z nim jarzmo 22 nie moga si¢ oddzieli¢ od ramienia
wirnika. TakZe przy ewentualnym peknigciu innej sprezyny ptytkowej lub innego jarzma 23, 24 nie peknigte
cz¢éci nie mogy si¢ oddzieli¢ od ramienia wirnika. Aby wykluczy ¢ mozliwosci uszkodzenia przez korozje, ciggno
whasciwe 55 i/lub ciggno przytrzymujace 64, wykonane sa ze stali nierdzewne;j.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do wybierania zawartosci silosu, majace wirnik umieszczony w zbiomiku silosowym,
sktadajgcy Si¢ z korpusu ico najmniej jednego ramienia zamocowanego do tego korpusu, ktére na swym
zewnetrznym koricu jest wygigte i skierowane wypuktoscia w kierunku zgodnym z obrotem wirnika, oraz ma
swéj zewnetrzny koniec potaczony po jego tylnej stronie gigtkim ciggnem z korpusem wirnika, przy czym ramig
wirnika ma korzystnie posta¢ sprezyny wieloptytkowej i przynajmniej na swym zewngtrznym koricu zaopatrzo-
nej w pazur, ktéry jest zamocowany do przedniej sprezyny ptytkowej tego ramienia, znamienne tym, 2e
ciggno (55) jest wyposazone w zesp6l napinajacy (56), ktéry utrzymuje je w stanie prawie naprezonym przy
kazdym potozeniu ramienia (6, 7) wirnika.

2. Urzadzenie wedlug zastrz.1, znamienne tym, Ze zespél napinajacy (56) jest umieszczony
zasadniczo w korpusie (5) wirnika, ktéry to korpus ma korzystnie plaszcz z otworem (61) dla wprowadzenia
ciggna (55), a od spodu jest zasadniczo otwarty.

3. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, albo2, znamienne tym, Ze zespél napinajacy (56) ma sprezyne
(57), ktéra korzystnie znajduje si¢ w przyblizeniu na wspSlnej osi z ciggnem (55).

4. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, albo 2, znamienne tym, Ze rami¢ (6, 7) wirnika ma ogranicznik
swego zewnetrznego potozenia kraficowego, przy czym na ciggnie (55) umieszczony jest nastawny zderzak (58),
ktory napotyka na swojej drodze na wspétpracujacy z nim zderzak (59) umieszczony na korpusie (5) wirnika.

5. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne ty m, Ze ma zespét nastawczy, ktéry korzystnie jest
utworzony przez zespét napinajacy (56) i stuzy do przemieszczania w kierunku promieniowym zewnetrznego
korica ramienia (6, 7) wirnika .

6. Urzadzenie wedtug zastrz.5, znamienne tym, Ze na zewngtrznym koricu ramienia (6, 7)
wirnika umieszczony jest zderzak (39) przyporzadkowany korpusowi (5) wimnika, ktéry wystaje ponad tylng
powierzchni¢ ramienia wirnika i korzystnie posiada co najmniej jedna wklgsta powierzchni¢ zderzakows (40)
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o tuku krzywizny odpowiadajacym zakrzywieniu powierzchni ptaszcza korpusu (5) wirnika.

7." Urzadzenie wedlug zastrz.6, znamienne tym, ze zderzak (39) ma dwie pow1erzchme
zderzakowe (40) lezace po obu stronach iw poblizu plaszczyzny symetrii (36) ramienia (6, 7) wirnika
i korzystnie sq utworzone przez dwie oddzielne ptyty (27, 28).

8. Urzadzenie wedtug zastrz 7, znamienne tym, Ze na ramieniu (6, 7) wirnika umieszczone jest
gietkie ciegno przytrzy mujace (64), przebiegajace wzdtuz ramienia wirnika, zamocowane do zewnetrznego korica
tego ramienia i korzystnie stanowigce jedna cato$é z ciggnem (55).

‘9. Urzadzenie wedtug zastrz. 8, znamienne tym, Ze ciggno przytrzymujace (64) przebiega wzdluz
catego ramienia (6, 7) wirnika'ijest przewleczone przez ucha (69, 70; 71), ktére rozmieszczone s3 wzdtuz
ramienia wirnika, korzystnie na kabtakach (41) obejmujacych rami¢ wirnika.

10. Urzadzenie wedtug zastrz. 8, albo9, znamienne tym, Ze zewng¢trzny koniec ciggna przytrzy-
mujacego (64) jest zamocowany rozlacznie do jarzma (22), ktére obejmuje sprezyny ptytkowe (16, 17, 18)
ramienia (6, 7) wirnika przy jego zewnetrznym koricu i jest zamocowane do pazura (35).
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