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Vynélez se tyka ochrany néstrojil na stfih
nebo ohyb, u nichZ dojde pfi nevyhozeni
vylisku k poSkozeni béhem dalstho pracov-
niho cyklu.

Uelem zafizeni podle vynélezu je bez-
prostfedné po pracovnim cyklu, p¥fi né&mZ
nedoSlo k vyhozeni vylisku, zastavit stroj.

Podstatou vyndlezu je kontrola funkce
vyhazovaciho elementu néstroje. Snimat
{SE) transformuje pohyb vyhazovafe na
elektricky impuls (A), jehoZ p¥redni hrana
odpovida stladeni vyhazovade pFi pracovnim
zdvihu lisu a zadni hrana névratu vyhazo-
vade do klidové polohy. Impuls (A) je in-
vertovdn obvodem (INV) a tvarovdn obvo-
dem (TI) tak, Ze jeho zadni hrana vytvofi
impuls (C), ktery je pamatovdn obvodem
(MKO]} po dobu jednoho pracovniho cyklu.
Spinaci obvod (SO) je sepnut, stroj v provo-
zu, ZGstane-li z jakéhokoliv divodu vyha-
zoval v pracovni poloze nebo pokud nedo-
jde viibec k jeho vysunuti z klidové polohy,
neni vytvolren impuls (C), coZ znamené za-
staveni stroje.
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Vyndlez se tykd zalizeni pro Kontrolu
funkce lisovacich néstrojit, u nichZ miZe
dojit k poskozeni p¥i nevyhozeni vylisku.

Dosud jsou znama zafizeni, reagujici na
prichod vylisku otvorem induktivniho ne-
bo optického snimafe umist&ného v bez-
prostiedni blizkosti otvoru ndstroje, z né-
ho#Z jsou vylisky vystfelovdny proudem stla-
&eného vzduchu. Elektricky impuls vznikly
priichodem vylisku snimafem je zpracovan
spolu s impulsy, jeZ jsou odvozeny od pra-
covniho zdvihu lisu, a zaznamendn do pa-
métového obvodu, ktery udrZuje lis v pro-
vozu.

Nevyhodou té&chto zafizeni je, Ze umisté-
ni snimace vyliskQi plsobi potiZe p¥i provozu
lisu, a to obtiZnou manipulaci p¥i opravéach
a sefizovdni néstroje i zhorSeni vizudlni
kontroly jeho funkce. Pro generovani po-
mocného impulsu od pracovniho zdvihu je
nutno umistit na lis dal$i snima¢ s ovlada-
cim prvkem (vaCka apod.) a zajistit zpra-
covini tohoto impulsu elektronickymi ob-
vody.

Uvedené nevyhody odstrafiuje zafizent
pro kontrolu funkce lisovacich néstrojii po-
dle vynélezu, jehoZ podstata spociva v tom,
Ze se skldda z mechanicko-elektrického sni-
made pohybu vyhazovaciho elementu né-
stroje a jediného kanélu informace tvofe-
ného invertorem, jehoZ vystup je pfes tva-
rovaci obvod pfipojen na vstup monostabil-
niho obvodu, jehoZ vystup je pfipojen na
spinaci obvod lisu.

VyuZiti mechanicko-elektrického snimate
pohybu vyhazovaciho elementu néastroje da-
vd moZnost umistit tento snimadé tak, aby
byla zajiSténa veSkerd manipulace s néstro-
jem bez demontédZe snimace. Impulsy ze sni-
mate jsou naprosto pfesné synchronizovany
s pracovnim zdvihem lisu, ¢imZ odpada nut-
nost generovani pomocného impulsu pra-
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covniho zdvihu a jeho zpracovani elektro-
nickymi obvody.

Vynélez bude bliZze vysvétlen na pfiklad-
ném provedeni zaiizeni pro kontrelu funk-
ce lisovacich néstrojit zndzornéném na blo-
kovém schématu.

Mechanicko-elektricky snima¢& SE vyha-
zovaciho elementu ndstroje je bezdotykové
induktivni &idlo, reagujici na p¥FibliZeni ko-
vového néstavce vyhazovaciho elementu ke
své telni plode. Cidlo je umist&no vaéi né-
stroji tak, aby citlivou &elni plochou sni-
malo pohyb néstavce vyhazovaciho elemen-
tu b&hem pracovniho cyklu lisu. Tento po-
hyb je ve velké v&t§ing piipadd piimodlary
se dv8ma krajnimi polohami, a to polohou
klidovou, kdy je néstroj bez vylisku, a po-
lohou ‘pracovni, p¥i niZ je vyrobek lisovan,
vstfikovdn apod. Snima¢ SE generuje pfi
chodu lisu impulsy A. Jejich pfedni hrana
odpovidé stladeni vyhazovate p#i pracovnim
zdvihu lisu a zadni hrana ndvratu vyhazo-
vale do klidové polohy. Impuls A je inver-
tovéan invertorem INV na impuls B.

Tvarovaci obvod TI reaguje na zadni hranu
impulsu B a vytvali dzky zdporny impuls C.
Impuls C tedy vznikne jen pfi pohybu vy-
hazovate do klidové polohy, coZ znamend,
Ze je vytvafen jen v pfipadé vyhozeni vy-
lisku z néstroje nebo pi#i chodu lisu bez p¥i-
sunu materidlu. Dal3i zpracovani impulsu C
probihd v monostabilnim klopném obvod&
MKO, ktery plisobi jako pamét po dobu jed-
noho pracovniho cyklu, éimZ vytvari impuls
D, ktery pfes spinaci obvod SO a vystupni
svorku VS$ udrZuje lis v provozu.

Ziustane-l1i z jakéhokoliv dévodu vyhazo-
va¢ v pracovni poloze nebo pokud nedojde
vlibec k jeho vysunuti z klidové polohy, ne-
ni vytvoren impuls C, ¢imZ nastane po ukon-
¢eni impulsu D z pfedchazejiciho cyklu za-
staveni stroje.

PREDMET VYNALEZU

1. ZaFizeni pro kontrolu funkce lisovacich
nédstroji, vyznafené tim, Ze se sklada z me-
chanicko-elektrického snimade (SE) pohy-
bu vyhazovaciho elementu néstroje a z je-
diného kandlu informace tvofeného inver-
torem (INV), jehoZ vystup je pFes tvarova-
cif obvod (TI) pFipojen na vstup monostabil-

ntho klopného obvodu (MKO}, k jehoZ vy-
stupu je pfipojen spinaci obvod (SO).

2. Zaiizeni pro kontrolu funkce lisovacich
néastroji podle bodu 1, vyznacené tim, Ze
mechanicko-elektricky snima& (SE) pohybu
vyhazovaciho elementu néstroje se skldda
Zz kovového ndstavce vyhazovaciho elemen-
tu a induktivniho ¢idla.
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